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OZET

BALIK VE ET ISLEME ENDUSTRISINDEKI URUNLER ICIN
KONVEYOR TERTIBATI

Mevcut bulus, bBalik ve et isleme endustrisindeki uUrtnler ig¢in
ongorulen bir konveyor tertibati (10) ile ilgili olup Grinlerin bir tasima
istikametine (F) dogru tasinmasi i¢in bir konveydor bandini (11),
konveydr bandimn (11) en azindan bir kismi kesiti boyunca uzanan en
az bir montaj tabamm (12) ve ayrica Urtunler ile etkilesmek Uzere
konfigure edilen en az bir islevsel birim (13) kapsamaktadir, burada
islevsel birimlerden {13) her birisi bir tutucu araca (16) diizenlenmistir
ve karakterize edici dzellidi, tutucu araglarin (16), islevsel birimlerden
(13) her birisi, tutucu araglar (16) vasitasiyla, montaj tabanma (12)
cikartilabilir sekilde baglanmis ve en azmdan tasima istikametine (F)
dogru ayarlanabilir sekilde diizenlenmis olacak sekilde tesekkiil

edilmis ve konfigure edilmis olmasidir,
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ISTEMLER

1. Balik ve et isleme endiuistrisindeki Gritinler i¢in konveyor tertibati
(10) olup, Urinlerin bir tasima i1sttkametine (F) dogru tasinmasi i¢in
bir konveyor bandim (11), konveyor bandmin (11) en azindan bir
kismi kesiti boyunca uzanan en az bir montaj tabamimi (12) ve ayrica
uriinler ile etkilesmek Uizere konfiglre edilen en az bir islevsel birimi
(13) kapsamaktadir, burada islevsel birimlerden (13) her birisi, bir
tutucu aracta (16) diizenlenmistir, burada tutucu aracglar (16), 1slevsel
birimlerden (13) her birisi, tutucu araglar (16) vasitasiyla, montaj
tabanma (12) cikartilabilir sekilde baglanmig ve en azindan tasima
istikametine (F) dogru ayarlanabilir sekilde duizenlenmis olacak
sekilde tesekkill edilmis ve konfigiire edilmistir, karakterize edici
ozelligi, montaj tabanin (12), bir kare profil olmasidir, burada kare
profil, kare profilin enine kesit diyagonallerinden bir tanesi, konveyor
band1 dizlemine en azindan buyilk dlciide paralel olacak sekilde

duzenlenmistir,

2. Istem 1’e gore konveydr tertibat1 olup, karakterize edici dzelligi,
tutucu aracin (16), bir alict bolgesi (18) bulunan en az bir ayak
elemanim (17) kapsiyor olmasidir, burada alici bolge (18) , montaj
tabaninin (12) enine kesitine en azindan kismen karsilik gelecek

sekilde tesekkiil edilmistir.

3. Istem 2°ye gore konveyor tertibati olup, karakterize edici 0zelligi,
ayak elemanimin (17) alict bolgesinin (18), ayak elemanm (17) montaj
tabaninin (12) etrafini sekil uyumlu baglanti ile en azindan kismen

kusatacak sckilde tesekkill edilmis olmasidir.
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4. Istem 2°ye veya Istem 3’e gdre konveyor tertibat1 olup, karakterize
edici ozelligi, ayak elemanmm (17), ayak elemam (17) kuvvet uyumlu
baglant1 ile montaj tabanmna (12) baglanmis olacak sekilde tesekkiil

edilmis olmasidir.

5. Istem 4°e gore konveyor tertibati olup, karakterize edici dzelligi,
ayak elemaninin (17), ayak elemanlarmin (17) montaj tabanina (12)
baglanmasi igin tesekkil ve konfigiire edilmis olan en az iki sikistirma

elemanina (30) sahip olasidir.

6. istem 2°den istem 5°¢ kadar olan istemlerden birine gore konveyor
tertibat1 olup, karakterize edici 6zelligi, ayak eleman: (17) ile montaj

tabanimin (12), lineer kilavuz olarak tesekkiil edilmis olmasidir.

7. Istem 5°e gore konveydr tertibati olup karakterize edici dzelligi,
sikistirma elemanlarmm (30), kelepgeler (32) olarak tesekkill edilmis

olmasidir.

8. Istem 1°den istem 7°ye kadar olan istemlerden birine gore konveyor
tertibat1 olup, karakterize edici 0zelligi, tutucu aracin (16), tutucu
aracn (16) monta] tabamina (12) sekil uyumlu ve/veya kuvvet uyumlu
baglant: 1le kilitlenmesi i¢in tesekkill ve konfigire edilmis olan ¢n az

bir kilitleme aracim kapsiyor olmasidir.

9. istem 2°den istem 8’e kadar olan istemlerden birine gore konveyor
tertibat1 olup, karakterize edici ozelligi, tutucu aracin (16) birden
fazla ayak elemamim (17) kapsiyor olmasidir, burada ayak elemanlarn

(17) birbirine mesafelidir.
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10. Istem 2°den istem 9°a kadar olan istemlerden birine gore konveyor
tertibat1 olup, karakterize edici 0zelligi, tutucu aracm (16) ve ayak

elemaninin (17), tek par¢a halinde tesekkill edilmis olmasidir.

11. Istem 1°den istem 10’a kadar olan istemlerden birine gore
konveyor tertibat1 olup, karakterize edici 0zelligi, montaj tabaninin

(12) 1¢1 bos profil olarak tesekkiil edilmis olmasidir.

12. Istem 2'ye gore konveyor tertibat1 olup, karakterize edici dzelligi,
ayak elemammn (17), disariya dogru dogrultulmus olan kare profil
yvizeylerinin (21) etrafint sekil uyumlu baglanti ile tamamen kusatan

en az iki tutucu bacagi (22) kapsiyor olmasidir.

13. istem 12°ye gore konveyor tertibati olup, karakterize edici
ozelligi, tutucu bacaklarda (22) beher bir kusatma elemanmm (23)
duzenlenmis olmasidir, onun, birbiriyle karsilikli duran kare profil
vizeylerinin (20) etrafim, bir kismi bolgede, sckil uyumlu baglant: ile

kusatiyor olmasidir.
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TARIFNAME

BALIK VE ET ISLEME ENDUSTRISINDEKI URUNLER ICIN
KONVEYOR TERTIBATI

Mevcut bulus, balik ve et isleme endustrisinin triinleri i¢in dngoriilen
bir konveyor tertibati ile ilgili olup Urlinlerin bir tagima istikametine
dogru tasinmasi i¢in bir konveyor bandini, koneyor bandinin en
azindan bir kismi kesiti boyunca uzanan en az bir montaj tabanim ve
ayrica Urlinler ile etkilesmek lizere konfigiire edilen en az bir islevsel

birimi kapsamaktadir.

Bu tir konveyor tertibatlar 6zellikle balik ve et isleme endustrisindeki
trtmlerin dagitiminda kullamilmaktadir. Urtinlerin bir konveyor band:
vasitasiyla bir tasima istikametine dogru tasmdigr ve tasima yolunun
icine ¢evrilebilen kollar vasitasiyla yandan kaplarn i¢ine veya baska
konveyor bantlarimin Uzerine dagitildigi konveyor- ve dagitim
tertibatlar1 bilinmektedir. Kollarin kontrolil genelde, on tanimli olan
ve/veya sensorlerle belirlen tiriin 0zelliklerine bagli olarak kollar: ilgili
zamanlarda  aktive eden  kontrol  donamimlari  {izerinden
gergeklestirilmektedir. Uriin 0zellikler1 ornegin konveyor bandinda
diizenlenen sensorler 1le algilanmaktadir ve kontrol donanmm
tarafindan analiz edilmektedir. Bilinen konveyor tertibatlarinda,
islevsel birimler, yani kollar, kaplar veya sensorler, yerinde sabit

olacaklar sckilde duzenlenmistir ve geneclde ¢ikartilabilir sekilde
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konveydr bandimma veya onun alt konstruksiyonuna kalict olarak

baglanmustir.

Dezavantajli olan, bilinen konveyor tertibatlariin her seferinde
sadece bir uygulama hali icin kullamlabiliyor olmasidir, Yukarida
belirtilen tertibatlarin hijyen hususlari bakimimdan da dezavantajh
oldugu gorulmiustir, ¢unkt konveyor bandi ile tim konveyodr
tertibatinin  diger pargalarimin temizlenmesi, islevsel birimlerden
dolay1 ciddi anlamda zordur. Ayrica, miunferit islevsel birimlerin
degistirilmesi toplamda ¢ok zahmetlidir. US 4,982,835 tlrdes bir
tertibat1 tarif etmektedir. Bu nedenle, mevcut bulusun gorevi, kolay
temizlenebilen, islevsel birimlerin degisken ve kolay dizenlenmesini

saglayan bir konveyor tertibatinin dnerilmesidir.

Bu gorev, Istem 1°e gore olan diizen ile ¢dziimlenmekte olup burada
tutucu araclar, islevsel birimlerden her birisi, tutucu araglar
vasitasiyla, montaj tabanma ¢ikartilabilir sekilde baglanmis ve en
azindan tasima istikametine dogru ayarlanabilir sekilde diizenlenmis
olacak sekilde tesekkiil ve konfigiire edilmistir. Bu, hem 1lgili 1slevsel
birimin pozisyonunun hem de islevsel birimlerin tipinin serbestee
konfigure edilebiliyor olmasi avantajm saglamaktadir. Boylece,
islevsel birimler olarak hem sensorler veya sensor sistemleri, 0rnegin
optik kamera sistemleri, tartim donanimlar1 veya benzerleri, hem de
aktiiatorler, ormnegin kontrol edilebilir kollar ve/veya klapeler, isleme
takimlari, siyiricilar veya benzerleri, montaj tabanina baglanmaktadir
ve kolay bir sekilde ondan yine ¢ikartilmaktadir. Islevsel birimler
olarak drnegin sepetler veya kasalar da dizenlenebilmektedir, boylece

konveyor tertibati aymi zamanda dagitict donanim olarak tesekkiil
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edilmis olmaktadir. Tslevsel birimlerin tasima istikametine dogru
ayarlanabilir sekilde diuizenlenmesi sayesinde, islevsel birimler tam
dogru konumlandirilabilmektedir ve icabinda tekrar
ayarlanabilmektedir. Bagka bir ifade ile, islevsel birimler, konveyor
bandina paralel harcket cttirilebilir sekilde duzenlenmistir, diger uzay
istikametlern bakimindan ise sabitlenmislerdir. Saglanan diger bir
avantaj, islevsel birimlerin veya tutucu araglarin, kolay bir sekilde
montaj tabamindan c¢ikartilabiliyor olmasidir, bodylece bir yandan
minferit islevsel birimlerin hizli degistirilmesine olanak saglanmisg
olmaktadir ve diger yanan konveydr tertibatmin pargalarinin
temizlenmesi, rijit bir sekilde diizenlenmuis islevsel birimlere nazaran,

onemli ol¢ide kolaylastinlmaktadir.

Bulusun amaca uygun olan bir tasariminin karakterize edici ozelligi,
tutucu aracimn, bir alici bolgesi bulunan en az bir ayak elemanini
kapsiyor olmasidir, burada alic1 bdlge, montaj tabaninin enine kesitine
en azindan kismen karsilik gelecek sekilde tesekkul edilmigtir. Ayak
elemaninin, montaj tabaninin enine kesitine karsilik gelecek sekilde
tesekkill edilmis olan alict bolgesi vasitasiyla, tutucu eleman
konumunda tutulmaktadir ve aym zamanda konveyor bandina paralel

bir hareket ettirilebilirlik veya bir ayarlayabilirlik saglanmaktadir.

Bulusun tercih edilen bir ileri tasarmmimin karakterize edici dzelligi,
ayak elemanmn alict bolgesinin, ayak elemani montaj tabaninin
etrafini sekil uyumlu baglanti ile en azindan kismen kusatacak sekilde
tesekkill edilmis olmasidir. Bagka bir ifade ile, ayak elemani, montaj

tabaninin enine kesitinin etrafini tamamen kusatmamaktadir, boylece
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montaj tabani, kusatilmams bolgelerde, konveyor tertibatinda veya

zeminde, 0rnegin enine cubuklar vasitasiyla, desteklenebilmektedir.

Bulusun amaca uygun olan diger bir tasarimina gore, ayak cleman,
ayak elemani kuvvet uyumlu baglant: ile montaj tabanina baglanmis
olacak sekilde tesekkul edilmistir., Bu, ayak elemanimin sadece veya
ilaveten kuvvet uyumlu baglanti ile montaj tabaninda dizenlenmis

olmasi avantajim saglamaktadir.

Bulusun avantajli olan diger bir ileri tasariminin karakterize edici
ozelligi, ayak elemaninin, ayak elemanlariin montaj tabanina
baglanmasi i¢in tesekkill ve konfigiire edilmig olan en az iki sikistirma
elemanim kapsiyor olmasidir. Baska bir ifade ile, ayak eleman ile
montaj tabam arasindaki baglanti, stkistirmali baglanti olarak tesekkil
edilmistir. Sikistirma sayesinde, ayak elemani guvenilir bir sekilde

monta tabanina sabitlenmis olmaktadar,

Bulusun tercih edilen diger bir tasarina gore, ayak eleman ile montaj
taban1 lineer kilavuz olarak tesekkil edilmistir. Bu sekilde, tutucu
araglar ile islevsel birimler bir istikamete dogru, tercihen tasima
istikametine paralel kaydirilabilir sekilde tesekkill edilmigtir, boylece
bir yandan agirhk  kuvvetleri montaj taban1 tarafindan
emilebilmektedir ve islevsel birimler guvenli bir sekilde
tutulabilmektedir ve diger yandan aymi zamanda kolay bir

ayarlayabilirlik saglanmis olmaktadir.

Bulusun tercth edilen bir tasarmmimin karakterize edici ozelligi,
sikistirma elemanlarimin kelepge olarak tesekkill edilmis olmasidir.

Kelepceler vasitasiyla, ayak elemam bir yandan ozellikle kolay bir
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sekilde ve surette montaj tabanina baglanabilir ve ondan yine
cikartilabilir sekilde tesekkiill ve konfigire edilmistir. Diger yandan,
kelepge, kendisinin basit geometrisinden dolayi, hijyen bakimindan
ozellikle avantajhidir, c¢unkit kirlerin  yapismasi, bir minimumu
dusurilmektedir veya kelepeeler kolayca temizlenebilmektedir ve bu

sekilde kirler kolay bir sekilde ¢oziilerek temizlenebilmektedir.

Bulusun amaca uygun olan diger bir tasariminin karakterize edici
ozelligi, tutucu aracin, tutucu aracin montaj tabamina sekil uyumlu
ve/veya kuvvet uyumlu baglanti ile kilitlenmesi i¢in tesekkil ve
konfigure edilmis olan en az bir kilitleme aracini kapsiyor olmasidir.
Bu sekilde, tutucu araclar, kendilerinin montaj tabanindaki nihai
konumunda emniyete alinabilmektedir, bdylece onlar, yerinde sabit
olacaklar1 sekilde duzenlenmis olmaktadir. Kilitleme araglar
cozilerek, tutucu araglar, montaj tabamina goreli olarak hareket
ettirilebilmektedir  ve  ihtiyag  halinde tekrar veya yeni

ayarlanabilmektedir.

Tercih edilen diger bir uygulama sekline gore, tutucu arag¢ birden fazla
ayak elemamm kapsamaktadir, burada ayak elemanlar1 birbirine
mesafelidir. Bu, montaj taban1 1le tutucu elemanlar veya tahsis edilen
ilgili 1slevsel birimler arasindaki baglantinin stabilitesinin daha yuksek

olmasi avanta jin1 saglamaktadir.

Bulusun amaca uygun olan diger bir tasanimimin karakterize edici
ozelligi, tutucu ara¢ ile ayak elemaminin tek parca halinde tesekkill
edilmis olmasidir. Bagka bir ifade ile, tutucu arag ile ayak elemani, bir
parcadan tesekkill edilmistir, drnegin tam bir malzemeden freze ile

sekillendirilmis bir toplam parcadan olusturulmustur. Montaj tabam
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cok kenarh profil olarak tesekkul edilmistir. Tutucu araglar ile ¢ok
kenarh profil arasmdaki sekil uyumlu baglantidan dolayi, tutucu aracg,
bu sayede, montaj tabaninin boyuna ekseni etrafinda istenmeyen bir
dondurilmeye karst emniyete alinmistir. Bulusun karakterize edici
ozelligi, montaj tabanimin bir kare profil olmasidir, burada kare profil,
kare profilin enine kesit diyagonallerinden bir tanesi, konveyor bandi
duzlemine en azindan buyuk ©Ol¢iide paralel olacak sekilde
duzenlenmistir. Baska bir ifade ile, kare profil, kare profilin her
seferinde karsilikli iki kenan, yatay veva duzey ¢izgide diizenlenmis
olacak, kare profil ylizeyleri ise her seferinde yatay ¢izgive veva dikey
cizgiye gore 45° egimli olacak sekilde dogrultulmustur. Bu, kirlerin,
egimli duzenlennis olan kare profil yiizeyleri sayesinde kolayca
giderilebilmesi avantajm saglamaktadir, ¢inkil deterjanlar, egiml
kare profil yuzeylerinden 0zellikle kolay akip gitmektedir. Alternatif
olarak, enine kesit diyagonali, yatay cizgive veya dikey c¢izgiye gore,

ornegin 30°°den daha az olan kiigik bir ag1 miktar1 kadar egimlidir.

Amaca uygun olan diger bir tasarima gore, ayak elemani en az iki
tutucu bacag kapsamaktadir, s6z konusu bu iki tutucu bacak, disariya
dogru dogrultulmus olan kare profil ylizeylerinin etrafini sekil uyumlu
baglant1 ile tamamen kusatmaktadir. Bagka bir ifade ile, tutucu
bacaklar, kendileri, disariya dogru dogrultulmus olan kare profil
yluzeylerine, yani montaj tabaninin konveyor bandinin ortasina dogru
dogrultulmus olan yiizeylerine sekil uyumlu baglanti ile dayanacaklar

sekilde konfigiire ve tesekkul edilmistir.

Amaca uygun olan diger bir tasarim, tutucu bacaklarda beher bir

kusatma elemaninin diizenlenmis olmasim, onun her seferinde
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bolgede sekil uyumlu baglanti ile kusatmasini, baska bir ifade ile
kusatma elemanlarinin, kendileri, montaj tabaninin ilgili kenarinin
etrafin1 kusatacak ve birbiriyle karsilikli duran profil yuzeylerinin en
az bir kismi bolgesi ile sekil uyumlu baglant: ile temas eder halde
olacak sekilde konfigiire ve tesekkil edilmis olmasimi dngdrmektedir.
Birbiriyle karsihikli duran kare profil yuzeyleri, montaj tabanimn,
konveydr bandi ortasina dogru dogrultulmus olan yuzeylerini

tamumlamaktadir.

Bulusun tercih edilen ve/veya amaca uygun olan diger 6zellikleri ve
tasarimlan, alt istemlerde ve tarifnamede aciklanmaktadir. Ozellikle
tercih edilen uygulama sekilleri ekli ¢izime dayal olarak detayh

bicimde agiklanmaktadir. Cizimde

Sekil 1 bulusa gore olan konveyor tertibatinin bir perspektif genel

gosterimini gdstermektedir,

Sekil 2 Sekil 1°de gosterilen konveyor tertibatinin bir detay

goruntimiint gostermektedir,

Sekil 3 tutucu araglarla ile birlikte bir 1slevsel birimin bir

perspektif gosterimini gostermektedir,

Sekil 4 sikistirma elemam olarak tesekkill edilmis olan bir ayak

elemanimn bir perspektif gosterimini gostermektedir,

Sekil 5 monta] tabaninda duzenlenmis olan bir sikistirma
clemaninin  alternatif bir tasarnmini  enine  kesitte

gostermektedir,
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Sekil 6 kelepgeler olarak tesekkill edilmis olan sikistirma
elemanlar1 ile birlikte bir ayak elemaninin diger bir

tasarimini gostermektedir ve

Sekil 7 Sekil 6’da gosterilen, kelepgeleri bulunan ayak elemam
ile birlikte bir durma ayaginin bir perspektif gosterimini

gostermektedir.

Sekil 1, bulusa gore olan konveyor tertibatinin 10 bir perspektif genel
gosterimini  gostermektedir. Konveyor tertibati 10 6zellikle balik
ve/veya et isleme endiistrisindeki tirinler i¢gin uygundur, ancak sadece
bu irfiinler ile sinirlt degildir. Meveut bulug ayrica dzellikle Girinlerin

dagitilmasi i¢in uygundur.

Konveyor tertibati 10, onun vasitasiyla uriinlerin konveydr bandi 11
tzerinde bir tasima istikametine F dogru tasindigr bir konveyor
bandim1 11, ornegin bir sonsuz dolasan konveydor bandini 11
kapsamaktadir. Konveyor bandinin 11 en azmdan bir kismi kesiti
boyunca bir montaj taban 12 uzanmaktadir. Montaj tabani 12 tercihen
buylk ol¢iide buyiin konveyor bandi uzunlugu boyunca uzanmaktadir.
Montaj taban1 12 ozellikle tercihen konveydr bandmin 11 her iki
vaninda diizenlenmistir. Alternatif olarak, montaj taban: 12, dolasan
konveydor bandimin 11 bosluk alanimmin icerisinde diizenlenmistir.
Montaj tabanimin 12, konveyor bandinin 11 asagisinda dizenlenmes:

de mumkundir.

Konveyor tertibati 10 ayrica en az bir islevsel birimi 13
kapsamaktadir. Islevsel birim 13, konveydor bandimm 11 ifizerinde

tasian Uriinler ile etkilesmek Uzere tesekkill ve konfigire edilmistir,
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Islevsel birimler 13 drnegin sensdr sistemleri veya sensor birimleri,
omegin optik, akustik, elektromanyetik sensorler ve/veya tartim
donammlart olarak tesekkill edilmistir. Islevsel birimler 13 ayrica
akthatorleri, Ornegin kontrol edilebilir klapeleri veya siyiricilari,
manivelalari, kollari, etiket vazicilarimi  veya  benzerlerini
kapsayabilmektedir. Islevsel birimler 13 ayrica statik birimler, drnegin

Sekil 1°de gosterilen kaplar 14 olarak tesekkiil edilmis olabilmektedir.

Sekil 1"de ornegin kontrol edilen kollar 15 olarak tesekkil edilen
islevsel birimler 13 gosterilmekte olup onlar vasitasiyla urtnler,
konveyodr bandindan 11 kaplar 14 olarak tesekkill edilmis olan cesitli
islevsel birimlerin 13 icine aktanlabilmektedir. Sekil 1°de gbsterilen,
kontrol edilen kollardan 15 ve kaplardan 14 olusan islevsel birimlerin
13 diizeni, sadece iy1 bir gorintl saglayan bir gosterime yaramaktadir,
Ancak, bulus sadece islevsel birimlerin 13 Sekil 1°de gosterilen diizeni
ile simirl1 degildir. Daha ziyade, ayn1 veya farkli isleve sahip birden
fazla islevsel birnmin 13 istenen her kombinasyonu mumkiindur.
Ornegin kaplarin 14 ve kollarin 15 ontine - ¢izimde gosterilmeyen -
baska islevsel birimler 13, 6rnegin Uirlin agirliklarmin tayin edilmesi
igin tartim donanimlar1 ve/veya uriin ozelliklerinin analizi i¢in optik
veya mekanik sensor sistemleri baglannus olabilir. Ornegin, kollarn
15 kontrolil, sensdr sistemler1 olarak tesekkill edilmis olan islevsel
birimler 13 wvasitasiyla belirlenen uriin ozelliklerine dayal olarak
gergeklestirilmektedir, boylece Uiriinler, dregin kendilerinin agirhigina
veya on tanimli bagka Urlin ozelliklerine gore, kaplar 14 olarak

tesekkill edilmis olan ilgili 1slevsel birimlerin 13 igine dagitilmaktadar.
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Islevsel birimler 13 bir tutucu aracta 16 diizenlenmistir. Tutucu arac
16 bir yandan ¢ikartilabilir sekilde montaj tabanima 12 baglanmistir ve
en azindan tasima isttkametine F dogru ayarlanabilir sekilde
duzenlenmistir., Baska bir ifade 1ile, tutucu ara¢ 16, kendisi,
cikartilabilir sekilde montaj tabanma 12 baglanmis ve aym zamanda
tasima istikametine F dogru ayarlanabilir olacak sekilde tesekkul ve
konfigure edilmistir. Bu sekilde, 1slevsel birimler 13, buiyik bir montaj
zahmeti olmadan, montaj tabanina 12 sabitlenebilmektedir ve ihtivag
halinde yine ondan ¢ikartilabilmektedir. ilaveten, islevsel birimlerin
13 tam dogru konumlandirilmasma olanak saglanmig olmaktadir,
¢imkti tutucu araglar 16 en azindan tasima istikametine F dogru
ayarlanabilir sekilde tesekkill edilmistir. Alternatif olarak, tutucu
araclar 16, kendileri sadece tasima istikametine F dogru ayarlanabilir
sekilde konfigire edilmemis, bilakis daha =ziyade baska uzay
istikametlerine dogru da lineer olarak konumlandirilabilir ve/veya
baska ecksenler etrafinda dondirilebilir sekilde tesekkill edilmis

olabilir.

Sckil 2°de ve Sekil 3°te gosterildigi gibi, tutucu arag 16, bir alici
bolgesi 18 bulunan en az bir ayak elemanini 17 kapsamaktadir, sdz
konusu alic1 bdlge, montaj tabanimin 12 enine kesitine en azindan
kismen karsilik gelecek sekilde tesekkil edilmistir. Ozellikle tercihen
ayak elemaninin 17 ahict bolgesi 18, ayak elemani 17, montaj
tabaminin 12 etrafin1 gekil uyumlu baglanti ile kismen kusatacak
sekilde tesekkiil edilmistir. Alternatif olarak, ayak eleman1 17, kendisi,
montaj tabanmin 12 etrafin1 komple kusatacak sekilde konfigure

edilmastir.



10

15

20

25

11

Yine tercithen, ayak elemani 17 ile monta] taban1 12 lhneer kilavuz
olarak tesekkill edilmistir. Bagka bir ifade ile, ayak elemani 17, montaj]
tabanina 12 goreli olarak, tasima istikametine F dogru ve onun tersi
istikametine dogru lineer olarak kaydirilabilecek sekilde tesekkiil
edilmastir. Avantajli bi¢imde, tutucu ara¢ 16 en az bir - ¢izimde
gosterilmeyen - kilitleme aracimi kapsamakta olup s6z konusu bu
kilitleme araci, tutucu aracin 16 montaj tabanmina 12 sekil ve/veya
kuvvet uyumlu baglanti ile kilitlenmesi i¢in tesekkil ve konfigiire
edilmistir. Ornegin, kilitleme araci, ayak elemaninin 17 bir dis agilnus
deliginin iginde diizenlenmis olan en az bir disli vidaya sahiptir, onun
vasitasiyla, ayak elemam 17 veya tutucu arag 16, montaj tabanma 12
kilitlenmektedir, boylece tutucu eleman 16 montaj tabanma 12

sabitlenmis olmaktadir.

Tercihen, tutucu ara¢ 16 ayak clemanlarindan 17 birden fazlasim
kapsamaktadir. Ayak elemanlar1 17, burada, birbirine mesafeli
duzenlenmistir ve daha da tercihen bir ayak eleman kaidesi 19
Uizerinden birbirine baglanmustir. Ozellikle tercihen ayak elemanlar:
17 birkag tane halinde dik agiyla ayak elemaninin 17 ayak elemam

kaidesinde 19 duzenlenmisgtir.

Avantajli bigcimde, tutucu ara¢ 16 ile ayak elemani 17 veya tutucu arag
16 ile ayak elemanlar1 17 tek parca halinde tesekkul edilmistir,
Alternatif olarak, tutucu arag 16 ile ayak elemani / ayak elemanlar1 17
cok pargali tesekkiil edilmis ve birbirine sekil ve/veya kuvvet uyumlu

baglanti ile baglanmstir.

Tercithen, montaj tabam 12 1¢1 bos profil olarak, 6rnegin dzel ¢elikten

yapilmis i¢i bog profil olarak tesekkill edilmistir. Ozellikle tercihen,
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montaj taban1 12 ¢ok kenarli profil olarak, drmegin ¢izimde gosterilen
kare profil olarak tesekkill edilmistir. Avantajli bicimde, kare profil
olarak tesekkil edilen montaj tabami 12, kare profilin enine kesit
diyagonallerinden bir tanesi, konveyor bandinin 11 tagima diuzlemine
paralel veya en azindan buyuk dl¢ide paralel, yani ona tercihen 0° ile
30° arasmda kiicik bir a¢1 miktar1 kadar egimli olacak sekilde
duzenlenmistir. Bu sekilde, birbirine doniik olan kare protil yuzeyleri
20 1le birbirine sirt1 dontik olan kare profil ylizeyleri 21, yatay ¢izgiye

ve dikey ¢izgiye gore egimli diizenlenmistir,

Yine tercihen, ayak elemam 17 en az iki tutucu bacaga 22 sahiptir.
Tutucu bacaklar 22, kendileri, disariya dogru dogrultulmusg olan kare
profil yuzeylerinin 21 etrafim sekil uyumlu baglant: ile tamamen

kusatacaklar sckilde konfigure ve tesekkiil edilmistir.

Avantajh bi¢imde, tutucu bacaklarda 22 beher bir kusatma elemani 23
dizenlenmistir, o, birbiriyle karsilikli duran kare profil yizeylerinin

20 etrafin, bir kismi bolgede, sekil uyumlu baglant: ile kusatmaktadir.

Sekil 1'de gosterildigi gibi, avantajli bigimde, farkli isleve sahip
islevsel birimlerden 13 birden fazlasi, konveyor bandimin 11 bir
bolgesinde, tutucu araglar 16 vasitasiyla diizenlenmistir. Bdylece,
islevsel birimler 13 olarak her seferinde kaplardan 14 bir tanesi ve
ayrica kontrol edilen kollardan bir tanesi, tutucu araclar vasitasiyla,
yukarida belirtilen bolgede dizenlenmigtir. Tercihen, kol 15, bir
hidrolik veya pnomatik silindir 25 vasitasiyla ¢evrilebilir sekilde
tesekkill edilmigtir, boylece konveyor bandinin 11 Uzerinde taginan
iirtinler, kollarin 15 kontrol edilmesi yoluyla, ilgili kaplarin 14 igine

dagitilmaktadir.
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Sekil 4°te, sikistirma elemam 30 olarak tesekkill edilmis olan bir ayak
elemaninin 17 bir perspektif gosterimi gosterilmektedir.  Ayak
elemant 17, ayak elemani kuvvet uyumlu baglanti ile - Sekil 4:te
gosterilmeyen - montaj tabanina 12 baglannus olacak sekilde tesekkiil
edilmistir. Sikistirma elemani 30 bir ana govdeyi 31 ve bir kelepeeyi
32 kapsamaktadir. Ana govde 31, daha dnce zaten tarif edilmis olan,
uygun sekilde montaj tabamna 12 adapte edilmis alici bolgesi 18
bulunan ayak elemamna 17 buyuk 6l¢iide uygundur. Kelepge 32 de
aym1 sckilde montaj tabanimin 12 geometrisine karsilik gelecek
sekilde, kelepge 32 ana govde 31 ile birlikte montaj tabaninin 12
etrafini1 tamamen kusatacak sekilde tesekkul edilmistir. Tercihen,
kelepge 32 iki deligi kapsamakta olup onlarin igerisinde beher bir dish
vida 33 gecirilmistir. Sikistirma eleman1 30, digli vidayr 33 almasi
icin, ilgili dis agilmis deliklere sahiptir, onlarn igerisine disli vida 33
vidalanmistir. Kelepge 32 ile ayak elemam 17, kelepgelerin 32
sikistirma yuzeyleri 34 ile ayak elemaninin 17 dayanma yiizeyi 35
arasinda, kelepce 32 montaj tabamna 12 sikica dayandiginda, bir
aralik 36 kalacak sekilde konfigire edilmistir. Ayak elemaninin 17
kelepge 32 ile sikistinlmasi, disli vidamin 33 sikilmas: esnasinda

kelepgenin 32 elastik deformasyonu ile elde edilmektedir.

Sekil 5, avantajli bir diger tasarima gore montaj tabaninda 12
dizenlenmis olan bir sikisgtirma elemanini 30 enine kesitte
gostermektedir. Sikistirma elemam 30, iki sikistirma govdesini 37a,
37b kapsamakta olup bunlar iki ¢ubuk eleman 40 vasitasiyla birbirine
baglanmastir.  Tercihen, ¢ubuk clemanlarm 40  sikistirma
govdelerinden bir tanesi 37a ile baglantis1 madde uyumlu baglant ile,

omegin kaynak ile tesekkil edilmistir, ¢ubuk eclemanin 40 her
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seferinde diger sikistirma govdesi 37b ile baglantis1 1se kuvvet uyumlu
baglant1 ile tesekkill edilmistir. Ozellikle tercihen, ¢ubuk elemanlar
40, sikistirma  govdesine 37a donuk olan tarafta, - ¢izimde
gosterilmeyen - bir pime sahiptir. Buna karsilik gelecek sekilde,
sikistirma govdesi 37a, i¢ tarafta, yani ¢ubuk clemana 40 donuk
tarafta, bir digh kor delige sahiptir. Bu gekilde, ¢ubuk elemanlar 40
tam dogru sekilde sikistirma govdesine 37a konumlandirilabilmekte
ve merkezlenebilmektedir. Cubuk elemanlarin 40 sikistirma govdesi
37a ile birbirine nihai baglanti, akabinde, sckil uyumlu baglant: ile,
tercihen kaynak ile yapilmaktadir.

Sekil 5°te gosterilmeyen diger bir alternatif uygulamaya gore, cubuk
elemanlar 40 vidalannoms ve sizdirmaz hale getirilmis sekilde,
sikistirma govdelerinde 37a diizenlenmistir. Sikistirma govdelerinden
37b bir tanesi 1ki gegis deligini 38 kapsamakta olup onlarin igerisinden
beher bir disli vida 39 gecirilmistir. Cubuk elemanlar 40, sikistirma
govdesine 37b doniik olan tarafta, dighi vidalan 39 almas i¢in tesekkiil
edilmis olan beher bir dis agilmus deligi 41 kapsamaktadir. Disli
vidalar 39 tercihen geg¢is delikleri 38 bolgesinde dissiz tesekkiil
edilmistir. Digli vidalar 39 vasitasiyla, sikistirma govdesi 37b, gubuk
elemanlar 40 ile vidalanabilir sekilde konfigiire edilmistir. Baska bir
ifade ile, sikistirma govdesi 37b, dish vidalar 39 vasitasiyla, cubuk
elemanlara 40 ve boylece sikistirma govdesine 37a dogru
cekilmektedir, boylece sikistirma govdeleri 37a, 37b karsilikh iki
tarafta montaj tabanina 12 dogru bastirilmaktadir ve bu sekilde
sikistirma govdelert 37a, 37b ile montaj tabam 12 arasinda kuvvet
uyumlu bir baglanti meydana gelmektedir. Tercihen, sikistirma

govdeleri 37a, 37b, montaj tabanma 12 donuk olan taraflarinda,
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kaliplanmig elemanlar1 42 kapsamaktadir, bunlar, montaj tabanma 12
karsilik gelecek sekilde tesekkil edilmistir. Montaj tabani 12 drnegin
Sekil 5te gosterildigi gibi kare profil olarak tesekkill edilmis
oldugunda, kaliplanmus elemanlar 42, kare profilin kenar bolgelerini
43 almasi i¢in ongodrilen bir alici bodlgesi bulunan ¢ikinti olarak

tesekkill edilmis olmaktadir.

Ozellikle tercihen disli vidalarin 39 her birisi bir sizdirmazlik aracini
44 kapsamaktadir, $6z konusu bu sizdirmazlik araci, vida kafasi 45 ile
lgili sikistirma  govdelerinin 37 yuzeyl arasina, sikica oturacak
sekilde, diizenlenmistir. Omegin vida kafas1 45 cevreleyen bir yive
sahiptir, onun icerisine bir o-halkasi oturtulmustur. Bu sekilde, aksi
halde gegis deliklerinin 38 ve/veya disli vidalarm 39 dis bdlgesinin
icine kirlerin sizmasi olasihigr guvenilir bir sekilde dnlenmektedir.
Toplamda, Sckil 5°te gosterilen ayak elemaninin 17 karakterize edici
ozelligi, Ozellikle hijyen bakimindan avantajl etkilere sahip olmasidir,
cunkil butin pargalar miimkun oldugunca duz yuzeylere sahiptir ve
butiin bolgelere disaridan iyi bir sekilde ulasilabilmektedir. Bunun
disinda, aksi halde onlarin igerisinde kirlerin birikebilecek oldugu

bosluklar dogrudan disaridan erisilebilir degildir.

Tutucu arag 16 tercihen birden fazla ayak elemanini 17 veya
sikigtirma elemanini 30 kapsamaktadir. Sikistirma elemanlari, burada,
birbirine mesafeli diizenlenmistir ve daha da tercihen - zaten daha
once - tarif edilen ayak clemami kaidesi 19 tzerinden birbirine
baglanmstir. Ozellikle tercihen ayak elemanlarn 17 birkag tane
halinde dik ag¢iyla ayak elemam kaidesinde 19 duzenlenmistir. Yine

tercihen, ayak elemam kaidesi 19, sivilarin ve/veya Kkirlerin akip
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gitmesini tesvik etmek icin, yatay ¢izgiye gore egik tesekkil edilmis

olan yan yuzeyleri kapsamaktadir.

Yine tercihen, sikistirma elemanlarimin 30 en azindan kenar
bolgesindeki 47 vlzeyler yuvarlatilmis tesekkiill edilmis ve
istenmeyen kir birikmeleri verimli bir sekilde Onlenecek sekilde
konfigire edilmistir. Baska bir ifade ile, sikistirma elemanlar1 30 en
azindan blylik dl¢iide koselere ve/veya kenarlara sahip olmayacaklari

sekilde tesekkul edilmistir.

Sckil 6, ayak elemaninin 17, kelepgeler 32 olarak tesekkill edilmis
olan sikistirma elemanlart 30 ile avantajli diger bir tasarimin
gostermekte olup onlar birlikte tutucu araci 16 olusturmaktadir.
Kelepceler 32 tercihen - Sekil 6°da gosterilmeyen - montaj tabanma 12
kismen karsihk gelecek sekilde tesekkill edilmistir. Montaj tabaninin
12 etrafi bu sekilde bir yandan kelepgeler 32 tarafindan ve diger
yandan alici bolgesi 18 ile birlikte ayak elemanm: 17 tarafindan
tamamen kusatilmaktadir. Ogzellikle tercihen, kelepgeler 32,
kendilerinin serbest bacaklarinda 49 birer dis vidaya sahiptir. Ayak
elemant 17 her seferinde kelepgeleri 32 almalart i¢in tegekkill edilmis
olan ik1 gegis deligme 50 sahiptir. Bu sekilde, sikistirma elemanlart 32
- Sekil 6°da gosterilmeyen somunlar ile - ayak elemanina 17
vidalanmaktadir ve bdylece kelepce 32 montaj tabanina 12 dogru
gerdirilmektedir, boylece ayak elemami 17 montaj tabam 12 ile
birbirine sekil- ve/veya kuvvet uyumlu baglanti ile baglanmis

olmaktadir.

Ayak elemanmi 17 ve kelepgeleri 32 kapsayan tutucu araglarda 16 -

giris kisminda zaten tarif edilmis oldugu gibi - islevsel birimler 13
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(Sekil 6°da gosterilmemektedir) duzenlenmistir. Bulusun, Sekil 7°deki
perspektif gosterimde gosterilen, avantajli olan diger bir tasarimina
gore, ayak elemanlarindan 17 en az bir tanesinde bir alt ¢ergeve 51
duzenlenmistir. Bu alt gergeve 51 tercihen yuksekligi ayarlanabilir

olan durma ayaklarim 52 kapsamaktadir.

Avantajli olan ve ¢izimde gosterilmeyen diger bir uygulama sekline
gore, konveyor tertibatt 10 en az iki, 6zellikle tercihen daha fazla alt
cerceveye 51 sahiptir. Montaj tabani 12 her seferinde kelepceler 32 ile
ayak elemanlarnnmin 17 arasindan gecirilmistir ve bu sekilde tutucu
araclara 16 baglanmistir. Alt cerceveler 51, bu sekilde, montaj tabam
12 ile birlikte bir alt konstritksiyonu olusturmakta olup stz konusu bu
alt konstriiksiyon, alt ¢ergeveler 51 vasitasiyla, zemine kars

desteklenmistir.

Alternatif olarak, alt ¢ercevede 51, daha once belirtilen ve Sekil 1°den
Sekil 5°¢ kadar olan sekillerde tarif edilen, alt ¢er¢evenin 51 montaj
tabanina 12 baglanmasi igin  Ongorilen tutucu araglar 16
diizenlenmistir. Tekrarlamalarin onlenmesi i¢in, tarifnamede bununla

1lgili olarak yer alan pasajlara atifta bulunulur.
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