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(57)摘要

本实用新型公开了一种医疗废水消毒控制

净化装置，涉及医疗器械技术领域，以解决现有

技术无法计量添加液氯量而导致液氯池内的消

毒效果无法控制的问题；其包括聚污池、沉淀箱

和消毒池，沉淀箱上设有大网栅栏和小网栅栏，

小网栅栏右上部设置有连通口，消毒池上设置有

搅拌机构和液氯口，且消毒池下方设置有排水

口，搅拌机构包括驱动电机、搅拌轴和设置在搅

拌轴上的螺旋刀片，搅拌轴一端与驱动电机的输

出轴连接，搅拌轴另一端延伸至消毒池内；搅拌

轴内设有空心腔，且螺旋刀片上设置有数个与空

心腔连通的通孔，液氯口设置在搅拌轴上端。通

过实施本技术方案，可有效控制添加至消毒池内

的液氯量，且实现医疗废水与液氯均匀混合，提

高消毒杀菌效果。
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1.一种医疗废水消毒控制净化装置，包括聚污池、沉淀箱和消毒池，所述聚污池下方设

置有除污口，所述聚污池设置在沉淀箱下方，所述沉淀箱上设有大网栅栏、小网栅栏和盖

子，所述小网栅栏右侧上部设置有连通口，所述连通口设置在沉淀箱和消毒池之间，所述消

毒池上设置有搅拌机构和液氯口，且消毒池下方设置有排水口和设置在排水口上的阀门，

其特征在于：所述搅拌机构包括驱动电机、搅拌轴和设置在搅拌轴上的螺旋刀片，所述搅拌

轴一端通过联轴器与驱动电机的输出轴连接，搅拌轴另一端延伸至消毒池内；所述搅拌轴

内设有空心腔，且螺旋刀片上设置有数个与所述空心腔连通的通孔，所述液氯口设置在搅

拌轴上端。

2.根据权利要求1所述的一种医疗废水消毒控制净化装置，其特征在于：所述搅拌轴内

对应设置有控制螺旋刀片上的通孔与空心腔连通的电磁阀。

3.根据权利要求1所述的一种医疗废水消毒控制净化装置，其特征在于：所述沉淀箱的

内壁上绕设有进水管道，所述进水管道呈螺旋状固定在沉淀箱的内壁上，所述进水管道在

远离沉淀箱内壁一侧设置有多个喷水口，所述沉淀箱底部设有絮凝剂注射口，所述絮凝剂

注射口穿过聚污池与沉淀箱连通。

4.根据权利要求3所述的一种医疗废水消毒控制净化装置，其特征在于：所述絮凝剂注

射口伸入沉淀箱一端设置有螺旋喷嘴。

5.根据权利要求3所述的一种医疗废水消毒控制净化装置，其特征在于：所述多个喷水

口处均设置有倾斜向下的倒角&，且30°<&<70°。

6.根据权利要求1-5任意一项所述的一种医疗废水消毒控制净化装置，其特征在于：所

述大网栅栏为双层结构，且水平固定在沉淀箱的上部。

7.根据权利要求1-5任意一项所述的一种医疗废水消毒控制净化装置，其特征在于：所

述小网栅栏为半球形结构，且小网栅栏的网口小于大网栅栏的网口。

8.根据权利要求1所述的一种医疗废水消毒控制净化装置，其特征在于：所述聚污池为

倒置的锥形结构，所述除污口设置在聚污池底部。
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一种医疗废水消毒控制净化装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械技术领域，更具体的是涉及一种医疗废水消毒控制净化

装置。

背景技术

[0002] 医院废水主要是医疗机构在运营过程中产生的各种有毒有害有菌废水，其水质随

不同医院性质、规模和其所在地区而异，每张病床每天排放的污水量约为200-1000L，其来

源及成分复杂，主要由诊疗室、病房、病理解剖室、放射室、X片照相室和手术室等排放废水

构成，也包含少量的办公、洗涤等废水。医院废水中含有大量的病原细菌、病毒和化学药剂，

具有污染、急性传染和潜伏性传染的特征；医疗废水中所含的主要污染物为：病原体、有机

溶剂、酸、碱、有机物、漂浮物及悬浮物、放射性污染物等，未经处理的原污水中含菌总量达8

～10个/mL以上；医院废水作为水环境中毒性风险的主要来源之一，其毒性污染物质进入水

生生态平衡和饮用水源造成潜在的负面影响。国家环境保护总局和国家质量碱度检验检疫

总局于2005年7月联合发布了医疗机构污染物排放标准《医疗机构水污染排放标准》(GB 

18466-2005)，标准对医疗机构污水、污水处理站产生的废气、污泥等污染物提出了全面控

制的要求，并强调了对含病原体污水的消毒效果。

[0003] 申请号为CN201720008904.8的专利公开了一种医疗废水环保净化装置，包括聚污

池、沉淀箱和消毒池，所述聚污池包括除污口和进水口，所述进水口穿过聚污池与沉淀箱相

连，所述沉淀箱上设有大网栅栏、小网栅栏和盖子，所述小网栅栏的右侧上部设有连通口，

所述连通口固定在沉淀箱和消毒池之间，所述消毒池的顶部固定设有电机和液氯口右侧固

定有排水口，所述电机的下部连接有转轴，所述转轴上固定有叶片，所述排水口设有阀门。

该技术方案可实现在源头就处理医疗废水，先过滤再沉淀最后杀毒，然而该技术方案仍然

存在以下不足：需人工定期通过液氯口向消毒池内添加液氯，且无法计量添加液氯量，导致

液氯池内消毒效果无法控制，液氯添加过大可造成排放废水的二次污染，液氯添加过少无

法达到彻底除菌的效果。

实用新型内容

[0004] 鉴于以上所述现有技术的不足，本实用新型的目的在于提供一种医疗废水消毒控

制净化装置，可有效控制添加至消毒池内的液氯量，且实现医疗废水与液氯均匀混合，提高

消毒杀菌效果。

[0005] 本实用新型为了实现上述目的具体采用以下技术方案：

[0006] 一种医疗废水消毒控制净化装置，包括聚污池、沉淀箱和消毒池，所述聚污池下方

设置有除污口，所述聚污池设置在沉淀箱下方，所述沉淀箱上设有大网栅栏、小网栅栏和盖

子，所述小网栅栏右侧上部设置有连通口，所述连通口设置在沉淀箱和消毒池之间，所述消

毒池上设置有搅拌机构和液氯口，且消毒池下方设置有排水口和设置在排水口上的阀门，

所述搅拌机构包括驱动电机、搅拌轴和设置在搅拌轴上的螺旋刀片，所述搅拌轴一端通过
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联轴器与驱动电机的输出轴连接，搅拌轴另一端延伸至消毒池内；所述搅拌轴内设有空心

腔，且螺旋刀片上设置有数个与所述空心腔连通的通孔，所述液氯口设置在搅拌轴上端。

[0007] 本实用新型基础方案的工作原理为：采用上述结构对医疗废水进行处理时，通入

沉淀箱内的医疗废水经过沉淀后经过大网栅栏和小网栅栏过滤，过滤后的医疗废水通过右

侧上部设置的连通口通入消毒池内；此时，由搅拌机构中的驱动电机驱动搅拌轴转动而带

动设置在搅拌轴上的螺旋刀片转动，与此同时，液氯通过设置在搅拌轴上的液氯口通入搅

拌轴的空心腔内，并在驱动电机驱动搅拌轴搅拌过程中，空心腔内的液氯由于离心力的作

用通过螺旋刀片上的数个通孔流入至消毒池内，并与消毒池内的医疗废水充分接触反应，

进行彻底消毒杀菌，以达到快速消毒杀菌的效果，最后经过过滤杀菌后的水再通过排水口

排出。

[0008] 此外，可通过驱动电机控制搅拌轴的转动速度，进而可有效控制添加至消毒池内

的液氯量，实现医疗废水与液氯均匀混合，提高消毒杀菌速率，并完善消毒池内的消毒杀菌

效果。

[0009] 进一步地，所述搅拌轴内对应设置有控制螺旋刀片上的通孔与空心腔连通的电磁

阀。可通过控制电磁阀的开关控制液氯是否通入消毒池内，可有效计量控制添加液氯量。

[0010] 进一步地，所述沉淀箱的内壁上绕设有进水管道，所述进水管道呈螺旋状固定在

沉淀箱的内壁上，所述进水管道在远离沉淀箱内壁一侧设置有多个喷水口，所述沉淀箱底

部设有絮凝剂注射口，所述絮凝剂注射口穿过聚污池与沉淀箱连通。医疗废水通过进水管

道上的多个喷水口喷射至沉淀箱内，而沉淀箱底部设置有絮凝剂注射口，通过絮凝剂注射

口将絮凝剂注入沉淀箱内，通过絮凝沉淀法使废水中的悬浮微粒失去稳定性，胶粒物相互

凝聚使得微粒增大，形成絮凝体，而絮凝体长大到一定体积后即在重力作用下脱离水相沉

淀，从而除去医疗废水中大量悬浮物，且大量悬浮物通过重力作用沉淀至聚污池内，并通过

聚污池下方设置的除污口排出；因此，医疗废水中的大量悬浮物并不会经过大网栅栏和小

网栅栏的过滤，可避免对大网栅栏和小网栅栏造成堵塞的问题，并不会影响再后污水的流

动性以及造成二次污染的问题；该技术方案可实现医疗废水中的悬浮物先沉淀再过滤，可

除去过滤的医疗废水中大量的悬浮物，并不会堵塞过滤机构，延长过滤机构的使用寿命，并

解决现有过滤机构容易造成难以清理的问题。

[0011] 进一步地，所述絮凝剂注射口伸入沉淀箱一端设置有螺旋喷嘴。螺旋喷嘴喷射方

向向上，喷流角度范围可为50°-70°，可使得经过多个喷水口喷射出来的医疗废水与螺旋喷

嘴喷射出来的絮凝剂充分接触，并经过絮凝沉淀充分接触反应，医疗废水在不经过大网栅

栏和小网栅栏过滤的情况下便可直接沉淀至聚污池内，且进水管道固定在沉淀箱的内壁

上，沉淀的絮状物并不会缠绕在进水管道上，实用性好。

[0012] 进一步地，所述多个喷水口处均设置有倾斜向下的倒角&，且30°<&<70°。使得多个

喷水口喷射出来的污水可沿倾斜向下的倒角先与絮凝剂反应后再经过大网栅栏和小网栅

栏过滤，且不同高度的喷水口可设置不同的倾斜倒角，可控制性的实现喷射出来的医疗污

水与絮凝剂反应位置，并控制沉淀的絮状物的沉淀位置。

[0013] 进一步地，所述大网栅栏为双层结构，且水平固定在沉淀箱的上部。未经过絮凝剂

反应的悬浮物可通过双层结构的大网栅栏过滤，保证对医疗废水中悬浮物的去除效果。

[0014] 进一步地，所述小网栅栏为半球形结构，且小网栅栏的网口小于大网栅栏的网口。

说　明　书 2/5 页

4

CN 211813777 U

4



设置在沉淀箱上端的半球形结构的小网栅栏可增大过滤机构的过滤面积，进一步对医疗废

水进行过滤，提高过滤效果。

[0015] 进一步地，所述聚污池为倒置的锥形结构，并埋于地下。除污口设置在聚污池底

部，从而沉淀在聚污池内的絮状物可由于重力作用滑至聚污池底部，并通过除污口排出。

[0016] 如上所述，本实用新型的有益效果如下：

[0017] 1、本实用新型中搅拌机构包括驱动电机、搅拌轴和设置在搅拌轴上的螺旋刀片，

通过螺旋刀片搅拌可产生较大的涡状旋流，搅拌效果效果好，可实现液氯与消毒池内的医

疗废水充分接触反应，进行彻底消毒杀菌，以达到快速消毒杀菌的效果。

[0018] 2、本实用新型中液氯通过设置在搅拌轴上的液氯口通入搅拌轴的空心腔内，并在

驱动电机驱动搅拌轴搅拌过程中，空心腔内的液氯由于离心力的作用通过螺旋刀片上的数

个通孔流入至消毒池内，实现医疗废水与液氯均匀混合，提高消毒杀菌速率，并完善消毒池

内的消毒杀菌效果。

[0019] 3、本实用新型中搅拌轴内对应设置有控制螺旋刀片上的通孔与空心腔连通的电

磁阀，可通过控制电磁阀的开关控制液氯是否通入消毒池内，可有效计量控制添加液氯量，

避免液氯池内液氯添加过大造成排放废水的二次污染，液氯添加过少无法达到彻底除菌的

效果的问题。

[0020] 4、本实用新型进水管道绕设在沉淀箱的内壁上，医疗废水首先与沉淀箱内的絮凝

剂反应，从而通过絮凝沉淀法使废水中的悬浮微粒失去稳定性，胶粒物相互凝聚使得微粒

增大，形成絮凝体，而絮凝体长大到一定体积后即在重力作用下脱离水相沉淀，从而除去医

疗废水中大量悬浮物，且大量悬浮物通过重力作用沉淀至聚污池内，并通过聚污池下方设

置的除污口排出；因此，医疗废水中的大量悬浮物并不会经过大网栅栏和小网栅栏的过滤，

可避免对大网栅栏和小网栅栏造成堵塞的问题，并不会影响再后污水的流动性以及造成二

次污染的问题。

[0021] 5、本实用新型中医疗废水通过进水管道上的多个喷水口喷洒至沉淀箱内；且絮凝

剂注射口在伸入沉淀箱一端设置有螺旋喷嘴，可使得经过多个喷水口喷射出来的医疗废水

与螺旋喷嘴喷射出来的絮凝剂充分接触，并经过絮凝沉淀充分反映，从而医疗废水在不经

过大网栅栏和小网栅栏过滤的情况下可直接沉淀至聚污池内，减少大网栅栏和小网栅栏的

过滤负荷。

附图说明

[0022] 图1为本实用新型一种医疗废水消毒控制净化装置的剖面示意图；

[0023] 图2为本实用新型一种医疗废水消毒控制净化装置中进水管道的示意图。

[0024] 附图标记：01-聚污池、02-沉淀箱、03-消毒池、04-除污口、05-大网栅栏、06-小网

栅栏、07-盖子、08-连通口、09-搅拌机构、10-液氯口、11-排水口、12-阀门、13-进水管道、

14-喷水口、15-絮凝剂注射口、16-螺旋喷嘴、17-驱动电机、18-搅拌轴、19-螺旋刀片、20-通

孔、21-空心腔、22-电磁阀。

具体实施方式

[0025] 为了本技术领域的人员更好的理解本实用新型，下面结合附图和以下实施例对本
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实用新型作进一步详细描述。

[0026] 请参考图1和图2所示，本实施例提供一种医疗废水消毒控制净化装置，包括聚污

池01、沉淀箱02和消毒池03，沉淀箱02上方扣接有盖子07，聚污池01设置在沉淀箱02下方，

且聚污池01为倒置的锥形结构，并埋于地下，聚污池01下方设置有除污口04，除污口04设置

在聚污池01底部，从而沉淀在聚污池01内的污水排出物可由于重力作用滑至聚污池01底

部，并通过除污口04排出。

[0027] 进一步地，沉淀箱02内壁上绕设有进水管道13，进水管道13呈螺旋状焊接在沉淀

箱02的内壁上，进水管道13在远离沉淀箱02内壁一侧设置有多个喷水口14，沉淀箱02底部

设有絮凝剂注射口15，所述絮凝剂注射口15穿过聚污池01与沉淀箱02连通，通过絮凝剂注

射口15将絮凝剂注入沉淀箱02内，通过絮凝沉淀法使废水中的悬浮微粒失去稳定性，胶粒

物相互凝聚使得微粒增大，形成絮凝体，而絮凝体长大到一定体积后即在重力作用下脱离

水相沉淀，从而除去医疗废水中大量悬浮物，且大量悬浮物通过重力作用沉淀至聚污池01

内，并通过聚污池01下方设置的除污口04排出；因此，医疗废水中的大量悬浮物并不会经过

过滤机构的过滤，可避免对过滤机构造成堵塞的问题，并不会影响再后污水的流动性以及

造成二次污染的问题。

[0028] 具体地，絮凝剂注射口15伸入沉淀箱02一端设置有螺旋喷嘴16，螺旋喷嘴16喷射

方向向上，喷流角度范围可为50°-70°，可使得经过多个喷水口14喷射出来的医疗废水与螺

旋喷嘴16喷射出来的絮凝剂充分接触，并经过絮凝沉淀充分接触反应。

[0029] 进一步地，沉淀箱02上设有过滤机构，过滤机构包括大网栅栏05和小网栅栏06，大

网栅栏05为双层结构，且水平固定在沉淀箱02的上部，未经过絮凝剂反应的悬浮物可通过

双层结构的大网栅栏05过滤，保证对医疗废水中悬浮物的去除效果。

[0030] 此外，小网栅栏06为半球形结构，且小网栅栏06的网口小于大网栅栏05的网口。设

置在沉淀箱02上端的半球形结构的小网栅栏06可增大过滤机构的过滤面积，进一步对医疗

废水进行过滤，提高过滤效果。该技术方案可实现医疗废水中的悬浮物先沉淀再过滤，可除

去过滤的医疗废水中大量的悬浮物，并不会堵塞过滤机构，延长过滤机构的使用寿命，并解

决现有过滤机构容易造成难以清理的问题，实用性好。

[0031] 进一步地，多个喷水口14处均设置有倾斜向下的倒角&，且30°<&<70°，具体根据喷

水口14的不同高度设置喷水口14倒角的角度，使得多个喷水口14喷射出来的污水可沿倾斜

向下的倒角先与絮凝剂反应后再经过大网栅栏05和小网栅栏06过滤，且不同高度的喷水口

14可设置不同的倾斜倒角，可控制性的实现喷射出来的医疗污水与絮凝剂反应位置，并控

制沉淀的絮状物的沉淀位置。

[0032] 进一步地，小网栅栏06右侧上部设置有连通口08，连通口08设置在沉淀箱02和消

毒池03之间，消毒池03上设置有搅拌机构09和液氯口10，且消毒池03下方设置有排水口11

和设置在排水口11上的阀门12，经过大网栅栏05和小网栅栏06过滤后的医疗废水通过连通

口08进入消毒池03内，并通过消毒池03内通入的液氯进行消毒杀菌；且消毒池03内设置搅

拌机构09，通过搅拌机构09使得液氯与医疗废水充分接触，进行彻底消毒杀菌，最后经过过

滤杀菌后的水再通过排水口11排出。

[0033] 具体地，搅拌机构09包括驱动电机17、搅拌轴18和设置在搅拌轴18上的螺旋刀片

19，搅拌轴18上端通过联轴器与驱动电机17的输出轴链接，搅拌轴18下端延伸至消毒池03
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内，搅拌机构09的工作原理为：驱动电机17驱动搅拌轴18转动而带动设置在搅拌轴18上的

螺旋刀片19转动，使得通入至消毒池03内的液氯与医疗废水充分接触反应，进行彻底消毒

杀菌；设置的螺旋刀片19相比现有技术中的波浪状叶片搅拌效果更好。

[0034] 此外，搅拌轴18内设有空心腔21，且螺旋刀片19上设置有数个与空心腔21连通的

通孔20，液氯口10设置在搅拌轴18上端，液氯通过设置在搅拌轴18上的液氯口10通入搅拌

轴18的空心腔21内，并在驱动电机17驱动搅拌轴18搅拌过程中，空心腔21内的液氯由于离

心力的作用通过螺旋刀片19上的数个通孔20流入至消毒池03内，并与消毒池03内的医疗废

水充分接触反应，以达到快速消毒杀菌的效果。

[0035] 进一步地，可通过驱动电机17控制搅拌轴18的转动速度，进而可有效控制添加至

消毒池03内的液氯量，实现医疗废水与液氯均匀混合，提高消毒杀菌速率，并完善消毒池03

内的消毒杀菌效果。

[0036] 此外，搅拌轴18内对应设置有控制螺旋刀片19上的通孔20与空心腔21连通的电磁

阀22，可通过控制电磁阀22的开关控制液氯是否通入消毒池03内，可有效计量控制添加液

氯量，避免液氯池内液氯添加过大造成排放废水的二次污染，液氯添加过少无法达到彻底

除菌的效果的问题。

[0037] 本例中，医疗废水进水管道13上的多个喷水口14喷射至沉淀箱02内，喷洒状的医

疗废水与螺旋喷嘴16喷射的絮凝剂接触反应，通过絮凝沉淀法使废水中的悬浮微粒失去稳

定性，胶粒物相互凝聚使得微粒增大，形成絮凝体，而絮凝体长大到一定体积后即在重力作

用下脱离水相沉淀至聚污池01内，由聚污池01下方的除污口04排出；该技术方案可实现医

疗废水中的悬浮物先沉淀再过滤，可除去过滤的医疗废水中大量的悬浮物，并不会堵塞过

滤机构，延长过滤机构的使用寿命，并解决现有过滤机构容易造成难以清理的问题。

[0038] 此外，经絮凝剂沉淀后的医疗废水，悬浮物大量减少，可减少大网栅栏05和小网栅

栏06的过滤负荷；经过大网栅栏05和小网栅栏06过滤后的医疗废水通过连通口08进入消毒

池03内，并通过消毒池03内通入的液氯进行消毒杀菌；且消毒池03内设置搅拌机构09；具体

地，由搅拌机构09中的驱动电机17驱动搅拌轴18转动而带动设置在搅拌轴18上的螺旋刀片

19转动，与此同时，液氯通过设置在搅拌轴18上的液氯口10通入搅拌轴18的空心腔21内，并

在驱动电机17驱动搅拌轴18搅拌过程中，空心腔21内的液氯由于离心力的作用通过螺旋刀

片19上的数个通孔20流入至消毒池03内，并与消毒池03内的医疗废水充分接触反应，进行

彻底消毒杀菌，以达到快速消毒杀菌的效果，最后经过过滤杀菌后的水再通过排水口11排

出。

[0039] 以上所述，仅为本实用新型的较佳实施例，并不用以限制本实用新型，本实用新型

的专利保护范围以权利要求书为准，凡是运用本实用新型的说明书及附图内容所作的等同

结构变化，同理均应包含在本实用新型的保护范围内。
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