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Impulsowo-magnetyczne urzgdzenie do pomiaru bledu podzialki
zebow walcowych kol zebatych
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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do po-
miaru bledu podzialki zebéw walcowych ko6t zeba-
tych oparte na elektronicznych metodach rejestra-
cji mierzonej wielko$ci tego biedu. Do pomiaréw
btedu podziatki stosuje sie obecnie urzadzenia
i przyrzady typu mechanicznego, mechaniczno-op-
tycznego, mechaniczno-elektrycznego.

W znanych rozwigzaniach, pomiaru dokonuje sie
przez poréwnanie podzialki kota zebatego wzor-
cowego z podziatkg kola zebatego badanego, lub
przez pordéwnanie podzialki pary dowolnych ko6t
zebatych. Do rejestracji réznic podzialek stuzy
uklad zlozony z dwéch tarcz z ktérych jedna sprze-
zona jest z kolem wzorcowym (pierwszym) a druga
z badanym (drugim). Tarcze prze$wietlane sg stru-
mieniem $§wietlnym. Impuls elektryczny odpowia-
dajgcy strumieniowi $wietlnemu ma rézny czas
trwania zaleznie od réznicy podzialek obu ko6t ze-
batych (patent NRF Nr 1103035). W innych urzg-
dzeniach do poréwnywania wspoélipracy koét zeba-
tych, pomiaru dokonuje sie za pomocg ukladu mie-
rzgc oporno§¢ zainstalowanych potencjometréow:
nadawczego zwigzanego z kolem wzorcowym i od-
biorczego — zwigzanego z kolem badanym (patent
NRF Nr 1134206).

Wspomniane metody pomiarowe sg klopotliwe
z uwagi na to, Ze urzadzenia pomiarowe wypo-
sazone s3 w ukitady pasowe, cierne i przeguby
Cardana. Na blad zazebienia nakladajg sie tu jesz-
cze bledy napedéw mechanicznych. Poza tym,
wspomniane urzadzenia pomiarowe dajg wynik
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okre§lony jako blgd zazebienia, a nie blgd podzialki
pojedynczego zeba.

Urzadzenie wedlug wynalazku usuwa wady zna-
nych rozwigzan i wumozliwia pomiar kolejno
wszystkich podzialek w dowolnym kole zebatym
o zebach walcowych. Urzadzenie wyposazone jest
w uklad fotooptyczny, za pomocg ktérego mozna
liczy¢, przy wspoélpracy z innymi ukladami, numer
kolejny zeba oraz rejestrowaé poczatek i koniec
podzialki. Urzgdzenie posiada beben pamieci mag-
netycznej z nalozonym nan badanym kolem ze-
batym. Na bebnie pamieci magnetycznej dokonuje
sie zapisu impulséw roboczych, ktére sa dalej su-
mowane i powielane, a nastepnie liczon®. Wynik
moze byé podany jako liczba impulséw lub po zde-
kodowaniu jako liczba mikronéw.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest uwidocznione
przykladowo na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia schemat blokowy urzgadzenia pomiarowego,
a fig. 2 ilustruje zasade dzialania tego urzadzenia.

Na wspélnym wale osadzone jest badane kolo
zebate 1, beben pamieci magnetycznej 2, sklada-
jacy sie z niemagnetycznego walca ktérego po-
wierzchnia pokryta jest no$nikiem magnetycznym
i kolo zamachowe 3. Wal napedzany jest za po-
moc silnika elektrycznego 4. Glowice zapisujgco
— odczytujace 7 stuzg do zapisywania i odczyty-

.wania impulséw roboczych. Uklad 8 jest przelgcz-

nikiem wlgczajgcym uklad zapisywania 9 lub uklad
odczytywania, powielania i sumy 10. Uklad liczenia
kolejnosci zebow 11 polgczony jest z jednej strony
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z ukladem startu 12, licznikiem impulséw 13 i za-
réwka 5 o§wietlajacg czujnik 6. Zar6éwka i czuj-

nik (fotodioda) umieszczone sg z obu stron zeba -

badanego kola zebatego 1. Licznik impulséw 13
polaczony jest z ukladem bezpo$redniego odczytu
wyniku 14. '

Urzadzenie wediug wynalazku pracuje w naste-
pujacy sposéb (fig. 1). Przed pomiarem, na be¢bnie
pamigci magnetycznej 2 zostaly zapisane impulsy
robocze za pomocg glowic 7 z ukladu zapisu 9 po-
przez ustawiony na -,zapis” uklad przelaczajacy 8.
Na bebnie pamieci magnetycznej 2 zapisany jest
rowniez impuls startu. Gdy impuls ten zostanie
odczytany — zadziala ‘uklad startu 12. Uklad ten
uruchomi licznik kolejno$ci zebéw 11 badanego ko-
la zebatego 1. Do licznika kolejno$ci zebéw 11
przylozone sg r6éwniez impulsy z ukladu fotoelek-
trycznego 5 i 6 odpowiadajace poczatkowi i konco-
wi podziatki. Czujnik 6 reaguje tylko na dwa stany
elektryczne: ,jest prad” (Zr6dlo Swiatla nie jest
przysloniete zebem badanego kola zebatego) i ,nie
ma pradu” (Zrédlo §wiatla jest przysitoniete zebem).
Uklad liczenia kolejno$ci zebéw 11 otwiera dalsze
uklady na czas trwania podziatki. Podczas pomiaru
uklad przelgczajacy 8 zostaje przestawiony na ,j0d-
czytywanie” i dlatego impulsy z bebna pamieci
magnetycznej 2, poprzez przelacznik 8 i uklad
powielania, odczytywania i sumy 10, dostaja sie
do licznika impulséw 13 w czasie, gdy uklad ten
zostal otwarty ukladem liczenia kolejnoSci zgbéw
11 przez impuls odpowiadajacy poczatkowi podzial-
- ki. Uklad licznika impulséw 13 nastawia si¢ na
dowolng, technicznie mozliwg, uprzednio wybrang
liczbe, zaleznga od zadanej dokladno$Sci pomiaru.
Niepelny stan cyfr licznika impulséw 13 zostaje
przestany do ukladu odczytu wyniku 14.

Impuls odpowiadajacy poczatkowi podzialki (linia
A-A na fig. 2) uruchamia licznik impulséw. Impul-
sy majg odpowiednio krétki czas trwania. Uru-
chomiony licznik zlicza okre$long liczbe impulséw
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ustalong z géry cyfra np. 28, 210 (fig. 2) lub dowolng
inng, nastepnie samoczynnie zeruje sie, zaczyna zno-
wu liczy¢ do cyfry 28, 219 itd. Liczenie zostaje przer-
wane w momencie gdy pojawi sie impuls konca
podziatki (linia B-B na fig. 2). Poniewaz przy po-
miarze bledu podzialki interesujaca warto$cig jest
réznica miedzy.poszczegélnymi podziatkami, wiec
po zatrzymaniu licznika, pozostanie pewien niepel-
ny stan cyfr ktéry nie moze sie sam wyzerowaé.
Pomiar odbywa sie w ruchu kotla zebatego a wy-
niki podawane sa w formie bezwzglednej (tzn.
policzona liczba impulséw), lub w formie zdekodo-
wanej podajace odrazu liczbg mikronéw. Urzadze-
nie jest tak zbudowane, ze po uruchomieniu od-
czytuje sie blad jednej podziatki, kilku lub wszyst-
kich.

Urzgdzenie wedlug wynalazku pozwala na uzy-
skanie wynikéw w kazdej, technicznie stosowanej
klasie dokladnos$ci obrébki két zebatych. Doktad-
no§¢ urzadzenia zalezy wylacznie od mozliwosci
zageszczenia zapisu impulséw roboczych. Pomiar
jest bardzo kré6tki, moze go wykonywaé pracownik
niewykwalifikowany, nadaje sie do zastosowania
bezposrednio przy produkcji k6t zebatych.

Zastrzezenie patentowe

Impulsowo-magnetyczne urzadzenie do pomiaru
bledu podziatki zebéw walcowych k6l zebatych,
w ktérym impulsy z ukladu fotooptycznego pocho-
dzgce z przecinania strumienia §wietlnego przez
zeby badanego kola zebatego podawane sa do ukla-
du liczenia kolejno$ci zeb6é6w, znamienne tym, Ze
posiada beben pamieci magnetycznej (2) z nato-
zonym nan badanym kolem zebatym (1), na ktérym
to bebnie dokonuje sie zapisu impulséw roboczych,
przy czym impulsy s sumowane i powielane
w ukladzie (10) a nastepnie liczone w liczniku im-
pulséw (13) i odczytywane w ukladzie odezytu wy-
niku (14).



48960

v
\I? [ II[IIﬂ]IIl]/
: /2 7o

A7

\\‘o




	PL48960B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


