cocmsncns| POP1S VYNALEZU | 2088089

(19)

K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

i\( L Ghne® 6 05 B 19/00
(23) Vistavnd priorita
(22) Priblasené Q2 05 79
21) pv 3000-79

URAD PRO VYNALEZY (40) Zverejnené 29 02 80

«L’)\"d‘r" <
A OBJEVY (5] ¥y dan 18 05 83

(75)
Autor vvnileza  HORVATH BENJAMIN ing., PARTIZANSKE

(39 zapojenie na ovlédanie davkovada chemickych roztokov

Vynélez ss tyka zapojenia na ovléadanie dévkovala chemickych roztokov, najmgd do ko=

ZeluZskych sudov, s moZnostou ovladania rudne alebo riadiacim po&itadom.

V sifasnosti pouZivané dévkovale na davkovenie chemikélii v roztoku maju rozli&nu
kondtrukciu, Jednou z nich je déavkovaéd pozéstévajaci z dvoch piestovych &erpadiel s réz-
nym vykonom, prifom &erpadlo s mendim vykonom sa poufiva na jemné dévkovanie, kde davko-
vané mnoZstvo je dané poltom zdvihov pieste tychto Zerpadiel, Dalsi znimy dédvkovad obsa-
huge odme}né nadrZe so zabudovanym snimalom hladiny, Odmerné nadrZe sa plnia roztokom zo
zésobne] nadrie odstredivym Zerpadlom, ovladanym regula&nym systémom spojenym s hladino-
merom, Podobne pracuje tieZ ddvkovad s odmernymi nddrZami, kde mno¥stvo roztoku sa snima
pomocou tenzometrickych snimafov hmotnosti. Uvedené dévkovacie zariadenia su zapojené na
diernodtitkovy riadiaci systém, alebo pracuji v poloautomatickom reZime. Nevyhodou tychto
zariadeni a zspojeni pre ich ovladanie je, %e pri zaradovani dévkova&ov do automatizova~
ného systému riadenia tecMnologickych procesov Je potrebné riadiace obvody prisp8sobovat
pre napojenie na riadiaci polital, &o je ndkladné a v niektorych pripadoch predstavuje

zdeadné zdsahy a zmeny v celom systéme.

Tieto nevyhody odstrafiuje zapojenie na ovladanie upravendho dévkovala chemickych

roztokov podla predkladaného vynélezu. Podstata tohoto vyndlezu spodiva v tom, %e nasta~
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vovaci blok, ktorého prvy vstup je pripojeny na prvy vystup jednotky styku s prostredim,
druhy vstup je pripojeny na prvy vystup ruéného ovlédala, treti vstup j@ pripojeny na
prvy vystup nulovacieho a zapisovacieho bloku, ktory je zérovel pripojeny aj na prvy
vatup_paméfového bloku, a8 dtvrty vstup je spojeny s vystupom prepinaa, je svojim vy«
stupom pripojeny na druhy vstup pamétového bloku, ktorého treti vetup je pripojeny na
vystup prietokomera, Dalej je prvy vystup pam&tového bloku pripojeny na piaty vstup na=
stavovacieho bloku a zéroveX na prvy vstup nulovacieho a zapisovacieho bloku. Druhy
vetup nulovacieho a zapisovacieho bloku je spojeny s druhym vystupom jednotky styku s
prostredim, teeti vstup je spojeny s druhym vystupom pamétového bloku a Stvrty vstup je
spojeny 8 druhym vystupom ru&ného ovlddate., Druhy vystup nulovacieho a zapisovacieho
bloku je pripojeny na prvy vstup tla&itka, pridom druhy vstup tohoto tlalitka je pripo-
jeny na tret{ vystup ru&ného ovlédala, treti vetup je spojeny 8 tretim vystupom jedno-
tky styku 8 prostredim a 8tvrty vstup je spojeny s vystupom prepinala, Vystup tlalitks
je pripojeny na prvy vstup 8tvrtého hradla 8 cez oneskorovaci obvod tieZ na prvy vstup
piateho hradla. Vystup pisteho hradla je privedeny na prvy vetup spinacieho obvodu, kto-
rého druhy vetup je spojeny s vystupom 8tvrtého hradla, Vystup spinacieho obvodu je pri-
vedeny na vstup dévkovala chemikélii, Pamétovy blok je pritom svojim teetim vystupom
pripojeny jednak na druhy vstup 8tvrtého hradla s druhy vstup piateho hradle a jednek na
vstup vyhodnocovscieho obvodu, ktorédho prvy vystup je privedeny na treti vstup Stvrtého
hredls a treti vstup pieteho hradla, Dalej je ddvkoval chemikélii svojim vystupom pri-
pojeny na prvy vstup technelogického tabla, ktorého doohy vstup je pripojeny k druhému
vystupu vyhodnocovacieho obvodu, Stvrté hradlo je svojim $tvrtym vstupom pripojené k

vystupu hladinovéhtio snimafa, na ktory je tieZ pripojeny &tvrty vstup piateho hradla,

Technicky u&inok zapojenia podla vynélezu sa prejavuje jednoduchostou pripojenia
riadiacej jJednotky nim vytvorensej na riadiaci politad, zvydenim presnosfi déavkovania
chemickych roztokov a skrétenim doby dévkovania. Zapojenim ss. dalej vytvori samostatny
celok riadenia, takZe po navoleni vstupnych parametrov a od8tartovani sa stdva autondm-
nym vykonnym prvkom risdenis so zabezpelenim vSetkej kontroly s signelizéacie poruchy.
Zapojenie dalej ponechdva monost dispelérskeho riadenia, umoZfiuje priamo zasahovat do

technologickdho procesu, a tym operativne menit parametre technolégie.

Vynélez je bliZ&ie objasneny na priloZenych vykresoch, kde na obr. 1 je schématicky
zndzorneny davkovad chemikélii a na obr. 2 je schéma zapojenia na ovléddanie dévkovala
chemikalii, pridom priklad vyhotovenia dévkovats a zapojenia je vztahovany na dévkova-

nie chemikalii do kozeluZskych sudov,

Dévkovad D chemikdlii vo forme roztoku je tvoreny sistavou piatich zésobnych
nédr2i N1, N2, N3, N4, N5, pridom v kaZdej z nich je jedno z miedadiel M1, M2, M3, M4,
MS (obr. 1). Zo zdsobnych nédrii N1 aZ N5 si vyvedené vyvody so zabudovanymi vypustnymi
ventilmi Z1, z2, Z3, 24, Z§, ktoré sd pripojené k potrubiu, na ktoré je cez preplachovy

ventil P napojend pripojka technologickej vody. V potrubi je zamontované Eerpadlo C, pred



ktorym je napojeny na potrubie hladinovy snimag HS a 2a &erpadlom C Je v potrubi napojeny
prietokomer £, Od prietokomeru F vedie potrubie dalej k Jednotlivym odberovym miestam,
predstavovanym v na%om pripade piatimi kofeluiskymi sudmi 81, 82, 83, S4, S5. Na pripoj=

kédch potrubia k Jednotllvym kozeluZskym sudom S1 aZ S5 je namontovany Jeden z piatich

vpustnych ventilov R1, R2, R3, R4, R5,
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Zapojenie pre ovladanie tohoto dévkovata D (obr. 2) predstavuje riadiacu jednotku,
pozostévajucu z jednotky JS styku s prostredim spojenej s riadiacim poZitad&om RP, nasta-~
vovacieho bloku NB, nulovacieho a zapisovacieho bloku NZ, rulného ovlddada RO, prepinaa
MC, tlaZitka SS, oneskorovacieho obvodu 00, dalej zo 3tvrtého hradla H4 a piateho hradla
H5, na ktoré je napojeny hladinovy snimat HS, dalej spinacieho obvodu §0, vyhodnocovacie~
ho cbvodu VO, technologického tabla TT a pamatového bloku A s pripojenym prietokomerom E
a napokon B vykonovych prvkov dévkovada D chemikélii. Pamatovy blok A obsahuje prvé
hradlo Hi, druhé hradlo H2 a tretie hradlo H3, dalej prvu pamér PL &itala, druhd pamét P2

Eitala a napokon pamét PD dévkovaZa D chemikélii vo forme roztoku.

Riadiaci poZita& RP je svojim vystupom S8 zapojeny na vstup 56 Jednotky Js styku 8
prostredim, ktorej prvy vystup 1 je zapojeny na prvy vstup 2 nastavovacieho bloky NB,
Balsie vetupy nastavovacieho bloku NB su zapojené nasledovne: druhy vstép 4 na prvy
vystup 3 ru&ného ovlidala RO, treti vstup 6 na prvy vystup § nulovacieho & zapisovacieho
bloku NZ, &tvrty vstup 8 na vystup 7 prepinala MC a piaty vstup 22 na prvy vystup 21
pamétového bloku A, ktory je zarove# pripojeny aj k prvému vstupu 23 nulovacieho 8 zapi-
sovacieho bloku NZ. Svojim vystupom 9 je nastavovaci blok NB pripojeny na druhy vstup 10
pamétového bloku A, ktorého prvy vstup 11 je zapojeny na pPrvy vystup 5 nulovacieho a za=~
pisovacieho bloku NZ a treti vstup 12 je prepojeny na vystup 13 prietokomera E. Nulova-
ci a zapisovaci blok NZ mé svoj druhy vystup 24 spojeny s prvym vstupon 25 tleditka SS,
prifom jeho druhy vstup 39 je napojeny na druhy vystup 40 jednotky JS styku s prostredinm,
treti vstup 43 je napojeny na druhy vystup 44 pamétového bloku A a tvrty vstup 41 je
zapojeny na druhy vystup 42 ru&ndho ovlidada RQ. Tlalitko SS mé na svoj druhy vstup 26
pripojeny treti vystup 27 ru&ného ovlddada RO, na treti vstup 28 treti vystup 29 jednotky
JS styku s prostredim a na Stvrty vstup 45 vystup 7 prepinads MC. Vystup 30 tladitka ss
ide jednak priamo na prvy vstup 31 Stvrtého hredla H4, jednak cez vstup 53 oneskorovacie-
ho obvodu Q0 a jeho vystup 54 na prvy vstup 32 piateho hradla H5. Vystup 35 piateho hrad-
la H5 je privedeny na prvy vstup 36 spinacieho obvodu S0, na ktorého druhy vstup 34 je
pripojeny vystup 33 Stvrtého hradls H4,a ktorého vystup 37 je privedeny na vstup 38 dév~
kovata D. Treti vystup 14 pamétového bloku A Je napojeny na vstup 1S vyhodnocovacieho
obvodu vO, ako aj na druhy vstup 16 3tvrtého hradlas H4 a druhy vstup 17 piateho hradla
HS. Prvy vystup 18 vyhodnocovacieho obvodu VO je privedeny jednak na treti vstup 19
§tvrtého hradla H4, jednak na treti vstup 20 piateho hradla H5, zatial &o jeho druhy vy-
stup 49 je privedeny na druhy vstup 48 technologického tabla IT. Prvy vstup 47 technolo-
gického tabla TT je spojeny s vystupom 46 davkovada D. Prvy vstup 11 pamdtového bloku A

tvaii zaroved prvy vstup 71 pamati PD dévkovada D chemikdlidi, Prvy vstup 72 prvej pamati



Pl &itada a prvy vstup 70 druhej pamiti P2 &itafa, Druhy vstup 10 pamétrového bloku A tvo~
ri zéroved druhy vstup 85 pamiti PD dévkovafa D chemikdlii, druhy vstup 73 prvej pamdti
P1 Zitsa a druhy vstup 74 druhej pemiti P2 &itela. Treti vstup 12 pamétového bloku A
tvori zdéroveil prvy vstup 65 prvého hredla Hi a prvy vstup 64 druhého hradla H2. Vystup

57 prvej pamiti P1 titela tvori zdroveh prvy vystup 21 pamdtového bloku A, prvy vstup 59
tretieho hradla H3 a druhy vetup 58 prvého hradla Hl, ktorého vystup §§ je privedeny na
treti vstup 67 prvej paméti Pl &itala. Druhéd pamat P2 &itale mé svoj treti vstup 69 pre=~
pojeny 3 vystupom 68 druhého hradla H2 e jej vystup 60 je privedeny na druhy vstup 61
tretieho hradla H3. Vystup 62 tretisho hradla H3 tvori zdrovei druhy vstup 63 druhého
hradla H2 a druhy vystup 44 pamétového bloku A, ktory je privedeny na treti vstup 43 nu-
lovacieho a zapisovacieho bloku NZ. Treti vystup 14 pasmitového bloku A je tvoreny vystu-
pom 86 pamati PD dédvkovada D chemikalif. Vstup 38 dévkovals 0 chemikdlil vytvéra jedno-
tlivé vstupy ovlédadov vykonovych prvkov dévkovala D, a to vstup 75 miedadiel Mi, vstup
76 vypustnych ventilov Zi, vstup 77 vpustnych ventilov Ri, vstup zg preplachového venti-
lu P a vstup 79 Serpadla C. Vystup 46 dévkovata D, prepojeny so vstupom 47 technologicke~
ho tabla IT, je tvereny zasa vystupmi jednotlivych ovladalov jeho vykonovych prvkov, a to
vystupom 80 miedadiel Mi, vystupom 81 vypustnych ventilov Zi, vystupom 82 vpustnych venti-
lov Ri, vystupom 83 preplachového ventilu P a vystupom 84 &erpadla C. Index i sa vztahuje
na podet poufitych odoberacich miest a poéet prisludnych druhov chemikdlii, ktory je v
nadom priklade v oboch pripadoch rovny piatim,

Tinnost riadiace] jednotky takto zapojenej pri dispedarskom riadeni je nasledovné,
Prepinaé MC sa prepne do polohy pre rutné ovlédanie. Pomocou ruéného ovlédada RO sa na
nastavovacom bloku NB navoli adresa zdroja chemikdlii, t.j. chemikdlia nachédzajica sa
v niektorej zo zé&sobnych nddrzi Ni, jej prislichajice miedadlo Mi a vypustny ventil Zi,
adresa spotrebida, t.j. odberové miestd, tvorené jednym z koZeluZskych sudov Si a jemu
prisluchajdei vpustny ventil Ri, mnoZstvo chemikdlil a napokon mnoZstvo technologickej
vody. Signal z ru&ného ovlédaia RO vyvold v nulovacom & zapisovewom bloku NZ impulz,
ktory prepife nastavené Udaje o adrese zdroja chemikdlii a adrese spotrebifa do pamiti
PD dévkovata D chemikalii a Udaje o mnoZstve chemikdlii a mnoZstve technologickej vody
do prvej pamati Pl &itafa a druhej pamati P2 &itala., Vystupny signdl z prvéj paméti P1
titata je privédzany na druhy vstup §8 prvého hradla Hi. Vystupny signal z pamdti PD
dévkovala D chemikdlii je privédzany na vstup 15 vyhodnocovacieho obvodu VO a dalej na
druhy vstup 16 8tvrtého hradla H4 a druhy vstup 17 piateho hradla H5, Prvy vystup 18
vyhodnocovacieho obvodu VO je privedeny na treti vstup 19 &tvrtého hradla H4 a treti
vstup 20 pisteho hradla HS, zatial &o jeho druhy vystup 49 je privedeny na druhy vstup
48 technologiykého tabla TT.° Na $tvrté vstupy 50, 51 &tvrtého hradle H4 e piateho hrad-
la H5 je priv;azany vystupny signdl z hladinového snimala HS, Jedna Zast Startovacieho
signdlu z tlalitka SS je privédzané priamo na prvy vstup 31 &$tvrtdho hradla H4, Pri
prieznivosti v8etkych vstupnych signdlov na 8tvrtom hradle H4, prechddza $tartovaci

impulz na druhy vstup 34 spinacieho obvodu S0, ktory je zdrovefi prevodnikom na vy$3iu



napéatovd Urovel. Spinaci obvod S0 zapne zvolend mieSadlo Mi.

Druhs ast 8tartovacieho signélu z tladitka SS Je privédzand cez oneskorovaci obvod
00 na prvy vstup 32 piateho hradla H5. Pri priaznivosti véefkych vatupnych signalov do
piateho hradla H5 prechadza ¥tartovaci impulz na prvy vetup 36 spinacieho obvodu 80, kto-
ry je zéroveli prevodnikom na vy388iu napatovi urovef. Spinaci obvod SO zapne navoleny

vypustny ventil Zi, vpustny ventil Ri a &erpadlo C.

Po spusteni Zerpadla C za&ne prietokomer E vysielat impulzy, ktoré su privadzané
ne prvy vstup §§ prvého hradla Hi1 a prvy vstup 64 druhého hradla H2. Oruhé hradlo H2 je
zatvorenéd vystupnym signdlom z tretieho hradla H3 e impulzy prietokomeru F nim nepreché-
dzaju. Impulzy prietokomeru F v&ak prechadzaju cez prvé hradlo H1 & vstupuju do prvej pa-
méti P1 &{tela. Vplyvom impulzov z prietokomeru E dochédza k spéthému od¢itawvaniu zvole~
nej hodnoty v prvej paméti P1 &{ta&a. Po vynuloveni prvej paméti P1 &ita&a impulzemi
prietokomeru F docﬁédza k zmene drovne jej vystupného signslu. Zmeneny vystupny signél
je privddzany na prvy vetup 59 tretisho hradla H3 a na prvy vstup 23 nulovacieho a zapi=-
sovacieho bloku NZ, kde dochédza k nulovaniu nastavenych udajov o adrese zdroja chemikd«
1ii a ako daldi Gdaj sa do pamati PD davkovela D zapide zdroj technologickej vody, t.j.
preplachovy ventil P. Vystupny signal z pamiti PD ddvkovada D chemikslii sa privadza na
druhy vstup 17 piateho hradla H5, ktoré je otvorend, takze ﬁim prechédza na prvy vstup

36 spinacteho obvodu SO, ktory otvori preplachovy ventil P.

Po vynulovani prvej paméti P1 &ite&a sa otvéra druhé hradlo H2 a impulzy z prieto-
komeru F prechédzaju ns treti vstup 68 druhej paméti P2 &itada a zvolenu hodnotu spatne
od¢itavaju. Po vynuloveni dochédza k zmene trovne vystupného signalu, privadzaného cez
tretie hradlo H3 na treti vstup 43 nulovacieho a zapisovacieho bloku NZ. Na zdklade zme~
neného vstupndho signdlu nulovasi e zapisovaci blok NZ vy8le nulovaeci impulz pre pamav
PD dévkovala D chemikdlii, prvu pamat P1 &itala, druht pamat P2 titada a pre tladitko 8s.
Ne zédklade nulovacieho impulzu tladitko §S vysle impulz na prvy vstup 31 8tvrtého hradla
H4 a na prvy vstup 32 piateho hradla H5 , ktoré sa tymto uzavrd, &im sa uzavrie i spinae-
ci obvod SO a uzavrie sa preplachovy ventil P pre privod technologickej vody, vpustny

ventil Ri a Zerpadlo C.

Tym sa dévkovaci cyklus ukonéi & risdiaca Jednotka dévkovata D chemikdlii je v

zékladnej polohe pripravend na daldi cyklus dévkovania.

Cinnost riadiace] jednotky pri dialkovom ovladani Jje nasledovnd. Prepinad MC sa
prepne do polohy umoXfujlcej ovladenie riadiscinm potitalom RP. Tym je ru&ny ovlddad RO
blokovany a nastavovaci blok NB, nulovaci a zapisovaci blok NZ a tlatitko SS st ovlédané
prisludnymi vystupmi jednotky 3S styku s prostredim., Jednotka JS styku s prostredim je
priesmo ovlddand riadiacim po&itaom RP. Dalsia &innost pri samotnom ddvkovani je analo-

glcké ako pri dispeerskom riadeni.



PREDMET VYNALEZU

. Zapojenie na ovladanie dévkovada chemickych roztokov, najmé do koZeluZskych sudov,

vyznadujuce sa tym, Ze nastavovaci blok (NB), ktorého prvy vstup (2) je pripojeny na
prvy vystup (1) jednotky (JS) styku s prostredim spojenej svojim vatupom (56) s vystu=
pom (55) riadiaceho po&itaZa (RP), druhy vstup (4) je pripojeny na prvy vystup (3) rué-
ného ovléda&a (RO), treti vstup (6) je pripojeny na prvy vystup (5) nulovacieho a za~
pisovacieho bloku (NZ), ktory je zéroved pripojeny aj na prvy vstup (11) paméatového
bloku (A), a Stvrty vstup (8) je spojeny s vystupom (7) prepinafa (MC), je svojim vy=-
stupom (9) pripojeny na druhy vstup (10) pamétového bloku (A), ktorédho treti vstup
(12) je pripojeny na vystup (13) prietokomers (F), dalej prvy. vystup (21) pamatového
bloku (A) je pripojeny na piaty vstup (22) nastavovacieho bloku (NB) a zérovell na

prvy vetup (23) nulovacieho a zapisovacieho bloku (NZ), ktorého druhy vetup (39) je
spojeny s druhym vystupom (40) jednotky (JS) styku s prostredim, treti vstup (43) je
spojeny s druhym vystupom (44) pamétového bloku %A) a Stvrty vstup (41) je spojeny

s druhym vystupom (42) ruiného ovlada&a (RO) a druhy vystup (24) nulovacieho a zapiso~
vacieho bloku (NZ) je pripojeny na prvy vstup (25) tla&itka (S8), prigom druhy vstup
(26) tohoto tladitka ,SS) je pripojeny na treti vystup (27) ryéného ovlédsa&a (RO),
treti vetup (28) je spojeny s tretim vystupom (29) jednotky (3S) styku s prostredim

8 Stvrty vstup (45) je spojeny s vystupom (7) prepinala (MC) a vystup (30) tladitke
(SS) je dalej spojeny s prvym vstupom (31) Stvrtého hradla (H4) a cez onaskorovaci
obvod (00) tie% s prvym vstupom (32) piateho hradla (H5), ktorého vystup (35) je pri-
vedeny na prvy vstup (36) spinacieho obvodu (S8), ktorého druhy vstup (34) je spojeny
s vystupom (33) Stvrtého hradla (H4) a ktorého vystup (37) je privedeny na vstup (38)
dévkovada (D) chemikélii, pritom pamatovy blok (A) je svojim tretim vyatupom‘(14) pri-
pojeny jednak na druhy vstup (16) 3tvrtého hradla (H4) a druhy vstup (17) piateho
hradla (H5) a jednak nas vstup (15) vyhodnocovacieho obvodu (VO), ktorého prvy vystup
(18) je privedeny na treti vstup (18) 3tvrtého hradla (H4) a treti vstup (20) pisteho
hradla (H5).

Zapojenie podla bodu 1, vyznalujice sa tyh, e davkovae& (D) chemikdlii je svojim
vystupom (46) pripojeny na prvy vstup (47) technologického tabla (TT), ktorého druhy

vstup (48) je pripojeny k druhému vystupu (49) vyhodnocovacieho obvodu (VO).

Zapojenie podla bodu 1, vyznadujice sa tym, Ze Stvrté hradlo (H4) je svojim Stvrtym
vetupom (50) pripojené k vystupu (52) hledinového snimada (HS), na ktory je tieZ

napojeny $tvrty vstup (51) piateho hradla (H5).

2 vykresy
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