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1

Wynalazek dotyczy odmian ulepszonego sposobu
wykonywania koron i mostéw oraz ulepszonych od-
mian zwieraka trdjramiennego wedlug patentu
nr 45116.

Sposéb wykonywania ‘koron i mostéw wedlug
patentu nr 45116, zastrz. 2, posiada te niedogodno$¢,
ze dla zabezpieczenia wlaSciwego ustawienia po-
wierzchni zgryzowej walu zgryzowego z danymi
wewnatrzustnej rejestracji ruchéw zucia (nazywa-
nego dalej zgryzem funkcyjnym) w zwarciu cen-
tralnym w stosunku do zebéw modelu szczeki an-
tagonistycznej, wymaga sporzadzenia wycisku oraz
gipsowego modelu wyzej wymienionego walu zgry-
zowego i sgsiadujacych zebdw.

Ulepszony sposéb wykonywania koron i mostéw
zabezpiecza wlaSciwe ustawienie powierzchni zgry-
zowej zgryzu funkcyjnego w zwarciu centralnym
w stosunku do zeb6w modelu szczeki antagoni-
stycznej, bez konieczno$ci sporzgdzania wycisku
i modelu gipsowego ze zgryzu funkcyjnego, przez
co skraca cykl produkcyjny.

Ulepszony sposéb polega na zastosowaniu dwu-
warstwowego zgryzu okluzyjno-funkcyjnego, ktéry
otrzymuje sie przez wykonanie wycisku zwarcio-
wego pomiedzy zgryzem funkcyjnym, zamocowa-
nym w zakresie szczeki protezowanej, a szczeka
antagonistyczng, na przyklad przy uzyciu tyzki
wyciskowej Dr. Scheufele, lub przez wykonanie
zgryzu zwarciowego bezpoSrednio na powierzchni
zgryzowej zgryzu funkcyjnego, na przyklad za po-
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moca nawarstwionej masy wyciskowej oleisto-zZy-
wicznej, masy wyciskowej hydrokoloidalnej, lub
niskotopliwego wasku.

Dwuwarstwowy zgryz okluzyjno-funkcyjny odle-
wa sie i zagipsowuje w zwieraku tréjramiennym
w nastepujacy spos6éb. Najpierw odlewa sie z gipsu
powierzchnie zgryzu okluzyjno-funkcyjnego od
strony szczeki antagonistycznej i zagipsowuje na
ramieniu zwieraka w ten spos6b, aby powierzchnia
zgryzowa odlanych zebéw leZzala w plaszczyZnie
poziomej, dzielacej na polowe odleglodé miedzy ra-
mionami zwieraka, a nastepnie zagipsowuje sie
zgryz funkcyjny powierzchnig zwrdécong do szczeki
protezowanej na przeciwleglym ramieniu zwieraka
przy jego polozeniu, w ktérym opiera sie ono o zde-
rzak ustalajacy wysoko§é zgryzu. Po stwardnieniu
gipsu i rozwarciu ramion odslania si¢ powierzchnie
zgryzowa zebéw modelu szczeki antagonistycznej
oraz powierzchnie zgryzowa zgryzu funkcyjnego,
ktére sa zagipsowane w zwarciu centralnym na
przeciwleglych ramionach zwieraka.

W pierwszej odmianie ulepszonege sposobu na
trzecim ramieniu zwieraka zagipsowuje sie model
szczeki protezowanej w zwarciu centralnym da ze-
béw modelu szczeki antagonistyczne). Dalsze po-
stepowanie jest identyczne jak w patencie nr 45116,
zastrz. 2. W drugiej za§ odmianie dalszy sposéb wy-
konywania protez réinl sie dodatkowo tym, ze,
zamiast przenoszenia danych wewnatrzustirej reje-
stracji bocznyeh ruchéw zucia z powierichni zgry-
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zowej zgryzu funkcyjnego na zeby modelu szczgki
antagonistycznej za pomocg masy twardniejacej, na
przyklad cementu dentystycznego, odlewa sie po-
wierzchnie zgryzowsa wyzej wymienionego zgryzu
funkcyjnego z gipsu i zagipsowuje w zwarciu cen-
tralnym na dodatkowym ramieniu zwieraka. Model
zebéw szczeki protezowanej zagipsowuje sie za§w
zwarciu centralnym do modelu zebéw szczeki anta-
gonistycznej na przeciwleglym ramieniu zwieraka,
po uprzednim zdjeciu z niego zgryzu funkcyjnego.
Dalsze postepowanie jest identyczne jak w paten-
cie nr 45116, zastrz. 2.
Odmiany ulebszonego zwieraka wedlug wynalaz-
" ku wyposazone sa w trzy ramiona laczace sie za-
wiasowo, oraz'w zderzak stuzacy do ustalania wza-
jemnego P‘ol.qi'enia ramion i zapewniajgcy zacho-
wanie. wiadeiwej wysoko§ci zgryzu przy zwarciu
centralnym, podobnie jak w zwieraku wedlug pa-
tentu nr 45116. v
Zwierak wedlug patentu nr 45116 wykazuje jed-
nak dwie niedogodno$ci. Jedna polega na tym, ze,
w okresie przenoszenia danych wewnatrzustnej re-
jestracji ruchéw Zucia z walu zgryzowego na zeby
modelu szczeki antagonistycznej, ze zwierakiem sa
polaczone réwnoczes$nie trzy ramiona, Ktére czynig
postlugiwanie sie nim niewygodnym, a ponadto
sprzyjaja mechanicznemu uszkodzeniu zagipsowa-
nych modeli szczek.

Tej niedogodnofci nie wykazuje zwierak tréjra-
mienny wedlug wynalazku, ktérego dwa ramiona
lacza sie na zmiane z ramieniem trzecim za posred-
nictwem polgczenia zawiasowego.

Druga niedogodnoS$cig zwieraka wedlug patentu
45116, wystepujaca przy jednoczasowym protezo-
waniu w zakresie obu szczek jest brak mozliwoSci
wymiany wszystkich ramion. Wspomniany brak
mozliwosci wymiany ramion utrudnia, po ukoncze-
niu protezowania w zakresie jednej szczeki, po-
nowne wykorzystanie modelu zeb6w szczeki anta-
gonistycznej do wykonania protezowania w zakre-
sie drugiej szczeki oraz zmusza do przekrecenia
zwieraka o 180°, jak w sposobie wedlug patentu
45116, co pociaga za soba konieczno$§é odgipsowania
modelu zebéw szczeki antagonistycznej przed po-
nownym wykorzystaniem go do wykonania prote-
zowania w zakresie drugiej szczeki.

Powyzsze czynnoSci przedluzaja cykl produkcyj-
ny i sprzyjaja mechanicznemu uszkodzeniu wspom-
nianego modelu szczeki. i

Tej niedogodno$ci nie wykazuja odmiany zwie-
raka tréjramiennego wedlug wynalazku, ktérego
wszystkie trzy ramiona sa wzajemnie wymienne.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok z boku zwieraka z polaczonymi
ramionami gléwnymi— dolnym i gérnym w poto-
zeniu zwarcia centralnego, fig. 2 — widok zwieraka
z tytu, fig. 3 — widok zwieraka z géry, fig. 4 — wi-
dok z boku ramienia dolnego uwidocznionego na
fig. 1, fig. 5 przedstawia widok z boku dodatkowego
ramienia zwieraka uwidocznionego na fig. 1, fig. 6
przedstawia ‘widok z boku odmiany zwieraka
przedstawionego na fig. 1, fig. 7 — widok zwieraka
z tyh, fig. 8 — widok zwieraka z géry, fig. 9 przed-
stawia widok z boku dodatkowego ramienia zwie-
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raka uwidocznionego na fig. 6, fig. 10 widok z boku
innej odmiana zwieraka przedstawionego na fig. 1,
fig. 11 — widok zwieraka z tylu, fig. 12 — widok
zwieraka z géry, fig. 13 przedstawia widok z boku
dodatkowego ramienia zwieraka przedstawionego
na fig. 10.

Zwierak przedstawiony przykladowo na rysun-
ku fig. 1, 2, 3, 4, 5 sklada sie z trzech ramion: ra-
mienia dolnego 1, ramienia gbérnego 2 i ramienia
dodatkowego 3. Ramiona 2 i 3 sg jednakowe i lgczg
si¢ na zmiane z ramieniem 1 za posrednictwem po-
laczenia zawiasowego 4 w sposOb rozlaczny na tak
zwany ,zamek bagnetowy”. Zwierak wyposazony
jest w zderzak 5, ustalajacy potozenie ramion przy
zwarciu centralnym.

Zwierak przedstawiony przykladowo na rysunku
fig. 6, 7, 8, 9 jest odmiang zwieraka przedstawione-
go na fi. 1, sktada sie z trzech jednakowych ramion:
ramienia dolnego 1, ramienia gérnego 2, oraz ra-
mienia dodatkowego 3. Poszczegblne ramiona lgcza
sie ze soba na przemian parami za poSrednictwem
polgczenia zawiasowego 4 w sposOb rozlgczny za
pomocg osi. Zwierak wyposazony jest w zderzak 5,
ustalajgcy poltozenie aktualnie wspbipracujacej pa-
ry ramion przy zwarciu centralnym.

Zwierak przedstawiony przykladowo na rysunku
fig. 10, 11, 12, 13 jest inng odmiang zwieraka przed-
stawionego na fig. 1; sklada sie z trzech jednako-
wych ramion: ramienia dolnego 1, ramienia gérne-
go 2 i ramienia dodatkowego 3 oraz potgczenia za-
wiasowego 4 lgczgcego ramiona. Ramiona potaczone
sa z zawiasg 4 rozlacznie, na przyklad na tak zwa-
ny ,jaskélczy ogon”. Dokladne ustalenie polozenia
ramion wzgledem zawiasy osigga sie¢ na przyklad
za pomocy kolka stozkowego 6 zakoriczonego gwin- '
tem. Cze$§é stozkowa kolka wchodzi w otwbér stoz-
kowy polgczenia zawiasowego i mocowanego ra-
mienia. Zwierak wyposazony jest w zderzak 5,
ustalajgcy polozenie ramion przy zwarciu central-
nym. Zastosowanie trzech jednakowych ramion za-
pewnia wzajemng ich wymienno§é.

Postaé konstrukcyjna ulepszonych zwierakéw mo-
Ze sie oczywi$cie r6znié od przykladowo przedsta-
wionej na zalgczonym rysunku, na przyklad sposo-
bem polgczenia ramion.

Spos6b wykonywania protez zebowych wedlug
wynalazku jest nastepujacy:

Dwuwarstwowy zgryz okluzyjno-funkcyjny, o-
trzymany przez wykonanie wycisku zwarciowego
pomiedzy zgryzem funkcyjnym, zamocowanym w
zakresie szczeki protezowanej a szczeka antagoni-
styczng, lub przez wykonanie zgryzu zwarciowego
bezpoSrednio na powierzchni zgryzowej zgryzu
funkeyjnego, na przyklad za pomoca nawarstwio-
nej masy wyciskowej oleisto-zywicznej, lub nisko-
topliwego wosku, odlewa sie z gipsu od strony po-
wierzchni zwréconej do szczeki antagonistycznej i
zagipsowuje na ramieniu 2 zwieraka w ten spos6b,
aby powierzchnia zgryzowa odlanych zebbéw lezala
w plaszczyZnie poziomej, dzielgcej na polowe odle-
glo§¢é miedzy ramionami zwieraka. Nastepnie za-
gipsowuje sie zgryz funkcyjny powierzchnig zwr6-
cong do szczeki protezowanej na ramieniu 1 przy
jego polozeniu, w ktérym opiera sie ono o zderzak
5, ustalajacy wysoko§é zgryzu.
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# Po stwardnieniu gipsu rozwiera si¢ ramiona
zwieraka i odslania sie powierzchnie zgryzowsa ze-
béw modelu szczeki antagonistycznej oraz powierz-
chnie zgryzowa zgryzu funkcyjnego, ktbére sg za-
gipsowane w zwarciu centralnym. Nastepnie odle-
wa sie z gipsu powierzchnie zgryzowa zgryzu funk-
cy’nego i zagipsowuje na ramieniu dodatkowym 3
przy jego polozeniu, w ktérym opiera sie ono o zde-
rzak 5. Wykorzystany zgryz funkcyjny zdejmuje sie
z ramienia 1, na ktére zagipsowuje sie model zg-
b6éw szczeki protezowanej w zwarciu centralnym
do modelu zebéw szczeki antagonistycznej. W ten
spos6b zostaja zagipsowane: na ramieniu 1 model
zebéw szczeki protezowanej, na ramienlu 2 model
zebow szczeki antagonistycznej, na ramieniu dodat-
kowym 3 model funkcyjny. g
Ramiona zwieraka z zagipscwanymi modelami
szczek lgqczy sie, za po§rednictwem polaczenia za-
wiasowego 4, na przemian parami: ramie 1 z ra-
mieniem 2 oraz ramie 1 z ramieniem 3. Podczas
polgczenia ramienia zwieraka 1 z ramieniem 2 na
modelu szczeki protezowanej modeluje sie zapro-
jektowane uzupemmienie protetyczme z wosku v
stosunku do anatomicznego modelu zeb6w Szczeki
antagonistycznej. Podczas polgczenia ramienia
zwieraka 1 z ramieniem 3 przeprowadza sie do-
datkowe modelowanie woskowej powierzchni zgry-
zowej zaprojektowanego uzupelnienia protetyczne-
go w stosunku do zgryzu funkcyjnego. '

Dwuwarstwowy zgryz okluzyjno-funkcyjny umoz-
liwia najdokiadniejsze ustawienie powierzchni
zgryzowej zgryzu funkcyjnego w zwarciu central-
nym w stosunku do zeb6w modelu szczeki prote-
zowanej, co gwarantuje najwyzsza jako§é czynno-
Sciowg powierzchni zgryzowych wykonywanych
protez. :

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b wykonywania protez zebowych z
uwzglednieniem indywidualnych cech zgryzo-
wych wedlug patentu nr 45116, znamienny tym,
ze ustawienie powierzchni zgryzowej zgryzu
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funkcyjnego w zwarciu centralnym w stosun-
ku do zebéw modelu szczeki antaioﬁistycmej[);
odbywa sie za pomocg dwuwarstwowego zgry-
zu okluzyjno-funkcyjnego, otrzymywanego przez
wykonanie wycisku zwarciowego pomiedzy zgry-
zem funkcyjnym, zamocowanym Ww zakresie
szczeki protezowanej a szczeka antagonistyczng,
lub przez wykonanie zgryzu zwarciowego bezpo-

. §rednio na powierzchni zgryzu funkcyjnego, na

przyklad za pomocg nawarstwionej masy wy-
ciskowej oleisto-zywicznej, masy wyciskowej
hydrokoloidalnej, lub miskotopliwego wosku.

. Odmiana sposobu wedlug zastrz. 1, znamienna

tym, ze powierzchnie zgryzowg zgryzu funkcyj-
nego, zagipsowanego w zwarciu centralnym w
stosunku do modelu zcbéw szczeki antagoni-
stycznej, odlewa sie z gipsu i zagipsowuje na
przeciwleglym ramieniu zwieraka fr6jramienne-
g0, przez wypelnienie wolnych przestrzeni mie-
dzy tymi zebami i zgryzem fumkcyjnym masa
twardniejaca, na przyklad cementem denty-
stycznym.

. Przyrzad do wykonywania sposobu wedlug

zastrz. 1—2, stanowigcy zwierak tréjramienny
wedlug patentu nr 45116, znamienny tym, ze

jest wyposazony w dwa ramiona (2, 3), ktére
- laczg sie na zmiane w sposéb rozlaczny z ra-
"mieniem (1) za poSrednictwem polgczenia za-

wiasowego, przy czym ramiona zwieraka (2, 3)
sa jednakowe w miejscach przeznaczonych do
igczenia ich z ramieniem (1) co zapewnia ich
wymienno$é.

. Odmiana przyrzadu wedlug zastrz. 3, stanowia-

ca zwierak tréjramienny wedlug patentu nr
45116, znamienny tym, Zze jest wyposazony w
trzy ramiona, ktére 1gcza sie ze sobg na zmiane
parami w spos6b rozlgczny za poSrednictwem
polgczenia zawiasowego, przy czym ramiona
zwieraka (1, 2, 3) s3 w miejscach przeznaczo-
nych _do ich lgczenia jednakowe, co zapewmia
wzajemng ich wymienno$é. .
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