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Tietojenndyttdlaitteita koskevia parannuksia

Tdmd keksintd koskee tyypiltddn sellaisia tietojen-
ndyttdlaitteita, jotka nadyttdvdt rasteroidun skannausndyt-
tdlaitteen kuvaruudussa digitaalikoodeina olevia tietoja
niytettyjen tietojen koostuessa erillisistd merkeistd, jot-
ka on jarjestetty merkkiriveihin, joista jokainen kdsittdd
tietyn mdd&rdn merkkipaikkoja.

Edelld mainituntyyppinen tietojenndyttdlaite voi kd-
sittdd nidyttdlaitteen lisdksi hankintalaitteen siirtotieto-
jen hankkimiseksi, joissa on ndytt8d varten valitut merkit
ja myds attribuutit merkkeijd varten, muistilaitteen saatu-
jen digitaalikoodien tallentamiseksi, merkkimuistin, johon
on tallennettu merkkitietoja, jotka yksildivdt ne kdytet-
tdvissd olevat merkkimuodot, jotka mainittu laite pystyy
ndyttdmddn ja attribuuttilogiikan, jolla attribuuttitietoija
operoidaan. Namd merkkitiedot osoitetaan selektiivisesti
tallennettujen digitaalikoodien mukaan ja luettuja tietoja
kdytetdidn saamaan aikaan merkkienmuodostussignaaleja tieto-
jen ndytt6d varten. Silloin kun, kuten yleensid on laita,
ndyttd tapahtuu katodisddeputken (CRT) kuvapinnassa, tdmid
selektiivinen osoitteenmuodostus tapahtuu tahdistetusti ka-
todisddeputken skannaustoiminnon kanssa.

Niitd erilaisia attribuutteja, jotka voidaan liittdd
ndytettdviin merkkeihin, kdytetddn ndytdn tehostamiseen.
Esimerkkejd attribuuteista ovat "vilkkuminen", "alleviivaus",
"vidrivalinta" ja "kaksoiskorkeus".

Kdsiteltdvdn keksinndn erddnd tavoitteena on saada
aikaan parannettu menetelmd merkkitietojen ja attribuutti-
tietojen yhdistdmiseksi toisiinsa ennen merkkitietojen se-
lektiivistd lukemista.

Keksinndn mukaan on kehitetty sellainen edelld mai-
nittua tyyppid oleva tietojenniyttdlaite, jossa mainitut
digitaalikoodit esittdvat sekd merkkitietoja, jotka yksi-
16ivat merkin muodon, ettd attribuuttitietoja, jotka yksi-

16ivdat ainakin yhden ndytettdviin merkkeihin sovellettavan
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attribudtin, mainitun ndyttélaitteen kdsittiessd laitteen
merkkien ndyttdmiseksi selektiivisesti niiden attribuuttien
kanssa saatujen tietojen mukaisesti. Tdlle laitteelle on
tunnusomaista, ettd se kdsittdd attribuuttien muuntolait-
teen, jolloin attribuuttitiedot, jotka ovat "pinokoodatussa"
muodossa ja liittyvat sellaisiin sarja-attribuutteihin,
jotka eivdt muodosta vdlid (kuten seuraavassa mdadritetdédn),
muutetaan tdysin tarkoiksi attribuuttitiedoiksi jokaiseen
merkkipaikkaan ndhden.

Keksinnén ymmdrtdmisen helpottamiseksi nyt viitataan
esimerkkind oheisiin piirustuksiin, joissa

kuvio 1 esittdd kaaviona videondyttOpiddtettd, jossa
on tietojenndytttlaite, johon keksint® voidaan sisdllyttdd,
Jja

kuvio 2 esittdd kaaviona keksinn®n mukaista rekiste-
ri- ja puskurilaitetta.

Kuviossa 1 kaaviona esitetty videondyttdpdidte voidaan
sijoittaa tietojenndyttdjdrjestelmddn, jota kdytetddn sel-~
laisiin puhelintietopalveluihin liittyen, jotka tarjoavat
puhelimen omistajalle, jolla on puhelimen sijaintipaikassa
pddte, mahdollisuuden olla yleisen puhelinverkon vilityksel-
14 yhteydessd tietoldhteisiin, joista tiedot voidaan valita
ja ldhettdd numeerisesti koodatussa muodossa puhelimen omis-
tajalle n8ytettdvidksi televisiovastaanottimessa. Esimerkke-—
j& tdllaisista puhelintietopalveluista ovat englantilaiset
ja saksalaiset videotekstipalvelut Prestel ja Bildschirm-
text.

Videondyttopdidte kisittdd muuttimen MOD, jolla pdédte
on yhteydessd puhelinlinjaa TL pitkin (esim. yleisen puhe-
linverkon vdlitykselld) tiettyyn tietoldhteeseen DS. Logiik-
ka- ja prosessoripiiri LC muodostaa ne signaalit, jotka tar-
vitaan saamaan aikaan puhelinyhteys tietoldhteeseen DS. Pii-
rissd LC on myds tiedonhankintalaite siirtotietojen hankki-
miseksi puhelinlinjasta TL. Yhteinen ndppdimist® KP hoitaa
kdyttdjdn ohjausohjeet piiriin LC. Yhteinen osoite-/tieto-

vdyld BS yhdistdd piirin LC ndyttomuistiin DM, merkkimuistiin
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CM ja attribuuttilogiikkaan AL. Piirin LC ohjaamana digi-
taalikoodit, jotka on saatu vastaanotetuista siirtotiedois-
ta ja jotka ovat merkkjd ndyttdd ja siihen liittyvid attri-
buutteja varten, ladataan tietovdyl&ddn BS ja summataan sopi-
vaan paikkaan ndyttdmuistissa DM. Sen jdlkeen piirin LC
osoite- ja lukulaite poimii nadyttbmuistiin DM tallennetut
merkki- ja attribuuttitiedot ja sydttdd muunnetut tiedot
valinnaisesti merkkimuistin CM ja attribuuttilogiikan AL
osoittamiseksi merkkipiste— ja attribuuttitietojen muodosta-
mista varten. Vaihtorekisterit SR ottavat vastaan ndmid tie-
dot ja kdyttdvdt niitd kdyttdvoimana vdrisilmukkataulukolle
CT, jolloin niistd muodostuu numeerisia vdrikoodeja, jotka
sydtetddn digitaali-analogiamuuntimeen DAC. Muuntimen DAC
l&htésignaalit ovat R-, G-, B-merkit synnyttidvid signaaleja

-

jotka tarvitaan televisiovastaancottimen TR kdyttimiseen,
niin ettd sen kuvaruudussa voidaan ndyttdd ndyttdtietojen
edustamat merkit. Ajastuspiiri TC saa aikaan ajastusohjauk-
sen tietojenndyttdlaitetta varten.

Piirin LC osoitteenmuodostus- ja lukulaitteeseen si-
sdltyy rekisteri- ja puskurilaite, joka operoi niilld merk-
ki~ ja attribuuttitiedoilla, jotka on luettu ndyttomuistis-
ta DM ja sydttdd muunnetut tiedot, joita kidytetddn merkki-
muistin CM ja attribuuttilogiikan AL osoitteenmuodostukseen.
Tadmdn operaation tarkoituksena on yhdistdid tarkasti toisiin-
sa merkki- ja attribuuttitiedot, miti tarkastellaankin nyt
l&hemmin.

Rekisteri~ ja puskurilaite esitetddn kuviossa 2 ja
se kdsittdd asiaan kuuluvan tdyttdrekisterin 1, kaksoisrivi-
puskurin 2, "ndyttd"-osoitelaitteen 3, "tdytt&"-osoitelait-
teen 4, attribuuttiFIFOrekisterin (first-in-first-out) 5,
limittimen 6 ja ohjauslogiikan 7. Ndyttdmuistista (DM, ku-
vio 1) saadut merkki- ja attribuuttitiedot sydtetdidn sisdin-
tulossa 8 olevaan laitteeseen ja ndin muodostuneet ndyttd-
tiedot sydtetddn ulostulossa 9 olevasta laitteesta.

Mainittu jdrjestely kdsittdd tekniikan, joka tunne-

taan "pinokoodauksena" ja jolla lukuisia attribuutteja
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voidaan ryhmittdd yhteen Ja sy6ttdd yvhteen merkkipaikkaan.
Merkkitietojen yhtd "osoitin"-bittid tiettyd merkkipaikkaa
varten kdytetddn ilmaisemaan, ettd yksi tai useampia attri-
buutteja on ryhmitettdvd tdhdn paikkaan ja vhtd attribuutti-
tietojen "osoitin"-bittid kdytetddn ilmaisemaan, onko lisdd
attribuutteja tulossa tietyssd attribuuttiryhmdssd, kun ryh-
mdd kdsitellddn, vai eikd niitd ole. Lisdksi on jdrjestetty
laite, joka kidsittelee attribuutit, jotka ovat sekd "sarja"-
ettd "ei-vdli"-attribuutteja. Sarja-attribuuttina pidetdin
sellaista attribuuttia, joka suuntautuu siitd merkkipaikas-
ta, jota varten se on asetettu, merkkirivin pddhdn tai sii-
hen saakka, kunnes samassa merkkirivissd esiintyy pdinvas-
tainen attribuutti., Ei-vdliattribuutiksi katsotaan taas
sellainen attribuutti, joka voidaan asettaa siihen samaan
merkkipaikkaan, jota kdytetddn ndytettdvdlle merkille.

Tutustuttaessa nyt puheena olevan laitteen toimintaa,
voldaan todeta, ettd ennen merkki- ja attribuuttitietojen
syottidmistd ulkoisesta nidyttdmuistista sisddntuloon 8,
asianomainen tdyttdrekisteri 1 tyhj&dtddn. Ohjaussignaali
Cs1 ilmaisee tdmdn toiminnon. Rekisterissi 1 on erilaisia
bittipaikkaryhmid, jotka on varattu vastaaville attribuu-
teille. Esimerkiksi 5 bittipaikkaa voidaan varata "edusta'-
vidrille, jolloin saadaan 32 erilaista edustavirid kidsittdvi
valikoima, toiset 5 bittipaikkaa voidaan varata taustavdri-
valikoimaa varten jne. Kun rekisteri 1 on tyhjdtty attribuu-
tit (esitetty bittipaikkojen niiden vastaavina ryhmin#d) ase-
tetaan ns. "oletus"-arvoihinsa sopivilla bittiarvoilla, jot-
ka ovat ndissd paikoissa. Esimerkiksi "edusta"-attribuutin
oletusarvo vol olla valkoisen bittikoodi.

Yhden tdydellisen merkkirivin merkki- ja attribuut-
titiedot sydtetddn kerrallaan sisdidntuloon 8. Merkkitiedot
sijrtyvdt suoraan limittimen 6 vaAlitykselld rivipuskuriin 2
ja attribuuttitiedot siirtyvdt limittimen 6 vdlitykselld
attribuuttirekisteriin 5. Ohjaussignaali Cs2 ilmaisee limit-
timen 6 kytkenndn tHtid tarkoitusta varten. Kun ndmd kaksi

toimintoa on suoritettu, ulkoista ndyttSmuistia kdytetdin
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vasta sitten, kun tarvitaan tiedot seuraavaa merkkirivia
varten. Kaksoisrivipuskurissa 2 on kaksi puskuria, jotka
kumpikin voivat kdsittdd merkki- ja attribuuttitiedot tady-
dellistd merkkien nadyttérivid varten, ja ne toimivat vuoro-
tellen joko "tdyttdH"-rivipuskurina tai "ndyttd"-rivipusku-
rina. Piirustuksessa RBd:n oletetaan olevan yleinen "ndyt-
td"-rivipuskuri ja RBf yleinen "tdyttd"-rivipuskuri. Oh-
jaussignaali Cs3 ilmaisee ndiden kahden rivipuskurin kyt-
kenndn niiden vuorottaisia toimintoja varten perdkkdin ndy-
tetyille merkkiriveille. Osoitelaite 4 porrastaa tdyttdri-
vipuskurin RBf tdyttOprosessia varten ja osoitelaite 3 por-
rastaa ndyttérivipuskurin RBd nédyttdprosessia varten, Tamd
porrastus tapahtuu eri nopeuksilla.

Yleisessd tdyttdrivipuskurissa RBf tietty bitti jo-
kaisen merkkipaikan samassa bittipaikassa toimii merkkiosoi-
tinbittind Bp ja se suunnataan ohjauslogiikkaan 7 merkki-
paikkaa osoitettaessa. Jos tdmd merkkiosoitinbitti Bp il-
maisee, ettel attribuutteja ole asetettavina ensimmdiseen
merkkipaikkaan, niin sitten asianomaisen tdyttorekisterin 1
(oletus)sisdltd siirretddn attribuuttitietoina tdyttdrivi-
puskurin RBf ensimmdiseen merkkipaikkaan. Ndmd attribuutti-
tiedot ovat tdysin tarkkoja siind mielessd, ettd ne koske-
vat vain merkin ndyttdd ensimmdisessd merkkipaikassa. Ndiden
attribuuttitietojen yksi bitti syrjdyttdd merkkiosoitinbi-
tin ja peruuttaa sen. Osoitelaite 4 porrastaa tdyttdrivi=-
puskurin RBf jdlleen toista tdyttdprosessia varten, joka
jatkuu sitten seuraavia merkkipaikkoja varten, kunnes merk-
kiosoitinbitti tietystd merkkipaikasta ilmaisee, ettd yksi
tai useampia attribuutteja kdsittdvd ryhmid on asetettava
tuohon paikkaan. Ohjauslogiikka 7 saa sitten aikaan sen,
ettd attribuuttitietojen ensimmdinen tavu, joka on attri-
buuttirekisterissd 5, sydtetddn asianomaiseen tdyttdrekiste-
riin 1. Dekooderi 10 tulkitsee t&mdn ensimmdisen tavun re-
kisterin 1 sisddntulossa ja tulkittu attribuuttiarvo pide-
tddn tdhdn attribuuttiin kuuluvassa asianomaisessa bitti-

paikkojen ryhmidssd. Attribuuttitavun yksi bitti toimii
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attribuuttiosoitinbittind Ap, jonka perusteella ohjauslo-
giikka 7 saa aikaan sen, ettd seuraava attribuuttitavu, jo-
ka on rekisterissd 5, sydtetddn tulkittavaksi rekisteriin 1.
Tdmd prosessi jatkuu, kunnes attribuuttiosoitinbitti Ap il-
maisee, ettei tdssid ryhmdssd ole muita attribuutteja. TAmi
ensimmdinen attribuuttiryhmd on ndin ollen kokonaan kerddn-
tynyt rekisteriin 1, jonka sisdltd kirjoitetaan sitten vas-
taavaan merkkipaikkaan tdysin selvdnd tdtd paikkaa koskeva-
na attribuuttitietona. Ohjaussignaali Cs4 ilmaisee rekiste-
rin 5 porrastuksen ohjauslogiikan 7 avulla.

Asiaan kuuluvaa tdyttdrekisterid 1 el tyhijdtd attri-
buuttitietojen kdsittelyn v&1il11&4 seuraavia merkkipaikkoja
varten. Sen vuoksi, kun jokin attribuutti on asetettu tiet-
tyyn merkkipaikkaan, attribuutin arvo pysyy rekisterissi 1
ja tdmdn jdlkeen attribuutti asetetaan merkkirivin jokaiseen
seuraavaan merkkipaikkaan, kunnes joko pdinvastainen attri-

buutti on asetettu seuraavaan merkkipaikkaan tai rivi on lo-

pussa.
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Patenttivaatimukset:

1. Tietojenndyttdlaite tietojen ndyttédmiseksi digi-
taalikoodeina rasteroidun skannausndyttdlaitteen kuvaruudus-
sa ndytettyjen tietojen koostuessa td116in erillisistd mer-
keistd, jotka on jdrjestetty merkkiriveihin, joista jokainen
kdsittdd tietyn mddrdn merkkipaikkoja, jolloin tdssd lait-
teessa mainitut digitaalikoodit ovat sekd merkkitietoja,
jotka yksildivdt merkin muodon ja attribuuttitietoja, jotka
vksildivdt ainakin yhden attribuutin lisdttdvdksi esitettyi-
hin merkkeihin ja tietojenndyttdlaitteen kdsittdessd myds
laitteen merkkien ndyttdmiseksi wvalinnan mukaan niiden att-
ribuuttien kanssa vastaanotettujen tietojen mukaisesti,
tunnettu siitd, ettdi mainittu laite kisittdd attri-
buutin muunninlaitteen, Jjolloin attribuuttitiedot, jotka
ovat pinokoodatussa muodossa ja liittyvdt vdlid muodostamat-
tomiin sarja-attribuutteihin (kuten edellid middritettiin),
muunetaan tdysin tarkoiksi attribuuttitiedoiksi jokaiseen
merkkipaikkaan n&dhden.

2., Patenttivaatimuksen 1 mukainen tietojenndyttdlai-
te, tunnettu siitd, ettdi mainittu attribuuttien
muuntolaite on rekisteri- ja puskurilaite, joka kdsittdd
attribuuttirekisterin, joka on yhdistetty ottamaan vastaan
pinokoodatut attribuuttitiedot, rivipuskurin, joka on yhdis-
tetty ottamaan vastaan merkkitiedot ja joka on kapasitee-
tiltaan sellainen, ettd se pystyy pitdmddn kaikki merkkitie-
dot ja tarkat attribuuttitiedot merkkirivin kaikkia merkki-
paikkoja varten, t8yttdrekisterin, joka pystyy pitidmiin
kaikkli ne tarkat attribuuttitiedot, joita voidaan tarvita
tietyssd merkkipaikassa, ja joka on yhdistetty ottamaan puo=-

lestaan vastaan attribuuttirekisteristd jokaisen pinokooda-

tun attribuuttitietoryhmén, edelleen dekooderilaitteen tdyt-
tdrekisterissd jokaisen Qggiaanotetun pinokoodatun attri-
buuttitietoryhmidn jokaisen tiedon muuntamiseksi tarkoiksi
attribuuttitiedoiksi ja laitteen rivipuskurin jokaisen

merkkipaikan osoittamiseksi, niin ettd siihen voidaan
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puolestaan sy&ttdd ne tarkat attribuuttitiedot, jotka kuu-

luvat tdyttdrekisteriin, ndiden tarkkojen attribuuttitieto-

'jen, kun ne on asetettu tiettyyn merkkipaikkaan j&ddessa

sybtettidviksi jokaiseen seuraavaan merkkipaikkaan, kunnes
joko pédinvastainen attribuutti asetetaan seuraavaan merkki-
paikkaan rivissd tai kunnes rivi loppuu.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen tietojenndytto-
laite, tunnet tu siitd, ettd rivipuskurin jokaiseen
merkkipaikkaan sydtettyjen merkkitietojen yhtd bittid kdyte-
tddn ilmaisemaan ohjauslogiikalle, onko ryhmd pinokoodattuja
attribuuttitietoja asetettava t&hidn paikkaan vai eikd ja o
siitd, ettd tdyttdrekisteriin attribuuttirekisteristi sydtet-
tyjen pinokoodattujen attribuuttitietojen ryhmén jokainen
tieto on liittdnyt itseensd bitin, joka ilmaisee mainitulle
ohjauslogiikalle, onko ryhmdn jokin toinen tieto vield jal-
jelld attribuuttirekisterissd vai eikd se ole.

4, Patenttivaatimuksen 2 tai 3 mukainen tietojenndyt-
tdlaite, tunnettu siitd, ettd mainittu rivipuskuri
on toinen kahdesta rivipuskurista, jotka toimivat wvuorotel-
len joko "tdyttd"-rivipuskurina merkki- ja tarkkojen attri-
buuttitietojen ottamiseksi vastaan merkkirivid varten tai
"ndytté"-rivipuskurina tillaisten aikaisemmin vastaanotet-
tujen tietojen hankkimiseksi edellisen merkkirivin ndyttod
varten. 1

5. Tietojen ndyttdlaite, t u n n e t tu siitd,
ettd se vastaa pddasiassa edelld oheisiin piirustuksiin

viittaamalla selostettua.
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Patentkrav:

1. Dataadtergivningsanordning fér &tergivande av
data, vilka representeras av digitalkoder, pd bildskidr-
men av en radavsdkningsbildskidrmanordning, varvid de &ter-
givna data bestar av enskilda skrifttecken, vilka anord-
nats i teckenrader, vilka var och en omfattar ett antal
teckenpositioner, varvid ndmnda digitalkoder i arrange-
manget betecknar bade teckendata som identifierar tecken-
formen, och attributdata, vilka identifierar Atminstone
ett attribut som skall appliceras pa de &tergivna tecknena
och varvid &dven inkluderas medel f0r selektiv atergivning
av tecken med deras attribut i enlighet med ndmnda mottag-
na data, k E&nnetecknad dirav, att ndmnda medel
inkluderar attributomvandlingsmedel, varigenom attribut-
data, vilka foreliggar i stack-kodad form och h&nfdr sig
till icke delande serieattribut (sasom hdr tidigare de-
finierats), omvandlas till helt uttryckta attributdata
med avseende pd varje teckenposition.

2. Datadtergivningsanordning enligt patentkravet 1,
k dnnetecknad didrav, att ndmnda attributomvand-
lingsmedel bestar av en register-~ och buffertanordning,
vilken omfattar ett attributregister som kopplats fdr mot-
tagning av stackkodade attributdata, en radbuffert, vil-
ken kopplats f6r mottagande av skrivteckendata och har en
kapacitet f&r hdllande av samtliga teckendata och helt ut-
tryckta attributdata for samtliga teckenpositioner i en
teckenrad, ett fyllregister, vilket kan halla samtliga
helt uttryckta attributdata, vilka eventuellt kan erford-
ras vid en teckenposition, och vilket kopplats for motta-
gande av varje grupp av stack-kodade attributdata i tur
och ordning fran attributregistret, avkodningsmedel i
fyllregistret f8r omvandling av varje detalj i varje mot-~
tagen grupp av stack-kodade attributdata till helt ut-
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tryckta attributdata, och medel f6r adressering av var-
je teckenposition i radbufferten i tur och ordning for
matande av ndmnda helt uttryckta attributdata, vilka
foreligger i fyllregistret, till medlet, varvid né&dmnda
helt uttryckta attributdata sid snart det placerats i en
given teckenposition kvarstar for paverkande av mat-
ningen till varje efterf6ljande teckenposition tills an-
tingen ett motsdgande attribut inférs i en efterfdljande
teckenposition i raden elleryraden tager slut.

3. Datadtergivningsanordning enligt patentkravet
2, kdnnetecknad dirav, at en bit av nimnda
teckendata, som matas till varje teckenposition i rad-
bufferten, anvdnds f&r att 4t en logisk styranordning an-
giva huruvida en grupp av stack-kodade attribut skall in-
foras i denna position eller ej, och att varje detalj i
en grupp av stack-kodade attributdata, vilken matas till
fyllregistret fran attributregistret, har en bit, vilken
f6r ndmnda logiska styranordning anger huruvida dnnu na-
gon detaljs av gruppen kvarligger i attributregistret
eller ej.

4. Dataatergivningsanordning enligt patentkravet
2 eller 3, k annetecknad dirav, att den nimnda
radbufferten bestdr av en eller tva buffertanordningar,
vilka tjdnstgdr alternerande som antingen en "fyll"-rad-
buffert for mottagning av tecken- och helt uttryckta att-
ributdata f6r en teckenrad, eller som en "dtergivnings"-
radbuffert f£6r tillhandahdllande av sidana tidigare mot-
tagna data £6r atergivning av den fdregaende teckenraden.

5. Datadtergivningsanordning, k 8 nne t e c k -

n ad ddrav, att den vidsentligen Ar sdsom hidr beskrivits

under hdnvisning till medfdljande ritningar.



12

BS
DS (
_ }
~—TL 44 ‘i
| 4 4
IMOD L.C ( DM M AL
NV
KP SR
TC CT DAC c
R LB
TR
Fig.1

1-II-PHB33015



L2

3
SI" - L S
2\ ﬁb—cg
(s3
// - e L L e . e e e == = ——[—‘Bp
10 T
1 C -
(t.
71"
Ap (s2
—— l 6 8
f // — “1 g
Csh
Fig2

2-T-PHB33015



.....

N

ig P
Ja P.

ijulkaisun numeron steen X

TUs-

Kuadns

eteen H ja vastaavast:

Hak .n:o E?Q{ ?5{1 C)%:“

Viitejulkaisuja - Anférda publikationer

Julkisia suomalaisia patenttihakemuksia: - Offentliga finska patentansdkningar

utlaggr.ings- och patentskrifter:

FI

DK

7

NO /// T | e

st/ -
/

&

s P~ 269£H48 . GO6E 3/iH . Williams R.C,
P- 4158 §37F GUO6 F 3/1q ., Zaterske J.T,
P- 497693 L GOGF Y1{__, FPatsens R. :

Do 1371255 GOIG Vo3, Lowe, of oL

Kaanna vand



i M- 4B G, HOU N Vog | T "ot Offfee

WO




	Page 1 - ABSTRACT/BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - CLAIMS
	Page 9 - CLAIMS
	Page 10 - CLAIMS
	Page 11 - CLAIMS
	Page 12 - DRAWINGS
	Page 13 - DRAWINGS
	Page 14 - SEARCH_REPORT
	Page 15 - SEARCH_REPORT

