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(54) Dvojstranny manipuldtor

Predmetom vynalezu je dvojstrapny manipuld-
tor na obracanie rozmernych predmetov na)ma
drevenych nosnikov.

V salasnej dobe sa monta% vykonéava v stabil-
nom pripravku a po montazi sa nosnik z dvoch
"stran . opracovdva hoblovanim. Manipuldciu
s nosnikom vykondvaji dva autoZeriavy. Po ohob-
lovani jednej strany sa nosnik pomocou Zeriavov
otoli a opracuje sa druhd strana. Pri obracani’
a prenasam nosnika ¢asto ddjde k jeho poskodemu

a hrozi aj nebezpeenstvo pracovnych Grazov.

Uvedené nevyhody odstraiiuje dvojstranny
‘manipulator, ktorého podstata spo¢iva v tom, Ze
vozik posuvne uloZeny na kol'ajniciach je opatre-
ny ramenami s navadzacimi valcami a poistkami,
pri¢om otoéné ramena si napojené na silové
valce. ‘

Dvojstranny manipuldtor odstrdni potrebu

- zdvihacich zariadeni, zabezpeti vyrobky pred
poskodenim,- zvy$i bezpelnost pri praci, zaisti
Gsporu minimalne troch pracovnikov a zlepsi
‘pracovné prostredie. ’

"Priklad prevedenia dvojstranného manipula-
tora podl'a vynalezu je znazorneny na pripojenom
vykrese ako Celny pohlad.
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Dvojstranny manipulator je zariadenie pozosté-
vajuce z vozika 3, uloZeného na kol'ajniciach 1.
Na rame vozika s skiopne uloZené ramena 4 a 7
s navadzacimi valcami 6 a poistkami 8. Sklapanie

ramien je ovladané silovymi valcami 9 Nosnik §

lezi na dopravniku 2.

Dvojstranny manipuldtor pozostavajiciz vozi-
ka 3 je posuvny na kolajniciach 1, pomocou
pohanacieho zariadenia. Na voziku 3 si sklopne

- upevnené ramend 4 a 7 vo zvislej polohe. Nosnik

§ prichddza po .dopravniku 2 v stojatej polohe
a navedie sa medzi ramena 4 a 7 pomocou val-
cov 6. Na nosnik sa preklopi poistka 8 ramena 4,
vozik sa presunie do pravej krajnej polohy a ra-
meno 4 sklopi nosnik na dopravnik 2. Po opraco-
vani rameno 4 zodvihne nosnik do stojatej polohy,
vozik sa presunie dol'ava a nosnik skldpa rame-
no 7. Po opracovani I'avej strany rameno 7 nos-
nik opét postavi, vozik 3 sa presunie do stredu
dopravnika 2 a dopravnik vyvezie nosnik na sklad.
Zariadenie je pouzitené v rdoznych oblastiach
priemysiu’ na otdfanie rozmernych, tazkych
predmetov, ktoré je potrebné opracovat z oboch
stran, :
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PREDMET VYNALEZU
Dvojstranny manipulétor na obracanie roz- zacimi valcami (6) a pozstkarm (8), pritom
mernych predmetov vyznacujici sa tym, Ze vozik ototné rameni (4) a (7) sa napOJene na silové

(3), posuvne uloZeny na kol’aJmcxach (1) je valce 9).
opatreny otonymi ramenami (4) a (7) s navad-

1 vykres

Tla¢ JCT 1 — K&s 2,40
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