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(54) EINHANGE- UND RASTMECHANISMUS FUR NORMSCHIENEN

(57) Die Erfindung betrifft einen Einh&nge- und
Rastmechanismus eines elektrischen oder
elektronischen Gerates zum Befestigen auf einer
Normschiene,eine unbewegliche Klaue (1) und eine
gegen eine  Federkraft bewegliche Klaue
(2)umfassend, wobei die bewegliche Klaue (2)
relativ zur unbeweglichen Klaue (1) translatorisch
bewegbar ist und wobei die unbewegliche Klaue (1)
und die bewegliche Klaue (2) mit einer
verbindenden Federstruktur (3) einstickig
ausgefthrt  sind, wobei die verbindende
Federstruktur (3) als meanderférmige Federstruktur
ausgebildet ist und die unbewegliche Klaue (1) in
wenigstens einen unbeweglichen Steg (6a, 6b,
6a', 6b") Ubergeht und die bewegliche Klaue (2) in
wenigstens einen neben dem unbeweglichen Steg
(6a, 6b, 6a’, 6b') angeordneten beweglichen Steg
(7, 7") Ubergeht und wobei der bewegliche Steg
(6a, 6b, 6a’, 6b') mittels der meanderférmigen
Federstruktur an den unbeweglichen Steg (7, 7')
angeschlossen ist. Infolge der translatorischen

Bewegbarkeit ist eine einstlckige Ausfihrung Fig. 1
maoglich, welche eine billige und einfache Fertigung
sicherstellt.
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Beschreibung

EINHANGE- UND RASTMECHANISMUS FUR NORMSCHIENEN

[0001] Die Erfindung betrifft einen Einhange- und Rastmechanismus eines elekirischen oder
elektronischen Gerates zum Befestigen auf einer Normschiene, eine unbewegliche Klaue und
eine gegen eine Federkraft bewegliche Klaue umfassend. Als Klaue ist dabei eine hakenférmi-
ge Ausbildung bezeichnet.

[0002] In Schaltschranken oder sonstigen Elektroinstallationseinrichtungen sind (blicherweise
Schienen als Halterungen fiir diverse elektrische oder elektronische Gerate vorgesehen. Diese
Schienen weisen standardisierte QuerschnittsmaBe auf und werden deshalb auch als Norm-
schienen bezeichnet. Die standardisierten MaBe einer Normschiene legen dabei die Anschluss-
formen des Einhdnge- und Rastmechanismus eines Gerates fest, welches auf einer Norm-
schiene montierbar sein soll.

[0003] In der Regel umfasst ein derartiger Einhdnge- und Rastmechanismus eine gegenlber
dem Gerat bzw. einem Gerategehduse unbewegliche Klaue und eine gegenlber dem Geréat
bzw. dem Gerategehiduse bewegliche Klaue bzw. Klinke. Als Klinke ist dabei ein kurzer, dreh-
bar gelagerter Hebel bezeichnet. Die Rastung des Geréts wird mittels der beweglichen Klaue
bzw. Klinke bewerkstelligt. Bei einer Geréteinstallation wird das Gerat Ublicherweise mit der
oberen Klaue an der Oberseite der Normschiene eingehangt. Im Zuge einer Schwenkbewegung
nach unten erfolgt in weiterer Folge die Rastung, indem die bewegliche Klaue bzw. Klinke an
der Unterseite der Normschiene einhakt. Die bewegliche Klaue bzw. Klinke wird dabei gegen
eine Federkraft nach unten gedriickt, bis die Endposition erreicht ist und die Klaue bzw. Klinke
infolge der Federkraft einschnappt. Die untere Schienenkante ist so ausgefiihrt, dass die be-
wegliche Klaue mit dieser verhakt.

[0004] Zum Ldsen des auf diese Weise befestigten Gerats muss die bewegliche Klaue bzw.
Klinke entriegelt werden. Dies geschieht im einfachsten Fall durch Aushebeln mittels eines
passenden Werkzeugs, z.B. eines Schraubendrehers. Sofern die bewegliche Klaue bzw. Klinke
einen aus dem Gehduse herausragenden Fortsatz aufweist, erfolgt das Entriegeln durch Fin-
gerdruck auf diesen Fortsatz.

[0005] Nach dem Stand der Technik ist die bewegliche Klaue beispielsweise als ein Klinken-
schieber in einer Fiihrung an der Rickseite des Gehduses eingesetzt. Eine solche Ausflihrung
ist beispielsweise aus der FR 2 709 613 A1 bekannt. Dabei (ibt eine gegen das Gehause abge-
stiitzte Feder eine Kraft auf den Klinkenschieber aus.

[0006] Eine einfache Ausfiihrung mit einem Klinkenschieber, der mit blattfederférmigen Ele-
menten einstlickig an einem Geh&use angebracht ist, geht aus der DE 298 12 489 U1 hervor.
Dabei sind jedoch nur geringe Federwege realisierbar. Fiir schwerere Gerate ist diese Lésung
nicht geeignet, weil die Gefahr besteht, dass sich infolge des Gewichts der Rastmechanismus
von selbst 16st. Auch die DE 20 2004 019 381 U offenbart einen Rastmechanismus, der mit
Blattfederelementen an einem Gehduse angebracht ist.

[0007] Aus der DE 314 93 29 A1 ist ein MontagefuBB zur Befestigung eines elektronischen
Gerats auf einer Normschiene angegeben. Zudem ist mit diesem Montagefu3 die Montage auf
einer Tragschiene mdéglich, bei der die dem MontagefuB zugekehrte Seite vollstandig oder
teilweise geschlossen ist. Die dazu erforderlichen elastischen Fortsatze fihren jedoch dazu,
dass der Montagefu3 die Gerétetiefe erheblich vergréBert.

[0008] Eine Ausfiihrungsform mit einer elastischen Klinke ist aus der NL 8 304 219 A bekannt.
Die abstehende Klinke mit einem zum L&sen vorgesehenen Hebel benétigt viel Platz. Ein &hnli-
cher Mechanismus ist in der EP 0 300 065 A1 offenbart. Hier ist zuséatzlich ein Sperrhebel zur
Arretierung der elastischen Klinke angeordnet, mit entsprechendem Platzbedarf.

[0009] Einen Mechanismus mit Arretierung ist auch in der DE 10 2004 062 524 A1 bzw. in der
US 2008/0186657 A1 offenbart, wobei hier ein Klinkenschieber in ein zweiteiliges Gehause
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integriert ist. Ein Arretierungselement ist dabei mittels einer meanderférmigen Feder mit dem
eigentlichen Rastmechanismus verbunden, wobei der Rastmechanismus mittels Blattfederele-
mente an ein Gehduse angeschlossen ist. Einen ahnlichen Arretierungsmechanismus ohne
meanderférmiger Feder offenbart die DE 10 2006 030 953 Af.

[0010] Einen Einhd&nge- und Rastmechanismus, der in zwei Gehausehalften integriert ist, of-
fenbart auch die EP 0 602 305 A1. Die Fertigung dieses Mechanismus erfordert mehrere Schrit-
te, weil neben der Zusammensetzung der beiden Halften ein Klinkenschieberteil in eine Fih-
rung eingelegt werden muss.

[0011] Die DE 101 48 623 A1 offenbart einen Einhange- und Rastmechanismus fiir einen Kiihl-
kérper, wobei ein Klinkenschieber mittels einer meanderférmigen Feder mit einem unbewegli-
chen Klauenteil verbunden ist. Der Klinkenschieber wird dabei gegeniiber dem unbeweglichen
Klauenteil nur mittels der Feder in Position gehalten, wodurch mehrer Bewegungsfreiheitsgrade
gegeben sind. Es ist keine translatorische Fihrung vorhanden, wodurch bei einem Befesti-
gungsvorgang auf einer Normschiene ein Kippen des Klinkenschiebers zu einer ungentigenden
Befestigung flhren kann.

[0012] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, fiir einen Einhange-und Rastmechanismus
der eingangs genannten Art eine Verbesserung gegeniiber dem Stand der Technik anzugeben.

[0013] ErfindungsgemaB wird diese Aufgabe gelést durch eine Anordnung mit den Merkmalen
des Anspruchs 1. Dabei ist die bewegliche Klaue relativ zur unbeweglichen Klaue translatorisch
bewegbar. Zudem sind die unbewegliche Klaue und die bewegliche Klaue mit einer verbinden-
den Federstruktur einstiickig ausgefiihrt. Infolge der translatorischen Bewegbarkeit ist eine
einstiickige Ausfihrung méglich, welche eine billige und einfache Fertigung sicherstellt.

[0014] Zudem ist vorgesehen, dass die verbindende Federstruktur als meanderférmige Feder-
struktur ausgebildet ist. Eine solche Struktur ist einfach herzustellen, insbesondere mittels eines
Kunststoffspritzgussverfahrens.

[0015] ErfindungsgemaB geht die unbewegliche Klaue in wenigstens einen unbeweglichen
Steg Uiber und die bewegliche Klaue geht in wenigstens einen neben dem unbeweglichen Steg
angeordneten beweglichen Steg Uber, wobei der bewegliche Steg mittels der meanderférmigen
Federstruktur an den unbeweglichen Steg angeschlossen ist. Diese Anordnung bewirkt eine
kompakte Ausfiihrung des Einhénge- und Rastmechanismusses mit einem geringen Anteil an
einer gesamten Gerétetiefe. Das ist insbesondere der Fall, wenn ein beweglicher Steg mittig
zwischen zwei unbeweglichen Stegen angeordnet ist.

[0016] Eine besonders ginstige Fertigung ist gegeben, wenn die unbewegliche Klaue, die
bewegliche Klaue und die verbindende Federstruktur als Elemente eines Kunststoffspritzteils
ausgeflhrt sind.

[0017] In einer vorteilhaften Ausgestaltung ist vorgesehen, dass die unbewegliche Klaue zwei
hakenférmige Fortsatze umfasst, die in eine Oberkante der Normschiene einhdngbar sind und
dass die bewegliche Klaue zumindest einen hakenférmigen Fortsatz umfasst, welcher an einer
Unterkante der Normschiene einrastbar ist. Das Gerét ist somit an zumindest drei Stellen an
einer Normschiene anschlieBbar und auf diese Weise in seiner Lage eindeutig bestimmt.

[0018] Vorteilhaft fiir eine einfache Entriegelbarkeit ist es, wenn die bewegliche Klaue mit einem
Betatigungselement starr verbunden ist. Glinstigerweise ist dabei das Betatigungselement in
einer FUhrung parallel zur Bewegungsrichtung der beweglichen Klaue gefiihrt.

[0019] Zur einfachen Bedienung der Entriegelung ist das Betétigungselement in Richtung der
unbeweglichen Klaue gefihrt und ragt dabei Uber diese hinaus. Das Bedienungselement ist
somit an der Seite bedienbar, an der sich die unbewegliche Klaue befindet. Diese Seite ist in
der Regel gut zuganglich, weil auf dieser Seite bei der Geratinstallation ein ausreichender Platz
zum Schwenken des Geréates wahrend des Einhdngens und Verhakens gegeben sein muss.

[0020] Fir eine besonders prazise Fihrung der beweglichen Teile ist vorgesehen, dass die
Federstruktur mehrere meanderférmige Federelemente umfasst.
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[0021] Die Erfindung wird nachfolgend in beispielhafter Weise unter Bezugnahme auf die bei-
gefugte Figur erldutert. Es zeigt in schematischer Darstellung:

[0022] Fig. 1 Schragansicht eines Gerats mit einem Einhange- und Rastmechanismus auf der
Geraterickseite.

[0023] Dargestellt ist ein elektrisches oder elektronisches Gerat mit einem Ublichen im Wesent-
lichen quaderférmigen Gerategehause. An der Rickseite des Gerategehduses befindet sich der
Einhdnge- und Rastmechanismus zur Geratebefestigung an einer Normschiene.

[0024] Das Gerét ist in der Ublichen Einbaulage dargestellt. Der beispielhafte Mechanismus
umfasst eine unbewegliche Klaue 1, die in eine Normschienenoberkante einhangbar ist. Dabei
sind zwei Fortsatze 1a, 1b ausgebildet, die in einem eingehangten Zustand hinter die Norm-
schienenoberkate greifen und das Gerat in Position halten.

[0025] Zum Verhaken an einer Normschienenunterkante ist eine relativ zur unbeweglichen
Klaue 1 translatorisch bewegliche Klaue 2 angeordnet. Diese bewegliche Klaue 2 umfasst
beispielsweise zwei Fortsétze 2a, 2b, die bei einem befestigten Gerat hinter die Normschienen-
unterkante greifen. Die zwei Klauen 1, 2 bilden somit Elemente einer Klammer, mit der das
Gerét auf der Normschiene montierbar ist.

[0026] Die unbewegliche Klaue 1 und die bewegliche Klaue 2 sind mittels einer Federstruktur 3
verbunden, wobei diese Elemente erfindungsgeman in einem Stiick gefertigt sind. Die Feder-
struktur 3 wirkt dabei einerseits als Riickstellelement, wenn die mit den Klauen 1, 2 gebildete
Klammer gespreizt wird. Andererseits erflllt die Federstruktur 3 vorteilhafterweise eine Fih-
rungsfunktion, indem sie die Bewegungsfreiheitsgrade der beweglichen Klaue 2 bestimmt.
Optional ist eine Zusétzliche Fiihrung der beweglichen Klaue 2 vorzusehen.

[0027] Die Federstruktur 3 ist glinstigerweise mittels mehrerer meanderférmiger, im einfachsten
Fall s-férmiger Elemente 8 gebildet. Jedes Federelement 8 besteht z.B. aus einem Streifen mit
rechteckigem Querschnitt, welcher zwei gegenlaufige Biegungen um die Querschnittsachse mit
dem kleinsten Widerstandsmoment aufweist. An den Enden und zwischen den Biegungen sind
im unbelasteten Zustand zueinander parallele Streifenabschnitte vorhanden.

[0028] Dabei ist jedes Federelement 8 mit einem Ende an die bewegliche Klaue 2 und mit dem
anderen Ende an die unbewegliche Klaue 1 angeschlossen. Zum Anschluss an die Federele-
mente 8 gehen die Klauen 1, 2 in wenigstens jeweils einen Steg 6a, 6b, 6a', 6b' bzw. 7, 7' liber.

[0029] Eine glinstige Auspragung sieht vor, dass jeder Fortsatz 1a, 1b der unbeweglichen
Klaue 1 in jeweils einen Steg 6a, 6b bzw. 6a’, 6b' Ubergeht. Jeder Steg 6a, 6b bzw. 6a’, 6b'
erstreckt sich dabei Uber die Héhe des Einhange- und Rastmechanismus und ist dabei durch
eine Ausnehmung fir die Normschiene in zwei Abschnitte 6a, 6a’' bzw. 6b, 6b' aufgeteilt.

[0030] Parallel zu diesen unbeweglichen Stegen 6a, 6b, 6a’, 6b' ist ein Steg 7, 7' mit der be-
weglichen Klaue 2 starr verbunden. Dieser Steg 7, 7' verlauft mittig zwischen den beiden unbe-
weglichen Stegen 6a, 6b, 6a', 6b' und ist ebenfalls durch die Ausnehmung fiir die Normschiene
in zwei Abschnitte 7, 7' aufgeteilt. Diese zwei Abschnitte 7, 7' sind durch eine flache Schiene 9
miteinander verbunden.

[0031] In der dargestellten Ausflhrung sind unterhalb der beweglichen Klaue 2 sechs Fe-
derelemente 8 angeordnet. Der bewegliche Steg 7 ist dabei mittels dreier lbereinander ange-
ordneter Federelemente 8 an den einen unbeweglichen Steg 6a und mittels dreier libereinander
angeordneter Federelemente 8 an den anderen unbeweglichen Steg 6b angeschlossen.

[0032] Oberhalb der unbeweglichen Klaue 1 ist der bewegliche Steg 7' mit jeweils einem Fe-
derelement 8 an den einen unbeweglichen Steg 6a' und den anderen unbeweglichen Steg 6b'
angeschlossen.

[0033] Die flache Schiene 9, welche die Abschnitte 7, 7' des beweglichen Stegs verbindet, ist in
der dargestellten Ausfiihrung zu einem Betétigungselement 4 verlangert. Dieses Betatigungs-
element 4 ist in einer an die unbewegliche Klaue 1 anschlieBende Fihrung 5 gefihrt und ragt
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Uber die obere Grategehdusekante hinaus. Auf diese Weise ist eine einfache Zuganglichkeit
des Betdtigungselements 4 gegeben.

[0034] Um einen gleichmaBigen Halt des Gerates auf einer Normschiene sicherzustellen, ist
der Einhange- und Rastmechanismus glnstigerweise symmetrisch zur Hauptmittelebene des
Gerates aufgebaut.

Patentanspriche

1. Einhd&nge- und Rastmechanismus eines elektrischen oder elektronischen Gerétes zum
Befestigen auf einer Normschiene, eine unbewegliche Klaue (1) und eine gegen eine Fe-
derkraft bewegliche Klaue (2) umfassend, dadurch gekennzeichnet, dass die bewegliche
Klaue (2) relativ zur unbeweglichen Klaue (1) translatorisch bewegbar ist und dass die un-
bewegliche Klaue (1) und die bewegliche Klaue (2) mit einer verbindenden Federstruktur
(3) einstiickig ausgeflhrt sind, dass die verbindende Federstruktur (3) als meanderférmige
-Federstruktur ausgebildet ist und die unbewegliche Klaue (1) in wenigstens einen unbe-
weglichen Steg (6a, 6b, 6a', 6b') Ubergeht und die bewegliche Klaue (2) in wenigstens ei-
nen neben dem unbeweglichen Steg (6a, 6b, 6a', 6b') angeordneten beweglichen Steg (7,
7') Ubergeht und dass der bewegliche Steg (6a, 6b, 6a’, 6b') mittels der meanderférmigen
Federstruktur an den unbeweglichen Steg (7, 7') angeschlossen ist.

2. Einhange- und Rastmechanismus nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die
unbewegliche Klaue (1), die bewegliche Klaue (2) und die verbindende Federstruktur (3)
als Elemente eines Kunststoffspritzteils ausgefuhrt sind.

3. Einhange- und Rastmechanismus nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
dass die unbewegliche Klaue (1) zwei hakenférmige Fortsétze (1a, 1b) umfasst, die in eine
Oberkante der Normschiene einhangbar sind und dass die bewegliche Klaue (2) zumindest
einen hakenférmigen Fortsatz (2a, 2b) umfasst, welcher an einer Unterkante der Norm-
schiene einrastbar ist.

4. Einhange- und Rastmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die bewegliche Klaue (2) mit einem Betatigungselement (4) starr verbunden
ist.

5. Einhange- und Rastmechanismus nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass das
Betétigungselement (4) in einer Fihrung (5) parallel zur Bewegungsrichtung der bewegli-
chen Klaue (2) gefuhrt ist.

6. Einhdnge- und Rastmechanismus nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekennzeichnet,
dass das Betatigungselement (4) in Richtung der unbeweglichen Klaue (1) gefiihrt ist und
dabei Uber diese hinausragt.

7. Einhdnge- und Rastmechanismus einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeich-
net, dass ein beweglicher Steg (7, 7') mittig zwischen zwei unbeweglichen Stegen (6a, 6b,
6a’, 6b') angeordnet ist.

8. Einhange- und Rastmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Federstruktur (3) mehrere meanderférmige Federelemente (8) umfasst.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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