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Description

Titre de l'invention : Projecteur avant de véhicule automobile
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comprenant un support multifonction et véhicule associé

L’invention concerne un projecteur avant de véhicule, un véhicule associé ainsi
qu’un support pour un moteur de projecteur avant.

Pour améliorer le confort d’un conducteur de véhicule lors de la conduite avec une
faible luminosité, voire une absence totale de luminosité, il est intéressant que les pro-
jecteurs avant du véhicule soient orientables.

Par exemple, le document US 6,641,292 décrit un appareil de réglage d’axe
d’éclairage pour les phares de véhicules. Ce type d’appareil comprend un moteur
permettant de transformer une impulsion électrique en un mouvement angulaire, une
structure d’ajustement automatique d’angle pour ajuster automatiquement 1’angle de
I’axe d’éclairage du phare en entrainant ledit moteur et une structure de réglage manuel
de I’angle pour régler manuellement 1’angle de I’axe d’éclairage dudit phare. Ces deux
structures d’ajustement sont intégrées ensemble afin de gagner de la place de montage.
L’angle de I’axe d’éclairage peut €tre adapté tant dans des directions verticales que
dans des directions horizontales.

Le document US 7,387,415 décrit un bloc optique qui comprend un module optique
qui est orienté grace a un arbre de rotation entrainé par un actionneur.

Dans certains cas, I’orientation des blocs optiques est alignée sur I’angle du volant
imposé par le conducteur et permet ainsi d’optimiser au maximum le confort de celui-
ci. Un ensemble de capteurs permet aux blocs optiques avant de suivre la trajectoire du
véhicule. Ce type de blocs optiques est plus connu sous le nom de phares adaptatifs.

Des exemples de fonctionnement de phares avant adaptatifs sont décrits dans le
document US 2011/0128748 ou dans le document US 7,511,440. Dans ces types de
systemes d’éclairage, des mécanismes d’orientation horizontale et d’orientation
verticale doivent fonctionner ensemble afin d’orienter le bloc optique dans la direction
voulue. Différents mécanismes peuvent y étre associés afin d’optimiser ces systemes
d’éclairage.

Ainsi, le document FR 2 845 048 décrit un systeme d’éclairage avant adaptatif qui
comprend un dispositif de déviation de I’axe optique d’éclairage selon la direction
gauche-droite, un dispositif de déviation dudit axe selon la direction verticale et un
dispositif de commande de déviation permettant d’empécher 1’éblouissement du
conducteur d’un véhicule arrivant en sens inverse lors de 1’opération d’initialisation du
systeme adaptatif. Le dispositif de déviation gauche-droite est placé sous la partie in-

férieure du support du module optique et est relié par un faisceau de cables au
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dispositif de commande de déviation. Le dispositif de déviation selon I’axe vertical est
quant a lui placé sur la face arriere du support.

Un systeme d’éclairage similaire est décrit dans le document US 6,886,957.

En cas de panne du systeme adaptatif, le document FR 2 822 425 propose qu’un
systeme de s€curité soit couplé avec ce type de systeme d’éclairage adaptatif. Un
dispositif de détection d’anomalie est en effet inclus dans le systeme décrit dans ce
document.

Le document FR 2 845 049 décrit un dispositif de réglage de distribution de lumiere
destiné a dévier 1’axe optique d’éclairage d’un phare vers la droite et vers la gauche en
fonction de I’angle de direction du véhicule et qui est mis en coopération avec un
dispositif de réglage de position angulaire. Ces dispositifs sont placés sous la partie in-
férieure du support de module optique. Le document US 7,994,670 décrit un autre
exemple de mécanisme de déviation de faisceau lumineux du méme type.

Le document US 7,520,646 décrit les différents composants d’un appareil de controle
de déviation du faisceau lumineux émis par les systemes d’éclairage.

Dans le cadre des mécanismes d’orientation horizontale du faisceau d’éclairage, le
document FR 2 817 212 décrit une lampe dont la direction d’éclairage du systeme
optique peut étre modifiée par rotation. Un mécanisme de transmission de rotation est
placé dans un boitier et est couplé a un arbre de sortie qui permet au module optique de
pivoter selon 1’axe vertical et donc de s’orienter selon la direction gauche-droite du
véhicule. Le fait que le mécanisme de transmission soit placé sous le systéme optique
n’est pas optimal pour des raisons d’encombrement.

Les solutions montrées par 1’art antérieur utilisent des mécanismes qui sont rela-
tivement complexes a mettre sur pied. Ainsi, de nombreux composants doivent €tre
associés I’un avec I’autre, ce qui nécessite non seulement de fournir ces composants
mais €galement de les monter.

Afin de ne nécessiter qu’un petit nombre de composants et d’heures de montage, et
donc de s’affranchir d’au moins une partie de la complexité des solutions décrites pré-
cédemment, le document US 7,175,319 décrit un corps de lampe dont la direction
d’éclairage est modifiée en fonction du roulage du véhicule et qui est constitué d’un
mécanisme d’entrainement horizontal intégré a un mécanisme d’entrainement vertical.
Un actionneur biaxial unique, placé sous la partie inférieure du support du module
optique, est utilisé pour permettre au phare avant d’étre orienté horizontalement et ver-
ticalement. Le document FR 2 887 613 décrit un arrangement similaire avec en plus un
dispositif de variation d’intensité de la lumiere émise. L’avantage de tels systemes est
une réduction de la place utilisée sur le véhicule par les différents composants du phare
avant ainsi que le temps d’installation sur le véhicule qui est réduit puisqu’il n’y a

qu’un seul actionneur a monter.
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La présente invention a pour objectif d’apporter une solution a au moins un des in-
convénients rencontrés dans 1’art antérieur en proposant un projecteur avant de
véhicule montrant un encombrement réduit et qui est simple a installer sur un véhicule.

A cet effet, et selon un premier aspect, ’invention a pour objet un projecteur avant de
véhicule, ledit projecteur avant comprenant un support, un moteur fixé sur ledit
support, un module optique configuré pour étre déplagable en rotation angulaire a
’aide dudit moteur ; et un moyen d’orientation dudit module optique. Le projecteur
avant est remarquable en ce que ledit support comprend une glissiere et en ce que le
moyen d’orientation comprend une manivelle montrant une premicre extrémité fixée
selon une liaison pivot a un organe de liaison reli¢ audit moteur, ledit organe de liaison
étant coulissant au sein de la glissiére montrée par ledit support ; et une seconde
extrémité fixée audit module optique ; ledit moteur étant configuré pour faire coulisser
ledit organe de liaison dans la glissiere.

Comme on I’aura compris a la lecture de la définition qui vient d’en étre donnée,
I’invention propose un projecteur avant de véhicule comprenant un support montrant
une glissicre et qui permet en étant associé a un moyen d’orientation dudit module
optique, de guider ledit moyen d’orientation de sorte a ce que le systeme d’éclairage du
projecteur puisse €tre orienté selon une direction donnée du véhicule. Cette nouvelle
configuration permet de décaler le moteur et donc de réduire I’encombrement du
projecteur avant, par exemple son encombrement vertical. En effet, par comparaison
avec le document US 7,175,319 ou I’actionneur biaxial est placé sous la partie in-
férieure du support du module optique, le moteur de la présente invention n’est pas di-
rectement sous le module optique.

Le support a donc plusieurs fonctions : en plus de la fonction intrinseque de support
du moteur de projecteur avant, il permet de guider un mécanisme d’orientation du
systeme d’éclairage du projecteur avant de la présente invention.

Avantageusement, la glissicre montrée par le support est une ouverture de forme
oblongue réalisée dans ledit support.

Préférentiellement, ledit module optique est configuré pour étre déplacable en
rotation angulaire selon un plan horizontal. Ainsi, le systeme d’éclairage du projecteur
peut étre orienté selon la direction gauche-droite du véhicule.

Selon un premier mode de réalisation préféré, ledit moteur comprend un piston relié
audit organe de liaison.

De préférence, ledit piston est reli€ audit organe de liaison par une liaison rotule.

Selon un deuxieme mode de réalisation complémentaire au premier mode de réa-
lisation, le support montre une extrémité qui forme une goulotte, le moteur étant fixé a
ladite goulotte. Le support de la présente invention montre donc un emplacement dans

lequel il est possible de fixer et/ou de guider le ou les faisceaux de cébles €lectriques
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qui sont connectés au moteur et/ou au module optique.

De maniere avantageuse, la goulotte recoit au moins un faisceau de cables
électriques, le ou les faisceaux de cébles électriques comprenant un connecteur
électrique. Dans ce cas, selon une premiere variante, le projecteur avant est re-
marquable en ce que la goulotte comprend un fond et deux parois latérales, et est di-
mensionnée pour recevoir et retenir un premier connecteur électrique entre les deux
parois latérales et en ce que le fond montre une longueur inférieure a celle des parois
latérales de sorte a ce que les parois latérales forment deux pattes en extension qui
permettent de retenir un connecteur électrique supplémentaire. Cela permet de retenir
un connecteur supplémentaire en plus de celui dans la goulotte sans avoir a augmenter
les dimensions de la goulotte selon sa hauteur.

Selon une deuxieme variante, le projecteur avant est remarquable en ce que la
goulotte comprend deux parois latérales et est dimensionnée pour recevoir et retenir au
moins un connecteur électrique entre les deux parois latérales et comprend en outre au
moins un moyen de calage d’un connecteur €lectrique selon la direction longitudinale
de la goulotte.

Le débranchement des connecteurs €lectriques est ainsi empéché grice a 1’une ou
’autre de ces deux variantes.

Selon un troisieme mode de réalisation, complémentaire au premier mode de réa-
lisation et/ou complémentaire ou alternatif au deuxieme mode de réalisation, ledit
module optique étant porté par une armature, ledit projecteur avant est remarquable en
ce que ledit support comprend au moins une patte de fixation avec une interface de
fixation destinée a coopérer avec ladite armature.

De préférence, I’interface de fixation comprend un passage fileté¢ ou un moyen de
clippage.

De maniere préférentielle, ledit support est en matériau thermoplastique.

Selon un deuxieme aspect, I’invention a pour objet un véhicule automobile re-
marquable en ce qu’il comprend au moins un projecteur avant selon le premier aspect.

Selon un troisieme aspect, I’invention a pour objet un support pour un moteur de
projecteur avant selon le deuxieme mode de réalisation du premier aspect de
I’invention, remarquable en ce que ledit support est un corps montrant une extrémité
formant une goulotte sur laquelle un moteur de projecteur avant de véhicule est destiné
a étre fixé ; et une ouverture de forme oblongue formant une glissiere destinée a
coopérer avec un organe de liaison pour 1’orientation d’un module optique.

De préférence, la goulotte comprend deux parois latérales et est dimensionnée pour
recevoir et retenir au moins un connecteur électrique entre les deux parois latérales ;
plus préférentiellement, au moins deux connecteurs électriques.

Il est entendu que toutes les caractéristiques décrites en fonction du premier aspect de
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I’invention peuvent se retrouver, seules ou en combinaison, au sein du deuxiéme et/ou
du troisieme aspect de I’invention.

L’invention sera bien comprise et d’autres aspects et avantages apparaitront
clairement a la lecture de la description qui suit, donnée a titre d’exemple, en référence
aux dessins sur lesquels :

[Fig.1] La [Fig.1] est une vue du projecteur avant selon I’invention.

[Fig.2] La [Fig.2] est une vue projecteur avant selon I’invention vue par le dessous.

[Fig.3

[Fig.4

[Fig.5] La [Fig.5] montre le support du projecteur sans le moteur sur la goulotte.

| |
] La [Fig.3] est une vue en coupe du projecteur avant selon I’invention.
] La [Fig.4] montre le support du projecteur avec le moteur sur la goulotte.

| |
[Fig.6] La [Fig.6] montre la goulotte du support selon une premiere variante de
I’invention.

[Fig.7] La [Fig.7] montre la goulotte du support selon une premiere variante de
I’invention en coopération avec deux connecteurs électriques.

Dans la description qui suit, le terme « comprendre » est synonyme de « inclure » et
n’est pas limitatif en ce qu’il autorise la présence d’autres éléments dans le projecteur
avant, dans le véhicule ou dans le support auquel il fait référence. Il est entendu que le
terme « comprendre » inclut les termes « consister en ». Les termes « avant », « arriere
», « supérieur » et « inférieur » doivent étre compris en fonction de la direction
normale de roulage d’un véhicule automobile. Sur les différentes figures, les mémes
références désignent des €léments identiques ou similaires.

La présente invention concerne un projecteur avant de véhicule. La [Fig.1] montre le
projecteur avant 1 qui comprend un module optique 3 monté au sein d’une armature 5.
Le moteur 7 pour le déplacement du projecteur avant 1 est {ixé sur un support 9. Le
module optique 3 est configuré pour étre déplacable en rotation angulaire, préféren-
tiellement selon un plan horizontal, a I’aide dudit moteur 7 et le projecteur avant 1
comprend donc un moyen d’orientation dudit module optique 3.

L’invention est remarquable en ce que le moteur 7 est décalé vers I’arriére et/ou sur
le coté du véhicule. Cela permet au module optique 3 de ne pas €tre superposé au
moteur 7 et donc de réduire 1’encombrement généré par le projecteur avant 1.
L’ergonomie du projecteur avant 1 en est ainsi augmentée en comparaison avec celle
des projecteurs connus.

Selon I’invention, le moyen d’orientation du projecteur avant 1 comprend une
manivelle 11 pour relier le module optique 3 et le moteur 7, tel que montré sur la
[Fig.2]. La présence de la manivelle 11 permet de décentrer le moteur 7 ou les moyens
d’actionnement par rapport a 1’axe de rotation du module optique 3. Ainsi, la manivelle
11 montre une premiere extrémité reli€ée audit moteur 7 selon une liaison pivot 13 via

un organe de liaison 15. La manivelle 11 montre également une seconde extrémité
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reliée audit module optique 3. Afin que le mouvement de rotation du module optique 3
puisse se réaliser, le support 9 est arrangé€ pour montrer une glissiere 17, préféren-
tiellement formée par une ouverture 19 de forme oblongue. De cette maniere, 1I’organe
de liaison 15 peut coulisser d’avant en arriere dans la glissiere 17, ce qui permet
d’entrainer la premiere extrémité de la manivelle. Comme la manivelle 11 ne pivote
qu’au niveau de sa premicre extrémité, la seconde extrémité ¢tant fixée au module
optique 3, 'entrainement de la premicre extrémité de la manivelle 11 va permettre au
module optique 3 de se déplacer en rotation angulaire.

La [Fig.3] est une vue en coupe du projecteur avant selon ’invention. Avanta-
geusement, le moteur 7 comprend un piston 21 1i€ a I’organe de liaison 15. La fleche
en pointillé indique le mouvement de coulissage de ’organe de liaison 15 au sein de la
glissiere 17.

Dans un exemple préféré de 1’invention, la premicre extrémité de la manivelle 11 est
fixée selon une liaison pivot 13 a ’organe de liaison 15 par un doigt 23 qui permet de
s’emboiter dans une ouverture 25 prévue a cet effet sur I’extrémité la premicre
extrémité de la manivelle 11. L organe de liaison comprend une cavité cylindrique 27
qui peut s’emboiter sur une rotule 29 présente a I’extrémité du piston 21 montré par le
moteur 7.

Dans les systemes d’éclairage ou le module optique est orientable, il existe le risque
ol les faisceaux 43 de cables nécessaires par exemple a I’alimentation des ampoules
d’éclairage peuvent se faire coincer par des picces en mouvement. Dés lors, d’une
maniére avantageuse, le support 9 pour le projecteur avant décrit précédemment peut
comprendre une goulotte 31 a une de ses extrémités. La goulotte 31 permet de guider
et fixer le ou les faisceaux 43 de cables €lectriques. De préférence, la goulotte 31 est en
forme de U. Dans cette configuration, le support 9 pour projecteur avant de la présente
invention a trois fonctions. En effet, en plus de sa fonction intrinseque de support de
moteur de projecteur avant, il peut guider I’organe de liaison 15 du mécanisme
d’orientation du module optique 3 et il peut recevoir le ou les faisceaux de cables dans
la goulotte 31.

Par ailleurs, le ou les faisceaux 43 de cibles peuvent comprendre des connecteurs
électriques (45 ; 47). 1l est donc préférable que la goulotte 31 soit dimensionnée pour
recevoir au moins un connecteur électrique. Cette configuration additionnelle proposée
par 'invention fait en sorte que le support 9 pour projecteur avant de la présente
invention a quatre fonctions. En effet, en plus des trois fonctions déja mentionnées pré-
cédemment, la support 9 est configuré pour empécher le débranchement d’un ou deux
connecteurs €lectriques.

Selon une premiere variante illustrée au figures 5 a 7, la goulotte 31 comprend un

fond 33 et deux parois latérales (35 ; 37). Le fond 33 montre une longueur inférieure a
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celle des parois latérales (35 ; 37) de sorte a ce que les parois latérales forment deux
pattes (39 ; 41) en extension qui permettent de retenir un connecteur électrique supplé-
mentaire 47 en plus du connecteur électrique 45 disposé dans la goulotte 31 sans avoir
a augmenter les dimensions de la goulotte 31 selon sa hauteur. Avantageusement, la
goulotte 31 peut retenir deux connecteurs €électriques (45 ; 47) agencés selon des
hauteurs différentes.

Selon une deuxieme variante, la goulotte comprend deux parois latérales et est di-
mensionnée pour recevoir et retenir au moins un connecteur électrique entre les deux
parois latérales et comprend en outre au moins un moyen de calage d’un connecteur
électrique selon la direction longitudinale de la goulotte.

Le support multifonction de la présente invention est simple a monter, et peut a cet
effet présenter une ou plusieurs pattes de fixation 49 (comme montré sur les figures 2
et4 a7) qui servent a attacher le support 9 a I’armature 5 du projecteur avant 1. La ou
les pattes de fixation 49 ont au moins une interface de fixation qui peut comprendre un
passage fileté ou un moyen de clippage, préférentiellement un passage fileté. Les
figures 4 et 5 montrent une patte de fixation 49 disposée a une extrémité du support
présentant deux interfaces de fixation comprenant chacune un passage fileté. 11 est
préférable de placer au moins trois pattes de fixation 49 de sorte a stabiliser le support
lorsqu’il est monté€ sur I’armature 5. Ainsi, lorsque 1’organe de liaison est entrain€ par
le moteur dans la glissiere montrée par le support et entraine par la suite la rotation du
module optique 3 grace a la manivelle 11, le support ne pourra pas bouger. Comme on
peut le voir sur les figures 4 et 5, en plus de la patte de fixation 49 disposée a une
extrémité du support, deux autres pattes de fixation 49 sont disposées aux alentours de
la goulotte 31. En plus de fixer le support 9 a I’armature 5, ces deux pattes de fixation
49 disposées aux alentours de la goulotte contribuent au placement du ou des faisceaux
électriques dans la goulotte.

Le support multifonction de la présente invention est préférablement réalisé en
matériau thermoplastique, comme par exemple en polyoxyméthyléne, en polyté-
réphtalate d’éthylene, ou en polycarbonate. Le support est par exemple fabriqué par

moulage par injection.



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

Revendications

Projecteur avant (1) de véhicule, ledit projecteur avant (1) comprenant
un support (9), un moteur (7) fixé sur ledit support (9), un module
optique (3) configuré pour €tre déplacable en rotation angulaire a 1’aide
dudit moteur (7) et un moyen d’orientation dudit module optique (3) ; le
projecteur avant (1) étant caractérisé en ce que ledit support (9)
comprend une glissiere (17) et en ce que ledit moyen d’orientation
comprend une manivelle (11) montrant une premicre extrémité fixée
selon une liaison pivot (13) a un organe de liaison (15) relié audit
moteur (7), ledit organe de liaison (15) étant coulissant au sein de la
glissiere (17) montrée par le support (9) ; et une seconde extrémité fixée
audit module optique (3) ; ledit moteur (7) étant configuré pour faire
coulisser ledit organe de liaison (15) dans la glissiere (17) ; en ce que le
support (9) montre une extrémité qui forme une goulotte (31), le moteur
(7) étant fix€ a ladite goulotte (31) ; et en ce que la goulotte (31) recoit
au moins un faisceau (43) de cables électriques, le ou les faisceaux (43)
de cébles électriques comprenant un connecteur électrique (45 ; 47), le
projecteur avant (1) étant caractérisé en ce que la goulotte (31)
comprend un fond (33) et deux parois latérales (35 ; 37), et est di-
mensionnée pour recevoir et retenir un premier connecteur électrique
(45) entre les deux parois latérales (35 ; 37) et en ce que le fond (33)
montre une longueur inférieure a celle des parois latérales (35 ; 37) de
sorte a ce que les parois latérales (35 ; 37) forment deux pattes (39 ; 41)
en extension qui permettent de retenir un connecteur électrique supplé-
mentaire (47).

Projecteur avant (1) selon la revendication 1, caractérisé en ce que la
glissiere (17) montrée par le support (9) est une ouverture (19) de forme
oblongue réalisée dans ledit support (9) ; et/ou en ce que ledit module
optique (3) est configuré pour €tre déplacable en rotation angulaire selon
un plan horizontal.

Projecteur avant (1) selon 1’'une des revendications 1 a 2, caractérisé en
ce que ledit moteur (7) comprend un piston (21) relié¢ audit organe de
liaison (15) ; de préférence, ledit piston (21) est reli€ audit organe de
liaison (15) par une liaison rotule.

Projecteur avant (1) selon la revendication 1, dans lequel la goulotte
(31) recoit au moins un faisceau (43) de cables électriques, le ou les

faisceaux de cébles électriques comprenant un connecteur €électrique



[Revendication 5]

[Revendication 6]

[Revendication 7]

[Revendication 8]

(45 ; 47), le projecteur avant (1) €tant caractérisé en ce que la goulotte
(31) comprend deux parois latérales (35 ; 37) et est dimensionnée pour
recevoir et retenir au moins un connecteur électrique entre les deux
parois latérales (35 ; 37) et comprend en outre au moins un moyen de
calage d’un connecteur €lectrique selon la direction longitudinale de la
goulotte (31).

Projecteur avant (1) selon 1’'une des revendications 1 a 4, dans lequel
ledit module optique (3) est porté par une armature (5), ledit projecteur
avant (1) étant caractérisé en ce que ledit support (9) comprend au
moins une patte de fixation (49) avec une interface de fixation destinée a
coopérer avec ladite armature (5) ; de préférence, I’interface de fixation
comprend un passage fileté ou un moyen de clippage.

Projecteur avant (1) selon I'une des revendications 1 a 5, caractérisé en
ce que ledit support (9) est en matériau thermoplastique.

Véhicule automobile caractérisé en ce qu’il comprend au moins un
projecteur avant (1) selon 1’une des revendications 1 a 6.

Support (9) pour un moteur (7) de projecteur avant de véhicule selon
I’une des revendications 1 a 6, caractérisé en ce que ledit support (9) est
un corps montrant une extrémité formant une goulotte (31) sur laquelle
un moteur (7) de projecteur avant de véhicule est destiné a étre fixé ; et
une ouverture (19) de forme oblongue formant une glissiere (17)
destinée a coopérer avec un organe de liaison (15) pour I’orientation
d’un module optique (3) ; de préférence, la goulotte (31) comprend deux
parois latérales (35 ; 37) et est dimensionnée pour recevoir et retenir au
moins un connecteur €lectrique (45 ; 47) entre les deux parois latérales
(35 37).
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[Fig. 3]
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[Fig. 5]
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[Fig. 7]
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