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(54) Boite de montre en matiére plastique ou électroformée avec glace démontable

(57)  Boite de montre (1), comportant une carrure (2)
en matiere plastique ou électroformée et une glace (3)
démontable.

Ladite glace (3) ou respectivement ladite carrure (2)
comporte une pluralité d’ergots (4) coudés, chacun insé-
rable frontalement dans un dégagement (5) de ladite car-
rure (2) ou de ladite glace (3), dans une premiére position
angulaire, vers une premiére position enfoncée quand la
distance entre ladite carrure (2) et ladite glace (3) est
minimale, ladite carrure (2) et ladite glace (3) étant pivo-
tantes l'une par rapport a l'autre, dans ladite premiere
position enfoncée, jusqu’a une deuxieme position angu-
laire ou une partie de chaque dit ergot (4) estimmobilisée
frontalement derriére une surface de maintien de ladite
carrure (2) ou respectivement de ladite glace (3), et ladite
boite (1) comporte un moyen d’arrét en rotation (6) soli-
darisant angulairement ladite carrure (2) et ladite glace
(3) dans ladite deuxiéme position angulaire.
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Description

Domaine de I'invention

[0001] L’invention concerne une boite de montre, com-
portant une carrure en matiére plastique ou électrofor-
mée et une glace démontable.

[0002] L’invention concerne encore une montre com-
portant une telle boite.

[0003] L’invention concerne le domaine de la protec-
tion des mouvements d’horlogerie, et plus particuliere-
ment des boites de montres.

Arriere-plan de I'invention

[0004] Lorsque, surune montre, un composant tel que
la glace, ou la glace de fond, ou encore le fond, doit étre
démontable, ce composant est en général bagué sur la
carrure ou la boite. Ce type de fixation n’est possible que
quand la carrure ou boite est métallique. En effet, si elle
est en matiére plastique, elle flue sous la contrainte exer-
cée par la bague, et le composant tombe tout seul.
[0005] On connaitl’emploi d’une piéce métallique sup-
plémentaire pour rigidifier la carrure/boite a I'’endroit du
contact entre ce composant et la carrure/boite. Or, I'en-
combrement ne permet souvent pas I'ajout d’'une telle
piece rigidifiante métallique.

Résumé de l'invention

[0006] L’invention se propose d’éviterde recourir aune
telle piece supplémentaire métallique. A cet effet, I'inven-
tion concerne une boite de montre selon la revendication
1.

[0007] L’invention concerne encore une montre com-
portant une telle boite.

Description sommaire des dessins

[0008] D’autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention apparaitront a la lecture de la description dé-
taillée qui va suivre, en référence aux dessins annexés,
ou:

- les figures 1 a 5 illustrent, de fagon schématisée et
en perspective, la séquence d’assemblage d’une
carrure, d’'une glace, et d’'une lunette, que comporte
une boite de montre selon I'invention:

- lafigure 1 représente une carrure et une glace des-
tinée a étre fixée en baionnette sur cette carrure,
dans une position de présentation préalable a I'in-
sertion de la glace dans la carrure ;

- la figure 2 représente le méme sous-ensemble,
apres application d’un effort frontal F, la glace dans
une premiere position angulaire d’insertion ou d’ex-
traction par rapport a la carrure, et enfoncée dans
celle-ci ;

- lafigure 3représente le méme sous-ensemble aprés
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applicationd’un pivotement R, la glace estalors dans
une deuxieme position angulaire de maintien par
rapport a la carrure ;

lafigure 4 représente le méme sous-ensemble, com-
plété par un moyen d’arrét en rotation propre a I'in-
vention, ici constitué par une lunette destinée a étre
clipée dans la carrure pour y immobiliser la glace en
position, cette lunette étant représentée dans une
position préalable a son insertion ;

la figure 5 représente le méme ensemble, avec la
lunette clipée en position dans la carrure;

la figure 6 représente, de fagon schématisée et en
perspective, la carrure de 'ensemble de la figure 5,
avec des dégagements permettant l'insertion d’er-
gots de la glace, et des logements prévus pour l'in-
sertion de pattes de clipage de la lunette;

la figure 7 est une vue en plan de la carrure de la
figure 6, du coté des surfaces d’appui de la glace,
et de ces dégagements et logements;

la figure 8 représente, de fagon schématisée et en
perspective, un détail de la carrure de la figure 6,
montrant un dégagement axial d’insertion d’ergot de
glace, sensiblement paralléle a I'axe principal de la
montre et perpendiculaire au plan tangent a la car-
rure en son milieu, qui est prolongé tangentiellement
par une chambre de réception et d’'immobilisation
d’un ergot de glace; cette chambre est délimitée en
partie supérieure par une cloison, et en partie infé-
rieure par une surface d’appui inférieure de la car-
rure; le dessus de la cloison forme une surface d’ap-
pui intermédiaire agencée pour coopérer avec cer-
taines parties de la glace, et, au-dela, une surface
d’appui supérieure de la carrure est agencée pour
coopérer avec certaines parties de la glace;

la figure 9 représente, de fagon schématisée et en
perspective, un détail de la glace de I'ensemble de
la figure 5; on distingue un ergot saillant radialement
destiné a étre engagé dans un dégagement de la
carrure, surmonté d’une premiére nervure périphé-
rique étroite, qui porte une encoche de manoeuvre,
et qui comporte une premiéere surface inférieure, et
qui est prolongée par une deuxiéme nervure péri-
phérique large, laquelle comporte une deuxiéme
surface inférieure qui est destinée arecevoir en arrét
des doigts de clipage de la lunette;

la figure 10 montre un autre détail de la méme glace,
I'ensemble particulier illustré par les figures étant
congu pour une orientation unique relative entre les
composants de la boite de montre; la premiére ner-
vure périphérique étroite visible sur ce détail porte
une empreinte dans le prolongement de I'encoche
de manoeuvre;

la figure 11 est une vue en plan de la glace des fi-
gures 9 et 10, du c6té dit inférieur qui comporte les
ergots;

la figure 12 représente, de fagon schématisée et en
perspective, la lunette de 'ensemble de la figure 5,
vu du c6té dit inférieur qui comporte, d’'une part des
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doigts de clipage destinés a coopérer en arrét avec
la deuxiéme surface inférieure de la deuxiéme ner-
vure périphérique large de la carrure, et d’autre part
une bordure de coopération avec la carrure;

- lafigure 13 représente, de fagon schématisée et en
perspective, un détail de la lunette de la figure 12,
montrant un doigt de clipage a I'extrémité d’une pat-
te;

- la figure 14 est une vue en plan de la lunette des
figures 12 et 13, du c6té dit inférieur qui comporte
les doigts de clipage, et est tourné vers la carrure;

- la figure 15 représente, de fagon schématisée en
vue en plan du c6té supérieur ou la glace est visible,
'ensemble de la figure 5, avec douze sections repé-
rées AA a LL, passant par un méme axe principal
de la boite, et illustrant la coopérations, dans les dif-
férentes zones, entre la carrure, la glace, et la lunet-
te, et les figures 15 A-A a 15 L-L représentent ces
différentes sections;

- lafigure 16 représente, de fagon schématisée, une
montre comportant une telle boite.

Description détaillée des modes de réalisation préférés

[0009] L’invention concerne une boite de montre 1,
comportantune carrure 2, de préférence en matiere plas-
tique ou électroformée ou de section fine, et une glace
3 démontable. Le terme «glace» est ici un terme géné-
rique pouvant désigner une glace, une glace de fond, un
fond, ou tout composant similaire fixé sur la carrure.
[0010] L’invention consiste arendre la glace 3 démon-
table, sans recourir a une piéce supplémentaire en métal
pour rigidifier la carrure/boite. Pour cela la glace 3 est
montée par baionnette, en maintien vertical, et on fixe
par clipage un moyen d’arrét en rotation 6, qui empéche
la glace 3 de tourner par rapport a la carrure 2.

[0011] Selon linvention, cette glace 3, ou respective-
ment cette carrure 2, comporte une pluralité d’ergots 4
coudés, chacun insérable frontalement dans un dégage-
ment 5 correspondant que comporte en correspondance
la carrure 2 ou respectivement la glace 3, dans une pre-
miére position angulaire relative entre la carrure 2 et la
glace 3 dite premiere position d’insertion ou d’extraction.
[0012] Dansune variante nonillustrée, alafoislaglace
3 et la carrure 2 peuvent comporter chacune des ergots
4 et des dégagements 5. L’homme du métier saura ex-
trapoler les caractéristiques de la présente description,
qui concerne le cas simple, illustré par les figures, ou
seule la glace 3 comporte des ergots 4, et ou seule la
carrure 2 comporte des dégagements 5.

[0013] Les ergots 4 peuvent adopter différentes confi-
gurations, et notamment:

- dans la variante illustrée par les figures, ces ergots
4 sont des ailettes s’étendant sensiblement radiale-
ment, dans un plan, en s’éloignant du centre de la
glace 3;

- dans une autre variante non illustrée, les ergots
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s’étendent sensiblement selon un plan tangentiel au
bord de la glace 3, et ont une forme de crochet.

[0014] Chaque tel ergot 4 est agencé pour occuper,
dans la premiére position angulaire d’insertion ou d’ex-
traction, une premiére position enfoncée dans un déga-
gement 5, quand la distance entre la carrure 2 et la glace
3 est minimale.

[0015] La carrure 2 et la glace 3 sont agencées pour
pivoter I'une par rapport a l'autre, dans cette premiéere
position enfoncée des ergots 4, jusqu’a une deuxieme
position angulaire de maintien, ou une partie, selon le
cas ailette ou coude, de chaque ergot 4 est immobilisée
frontalement derriere une surface de maintien formant
un cran d’arrét que comporte la carrure 2 ou respective-
ment la glace 3.

[0016] La figure 6 illustre une cloison 21 de la carrure
2, qui immobilise ainsi une ailette formant ergot 4 de la
glace 3, aprés son montage en baionnette dans une gor-
ge 22 délimitée parallélement d’un cété supérieur par
cette cloison 21, et de I'autre c6té inférieur par une sur-
face d’appui inférieure 55 de la carrure 2, et périphéri-
quement par une surface 54. La cloison 21 s’arréte sur
une face de bout 23 au niveau du dégagement 5. Ce
dernier est limité du c6té opposé a la gorge 22 par un
saillant 52. Le dessus de la cloison 21 forme une surface
d’appui intermédiaire 28 délimitée périphériquement par
une surface 29, et qui est agencée pour coopérer avec
certaines parties de la glace 3. Au-dela, une surface d’ap-
pui supérieure 27 de la carrure 2 est agencée pour coo-
pérer avec certaines parties d’une lunette 7. Cette sur-
face d’appui intermédiaire 28 est interrompue par une
partie massive 26, qui constitue aussi le fond de la gorge
22.

[0017] Dansuneréalisation particuliére, lacoopération
entre au moins un ergot 4 et une cloison 21 correspon-
dante s’accompagne d’'une déformation élastique d’au
moins I'un de ces deux constituants, de fagon a exercer
une friction assurant un maintien en position, en I'absen-
ce de contraintes particuliéres. Cette coopération peut
aussi comporter une coopération entre un cran et une
encoche, ou entre des surfaces complémentaires de fa-
con similaire, pour un indexage dans la deuxiéme posi-
tion angulaire de maintien, ou/et un frein nécessitant'ap-
plication d’'un couple supérieur lors du démontage.
[0018] Dans une variante particuliere, I'ergot 4 (ou/et
la cloison 21 correspondante) est ondulé, ou cranté, ou
cannelé, ou similaire.

[0019] L’ergot 4 comporte au moins une face de bout
41, 42, visible sur la figure 9, faisant, dans une variante,
un arrét angulaire de la glace 3 sur la carrure 2, dans le
fond 51 de la gorge 22.

[0020] Un tel agencement assure une tenue correcte
relative de la glace 3 sur la carrure 2 en statique. Toute-
fois, la présence de vibrations, ou un contexte d’accélé-
rations de fortes valeurs, peut rendre ce maintien en
baionnette insuffisant.

[0021] A cet effet, dans une configuration avantageu-
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se, propre a l'invention, la boite 1 comporte un moyen
d’arrét en rotation 6, qui est agencé pour solidariser an-
gulairementla carrure 2 etla glace 3 dans cette deuxiéme
position angulaire de maintien.

[0022] De préférence, ce moyen d’arrét en rotation 6
estagencé pour autoriser un démontage aisé de la glace
3 par rapport a la carrure 2.

[0023] Il n’est donc alors pas possible d’utiliser une
goupille ou une clavette, qui nécessitent un emmanche-
ment a force, et un outillage particulier pour le démonta-
ge, lequel démontage risquant aussi d’endommager un
des composants.

[0024] De préférence, le moyen d’arrét en rotation 6
est clipé frontalement sur la carrure 2 ou/et la glace 3 par
des moyens de clipage que comporte ce moyen d’arrét
en rotation 6. Dans la variante illustrée, ces moyens de
clipage sontdes doigts de clipage 61, al'extrémité distale
de pattes 70 élastiques, et qui sont agencés pour coo-
péreravec au moins une surface d’arrét complémentaire,
ou encore avec des doigts de clipage complémentaire,
que comporte la carrure 2 ou/et la glace 3. Dans la va-
riante illustrée, les doigts de clipage 61 coopérent en
arrét avec une deuxiéme surface inférieure 32 que com-
porte une deuxieéme nervure périphérique large 46 de la
glace 3. Cette deuxieéme surface inférieure 32 peut, avan-
tageusement, comporterun relief complémentaire a celui
des doigts de clipage 61; elle peut aussi consister en la
surface d’un élément élastique participant au clipage, en
plus de I'élasticité propre aux pattes 70.

[0025] Dansune variante avantageuse, le moyen d’ar-
rét en rotation 6 est réalisé en matiére plastique.
[0026] Dans une variante préférée illustrée par les fi-
gures, le moyen d’arrét en rotation 6 est une lunette 7.
De préférence cette lunette 7 est rapportée a la fois sur
la carrure 2 et sur la glace 3.

[0027] Si I'invention est illustrée dans une configura-
tion ou la glace 3 est, classiquement, une glace recou-
vrant I'affichage principal sur une face antérieure de la
montre, on comprend que l'invention est utilisable pour
la face postérieure de la montre. Aussi, le composantici
dénommé «glace 3» peut-il étre constitué par une glace
de fond, ou encore par un fond opaque, ou autre.
[0028] Dans une variante, la glace 3 est réalisée en
matiere plastique.

[0029] Silinvention s’adressede préférence, maisnon
limitativement, a des carrures en matiere plastique, puis-
qu’elle présente 'avantage d’éviter la déformation voire
le bris de telles carrures lors de 'assemblage d’'une glace
ou similaire, elle s’adresse aussi trés bien a des carrures
électro-formées de faible section, notamment voisine de
0,5 mm ou inférieure a cette valeur, et en particulier a
des carrures en alliage d’or 18K d’une section de 0,5 mm.
[0030] L’invention est avantageuse aussi pour l'as-
semblage d’une glace 3 dans un matériau également
sensible aux contraintes d’emmanchement, comme une
glace en matiére plastique, ou un fond électroformé, ou
autre.

[0031] De préférence, la deuxiéme position angulaire
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de maintien est délimitée par des premiers moyens d’ar-
rétangulaire, que comporte la carrure 2, quisontagencés
pour coopérer en appui de butée avec des premiers
moyens complémentaires d’arrét angulaire, que compor-
te la glace 3. Ainsi, le fond 51 de la gorge 22 de la carrure
2, constituant ces premiers moyens d’arrét angulaire, est
agenceé pour coopérer en appui de butée avec une sur-
face de butée complémentaire 42 de I'ergot 4 de la glace
3, constituant ces premiers moyens complémentaires
d’arrét angulaire. Une surface de butée complémentaire
45 que comporte la deuxiéme nervure périphérique large
46 de la glace 3 peut également coopérer en appui de
butée avec un chant de la partie massive 26 de la carrure
2.

[0032] Le moyen d’arrét en rotation 6 comporte avan-
tageusement des deuxiémes moyens d’arrét angulaire,
qui sont agencés pour coopérer en appui de butée avec
des deuxiemes moyens complémentaires d’arrét angu-
laire de carrure, que comporte la carrure 2, ou/et avec
des deuxiemes moyens complémentaires d’arrét angu-
laire de glace, que comporte la glace 3. Dans la variante
illustrée, les chants latéraux 66, 67 des doigts de clipage
61 constituent de tels deuxiemes moyens d’arrét angu-
laire, et sont prévus pour limiter le débattement angulaire
de la lunette 7 par rapport aux surfaces latérales 24, 25
des logements 50 de la carrure 2, qui constituent ces
deuxiémes moyens complémentaires d’arrét angulaire
de carrure. Ces chants 66 et 67 sont prévus pour interdire
le pivotement de la glace 3 une fois que la lunette est
clipée en position : ils constituent des butées pour les
faces de bout 41, 42, des ergots 4. Naturellement, la
lunette pourrait comporter des surfaces d’'arrét angulai-
res séparées, mais la réalisation est plus simple avec
des pattes 70 et doigts de clipage 61 effectuant a la fois
les fonctions de clipage et de maintien en position angu-
laire.

[0033] La bordure 68 repose, par son bord 63, sur la
surface d’appui intermédiaire 28 de la carrure 2, et les
chants de cette bordure 68 peuvent coopérer en appui
de butée avec les chants des parties massives 26, 53 de
la carrure 2. La lunette 7 peut, encore, comporter des
parties saillantes, ou respectivement rentrantes, par rap-
port a sa zone tronconique 74, qui coopérent avec un jeu
circonférentiel défini avec des parties rentrantes, respec-
tivement saillantes, que comporte la zone tronconique
34 de la glace 3.

[0034] Dans la variante des figures, dans la premiéere
position enfoncée, quand la distance entre la carrure 2
et la glace 3 est minimale, la carrure 2 et la glace 3 com-
priment ensemble au moins un joint d’étanchéité, non
représenté sur les figures, logé dans une gorge 9 que
comporte la carrure 2 ou/et la glace 3.

[0035] Les figures illustrent une réalisation particuliere
qui n’est nullement limitative.

[0036] Les figures 1 a 5 montrent la cinématique de
montage, celle de démontage étant symétrique.

[0037] La figure 1 montre la présentation des ergots 4
de la glace 3 face aux encoches formant les dégage-
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ments 5 de la carrure 2. On distingue des secteurs de
révolution formant les cloisons 21 de la carrure 2, déli-
mitant les gorges 22 pour 'immobilisation des ergots 4.
La carrure 2 comporte, au niveau de ces cloisons, du
fond de gorge, ou encore de la partie massive, comporte
des surfaces de bout 23, 25, 51 agencées pour venir en
butée avec des surfaces de butée complémentaire 41,
42,45 de la glace 3. De préférence, la coopération rela-
tive en baionnette de la carrure 2 et de la glace 3 se fait
dans un seul sens, il suffit alors d’'une surface de bout
51 et d’'une surface de butée complémentaire 42 pour
assurer l'arrét en position.

[0038] L’application d’un effort frontal F sur la glace 3
permet d’atteindre la premiére position enfoncée des er-
gots 4, visible sur la figure 2.

[0039] L’application d’'un couple de pivotement sur la
glace 3 assure lafixation en baionnette, et la coopération
des ergots 4 avec les gorges 22 et les cloisons 21 res-
pectives. La boite 1 peut alors étre manipulée.

[0040] La figure 4 montre le mode préféré de réalisa-
tion, ou une lunette 7, munie de pattes 70 comportant
des doigts de clipage 61, constitue le moyen d’arrét en
rotation 6. La carrure 2 comporte des logements 50, qui
sont agencés pour autoriser l'insertion des pattes 70 et
des doigts de clipage 61. Tel que visible sur les sections
de la figure 15, ces doigts de clipage 61 coopérent en
appui de clipage avec une surface en retour 32, que com-
porte la glace 3.

[0041] Il est, bien sdr, possible de prévoir également
d’autres surfaces en retour, au niveau de la carrure 2,
coopérant alors avec d’autres doigts de clipage dédiés.
[0042] L’application d’un effort frontal F sur la lunette
7 permet de la cliper sur la carrure 2, tel que visible sur
la figure 5.

[0043] Les figures 6 a 8 détaillent la carrure 2, et ses
dégagements 5, ainsi que des logements 50, situés entre
des saillants 52 ou des parties massives 53 ou encore
26, et bordés latéralement par des surfaces de bout 24,
24 permettant de guider les pattes 70 lors de l'insertion
de la lunette 7, et au fond par une surface de fond 56 qui
peut étre au méme niveau que la surface de fond 55 des
dégagements 5, comme dans le cas des figures.
[0044] Les figures 9 a 11 montrent une glace 3, avec,
autour de la partie centrale fonctionnelle pour 'affichage
et la fermeture, une partie en tronc de cone 34, entourée
par un rebord 36, terminé par une surface inférieure 33
qui ici est plate. La glace 3 comporte quatre ergots 4 en
forme d’ailettes planes. La glace 3 peutencore comporter
des plats, ou ici des encoches 44, formant appui pour un
outil de vissage ou de dévissage, et facilitant I'exécution
par injection de la glace 3 avec ses ergots 4 ou ailettes.
[0045] Cet ergot 4, saillant radialement du rebord 36,
est surmonté d’'une premiére nervure périphérique étroi-
te 40, qui comporte une premiére surface inférieure 35,
et qui est prolongée par une deuxiéme nervure périphé-
rique large 46, laquelle comporte une deuxieme surface
inférieure 32 sur laquelle viennent se cliper les doigts de
clipage 21 delalunette 7. L’ergot 4 et la premiere nervure
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périphérique étroite 40 délimitent ensemble une gorge
39. Les ergots 4, les premieres nervures périphériques
étroites 40, et les deuxiemes nervures périphériques lar-
ges 46 sont sensiblement paralléles.

[0046] La figure 10 montre une face de bout 45 d’'une
deuxiéme nervure périphérique large 46 La premiere ner-
vure périphérique étroite 40 porte une empreinte 43 dans
le prolongement de I'encoche de manoeuvre 44.
[0047] Lesfigures 12a 14 montrentune lunette 7 équi-
pée de deux pattes 70 munies de doigts de clipage 61,
les chants 66, 67 de ces doigts de clipage 61 sont prévus
pour limiter le débattement angulaire de la lunette 7 par
rapport aux surfaces latérales 24, 25 des logements 50
de la carrure 2. Le reste du pourtour de la lunette 7 com-
porte des jupes formant bordures 68 interrompues par
des passages 69, séparées des pattes 70 par des pas-
sages étroits 65 et larges 69, et comportant des surfaces
de bout formant des arréts angulaires. Le fond 62 des
passages 65 et 69 forme une surface d’appui plate. Le
bord 63 de bordures 68 forme une autre surface d’appui
plate, paralléle a la précédente. Les pattes 70 compor-
tent, dirigée vers le centre, une surface sensiblement cy-
lindrique 64. La lunette 7 comporte encore une surface
tronconique 74, agencé pour coopérer avec la partie tron-
conique 34 correspondante de la glace 3.

[0048] Les sections des figures 15 A-A a 15 L-L mon-
trent en détail la coopération des différentes surfaces
dans la position assemblée de la figure 5.

[0049] Ces sections montrent un recouvrement opti-
mal entre la lunette 7, la glace 3 et la carrure 2, pour
limiter I'introduction d’humidité ou de corps étrangers
dans la boite.

[0050] En particulier les surfaces tronconiques 34 et
74 de la glace et de la lunette sont prévues de profil stric-
tement complémentaire. Le clipage les appuie I'une sur
'autre avec un serrage garantissant un appui périphéri-
que continu.

[0051] Sursa partie de plus grand diametre, la lunette
7 est en appui sur la surface d’appui supérieure 27 de la
carrure 2, et recouvre de ce fait les logements 50 et les
zones de clipage.

[0052] Plus particulierement, les zones de coopération
par clipage sont visibles sur les sections A-A, G-G, H-H.
Les coopérations des ergots 4 dans les gorges 22 sont
visibles sur les sections E-E ,F-F, K-K, L-L.

[0053] Les autres sections ne sont pas toutes exacte-
ment identiques, puisque les bordures 68 sont interrom-
pues par les passages 65 et 69, et la lunette 7 vent en
appui, selon le cas, sur la surface 27 de la section mas-
sive 26, ou/et sur la surface d’appui intermédiaire 28, de
la carrure 2. Par exemple, sur la partie droite de la section
BB, la lunette 7 vient en appui par sa surface 62 sur la
surface 27 de la section massive 26, tandis que sur la
partie gauche le bord 63 de la bordure 68 de la lunette
7 vient en plus en appui sur la surface d’appui intermé-
diaire 28 de la carrure 2.

[0054] L’étagement axial et radial des différentes sur-
faces d’appui 27,28, 55, 56, etdes éléments de lacarrure
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2 (nervures 21, parties massives 26, et 53, saillants 52),
combinés aux bordures 68 et aux pattes de clipage 70
de la lunette 7, ainsi qu’aux rebords 36, premiéres ner-
vures périphériques étroites 40, et deuxiémes nervures
périphériques larges 46, de la glace 3, permet ainsi de
constituer une pluralité de chicanes favorables a la pro-
tection du contenu de la boite 1.

[0055] L’invention concerne encore une montre 100
comportant une telle boite 1.

[0056] Ensomme,linvention permetd’avoir une lunet-
te et une glace démontables, sans recourir a des com-
posants supplémentaires, que ce soit pour rigidifier la
carrure ou pour baguer la glace. Cette solution génére
un gain de codt, ainsi qu’un gain d’encombrement.

Revendications

1. Boite de montre (1), comportant une carrure (2) en
matiére plastique ou électroformée et une glace (3)
démontable, caractérisée en ce que ladite glace
(3) ou respectivement ladite carrure (2) comporte
une pluralité d’ergots (4) coudés, chacun insérable
frontalement dans un dégagement (5) correspon-
dant que comporte ladite carrure (2) ou respective-
ment ladite glace (3), dans une premiere position
angulaire relative entre ladite carrure (2) et ladite gla-
ce (3) dite premiére position d’'insertion ou d’extrac-
tion, et chaque dit ergot (4) étant agencé pour occu-
per, dans ladite premiére position angulaire d’inser-
tion ou d’extraction, une premiére position enfoncée
quand la distance entre ladite carrure (2) et ladite
glace (3) est minimale, ladite carrure (2) et ladite
glace (3) étant agencées pour pivoter 'une par rap-
port al'autre, dans ladite premiere position enfoncée
desdits ergots (4), jusqu’a une deuxieme position
angulaire de maintien ou une partie de chaque dit
ergot (4) est immobilisée frontalement derriere une
surface de maintien formantun cran d’arrétque com-
porte ladite carrure (2) ou respectivement ladite gla-
ce (3), etencore caractérisée en ce que ladite boite
(1) comporte un moyen d’arrét en rotation (6) soli-
darisantangulairement ladite carrure (2) etladite gla-
ce (3) dans ladite deuxieme position angulaire de
maintien.

2. Boite de montre (1) selon la revendication 1, carac-
térisée en ce que ledit moyen d’arrét en rotation (6)
est clipé frontalement sur ladite carrure (2) ou/et la-
dite glace (3) par des doigts de clipage (61) que com-
porte leditmoyen d’arrét en rotation et qui sont agen-
cés pour coopérer avec au moins une surface d’arrét
complémentaire, ou avec des doigts de clipage com-
plémentaire, que comporte ladite carrure (2) ou/et
ladite glace (3).

3. Boite de montre (1) selon la revendication 1 ou 2,
caractérisée en ce que ledit moyen d’arrét en rota-
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tion (6) est en matiére plastique.

Boite de montre (1) selon I'une des revendications
1 a 3, caractérisée en ce que ledit moyen d’arrét
en rotation (6) est une lunette (7) rapportée a la fois
sur ladite carrure (2) et ladite glace (3).

Boite de montre (1) selon I'une des revendications
1 a 4, caractérisée en ce que ladite glace (3) est
une glace de fond.

Boite de montre (1) selon I'une des revendications
1 a 4, caractérisée en ce que ladite glace (3) est
un fond opaque.

Boite de montre (1) selon I'une des revendications
1 a 6, caractérisée en ce que ladite glace (3) est
en matiére plastique.

Boite de montre (1) selon I'une des revendications
1 a7, caractérisée en ce que ladite deuxiéme po-
sition angulaire de maintien est délimitée par des
premiers moyens d’arrét angulaire que comporte la-
dite carrure (2) agencés pour coopérer en appui de
butée avec des premiers moyens complémentaires
d’arrét angulaire que comporte ladite glace (3).

Boite de montre (1) selon I'une des revendications
1 a 8, caractérisée en ce que ledit moyen d’arrét
en rotation (6) comporte des deuxiemes moyens
d’arrét angulaire (66, 67) agencés pour coopérer en
appui de butée avec des deuxiemes moyens com-
plémentaires d’arrét angulaire de carrure (24, 25)
que comporte ladite carrure (2), ou/et avec des
deuxiémes moyens complémentaires d’arrét angu-
laire de glace que comporte ladite glace (3).

Boite de montre (1) selon les revendications 2 et 9,
caractérisée en ce que les doigts de clipage (61)
comportent des chants latéraux (66, 67) qui consti-
tuent desdits deuxiémes moyens d’arrét angulaire
(66, 67), et sont agencés pour coopérer en appui de
butée avec des faces de bout (41, 42) que compor-
tent lesdits ergots (4).

Boite de montre (1) selon I'une des revendications
1a10, caractérisée en ce que, dans ladite premiére
position enfoncée quand la distance entre ladite car-
rure (2) et ladite glace (3) est minimale, ladite carrure
(2) etladite glace (3) compriment ensemble au moins
un joint d’étanchéité logé dans une gorge (9) que
comporte ladite carrure (2) ou/et ladite glace (3).

Montre (100) comportant une boite (1) selon une des
revendications précédentes.
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