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(54)  칭 링 시  비한 차량에  감쇠  하  한

(57)  약

본  링 시  비한 차량에  감쇠  하  한 에 한 것 다.  본 에 라 

링 시  동  신 가 생하여 감쇠   치(5)  다.  상  감쇠  링 시  동

하고 는 에 다.  특   신 한  해 감쇠  감 다.

  도 - 도1

등록특허 10-1148267

- 1 -



특허청  

청 항 1 

링 시 (ride level control system)  비한 차량에  감쇠 (damper force)  하  한 에

어 ,

상  링 시  동  상  링 시 에  신 가 생하여 상  링 시  상  신  상

 링 시 과 연통  감쇠   치  하고, 

상  링 시  동하고   상  신 에 하여 상  감쇠  (adapt) , 상  감쇠

 향 운동, 향각, 브 크 압   측  가 도  하나 상에 하여 루어지고,

상  링 시  동  료하  상  신 가 료 는 것  특징  하는

감쇠   .

청 항 2 

 1항에 어 ,

상  감쇠  감 거나 가 는 것  특징  하는

감쇠   .

청 항 3 

 1항 또는  2항에 어 ,

상  신 는  도(control speed)에 한 보  포함하고, 상  감쇠  상   도   하여

는 것  특징  하는

감쇠   .

청 항 4 

1 항 또는  2항에 어 ,

상  감쇠  한계값들에 해 해진  내에 는  도에 만 감 , 상  한계값들  과

상  감쇠  가하는 것  특징  하는

감쇠   .

청 항 5 

 3항에 어 ,

상   도는 사 에 결 고, 결   도  참 하여 상  감쇠  하  한 라미 가 결

는 것  특징  하는

감쇠   .

청 항 6 

삭

  

본  링 시  비한 차량에  감쇠  하  한 에 한 것 다.  특  상  [0001]

공압식(pneumatic), 압식 또는 하 드 뉴 틱(hydro-pneumatic) 링 시  비한 차량에 사  

다.
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승 차뿐만 아니라  트럭에 도 차체 또는 재 역  가 컨  압식, 공압식 또는 하 드 뉴 틱[0002]

링 치에 해 변동   다.  그  해, 특  에어 프링  착  차량에 는 재 하  또는 운행

지 에 알맞게  루어질  다.  SUV(Sport Utility Vehicle) 차량  경우 프 드 주행에 는 비

  지상고(ground clearance)가 는 ,  도  주행에 는  나  주행 안  보 하

 해 게 심  아래  겨진다.

능동 또는  능동 차 에 는 차  핑  주행 상 에 맞게 하  해 감쇠   가  행  [0003]

다.  

본  , 링 시  비한 차량에    도  원하는  한  실 하[0004]

는 감쇠    공하는 것 다.  

본 에 라, 링 시  동  신 가 생하여 감쇠   치, 컨  에 치   [0005]

동식 브  고, 링 시  동 고   상  브에 해 감쇠  변동  상  

 달 다.

 차량  변동하   어 시  링 시 에 리하게 하는 , 그 는 [0006]

어 시  차 (axle)과 차체 사  간격  변동시키는 신  신하  다.  러한 변동  보상하

 해 핑 특  강 는 , 그 는  어 시   변동   것 지 아니  차량  동

  루어진 것 지  별하지 못하  다.

본 에   경우, 차체   값에 맞게 한 신 하고 하게   도[0007]

하  해 링 시  동 에 감쇠  변동 다.  

본  한 개 에 는, 차체  한 신 하게 해 지 않고   도  하  해 감쇠[0008]

감 가 행 는 식  감쇠   루어진다.  값에 도달한 후 또는 미리  - 프 값에 도

달한 후에는 감쇠  다시 미리  값  재 다.

 시 (overshooting)  막  해,   에 시 동안  값보다 게 감쇠  [0009]

가시킴  차체   변동시  할 도 다.  는 특  공 압 시 (pneumatic system)

 연결  경우에 미가 는 , 그 는 상  같  연결  공 압 시  통해 매우  차체  

도가 달    다.    상태   감쇠  단 간 가함  지 다.  는

  차체  보다 훨씬  빠 게 루어지  에 가능하다.  

본  한 개 에 는, 감쇠   치   신 가  도에 한 보  지닐  다.  ,[0010]

상  신 에 해 차체  도가 감 하거나 가한다.   경우 감쇠   도에 하여 감 하거나 

가함에 라, 원하는 차체  한 하게   다.  차체 도가  빠 게 가할  시

에   생하므 , 그에 상 하게 감쇠   게 어야 한다.

또한, 한계값에 해 해진  내에 는  도에 만 감쇠  감   다.  상  는 [0011]

 사 에 해 는 경우, 상    실시 는 도 다.  상  한계값  컨  브

크 에 해 또는 운  동역학과  상 들에 해 과  경우, 감쇠  가하거나 상 감쇠

 개  차단 다.

본  한 개 에 는, 사 에, 특  주행 시 시  도가 결 고, 상  결   도에 라[0012]

감쇠   한 라미 가 결 다.   도는 특  차량  량에 우 , 량   경우보

다 량  많  경우에 차체 상승   느리게 루어진다.   경우, 한  해진   도에 상 하

게 감쇠   라미 가 결 고, 상  라미  하여 링 시  동 는 에 감쇠  

다.  간편한  해  감쇠  감  다 , 어   지하  해 감쇠  가 는 경

우, 다  라미 가 결   다.

특  향 운동, 향각, 브 크 압  또는 가 도, 특  향 가 도 또는 향 가 도  같  운  동[0013]

역학에  상태   가능하게 하는 라미 들에 하여 감쇠  하는 것도 가능하다.  러한

라미 는 주행 드에  측 , 차량  어 한 운  동역학  상태에 는지에 한 단  공한다.  

러한 식 , 링 시  동  경우 그리고 브 크 압   경우에 감쇠  감 가 차단 는 ,

 미리  브 크 압  검  통해 브 크 동  고, 그 결과 주행 안  공학  근거

감쇠  가한다.  그에 상 하게, 링 시  ( 동)  해 감쇠  감 가 단 다.  트랙 변
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경    는 향 운동 또는  가 도가   는 향각  경우에도 동 하게 다.  

본 에 청    개  통해,  도가 고 감쇠  큰 경우에도  값  하게 [0014]

    어 시 에 해 링 시  해 지 않   다.  또한, 감쇠 강 가 

 에 리하게 하지 않  에,   도  상승  달   다.

감쇠   치 는 특   연결   , 매우 짧  시간에 감쇠  큰 폭  변동시킬 [0015]

는 브가 공 다.  감쇠   링 시  공 여   상  링 시  어  상태에 

는지에 우하여 루어진다.  컨  커브 주행시 또는 브 크 시에는 운  동역학상 계   간

 아 런 향  미치지 않는 상태  지 다.

  어 시  카  훅(skyhook) 알고리  통해 루어지는 경우, 상  카  훅 알고리[0016]

 링 시  동시 비 고, 는 드럽게 다.  카  훅 알고리 에 는  도

가  도  값만큼 감 하  에, 차체 운동시 간   어나지 않거나 드 게 어난다.  계

 주행 상 에 는 링 시  동 어도 카  훅 알고리  다.

도  에어 프링(2)에 해 에 해 지지 는 차체가 매 (mass)(1)  어 는 질량 탄 계(mass[0017]

spring system)  개략도 다.  질량 탄 계(mass spring system)(1, 2)에는 (3)가 할당 고, 상  

통해 상 한 감쇠도가   다.  컨  어 닛(4)  통해 에어 프링(2)  압  공 가 

거나 상  에어 프링(2)  가  공 압  공 함  행 는   , 그  동시에

신 가 (3)  고, 그 결과 링 시  동 고   감쇠    다.  , 상

신  또는 보는  동식 브   감쇠   치(5)  달 고, 상  감쇠   치에 해

감쇠  매우 신 하게  감쇠     다.

도

    도 1
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