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Snima& tahové sf{ly tkaniny

Vynélez se tykd snimale tahové sily tka-
niny, ktery je vytvoren tek, Ze v bliz-
koati vezného mista je umistén tfmen a

.mezi jeho pfiruby zasahujici opdrny vé-

ledek pf-ipevnény na drZdku. Tkanina pro-
chédzejic{ s ¥dstednym opdsénim op&rného

‘véle¥ku mezi nim a

zdvislosti na taZné sfle tkaniny dridk

opdrného vdle&ku nebo driék timenu, pPi-
gemZ vznikejfc{ deformace je méfena &id-
lem, vysflajicim deformaci umé rny} signél

do vyhodnocovaciho

tfmenem, deformuje v

zat{zeni oasnovniho re-

Qbr. 1

guldtoru, ktery udriuje taZnou sflu tka-
niny v predem stanovenych mezich.
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Vynidlez se tyka snimade tahové sily tkaniny.

U tkaciho stroje je pro vyrobu bezvadné tkaniny nezbytné,
aby nap&t{ niti{ osnovy v bezprostfedni blizkosti vazného mista

ziistavalo konstantni na jednou nastavené hodnoté,

Snima& tahové sily tkaniny podle dosavadniho stavu techni-
Ky je vytvoren tak, Ze osnovni{ svirka, na kterou pusobf zprfvid-
la pruzinami vyvozovand direktivni sila a tahové sf{ly v osnové,
je opatifena mechanickoelektrickym pievodnikem, ktery pohyb mebo
polohu sviurky vyjadifuje vhodnym elektrickym signdlem, Staly tah
pruziny a mé&nici se tahové si{ly v osnové premis¥yi svarku vidy
do mista rovnovahy na ni pusobfcich sil, Elektricky signdl z me-
chanickoelektrického pievodniku, indikujfci pohyb nebo polohu
svirky a tim zmdny &i absolutni velikost tahovych sil v osnové,
je p¥iveden k vyhodnocovacimu zarfzen{, které uvede do ¢innosti
osnovni regulator, ktery zajisti zm&nu tahovych sil). v osnové

tak, aby tyto zustaly v predem stanovenych mezich,

Jiny snima& tahové s{ly tkaniny podle dosavadniho stavu
techniky je vytvoien tak, Ze prsnikovd li3ta, nachdzejic{i se
v blizkosti odtahového mechanizmu, je opatfena elektrickym sni-
ma&em deformace., Tkanina, pfesouvajfici se pres hranu prsnikové
1iSty &i ty&e je tahovou silou deformovana, prifemZ elektricky

snima& deformace vydle signal, um&rny této deformaci a tim i taho-
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vé sile tkaniny do vyhodnocovaciho zarizeni, které uvede do &¢in-
nosti osnovni regulator, ktery zajist{ zmé&nu tahové sily tkaniny

tak, aby zustala v pfedem stanovenych mezich,

Nev&hodou snimade tahové sily tkaniny, Vyuiivajicho osnovni
svirky je, Ze snimidni pohybu relativn& velké hmoty, kterou osnov-
ni svirka predstavuje, v podminkdch relativn& znalné frekvence
tkacich cyklt, se vyznaduje znalnou nepiesnosti, kdy v disledku
setrva¥nosti hmoty osnovni{ svirky dochdz{ ke zna&nému zkresleni
amplitudy pohybu svirky a k jeho &asovému zpoZd&ni ve vztahu
k pribshu zmén tahovych sil v osnov&. Pfitom u d&lené osnovy je
pouziti oshovni svarky jakd &idla tahu osnovy v jednotlivych
osnovnich vdlech velmi obiiiné a u nestejn& Sirokych osnovnich
v4la nebo p¥i vice osnovnich vidlech je realizace snimale tahové

sily tkaniny zna&n& sloZité,

Nevyhodou snimade tahové sily tkaniny, v&uﬁivajiciho defor-
mace prsnikové lidty, je znadna vzdalenost prsnikové 1isty od
vazného mi{sta, pri¥em% dochdzi k deformaci &asového prib&hu ta=~
hového nap&tf{, existujiciho ve vazném mist&, zpusobené elasticky-
vliastnostmi a deforma&ni hysteresi relativné dlhého tiseku tka-
niny mezi vaznym mf{stem a prsnikovou liitou., Tyto vlastnosti
tkaniny zpusobujf{ také vyrovmédni tahovych sil po 3{fce tkaniny
"a tim zkresleni tahovych sil v jednotlivych iisecich d&lené osno-

vy prislu3nych jednotlivym osnovnim valam,

Uvedené nevyhody z v&t3i &asti odstmnuje snima& tahové
sily tkaniny podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze je tvoren
na drzaku upevnénym op&rnym valedlkem umistdnym pod nebo nad
tkaninou v bezprostiredni blizkosti vazného mista a zasahujicim

do nad nebo pod tkaninou umist&ného timenu, pridemz je
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soudasné opatien ¢idlem deformace, svym vystupem pripojenym

na vyhodnocovaci zarizeni.

Vyhodné je, jo-li ¢idlo deformace umistdno na driaku opér-
ného vile&ku nebo na drziku trmenu, Vyhodné také je, je-1i &idlo
deformace tvofeno alespoﬁ jednim odporovym tenzometrem nebo alee-
pon jednim polovodidovym tenzometrem nebo alespon jednim piezo-

resistivnim prvkem,

Vyhody snimale tahové sily tkaniny podle vynélezu‘spoéivaji
v podstat® prfesndjs3im souhlase do Vyhodn%%aciho zar{zen{ p¥iché-
zejiciho signdlu, s okamZitou velikosti tahové sily ve vazném
mist& neZ je tomu u snimadli tahové sily podle dosavadniho stavu

techniky.

Vyndlez bude dale bliZe popsan podle priloZenych obrazku,
kde na obr, 1 je zndzorn&no uspofadani snimale tahové sily tkae
niny s &idlem umist&nym na drZiku opdrného valelku podle vynalezu,
na obr, 2 je zndzornd&no usporadidn{ snimade tahové s{ily tkaniny
s &idlem umisténym na drZdku tfmenu podle vynialezu a na obr, 3
je zmdzornéno jiné usporiadani snimafe tahové sily tkaniny s &ide

lem umisténym na drZaku op&rného valedku

Snimad& tahové s{ly tkaniny zobrazeny na obr. 1 je vytvofen
tak, Ze na drzdku 1 je upevn&n op&rny valelek 2, ktery je umi-
stén pod tkaninou J v bezprostiedni blizkosti vazného mista 4,
Nad tkaninou 3 je umistén tfmen 5, letmo upevning na rdmu stroje
mezi jehoZ priruby zasahuje opérny vidledek 2, DrZak 1 je dAle
opatfen &idlem 6 deformace, johoZ vystup je piipojen na vyhodno-

7 osnovniho regulatoru,
covaci zar{zen{ Y Na obr, 2 je 2zniazorn&nc jiné provedal snimade

tahové sily podle vynilezu, kde &idlo 6 deformace jo umist&no

na driﬁkuétimenu 5, letmo upevnéném na ramu stroje, Na obr, 3
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je znidzorndno dald{ piikladné provedeni snimale tahové sily
podle vynialezu, kde timen 5 je pevné& spojen s ramem stroje a €¢ie
dlo 6 deformace je umisténo na drZzaku 9 op&rného viale&ku 2, upev-

n&ného na ramu stroje.

V &innosti tkanina J postupuje od vazného mista 4 k sestavid
tfmene 5 a op&rného valefku 2, jejichZ vz4jermd poloha urduje
velikost &Adste&ného opasani op&rného valedku, a ddle k neznidzor=-
n¥nému odtahovacimu zaif{zeni. Cidlo 6 deformace snimé defcrmaci
drZiku 1 nebo 9 op&rného valelku nebo drZziaku 8 tifmene 5 zpisobe-
nou tahovou silou tkaniny ] a vysili elektiicky signal, Um&rmy
tahové s{le tkaniny 3, do vyhodnocovaciho zaf{zen{ 7 osnovniho
reguldtoru, ktery zndmym zpuisobem na kaZdou zmé&nu tahové si{ly
reaguje &innosti sm&fujici ke zvysSeni &i sniZeni tahové sily na

puvodni{ hodnotu,

Vynidlez je s vyhodou mo¥né pouZit pii konstrukci tkacich

stroju,
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Snima& tahové sily tkaniny, vyznalujici se tim, Ze je tvoien

na draku (1) upevnénym vile&kem (2) umisténym pod tkaninou

(3) v bezprostiedn{ blizkosti vazného mista (4) a zasahujicim

do nad tkaninou (3) umist¥ného timenu (5), prifemz je soulas-

né opatfen &idlem (6) deformace, svym vystupem. piipojenym na

vyhodnocovaci zafizeni (7).

Snima& tahové sily tkaniny podle bodu 1, vyznadujici se tim,

je &idlo (6) deformace je umistdno na dr2iku (1, 9) op&rného

valedku (2).

Snimad tahové sily tkaniny podle bodu 1, vyznadujici se tim,

%e &idlo (6) deformace je umist&no na drZaku (8) t¥menu (5).

Snima& tahové sily tkaniny podle jednoho
gujici se tim, Ze &idlo (6) deformace je

odporovym ten-zometrem,

Snima& tahové sily tkaniny podle jednoho
gujici se tim, %e &idlo (6) deformace je

nim polovodi&ovym tenzometrem,

Snima& tahové s{ly tkaniny podle jednoho
dujici se tim, Ze &idlo (6) deformace je

nim piezoresistivnim prvkem,

2 vykresy

z bodli 2 aZ 3, vyzna-

tvoieno alespon jednim

z bodl 203, vyzna-

tvofeno alespon jed-

z bodu 2 ai 3, vyzna-

tvoreno alespoﬁ Jjod~
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Obr. 1
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Vytiskly Moravské ti;kai'ské zavody, Cena: 240 K¢s

provoz 12, Leninova 21, Olomouc



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

