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Oblast techniky . | —— -

Technické FeSeni se tyka universilntho stavebniho manipuldtoru, jenz

- Je ur€en pro zabezpegeni komplexnich manipulacnich prac{ s m iteridlem pri

stavbé a opravach budov.

Dosavadni stav techniky

Dosud se pii opravich staré zastavby nebo pii vystavbé novych budov
pouzivd fada jednotdlelovych stavebnich zdvihacich mechanismt. Dosud
znamy stavebni manipulator je tvofen podvozkem s pohonnym agregétem a
protizdvaZim, na némZ je upevnén svisly nosny sloup, na némz je posuvné
uloZen opérny suportovy rém a pracovn{ suportovy rdm s upeviiovacimi prvky
pro piipojeni odnimatelného pifdavného zafizeni. Kazdy z t&chto
jednouéelovych mechanismi je tieba po skonéeni jejich vyuziti nahradit
dal§im, pro technologii vystavby navazujicim zaffzenfm. Vymeéna
mechanismi je spojena s ndroénou demontd a montazi, coz v
technologickém procesu stavebnich praci piedstavuje ztritové Casy a zvySené
naklady.

Podstata technického feeni

Uvedené nedostatky do znaéné miry odstrafiuje universalni stavebni
manipuldtor, sestavajic{ z podvozku, na néms? je umisténo protizavaZzi a svisle
upevnén z &lankld sestaveny nosny sloup, na némsz je posuvné uloZen
opémy suportovy rdm a pracovni suportovy rém s upeviovacimi prvky
pro piipojeni odnimatelného piidavného zatizeni, jako je fasidni ploina
nebo v horizontdlni rovingé vykyvna konzola s teleskopickym pracovnim
ramenem opatfenym pracovnim nastrojem, podle tohoto technického
feseni, jehoZ podstata spoéiva v tom, Ze pracovni suportovy ram je
tvofen dvoudilnou objimkou  nosného sioupu.  Oba _ dily dvoudiine
objimky jsou na jedné ze stran spolu, kolmo ke svym podélnym osam,
Kyvné spojeny a na protilehlé strané opatfeny kazda alespofi jednim zavésem
pro vzajemné rozebiratelné spojeni obou dilit. Na strané kyvného spojeni dilu
je mezi dfly uspofddén alespoii jeden piimocary hydraulicky motor.



Dale je vyhodné, kdyz mezi vykyvnou konzolou a teleskopickym
pracovnim ramen, spojenymi navzijem prostiednictvim horizontilniho cepu,
je upraven alespoti jeden ovladaci pffmocary hydraulicky motor.

Rovnéz je vyhodné, kdyz opémy suportovy rém mé tvar objimky
nosného sloupu.

Vyhodou universdlntho  stavebnitho manipuldtoru podle tohoto
- technického feSeni je to, Ze lze jen s vynaloZenim minimalnich ztratovych
¢ast na vyménu pridavnych pracovnich zafizeni a dopliikovych pracovnich
zafizeni zajistit na staveniSti manipulaéni prce s materidlem ve viech
nozadaveich. Daldi vyhoda spogivd v tom, Ze universalni stavebni manipulator
zabird ve slozeném stavu maly prostor, je snadno prepravitelny a jeho montaz
Ie jednoducha.

Pichled obrazlki na vvkrese

Technické feSenf bude blize osvétleno pomoci vykresu, na kterém
zazornuje obr. 1 boéni pohled na universalni stavebni maniupulator s
pracovnim suportovym réamem a obr. 2 boéni pohled na universalni stavebni
manipulator s pracovnim suportovym rémem a Opérnym suportovym ramemn.

Priklady provedeni technického feseni

Universdlni stavebn{ manipuldtor sestivd z podvozku 1, na némz
i umisténo  protizavai 2 a svisle upevnén z Clanki 11 sestaveny nosny
sioup 16, na némZ je posuvné uloZen  pracovni suportovy ram s
upeviiovacimi prvky pro pfipojeni odnimatelného piidavného zafizeni, jako
Je. fasddni ploSina nebo v horizontdlni roving vykyvna Kkonzola 3 s
teleskopickym pracovnim ramenem 4 opatfenym pracovnim ndstrojem 5,
napr. jefabovym hdkem. Mezi vykyvnou konzolou 3 a teleskopickym
pracoviim ramenem 4, spojenymi navzijem prostfednictvim horizontalnfho
cepu 14, je upraven ovladaci pifmocary hydraulicky motor 15. Pracovni
suportovy ram je tvofen dvoudilnou objimkou nosného sloupu 16. Oba
dily 6, 8 dvoudflné objimky jsou na jedné ze stran spolu, kolmo ke
svym  podelnym  osam, kyvné  spojeny a na protilehl¢ strané opatieny
Kazdd dvéma zdvésy 12, 13 pro vzdjemné rozebiratelné spojeni obou dilu
6. 8 prostiednictvim spojovaciho  éepu. ‘Na strand kyvného spojeni dilii
6,8 jsou mezi dily 6,8 uspofadiny dva piimocaré hydraulické motory
10. Pracovni suportovy rém je pak dile opatien aretaénfm zafizenim 1.

L

"



Je - 1i vySka nosného sloupu 16 v&tsi nes 30 m, je na nosném sloupu 16
posuvné uloZen opérny suportovy rém 9, ktery ma tvar objimky nosného
sloupu 16. Opérny suportovy ram 9 je opatfen délkove nastavitelnym
opérnym mechanismem 17.

Montéz universdlntho stavebniho manipulatoru se provadi tak, Ze na
podvozek 1 je svisle upevnén potfebny pocet &ankd 11 nosného sloupu ]6.
Na tento ¢lanek 11 nebo tyto ¢lanky 11 se nasune prvni dil 6 dvoudilné
objimky, pficemz druhy' dfl 8§ je vi& prvnimu dilu 6 sklopen. Do takto
sklopeného druhého dilu 8 je vsunut dalsf lanek 11, ktery je zaaretovan
prosifednictvim aretacnfho zafizeni 7 a k némuz se pripeviiuje dalsi potiebny
pocet clanki 11. Poté se prostrednictvim dvou primocarych hydraulickycl
motord 10 zaéne druhy dil 8 s ¢lanky 11 nosného sloupu 16 zvedat do svisl¢
pelohy. Pa dosazent této polohy lezi spodni zaveésy 12 a homni zavésy 13 v
jedné vodorovné ose a je do nich vsunut spojovact ¢ep. Soucasné se spoji
horni konce ¢lanku 11 upevnéného na podvozku 1 a spodni konce &lanku 1]
umisiéného v drubém dilu 8, ktery se odaretuje prostrednictvim aretaénihe
zafizeni 7. Tim je nosny sloup 16 upevneén ve svislé poloze a je na ném
moZné posouval pracovni suportovy rém. Nakonec se K pracovnimu
suportovému rdmu upevni pHdavné pracovni zafizeni, napf. vytahova klec
nebo fasadni plodina a universalni stavebni manipulator je pfipraven k
pouziti. Je - 1i vyska nosného sloupu 16 nad 30 m, je na nosny sloup 16
nasunut - opérny suportovy ram 9 s délkove nastavitelnym opérnym
mechanismem 17.

Z konstrukee universalnfho stavebniho manipuldtoru je zfejmé, Ze jej
muze byt pouZito nejen jako pojizdného leseni pii opravach fasad budov, ale
&7 jako stavebnfho vytahu, stavebniho vyloznikového jefdbu a mechanismu
na zdvihani a uklddani paletizovaného stavebniho materidly na jednotliva
podlazi objektu, prostfednictvim jeho piirozenych otvortd, jako jsou okna
halkdnové dvefe.
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NAROKY NA OCHRANU

[)  Universalni stavebni manipuldtor, sestédvajici z podvozku, na némz je
umisténo protizavaZi a svisle upevnén z ¢lénki sestaveny nosny sloup, na
némz je posuvné uloZen opémy suportovy ram a pracovni suportovy ram s
upeviiovacimi prvky pro pfipojeni. odnimatelného piHdavného pracovniho
zaiizeni, jako je fasadni plogina nebo v horizontalni roviné vykyvna konzola s
teleskopickym pracovnim ramenem opatfenym pracovnim néstrojem,
vyznacujici se tim, Ze pracovni suportovy ram je tvofen dvoudilnou objfmkou
nosného sloupu (16), kde oba dily (6, 8) dvoudilné objimky jsou na jedné ze
stran spolu, kolmo ke svym podélnym osam, kyvné spojeny a na protilehlé
strané opatfeny kaZdd alespoil jednim zévésem (12, 13) pro vzajemné
rozcebiratelné spojent obou dili (6, 8), pti€emz na strané kyvného spojeni dilu
(6. 8) je mezi dily (6, 8) uspofddan alespofi jeden piimocary hydraulicky
motor (10).

2)  Universalni stavebni manipuldtor podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze
mezi vyKyvnou konzolou (3) a teleskopickym pracovnim ramenem (4),
spojenymi navzajem prostfednictvim horizontdlntho epu (14), je upraven
alesponi jeden ovladac{ pfimocary hydraulicky motor (15).

1) Universdlni stavebni manipulator podle naroku 1, vyznacujici se tim, 7e
apérny suportovy ram (9) ma tvar objimky nosného sloupu (16).
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