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(54) БЕЗОПАСНЫЙ И УСТОЙЧИВЫЙ АВТОЖИР

(57) Формула изобретения
1. Способ, которыйобеспечивает безопасность и устойчивость автожира посредством

механической интеграции сдвоенного несущего винта, вращающегося в
противоположномнаправлении, сопряженного с пусковымдвигателем, время, в течение
которого естественная самостоятельная подъемная сила начинает действовать, что
освобождает от винта с противоположным крутящим моментом и позволяет
осуществить вертикальный взлет при слабом ветре.

2. Способ по п.1 с добавлением винта тяги, который позволяет движение вперед
автожира и самостоятельную несущую способность путем поступательного движения
автожира по горизонтальной оси.

3. Летательный аппарат с несущим винтом по принципу автожира, который состоит
из сдвоенного несущего винта, вращающегося в противоположном направлении,
сопряженного с преобразователем мощности, который передает мощность двигателя
автожира для запуска посредством механического преобразователя, который
обеспечивает энергию подъемной силы и который переносит посредством органа
управления планера мощность на винт горизонтальной тяги, при этом летательный
аппарат за счет скорости поступательного движения переходит на естественную
самостоятельную подъемную силу, принцип работы, который обеспечивает взлет при
слабомветре и при невозможности перейти на авторотацию, неограничительныйпример
реализации.
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4. Летательный аппарат с несущим винтом по п.3, выполненный с применением
«радиорегулирования» eCRT, выполняемого сенсорами eCRT, которые устраняют
эффекты электромагнитнойнесовместимости, создаваемыенаходящимися в напряжении
механическимидеталями, улучшая, такимобразом, летные характеристики иосвобождая
без усилия имеющиеся мощности без паразитного явления и без противодействующей
силы.
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