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Wynalazek dotyczy elekirycznie mapedzanych momencie obrotowym i- z biegnagcymi  bez

wciggarek, w ktorych obok przyjetego za staly,
podstawowego momentu obrotowego moze wy-
stepowaé¢ na bebnie linowym silnie wahajgcy
wzglednie oscylujacy dodatkowy moment obro-
towy. Za pomocag nizej opisanego urzadzenia ten
dodatkowy moment obrotowy zostaje skom-
pensowany, a niepozadane uderzenia obcigZzenia
zostajg ograniczone do niewielkich -wartoéci.
Dotychczas dla tego rodzaju warunkéw ruchu
stoscwano prawic wylacznie wciggarki z ma-
szynami parowymi z powodu korzystnej ich
' charakterystyki. Na statkach motorowych nie
posiadajgcych urzgdzenn do wytwarzania pary
dla silniké6w mnapedowych, musiano zrezygno-
waé z odpowiedniego wyréwnania sil dodatko-
wych albo postugiwaé si¢ mechanjcanymi $rod-
kami pomocniczymi. Urzgdzenia ze sprzeglami
po$lizgowymi o przestawnym przenoszonym

*) Wladciciel patentu o§wiadczyl, ze twoéreg
wynalazku jest Ernst Hartl.

przerwy silnikami wciagarkowymi, sa zdolne
wyréwnywaé dodatkowe momenty obrotowe
o znaku dodatnim. Wydluzenie liny zostaje tu
zniesione po okresie przecigzenia.

W urzadzeniach ze sprzeglami elektromagne-
tycznymi, stosuje si¢ rowniez silniki napedowe "~
biegnace bez przerwy. NajczeSciej sprzegla sa
zbudowane na dwa rézne momenty obrotowe.
Szybkosé $ciggania naddanej liny jest w kaz-
dym z wymienionych przypedkéw uzalezniona
od liczby obrotéw biegnacego bez przerwy sil-

nika, Nie stosuje si¢ regulowania liczby obro- .

tow. :

Znane s3 ponadto urzadzenia do samoczynnes,
go sterowania elektrycznie napedzanych WM
garek, w ktorych to urzidzeniach wzbudzanie
generatora Leonarda jest sterowane w zalez-
noéci od naprezenia liny. Do sterowania nape-
du wciagarki w zaleznosci od naprezenia liny,
znane jest rowniez stosowanie wagi linowej,



bedacej pod. napieciem sprezymny, a ktérej na-
rzagd pomiarowy jest oparty o line.

Waga linowa sklada sie np. z dwu lub kilku
krazkﬁw stalych ‘i~ jednego krgzka ruchomego.
Krazek ruohdﬁ .fest mechanicznie polgczony
ze sprezyna, ‘Mptme napinang w okreslonych
granicach. Wsiepne napiecie sprezyny znajdu-
je sie w sianie rownowagi z silg podstawowe-
go naciagu liny, albo z jedng z jej skladowych.
Powstajace sily dodatkowe powoduja zakloce-
nia tej rownowagi, przy czym Kkrazek ruchomy
zmienia swe polozenie, Przesuniecie zwiazane

ze zmiang polozenia krazka jest wykorzystywa )
ne do sterowania ukladu Leconarda. W znaa}'ch‘ B

urzadzeniach sterowanie jest dokonywane badz
za pomocy czlonéw stykowych, regulatoréw
wzbudzenia, sterowanych stycznikami, badZ za
pomocg sterowania tylko stycznikami, wskutek
czego powstaje zwlaszcza ta niedogodno$é, ze
niemozliwe jest ciggle zalezne od obcigzenia
stercwanie wzbuadzenia generatora ukladu Leo-
narda. Dalsza niedogodnosé polega na tym, ze
znane urzgdzenia mnie sg w stanie wyrownac
ujemnych dodatkowych momentéw obrotowych.

Wynalazek vsuwa te niedogodnosci. W urzg-
dzeniu do samoczynnego sterowania elektrycz-
nie napedzanych wciggarek, zaopatrzonym w
wage linnwg sterujgcg wzbudzenie generatora
ukladu Leonarda w zaleznos$ci od namma
liny, wedlug wynalazku, miedzy waga limOwa
a generatorem ukiadu Leonarda umieszczony
jest nadajnik obrotowy, na ktéry przenoszona
jest mierzona zmiana mnaprezemia liny i ktéry
odpowiednio do tego nmaprezenia wzbudza gene-
rator ukladu Leonarda. Do wskazywania zmia-
ny naprezenia, mierzonej przez wage linows,
przewidziany jest przyrzad dozorujacy wciggar-
ki, ma ktéry przenoszone sg wartosci pomiaro-
we za pomocg fali napiecia, fali pradu lub za
pomocy -inpulsow ‘elektrycznych.

Przyklad wykonania wynalazkujest uwidocz-
niony na rysunku.

Sprezyna 1 zostaje dla przewidzianej sily
podstawowego mnaciggu liny 2 napieta mna tyle,
aby wskazowka 4 przymocowana do ruchoune-
go krazka 3 'wskazywala na skali 5 stan row-
nowagi- Jesli do sily podstawuwego mnaciggu li-
ny 2 dojdzie sila dodatkowa, to zaleznie od
znaku sily dodatkowej ruchomy krazek 3 zmie-
' nia odpowiednio swe polozenie. Z trzymadiem
ruchomego krgzka 3 jest sztywno polgczona np.
zebatka 5, ktora spowodowang przez sily do-
datkowe zmiane drogi przenosi poprzez kole

zebate 7 na madajnik cbrotowy 8. Obrotowy mna-
dajnik 8 jest nastawiony tak, ze w stanie réw-
nowagi wagi linowej generator 9 ukladu Leo-
narda z dwoma przeciwsobnie wlgczonymi
uzwojeniami wzbudzenia mie dostarcza mnapie-
cia. Kazide odchylone od polozenia réwnowagi
polozenie nadajnika 8, powoduje na jego za-
ciskach wyjscicwych odpowiednie napiecia,
ktore z kolei wzbudzajg generator 9 ukladu
Leonarda tak, ze rozruch silnika 10 weiggarki
jest dokcnywany w kierunku takim, ktory po-
woduje wyréwnanie sil na wadze linowej.

& zebatka 6 zazebia sie réwniez drugi obro-

oWy nadajnik 11, ktéry na przyrzadzie dozoru-

jacym 12 za pomoca ukladu wskazowkowego 13
uwidocznia zmiane sil. Obrotowy mnadajnik 15,
sprzezony z bebnem linowym 14 lub z innym
stale wspdlobracajagcym sie waiem, przencsi
ruchy obrotoive bebna linowego 14 na uklad
wskazéwkowy 16 przyrzadu dozorujgcego 12
tak, ze na tym ostatnim moZna odczytaé odwi-
nietg dlugos¢ liny. Przestawna od zewnagtrz
skali wskazéwka posiada styki elektryczne, za
ktérych pomocg luz liny moze byé mastawiany
‘l'iﬂ. dowolne miejsce skali wskazujacej dlugosé

’]Iﬁ? Po uruchomieniu sygnalu ostrzegawczego,

za pomocg wspomnianych stykow przerwany
zostaje doplyw pradu do nadajnika obrotowe-
go 8. Do mapedu generatora 9 ukladu Leonar-
da, stosowany Jest silnik 17 o stalej liczbie
obrortéw

Zastrzezenia patentowe

I. Urzadzenie do samoczynmnego sterowania
elektrycznie  napedzamych  wciggarek, w
szczeghlnosci weiggarek  holowniczych na
statkach, zaopatrzone w wage linows znaj-
dujgca si¢ pod wstepnym napigciem sprezy-
ny, sterujaca wzbudzenie generatora ukiadu
Leonarda w zaleznodci od naprezenia liny, a
ktorej narzgd pomiarowy jest oparty na li-
nie pociggowej, znamienne tym, ze miedzy
wagg linowg (1—6§) a generatorem (9) ukla-
du Leonarda, wlaczony jest madajnik obro-
towy (8), na ktory przenoszoma zostaje zmie-
rzona zmiana maprezenia liny i ktoéry odpo-
wiednio do tej zmiany wzbudza generator
(9) ukladu Leonarda.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, ze posiada przyrzad dozorujgcy (12) do
wskazywania zmierzonej . przez wage lino-
wg zmiany naprezenia liny, na kiory to
przyrzad dozorujacy warto$ci pomiarowe sg
przenoszone elekirycznie.
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3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne

tym, Ze posiada madajnik (15), sprzezoiny z
bebnem linowym (14), przenoszacy odwinie-
ta dlugos¢ liny na przystosowany do jej
wskazywania przyrzad dozorujgcy (12) weig-
garki i ze przyrzad dozorujacy (12) jest zao-
patrzony w styki elektryczne, ktére sa stero-
wane W znany sposéb w zalezno$ci od odwi-
nietej dlugosci liny i ktére w celu ogranicze-
ria tej dlugeéci, po uruchomieniu sygnalu
ostrzegawczego, przerywaja wzbudzanie ge-
neratora (9) ukladu Leonarda.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne

tym, e styki elekiryczme sa przymocowane
do wskazoéwki (16), przy czym wskazowka
ta jest ma skali nastawiana od zewngtrz, w
celu ograniczenia dlugosci odwijanej liny do
dowolnej wielkoéei,
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