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(54)实用新型名称

一种水稻旱直播机

(57)摘要

本实用新型给出了一种水稻旱直播机，包括

整机支架、动力系统、行走系统、前机具悬挂系

统、浇水机构、后机具悬挂系统，行走系统包括前

驱动轮、后行走轮，动力系统能够驱动前驱动轮

进行转动，前机具悬挂系统包括前悬挂机架、取

覆土机构、施肥机构、起垄播种机构，后机具悬挂

系统包括后悬挂机架、覆膜机构，在前悬挂机架

和后悬挂机架之间设置一连杆传动机构，利用连

杆传动机构实现前悬挂机架和后悬挂机架的同

步升高和下降。该旱直播机的机体总体长度较

小，继而其转弯半径小，在作业时，地头空播面积

小且可用于小地块和不规则地块的播种作业。
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1.一种水稻旱直播机，其特征是，包括整机支架、动力系统、行走系统、前机具悬挂系

统、浇水机构、后机具悬挂系统，所述行走系统包括前驱动轮、后行走轮，两个所述前驱动轮

设置在所述整机支架前部下侧，若干所述后行走轮等间距设置在所述整机支架后部下侧，

所述动力系统能够驱动所述前驱动轮进行转动，所述前机具悬挂系统包括前悬挂机架、取

覆土机构、施肥机构、起垄播种机构，所述前悬挂机架中部与所述整机支架位于所述后行走

轮的前方结构铰接连接，所述前悬挂机架的前端底部通过液压油缸与所述整机支架相连

接，所述取覆土机构、施肥机构和起垄播种机构均设置在所述前悬挂机架上，所述取覆土机

构用于在播种前的取土及覆膜后的覆土作业，所述施肥机构用于在播种过程中的施肥作

业，所述起垄播种机构用于在整机支架行走过程中的起垄播种作业，所述浇水机构设置在

所述整机支架上，且位于所述后行走轮的后方，所述后机具悬挂系统包括后悬挂机架、覆膜

机构，所述后悬挂机架的前端与所述整机支架的后部下侧铰接连接，所述覆膜机构设置在

所述后悬挂机架上，在所述前悬挂机架和后悬挂机架之间设置一连杆传动机构，利用所述

连杆传动机构实现所述前悬挂机架和后悬挂机架的同步升高和下降。

2.根据权利要求1所述的一种水稻旱直播机，其特征是，所述动力系统包括发动机、液

压泵、变速箱，所述发动机的动力输出端与所述变速箱的动力输入端相连接，所述变速箱用

于驱动所述前驱动轮和液压泵转动，所述液压泵用于驱动所述液压油缸。

3.根据权利要求2所述的一种水稻旱直播机，其特征是，所述取覆土机构包括抛土机

构、导流罩、输送带，所述抛土机构设置在所述前悬挂机架下部前侧，所述导流罩卡扣在所

述抛土机构的上部，所述输送带设置在所述前悬挂机架的后部上侧，且输送带的入料端与

所述导流罩的出料端相对接，所述输送带的出料端位于所述覆膜机构的上方后侧。

4.根据权利要求3所述的一种水稻旱直播机，其特征是，所述施肥机构和起垄播种机构

位于所述抛土机构和后行走轮之间。

5.根据权利要求4所述的一种水稻旱直播机，其特征是，在所述覆膜机构的上方后侧设

置一分土箱，所述分土箱的入口与所述输送带的出口相对接，在所述分土箱的内部设置有

若干隔离板。
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一种水稻旱直播机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及水稻旱直播技术领域，具体地说是一种水稻旱直播机。

背景技术

[0002] 水稻是我国主要的粮食作物之一，在国家粮食安全和社会经济发展中占有举足轻

重的地位。进入21世纪以来，随着气候变化和工业、城市用水量不断增加，使本来有限的水

资源与农业用水之间的矛盾日趋紧张，抗旱、节水、轻简、高产、高效栽培已成为现代农业发

展的趋势。

[0003] 授权公告号为CN214960925U的中国实用新型专利，公开了一种水稻旱直播覆膜一

体机，包括浇水组件、播种组件、镇压轮组件、覆土组件、框架、限深轮组件；所述浇水组件包

括浇水管和储水箱，所述储水箱安装在拖拉机前方；所述播种组件包括种箱、排种器和播种

管；所述镇压组件包括高度调整组件和镇压轮；所述覆土组件包括覆土轮和覆土防护罩；所

述覆膜组件包括放膜轴组件和导向轮。

[0004] 授权公告号为CN216253878U的中国实用新型专利，公开了一种水稻旱直播浇水施

肥覆膜一体机，包括浇水组件、施肥组件、播种组件、旋耕组件、前球形开沟组件、覆土组件、

覆膜组件、框架、后球形压膜轮组件、传动组件、限深轮组件。还包括前球形开沟轮组件，其

中前球形开沟轮组件中的前球形开沟轮一由前球形开沟轮轴贯穿于开沟球体中；另外还包

括后球形压膜轮组件，其中后球形压膜轮组件中的后球形压膜轮由后球形压膜轮轴贯穿于

压膜球体中，且压膜球体直径小于开沟球体。

[0005] 申请公布号为CN112544154A的中国发明专利，公开了一种水稻旱直播覆膜浇水播

种机，包括浇水组件、播种组件、覆膜组件；浇水组件包括浇水管、水泵和储水箱；播种组件

包括种箱、排种器和播种管；覆膜组件包括放膜轴组件和导向轮。

[0006] 上述专利文献中所公开的水稻旱直播机均是采用拖拉机头作为动力源，拖拉机采

用连接机构与旱直播实现连接，这样所形成的水稻播种机构的整体长度较长，由于机体过

长，田间作业时，转弯半径大，地头空播多，工作效率低；同时对于小地块、不规则地块存在

作业困难问题。

实用新型内容

[0007] 本实用新型的目的在于提供一种水稻旱直播机，该旱直播机的机体总体长度较

小，继而其转弯半径小，在作业时，地头空播面积小且可用于小地块和不规则地块的播种作

业。

[0008] 本实用新型解决其技术问题所采取的技术方案是：一种水稻旱直播机，包括整机

支架、动力系统、行走系统、前机具悬挂系统、浇水机构、后机具悬挂系统，所述行走系统包

括前驱动轮、后行走轮，两个所述前驱动轮设置在所述整机支架前部下侧，若干所述后行走

轮等间距设置在所述整机支架后部下侧，所述动力系统能够驱动所述前驱动轮进行转动，

所述前机具悬挂系统包括前悬挂机架、取覆土机构、施肥机构、起垄播种机构，所述前悬挂
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机架中部与所述整机支架位于所述后行走轮的前方结构铰接连接，所述前悬挂机架的前端

底部通过液压油缸与所述整机支架相连接，所述取覆土机构、施肥机构和起垄播种机构均

设置在所述前悬挂机架上，所述取覆土机构用于在播种前的取土及覆膜后的覆土作业，所

述施肥机构用于在播种过程中的施肥作业，所述起垄播种机构用于在整机支架行走过程中

的起垄播种作业，所述浇水机构设置在所述整机支架上，且位于所述后行走轮的后方，所述

后机具悬挂系统包括后悬挂机架、覆膜机构，所述后悬挂机架的前端与所述整机支架的后

部下侧铰接连接，所述覆膜机构设置在所述后悬挂机架上，在所述前悬挂机架和后悬挂机

架之间设置一连杆传动机构，利用所述连杆传动机构实现所述前悬挂机架和后悬挂机架的

同步升高和下降。

[0009] 优选地，所述动力系统包括发动机、液压泵、变速箱，所述发动机的动力输出端与

所述变速箱的动力输入端相连接，所述变速箱用于驱动所述前驱动轮和液压泵转动，所述

液压泵用于驱动所述液压油缸。

[0010] 进一步地，所述取覆土机构包括抛土机构、导流罩、输送带，所述抛土机构设置在

所述前悬挂机架下部前侧，所述导流罩卡扣在所述抛土机构的上部，所述输送带设置在所

述前悬挂机架的后部上侧，且输送带的入料端与所述导流罩的出料端相对接，所述输送带

的出料端位于所述覆膜机构的上方后侧。

[0011] 进一步地，所述施肥机构和起垄播种机构位于所述抛土机构和后行走轮之间。

[0012] 进一步地，在所述覆膜机构的上方后侧设置一分土箱，所述分土箱的入口与所述

输送带的出口相对接，在所述分土箱的内部设置有若干隔离板。

[0013] 本实用新型的有益效果是：本实用新型将动力系统及水稻播种需要的多种功能系

统均安装在一个整体行走支架上，从而大大缩短了整机长度；作业整机长度缩短后，则其转

弯变小，使得在实际作业中，地头空播的面积小，提高了播种作业效率；同时，可在小地块或

不规则地块上进行播种作业，提高了其应用灵活性。

附图说明

[0014] 为了更清楚地说明本实用新型实施例或现有技术中的技术方案，下面将对实施例

或现有技术描述中所需要使用的附图作简单地介绍，显而易见地，下面描述中的附图是本

实用新型的部分优选实施例，对于本领域普通技术人员来讲，在不付出创造性劳动的前提

下，还可以根据这些附图获得其他的附图。

[0015] 图1为本实用新型的整体结构示意图；

[0016] 图中：1整机支架、21发动机、31前驱动轮、32后行走轮、41前悬挂机架、411液压油

缸、421抛土叶片、422导流罩、423输送带、51洒水头、43施肥管、44起垄播种机构、61后悬挂

机架、62覆膜机构、701第一连杆、702第二连接、703第三连杆、8分土箱、81隔离板。

具体实施方式

[0017] 下面将结合具体实施例及附图1，对本实用新型实施例中的技术方案进行清楚、完

整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本实用新型的一部分优选实施例，而不是全部的实

施例。本领域技术人员可以在不违背本实用新型内涵的情况下做类似变形，因此本实用新

型不受下面公开的具体实施例的限制。
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[0018] 本实用新型提供了一种水稻旱直播机(如图1所示)，包括整机支架1、动力系统、行

走系统、前机具悬挂系统、浇水机构、后机具悬挂系统，整机支架1由方管加工而成，所述行

走系统包括前驱动轮31、后行走轮32，两个所述前驱动轮31设置在所述整机支架1前部下

侧，若干所述后行走轮32等间距设置在所述整机支架1后部下侧，在本具体实施例中，前驱

动轮31和后行走轮32用于实现整个机构在路面或地面上的行走，在本具体实施例中，可设

置四个后行走轮32，四个后后走轮32间距设置，在播种作业时，后行走轮32不仅起到行走支

撑作用，同时，还起到对水稻播种沟的镇压作用，在镇压播种沟的镇压的同时，为便于实现

位于播种沟两侧的土垄的镇压，在此，可在两个后行走轮32之间均设置一筒状镇压轮，筒状

镇压轮与后行走轮32同步分布，且筒状镇压轮的直径比后行走轮32的直径小，两个的半径

之差为形成的土垄的高度；所述动力系统能够驱动所述前驱动轮31进行转动，前驱动轮31

的转动则通过整机支架1的连接作用带动后行走伦32进行转动，从而实现整机的移动；所述

前机具悬挂系统包括前悬挂机架41、取覆土机构、施肥机构、起垄播种机构44，取覆土机构

用于实现播种带及土垄上方的覆土覆盖，所述前悬挂机架41中部与所述整机支架1位于所

述后行走轮32的前方结构铰接连接，通过铰接连接使得前悬挂机架41相对于整机支架1进

行灵活摆动；所述前悬挂机架41的前端底部通过液压油缸411与所述整机支架1相连接，通

过液压油缸411的伸缩运动带动前悬挂机架41的摆动运动，所述取覆土机构、施肥机构和起

垄播种机构44均设置在所述前悬挂机架41上，利用液压油缸411将前悬挂机架41的前部提

升后，则使得取覆土机构、施肥机构和起垄播种机构44对应机构部分离开地面，继而便于该

旱直播机在地面上行走，当需要进行播种作业时，使得液压油缸411活动端伸出，继而使得

取覆土机构、施肥机构和起垄播种机构44对应机构部分进入到土壤中，从而便于进行后续

的播种作业；所述取覆土机构用于在播种前的取土及覆膜后的覆土作业，即利用取覆土机

构实现土壤的收集，并能够将收集到的土壤播撒在位于播种带及土垄上方的地膜上；所述

施肥机构用于在播种过程中的施肥作业，施肥机构主要包括若干施肥管43，肥料从施肥管

43流出后洒落到地面上，所述起垄播种机构44用于在整机支架1行走过程中的起垄播种作

业，具体的，起垄播种机构44包括四组起垄播种组件，每一组所述起垄播种组件均包括一个

起垄犁和一个排种管，起垄犁固定设置在排种管的下部前侧，排种管设置在整机支架1上，

每一个起垄犁均位于一个后行走轮32的正前方，在每一个起垄犁的一侧均设置一所述施肥

管43，排种管的上部与播种器相贯通，通过播种器实现水稻种子向排种管的持续定量输送；

所述浇水机构设置在所述整机支架1上，且位于所述后行走轮32的后方，具体的，浇水机构

包括四个洒水头51，每一个洒水头51均固定设置在整机支架1上且位于对应的一个后行走

轮32的正后方，洒水头51包括一个圆管，在圆管上设置有若干出水孔，洒水头51与水泵相贯

通，水泵从整机支架上设置的水箱内取水输送；所述后机具悬挂系统包括后悬挂机架61、覆

膜机构62，所述后悬挂机架的前端61与所述整机支架1的后部下侧铰接连接，所述覆膜机构

62设置在所述后悬挂机架61上，在所述前悬挂机架41和后悬挂机架61之间设置一连杆传动

机构，利用所述连杆传动机构实现所述前悬挂机架41和后悬挂机架61的同步升高和下降，

具体的，连杆传动机构包括第一连杆701、第二连杆702和第三连杆703，所述第一连杆701的

一端与前悬挂机架41的一侧铰接连接，另一端与所述第二连杆702的中部靠前位置铰接连

接，所述第二连杆702的前端与整机支架1铰接连接，另一端与第三连杆703的上端铰接连

接，第三连杆703的下端通过铰接连接方式与后悬挂机架61的一侧铰接连接；当前悬挂机架
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41抬升或下降时，通过第一连杆701的传动作用则带动第二连杆702进行上下摆动，第二连

杆702的上下摆动则通过第三连杆703的传动作用，最终实现后悬挂机架61的上下摆动，当

后悬挂机架61处于向下摆动位置时，则可进行覆膜功能，当后悬架机架61处于向上摆动位

置时，则便于该机构在地面上的行走；覆膜机构62主要用于实现地膜在水稻播种带及土垄

上的有效覆盖。

[0019] 在上述实施例中，动力系统的具体实施方式为：动力系统包括发动机21、液压泵、

变速箱，所述发动机21的动力输出端与所述变速箱的动力输入端相连接，所述变速箱用于

驱动所述前驱动轮31和液压泵转动，所述液压泵用于驱动所述液压油缸411，发动机21可为

柴油发动机，在实际应用中，为便于实现对该旱直播机的操作，在整机支架1上设置有驾驶

座。进一步地，所述取覆土机构包括抛土机构、导流罩422、输送带423，所述抛土机构设置在

所述前悬挂机架下部41前侧，在实际应用中，施肥机构和起垄播种机构44位于所述抛土机

构和后行走轮32之间，抛土机构包括若干抛土叶片421，当抛土叶片421与土壤接触后，在抛

土叶片421高速转动的条件下，实现土壤的抛起，所述导流罩422卡扣在所述抛土机构的上

部，被高速抛起的土壤可进入到导流罩422内，所述输送带423设置在所述前悬挂机架41的

后部上侧，且输送带423的入料端与所述导流罩422的出料端相对接，所述输送带423的出料

端位于所述覆膜机构62的上方后侧，导流罩422内的流动土壤，在导流罩422的导流作用下，

则流入到输送带423上，在输送带423的持续转动下，可将其上的土壤输送到覆膜机构的上

方后侧，当土壤流出输送带423后，土壤则在重力的作用下洒落到地膜上，为便于实现土壤

在地膜上的有效分散，在此，在所述覆膜机构62的上方后侧设置一分土箱8，所述分土箱8的

入口与所述输送带423的出口相对接，在所述分土箱8的内部设置有若干隔离板81，利用隔

离板81的隔离作用，使得土壤在分土箱8内能够有效分散，继而实现土壤在地膜上的有效分

散覆盖；在实际应用中，覆膜机构62主要包括四个与四个后行走轮32一一前后对应的滚压

轮，在播种作业过程中，当后行走轮32将水稻播种带镇压完后，洒水头51对镇压后的播种带

进行喷水，喷完水后利用滚压轮对地膜的压紧作用，使得地膜与水稻播种带紧密贴合在一

起，实现有效覆膜。

[0020] 除说明书所述的技术特征外，均为本专业技术人员的已知技术。

[0021] 以上所述结合附图对本实用新型的优选实施方式和实施例作了详述，但是本实用

新型并不局限于上述实施方式和实施例，对于本技术领域的普通技术人员来说，在不脱离

本实用新型构思的前提下，还可以做出若干改进和变型，这些改进和变型也应视为本实用

新型的保护范围。
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