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Description

Domaine technique

[0001] Laprésenteinvention concerne le domaine des
aspirateurs équipés d’'une téte de succion permettant
d’aspirer les poussieres et les déchets de faible granu-
lométrie présents sur une surface. L’invention vise a con-
cevoir une téte de succion adaptable facilement selon la
nature de la surface a aspirer.

Etat de la technique

[0002] Les aspirateurs équipés d’une téte de succion
sont bien connus sur le marché, ceux-ci permettant de
nettoyer des surfaces par aspiration pour I'évacuation
des poussiéres et des déchets de faible granulométrie
reposant sur celles-ci.

[0003] La surface a aspirer peut étre par exemple du
carrelage, du parquet, du stratifié, de la moquette ou un
tapis. Il convient donc de pouvoir adapter au mieux la
téte de succion balayant la surface en fonction de la na-
ture de celle-ci.

[0004] Latétede succion comprend traditionnellement
un manchon de raccordement et une semelle, laquelle
comprend une face inférieure avec une cavité s’étendant
transversalement sur la téte, ladite cavité communiquant
avec leditmanchon parl'intermédiaire d’'un conduit rigide
ou flexible. La face inférieure de la semelle est position-
née de maniére attenante a la surface a aspirer durant
I'utilisation de la téte de succion.

[0005] Il est connu les documents FR2442617A1,
FR2439577, FR2967042A1, EP3047776 et
CN205585956 permettant une adaptation de la téte de
succion selon la nature de la surface a aspirer.

[0006] Dans la demande de brevet FR2442617A1, la
téte de succion comprend un jeu de deux brosses dis-
posées al'avantetal'arriere de lasemelle, chacune d’'un
cbté de la cavité. Un mécanisme actionné par une ma-
nette permet de définir trois positions du jeu de deux
brosses. Selon une premiére position de la manette, fa-
vorable a une utilisation sur de la moquette a poils longs,
le mécanisme remonte les brosses en retrait vis-a-vis de
la face inférieure de la semelle qui repose ainsi sur la
surface aspirée. Selon une seconde position de la ma-
nette, favorable a une utilisation sur sols durs, le méca-
nisme descend les brosses en saillie vis-a-vis de ladite
face inférieure qui est ainsi décollée de la surface aspi-
rée, les brosses étant au contact de ladite surface. Selon
une troisieme position de la manette, favorable a une
utilisation sur de la moquette compacte ou a poils courts,
le mécanismeincline le jeu de brosses par rapport a ladite
face inférieure, la brosse arriére se trouvant en saillie vis-
a-vis de celle-ci et la brosse avant en retrait.

[0007] Dans la demande de brevet FR2439577A1, la
semelle et le manchon de raccordement de la téte de
succion communiquent entre eux par le biais d’'un tube
rigide en forme de fourche. Le tube est articulé, d'une
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part, avec le manchon au niveau de I'axe des roues d’ap-
puisurlasurface aaspireret, d’autre part, avecla semelle
au niveau d’un axe paralléle a 'axe des roues. La téte
de succion comprend un mécanisme actionné par une
manette, permettant de mettre en saillie ou en retrait un
jeu de deux brosses vis-a-vis de la face inférieure de la
semelle, en le descendant ou en le montant. Une des
brosses est disposée a I'avant de la semelle et I'autre a
I'arriere, chacune d’un coté de la cavité.

[0008] Danslademande de brevet FR2967042, |a se-
melle et le manchon de raccordement de la téte de suc-
cion sont en liaison par l'intermédiaire d’'une bielle mon-
tée en liaison pivot, d’'une part, avec la semelle selon un
premiére axe et, d’autre part, avec le manchon selon un
second axe, lesdits axes étant paralléles entre eux et
avec l'axe de rotation de roues d’appui sur la surface a
aspirer. La semelle comprend deux butées angulaires et
la bielle comprend a son extrémité avant un bras qui vient
en contact contre les butées angulaires lors d’un pivote-
ment vers le haut ou vers le bas de la semelle par rapport
a la bielle. La semelle comprend sur sa face inférieure
deux arétes disposées respectivement a 'avant et a I'ar-
riere de la cavité. Lors d’'un mouvement d’avance de la
téte de succion, le bras vient en contact de la butée an-
gulaire supérieure, ce qui met en contact I'aréte avant
sur la surface a aspirer tandis que l'aréte arriére est |é-
gérement décollée de cette surface. Inversement, lors
d’'un mouvement de recul de la téte de succion, le bras
vient en contact contre la butée angulaire inférieure, ce
qui met en contact I'aréte arriere sur la surface a aspirer
tandis que 'aréte avant est Iégérement décollée de cette
surface. Le contact d’'une aréte avec ladite surface per-
met de la gratter et, inversement, le décollement de I'aré-
te vis-a-vis de celle-ci permet de laisser pénétrer un flux
d’air dans la cavité. Dans la demande de brevet
EP3047776A1, la semelle et le manchon de raccorde-
ment de la téte de succion sont reliés par I'intermédiaire
d’une articulation permettant un débattement angulaire
entre lesdites piéces. Des roulettes sont rapportées a
l'arriere du manchon. Lorsque la téte de succion est
poussée vers 'avant, les roulettes sont soulevées de la
surface a aspirer et inversement lorsque l'on tire ladite
téte vers I'arriere. Un mécanisme actionné par une ma-
nette permet de monter ou descendre deux brosses dis-
poséesrespectivemental'avantetal’arriere de la cavité,
afin qu’elles soient saillantes ou en retrait vis-a-vis de la
face inférieure de la semelle en fonction de la nature de
la surface.

[0009] Danslademande CN205585956, la semelle et
le manchon de raccordement de la téte de succion sont
reliés par l'intermédiaire d’'une piéce d’accouplement
permettant un débattement angulaire entre lesdites pie-
ces. La piéce d’accouplement est en liaison pivot par
rapport a la semelle et comprend une lumiére recevant
un tourillon, agencé surle manchon, qui pivote dans cette
lumiéere et coulisse le long de celle-ci. Un mécanisme
actionné par une manette permet de monter ou descen-
dre une brosse a l'intérieur de la semelle en fonction de
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la nature du sol a aspirer. Le document EP 2687 139 A2
décrit une téte de succion d’aspirateur selon le préam-
bule de la revendication 1 comprenant un mécanisme et
une manette, ladite manette étant configurée pour ac-
tionner ledit mécanisme selon deux positions.

Résumé de l'invention

[0010] La présenteinvention a pour objectif de conce-
voir une téte de succion permettant de s’adapter au
mieux a la nature de la surface a aspirer, I'adaptation se
faisant par 'action d’'une seule manette afin de faciliter
I'utilisation de I'aspirateur et la visualisation de la position
d’utilisation.

[0011] Aceteffet, l'invention concerne une téte de suc-
cion d’aspirateur qui comprend :

- une semelle munie d’une face inférieure et d’'une ca-
vité débouchant sur cette face inférieure ;

- au moins une brosse qui s’étend transversalement
sur la semelle ;

- un manchon de raccordement configuré pour com-
muniquer avec la cavité par I'intermédiaire d’'un tube
flexible ;

- unefourche agencée entre la semelle etle manchon
etmontée en liaisons pivots d’axes transversaux vis-
a-vis de ladite semelle et dudit manchon.

[0012] En outre, selon linvention, la téte de succion
comprend un mécanisme et une manette, ladite manette
étant configurée pour actionner ledit mécanisme selon
trois positions, ledit mécanisme étant configuré pour :

- dansla premiére position, descendre I'au moins une
brosse et la positionner en saillie sur la face inférieu-
re en laissant pivoter la fourche par rapport a la
semelle ;

- dans la seconde position, monter 'au moins une
brosse etla positionner en retrait de la face inférieure
en laissant pivoter la fourche par rapport a la
semelle ;

- dans la troisiéme position, maintenir I'au moins une
brosse en retrait de la face inférieure en bloquant la
fourche vis-a-vis de la semelle.

[0013] La premiére position est favorable a une utili-
sation sur des sols lisses tels qu’une surface carrelée,
parquetée ou stratifiée. La seconde position estfavorable
a une utilisation sur de la moquette ou un tapis. La troi-
siéme position permet avantageusement de contraindre
la semelle a s’incliner dans une position favorisant le grat-
tage de la surface a aspirer. Ces différentes positions
sont obtenues simplement en actionnant la manette, ce
qui facilite grandement I'utilisation de la téte de succion.
[0014] Dans une réalisation de la téte de succion selon
l'invention, le mécanisme comprend deux butées angu-
laires configurées pour se rapprocher I'une vis-a-vis de
I'autre lors de I'actionnement de la manette de la premie-
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re position jusqu’a la troisieme position, et inversement
pour s’écarter lors de I'actionnement de la manette de la
troisieme position jusqu’a la premiére position. Dans une
réalisation préférentielle, une butée angulaire basse sera
fixe et une butée angulaire haute sera mobile, mais on
pourrait envisager un mécanisme sur lequel les butées
angulaires haute et basse sont toutes les deux mobiles
et se rapprochent'une de I'autre. Ces butées angulaires
ont pour but de limiter le pivotement de la fourche par
rapport a la semelle, jusqu’a atteindre le blocage entre
la fourche et la semelle dans la troisieme position de la
manette.

[0015] Dans une réalisation de la téte de succion selon
linvention, le mécanisme est configuré pour que, dans
la troisieme position de la manette, le blocage de la four-
che cale celle-ci en position basculée vers I'avant vis-a-
vis de la semelle, ce qui tend a soulever la fourche et le
manchon par rapport a la semelle. En outre, la fourche
est configurée pour lester la semelle, notamment du fait
du soulevement de celle-ci et du manchon vis-a-vis de
la semelle, ce quiforce I'inclinaison vers I'arriére de ladite
semelle du fait du calage, la positionnant ainsi dans une
position préférentielle de grattage de la surface a aspirer.
De préférence, cette inclinaison s’effectue d’un angle de
sept a dix degrés, préférentiellement de huit a neuf de-
grés.

[0016] Dans une réalisation de la téte de succion selon
l'invention, le mécanisme est configuré pour que, dans
la seconde position de la manette, le pivotement de la
fourche soit limité lors de son basculement vers l'arriére.
Cette limitation du pivotement et le lestage généré par
la configuration de la semelle et du manchon forcent éga-
lement I'inclinaison vers l'arriere de la semelle. De pré-
férence, cette inclinaison s’effectue d’'un angle d’un a
trois degrés, préférentiellement de deux degrés.

[0017] Selonlatéte de succion objetde l'invention, une
liaison pivot d’axe transversal est agencée entre la ma-
nette et la semelle, cette manette étant préférentielle-
ment agencée sur le dessus de la semelle pour faciliter
son accessibilité avec le pied ou la main. En outre, le
mécanisme comprend au moins une piéce de butée hau-
te et des moyens d’assujettissement de la piece de butée
ala manette, la fourche comprenant au moins une piéce
d’appui agencée pour venir en contact contre I'au moins
une piece de butée haute lors d’'un basculement vers
l'arriere de la fourche. De préférence, deux piéces de
butée haute sont réparties sur les parties latérales de la
téte de succion et deux piéces d’appui sont agencées en
correspondance avec lesdites piéces de butée.

[0018] Selon la téte de succion objet de l'invention, le
mécanisme comprend au moins une piéce de butée bas-
se, la fourche comprenant au moins une piéce d’appui
agenceée pour venir en contact contre I'au moins une pie-
ce de butée basse lors d’'un basculement vers I'avant de
la fourche. De préférence, deux pieces de butée basse
sont réparties sur les parties latérales de la téte de suc-
cion et deux piéces d’appui sont agencées en corres-
pondance avec lesdites piéces de butée. De préférence,
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I'au moins une piece de butée basse est mise en ceuvre
directement par la partie supérieure de la semelle, 'au
moins une piéce d’appui de la fourche venant en contact
contre celle-ci.

[0019] Selonlatéte de succionobjetde I'invention, une
liaison pivot d’axe transversal est agencée entre la ma-
nette et la semelle, la méme que celle définie précédem-
ment. En outre, le mécanisme comprend :

- aumoins une patte de transmission munie d’'une lu-
miére et des moyens d’assujettissement de ladite
patte de transmission a la manette ;

- au moins une bielle munie d’'une partie supérieure
recevantun tourillon qui estlogé dans ladite lumiére ;

- unepiécede supportde I'au moins une brosse, ladite
piece étant montée en liaison glissiére sur la semelle
selon un axe perpendiculaire a la face inférieure de
ladite semelle, la bielle étant munie d’une partie in-
férieure montée a pivotement vis-a-vis de ladite pie-
ce de support.

[0020] Selonlatéte de succion objetde I'invention, cel-
le-ci comprend un systeme d’arrét de la manette et du
mécanisme selon les trois positions.

[0021] Dans une réalisation de la téte de succion, une
liaison pivot d’axe transversal est agencée entre la ma-
nette et la semelle, la méme que celle définie précédem-
ment. En outre, le systéme d’arrét précité comprend :

- une patte d’arrét et des moyens d’assujettissement
de ladite patte d’arrét a la manette, la patte d’arrét
comprenant un ergot monté souple notamment gra-
ce a la flexibilité de cette patte ;

- une rainure circulaire agencée sur la semelle dans
laquelle vient se loger 'ergot, ladite rainure compre-
nant un orifice configuré pour recevoir I'ergot dans
la seconde position de la manette, ledit ergot venant
en butée contre les extrémités de la rainure dans les
premiére et troisieme positions de la manette.

[0022] Dans une réalisation de la téte de succion, le
systeme d’arrét comprend en complément, ou en varian-
te, au moins une protubérance surla semelle et au moins
une plaque de butée venant en contact avec ladite pro-
tubérance lors du retour en premiére position de la ma-
nette etdu mécanisme. Cela garantitun arrétconvenable
des brosses en position saillante vis-a-vis de la face in-
férieure de la semelle.

[0023] Selonlatéte de succion objetde I'invention, des
moyens de rappel sont configurés pour participer a la
remontée de I'au moins une brosse lors du déplacement
de la manette de la premiere position vers la seconde
position.

[0024] Dans une réalisation préférentielle, la téte de
succion comprend deux brosses agencées respective-
ment du c6té avant et du coté arriére de la semelle, cha-
cune d’un coté de la cavité.

[0025] Selon la téte de succion objet de 'invention, la

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

face inférieure de la semelle comprend une partie avant
et une partie arriere, la partie arriére étant inclinée vers
le haut vis-a-vis de la partie avant. Ainsi, lorsque la se-
melle est en position normale, la partie avant est plus ou
moins paralléle ala surface a aspirer etlorsque lasemelle
est basculée vers l'arriere, dans la troisieme position,
I'aréte entre la partie avant et la partie arriere est au con-
tact de ladite surface. De préférence, la cavité est située
dans la partie avant, le bord arriere de la cavité corres-
pondant avec I'aréte définie entre lesdites parties avant
et arriere.

[0026] Selon l'invention, la téte de succion comprend
au moins une roue disposée dans I'axe de pivotement
entre la fourche et le manchon, de préférence deux
roues. On pourrait envisager de décaler légérement 'axe
de I'au moins une roue vis-a-vis de I'axe de pivotement
entre la fourche et le manchon, selon les formes des
éléments de ladite téte de succion.

[0027] L’invention concerne également un aspirateur
équipé d'une téte de succion comprenant l'une et/ou
'autre des caractéristiques précitées. Le manchon sera
raccordé a un systéme d’aspiration par le biais d’un tube
rigide ou flexible, voire directement audit systeme d’as-
piration.

Breve description des figures

[0028] Les caractéristiques et avantages de l'invention
apparaitront a la lecture de la description suivante d’un
mode de réalisation de la téte de succion s’appuyant sur
des figures, parmi lesquelles :

- les figures 1 a 3 illustrent les trois positions de la
manette et d’'une partie du mécanisme de la téte de
succion ;

- les figures 4 a 7 illustrent les trois positions de la
manette et d’'une autre partie du mécanisme de la
téte de succion ;

- lafigure 8 illustre la semelle ;

- lesfigures9et 10illustrentdeux vues d’'une premiere
piéce du mécanisme ;

- lafigure 11 illustre une seconde piece du mécanisme
intégrant la manette ;

- la figure 12 illustre la fourche assemblée avec le
manchon de raccordement et avec deux roues ;

- la figure 13 illustre une piece de support de deux
brosses ;

- lafigure 14 illustre la téte de succion avec la manette
en seconde position ;

- lafigure 15illustre une barre de transmission du mé-
canisme servant a entrainer la rotation simultanée
des premiere et seconde pieces illustrées aux figu-
res9a11;

- lafigure 16 illustre une bielle du mécanisme ;

- lafigure 17 illustre une pieéce d’arrét de la fourche ;

- lafigure 18 illustre une autre vue de la semelle de
la figure 8 ;

- lafigure 19 illustre partiellement la téte de succion
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dans la premiére position, ladite figure mettant en
évidence la position de la piece d’arrét de la figure
17 vis-a-vis de la fourche ;

- lafigure 20 illustre la téte de succion en vue de des-
sous, ladite figure mettant en évidence la face infé-
rieure de la semelle et la présence de la cavité.

Description détaillée

[0029] Telqu'illustré par exemple sur les figures 1 a 3,
la téte de succion 1 comprend un manchon de raccor-
dement, dénommé manchon 2 dans la suite de la des-
cription, a I'extrémité 2a duquel vient se raccorder un
embout d’un tube rigide ou flexible, lui-méme raccordé
au systeme d’aspiration de I'aspirateur (non illustré). Di-
verses variantes d’aspirateurs existent déja sur le mar-
ché et pourront étre utilisées avec la téte de succion 1
selon l'invention ; celles-ci étant connues de 'lhomme du
meétier, elles ne sont pas détaillées dans la présente de-
mande de brevet.

[0030] La téte de succion 1 comprend une fourche 3
et deux roues 4a-4b, illustrées par exemple en figure 12.
Le manchon 2 est monté en liaison pivot vis-a-vis de la
fourche 3 selon un axe X1 transversal correspondant de
préférence avec I'axe de rotation des roues 4a-4b dis-
posées chacune d’un c6té de la fourche 3 et du manchon
2. On pourrait toutefois prévoir des variantes de téte de
succion 1 selon I'invention avec un léger décalage de
I'axe de rotation des roues 4a-4b vers le bas et/ou vers
I'arriere vis-a-vis de I'axe X1 de pivotement entre la four-
che 3 et le manchon 2.

[0031] La téte de succion 1 comprend une semelle 5,
illustrée par exemple en figures 8 et 18. La fourche 3 est
montée en liaison pivot vis-a-vis de la semelle 5 selon
un axe X2 transversal. Pour cela, la fourche 3 comprend
deuxbranches 6 et7. Onremarque surlafigure 12 qu’'une
partie latérale externe 6a de la premiére branche 6 com-
prend un orifice 8 ; un tel orifice est également présent
sur la partie latérale externe 7a de la seconde branche
7, bien qu’il ne soit pas visible. Ces orifices 8 sur les
branches 6 et 7 regoivent a pivotement respectivement
deux plots 9a-9b, illustrés en figure 18, agencés en re-
gard de deux parties internes 5a-5b a I'arriere de la se-
melle 5.

[0032] Ainsi, le manchon 2 peut basculer vers 'arriére
ou vers I'avant par rapport a la fourche 3, comme Tlillus-
trent respectivement les fleches 10a et 10b sur la figure
1, et la fourche 3 peut également basculer vers l'arriere
ou vers l'avant par rapport a la semelle 5, comme Tl'illus-
trentrespectivementlesfleches 11aet11b surlafigure 2.
[0033] La téte de succion 1 comprend une piece de
support 12 illustrée par exemple en figure 13 surlaquelle
sont montées deux brosses 13-14. Ces brosses 13-14
sont positionnées respectivement du cété avant 5c et du
coté arriere 5d de la semelle 5 lorsque ladite piéce de
support 12 est montée sur ladite semelle 5, comme [’il-
lustrent par exemple les figures 1 et 20. La piece de sup-
port 12 est montée en liaison glissiére sur la semelle 5
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selon un axe X3 disposé perpendiculairement a la partie
avant 15a de laface inférieure 15 de la semelle 5, comme
lillustre la figure 1. Lorsque la semelle 5 repose a plat
sur la surface a aspirer, sans aucune contrainte, cet axe
X3 est plus ou moins vertical. La piece de support 12
comprend deux fentes de guidage 16a-16b, illustrées en
figure 13, qui recoivent respectivement deux éléments
de guidage 17a-17b complémentaires agencés sur le c6-
té supérieur de la semelle 5 tels qu’illustrés sur les figures
8et18. De méme, la piéce de support 12 comprend deux
trous de guidage 18a-18b qui recoivent deux tiges de
guidage 19a-19b agencées sur le coté supérieur de la
semelle 5. L’axe X3 de translation entre la piéce de sup-
port 12 et la semelle 5 est également matérialisé sur les
figures 8 et 13.

[0034] Latéte de succion 1 comprend une manette 20
qui actionne un mécanisme 21 dont une vue d’ensemble
apparait en figures 1 a 7. La manette 20 est montée en
liaison pivot par rapport a la semelle 5 selon un axe X4
transversal, ce qui permet son pivotement selon les trois
positions et le déplacement dudit mécanisme 21 selon
trois positions différentes.

[0035] Le mécanisme 21 comprend deux piéces 22-23
disposées chacune d’un coté latéral de lasemelle 5, com-
me l'illustrent par exemple les figures 4 a 7. Le mécanis-
me 21 agit sur la piéce de support 12 et sur la fourche 3
en déplagant les deux pieces 22-23 et des piéces de
transmission lors d’'un changement de position de la ma-
nette 20, comme cela est détaillé ci-aprés.

[0036] Tel qu'illustré en figure 11, la premiere piece 22
integre la manette 20 et comprend un premier logement
24 en équerre et un second logement 25 semi-cylindri-
que. Ces premier et second logements 24-25 recoivent
une premiére extrémité en équerre 26a d’une barre de
transmission 26, illustrée en figure15, ce quipermet d’as-
sujettir la manette 20 a cette barre de transmission 26.
Cet assemblage apparait par exemple en figure 19.
[0037] Tel qu'illustré par exemple en figure 8, la se-
melle 5 comprend sept paliers de roulement 27a-27g
dont deux 27b et 27f sont agencés aux extrémités supé-
rieures des tiges de guidage 19a-19b et les cinq autres
(27a, 27c-27e et 27g) sont agencés respectivement aux
extrémités de cinq pattes d’extension 28-32. Ces paliers
de roulement 27a-27g définissent 'axe X4 et regoivent
en rotation la barre de transmission 26, comme l’illustre
par exemple la figure 4.

[0038] Tel qu'illustré en figure 9, la seconde piéce 23
comprend égalementun premierlogement 33 en équerre
et un second logement 34 semi-cylindrique qui regoivent
une seconde extrémité en équerre 26b de la barre de
transmission 26, illustrée enfigure 15, ce qui permetd’as-
sujettir ladite seconde piéce 23 a la barre de transmission
26 et, par conséquent, a la premiére piece 22 intégrant
la manette 20. Cet assemblage apparait par exemple en
figure 19.

[0039] Ainsi, une manipulation de la manette 20 per-
met de pivoter concomitamment la barre de transmission
26 et les deux pieces 22-23 autour de I'axe X4.
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[0040] La premiére piece 22 comprend une patte de
transmission 35 qui est munie d’'une lumiere 36, tel qu'il-
lustré en figure 11. De méme, la seconde piéce 23 com-
prend une patte de transmission 37 munie d’'une lumiere
38, comme illustré en figures 9 et 10. Ces deux pattes
de transmission 35 et 37 sont disposées en regard res-
pectivement aux deux extrémités en équerre 26a-26b de
la barre de transmission 26, sur les cotés latéraux de la
semelle 5, comme illustré par exemple en figure 19.
[0041] Tel qu'illustré par exemple en figures 13, 14 et
16, la piéce de support 12 comprend sur ses cotés laté-
raux 12a-12b deux logements 39a-39b recevant chacun
a pivotement, selon un axe X5 transversal, une premiere
partie 40a d’une bielle 40 maintenue en liaison pivot gra-
ce a un axe de liaison 41. Sur la figure 13, seule une des
bielles 40 est montrée du cété latéral 12b de la piéce de
support 12 afin de laisser en évidence le logement 39a
et 'axe de liaison 41 sur l'autre c6té 12a ; il va de soi que
la bielle 40 sera positionnée dans ce logement 39a avant
la mise en place de I'axe de liaison 41.

[0042] Tel quiillustré en figure 16, chaque bielle 40
comprend sur sa seconde partie 40b une fente 42 dans
laquelle vient se loger la patte de transmission 35 de la
premiére piece 22 sur le coté latéral 12b de la piéce de
support 12 et, de méme, dans laquelle vient se loger la
patte de transmission 37 de la seconde piéce 23 sur le
cbté latéral 12a de ladite piece de support 12. Un tourillon
43, illustré en figure 14, est logé dans le trou 44 sur la
seconde partie 40b de la bielle 40 et dans la lumiere 36
de la patte de transmission 35 sur la premiere piéce 22,
de méme dans la lumiere 38 de la patte de transmission
37 sur la seconde piéce 23. Ainsi les secondes parties
40b des bielles 40 peuvent pivoter et coulisser dans les
lumiéres 36 et 38 respectives.

[0043] Tel qu'illustré enregard des figures 8, 13 et 18,
la piece de support 12 comprend deux portions cylindri-
ques 45a-45b creuses disposant respectivement les
trous de guidage 18a-18b, a l'intérieur desquelles vien-
nent se loger des ressorts (non illustrés) qui regoivent
les tiges de guidages 19a-19b et qui prennent appui sur
des croisillons 46a-46b agencés sur le c6té supérieur de
la semelle 5, ce quiforce la piéce de support 12 en rappel
vers le haut par rapport a la semelle 5 lorsque rien ne
retient ladite piéce de support 12.

[0044] Dans la premiere position de la manette 20 et
du mécanisme 21, illustrée en figures 1, 4 et 5, les pattes
de transmission 35 et 37 permettent, par le biais des
bielles 40, de translater la piéce de support 12 vers le
bas par rapport a la semelle 5, ce qui permet de sortir
les brosses 13-14 et de les disposer en saillie vis-a-vis
de la face inférieure 15. Les brosses 13-14 peuvent re-
poser sur la surface S a aspirer et la face inférieure 15
de la semelle 5 reste décollée de ladite surface S.
[0045] Dans la seconde position de la manette 20 et
du mécanisme 21, illustrée en figures 2 et 6, les pattes
de transmission 35 et 37 pivotent, ce qui déplace les
lumieres 36 et 38 vers le haut et I'arriere comme illustré
en figure 2. Dans cette position les bielles 40 auraient
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tendance a demeurer dans la position illustrée en figure
1, c’est-a-dire aux premiéres extrémités 36a et 38a des
lumiéres 36 et 38 sur les pattes de transmission 35 et
37. Toutefois, la présence des ressorts précités (non il-
lustrés) force la piece de support 12 a remonter et les
bielles 40 a se positionner tel qu’illustré en figure 2, c’est-
a-dire remontées aux secondes extrémités 36b et 38b
desdites lumiéres 36 et 38. Dans cette seconde position,
les brosses 13-14 sont en retrait de la face inférieure 15
de la semelle 5, la face inférieure 15 reposant sur la sur-
face S a aspirer.

[0046] Dans la troisieme position de la manette 20 et
du mécanisme 21, illustrée en figures 3 et 7, les pattes
de transmission 35 et 37 continuenta pivoter vers I'arriére
et le haut et les bielles 40 se positionnent tel qu'illustré
en figure 3, c’est a dire aux premiéres extrémités 36a et
38a des lumiéres 36 et 38 sur les pattes de transmission
35 et 37. La piéce de support 12 étant déja remontée par
rapport a la semelle 5 sous l'action des ressorts (non
illustrés) lors du passage en seconde position, celle-ci
reste donc dans ladite position remontée avec les bros-
ses 13-14 en retrait vis-a-vis de la face inférieure 15 de
la semelle 5.

[0047] La premiere piéce 22 comprend un doigt de bu-
tée 47 qui est positionné sous la manette 20, comme
illustré en figure 11. De méme, la seconde piece 23 com-
prend un doigt de butée 48. Les branches 6-7 de la four-
che 3 comprennent chacune une partie d’extrémité 6c¢-
7c quis’étend au-dela de I'axe X2 de pivotement de ladite
fourche 3 par rapport a la semelle 5, comme illustré en
figure 12. Ces parties d’extrémités 6¢c-7¢c comprennent
chacune un doigt d’appui 49-50. Les doigts de butée
47-48 sont disposés respectivement dans les champs
de rotation des doigts d’appui 49-50.

[0048] Dans la premiere position de la manette 20 et
de mécanisme 21, illustrée en figures 4 et 5, les doigts
de butée 47-48 sont positionnés au point le plus haut ce
qui permet a la fourche 3 de basculer vers I'arriére dans
le sens de la fleche 11a illustrée en figure 2, par pivote-
ment par rapport a la semelle 5, jusqu’a ce que les doigts
d’appui 49-50 viennent au contact des doigts de butée
47-48 tel qu'illustré en figure 5. Inversement, la fourche
3 peut basculer vers I'avant dans le sens de la fleche 11b
illustrée en figure 2, jusqu’a ce que les doigts d’appui
49-50 viennent en contact sur deux piéces de butée
51-52 disposées sur la face supérieure 53 de la semelle
5.

[0049] Dans la seconde position de la manette 20 et
du mécanisme 21, illustrée en figure 6, les doigts de bu-
tée 47-48 ont pivoté vers le bas par rapport aleur position
illustrée en figures 4 et 5. Sur cette figure 6, la fourche 3
est basculée vers 'arriére dans le sens de la fleche 11a
illustrée en figure 2. On remarque que le doigt d’appui
50 sur la fourche 3 est en contact avec le doigt de butée
48 sur la deuxiéme piéce 23 ; il en est de méme entre le
doigt d’appui 49 et le doigt de butée 47, cela n’apparais-
sant pas sur la figure 6 du fait de la présence de la ma-
nette 20. Le choix de la position d’arrét de ces doigts de
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butée 47-48 dans la seconde position a pour conséquen-
ce de limiter plus ou moins le basculement vers l'arriere
de lafourche 3 par rapport a la semelle 5. Du fait de cette
limitation, les roues 4a-4b ont tendance a se soulever de
la surface S a aspirer, la masse de la fourche 3, des
roues 4a-4b et du manchon 2 ayant alors pour effet de
lester la semelle 5 et de la faire basculer vers l'arriere
dans le sens de la fleche 54 illustrée en figure 3, jusqu’a
ce que les roues 4a-4b soient au contact de ladite surface
S. La face inférieure 15 de la semelle 5 comprend une
partie arriére 15b qui est inclinée vers le haut par rapport
a sa partie avant 15a ; le lestage réalisé permet ainsi
d’incliner la partie avant 15a de la semelle d’un angle a1
par rapport a la surface S, comme illustré en figure 2.
Celapermetdelaisser pénétrerunflux d’airdansla cavité
55 de la semelle 5 illustrée en figure 20. De préférence,
la position d’arrét des doigts de butée 47 et 48 sera choi-
sie de maniére a avoir un angle o1 compris entre un
degré et trois degrés (1°<a1<3°), de préférence égal a
deux degrés (a1=2°).

[0050] Dans la troisieme position de la manette 20 et
dumécanisme 21 illustrée enfigure 7, les doigts de butée
47-48 sont completement pivotés vers le bas etles doigts
d’appui 49-50 de la fourche 3 sont pris en sandwich entre
lesdits doigts de butée 47-48 et les portions de butée
51-52 sur la face supérieure 53 de la semelle 5. Ainsi, la
fourche 3 est bloquée par rapport a la semelle 5 dans
cette position de la figure 7. Durant I'actionnement de la
manette 20 de la deuxiéme position vers la troisieme
position, les doigts de butée 47-48 des piéces 22-23 ap-
puient contre les doigts d’appui 49-50 de la fourche 3,
ce qui force ladite fourche 3 a basculer vers I'avant dans
le sens de la fleche 11b illustrée en figure 2 et tend a
décoller les roues 4a-4b de la surface S a nettoyer. Com-
me précédemment, le lestage de la semelle 5 généré par
la masse de la fourche 3, des roues 4a-4b et du manchon
2 force ladite semelle 5 a basculer vers l'arriere dans le
sens de la fleche 54 illustrée en figure 3, ce qui incline
la partie avant 15a de la face inférieure 15 de cette se-
melle 5 d’un angle o2 illustré en figure 3. Cette angle 0.2
correspond plus moins a I'angle d’inclinaison de la partie
arriere 15b par rapport a la partie avant 15a sur la face
inférieure 15, ce qui permet d’amener ladite partie arriere
15b au contactde la surface S a nettoyer, comme lillustre
la figure 3. De préférence, cet angle o2 est compris entre
sept degrés et dix degrés (7°<a1<10°), de préférence
entre huit degrés et neuf degrés (8°<a1<9°).

[0051] Comme/illustrentles figures 3 et 20, dans cette
troisieme position, I'aréte 15c entre la partie avant 15a
et la partie arriere 15b sur la face inférieure 15 de la
semelle 5 permet de gratter la surface S a aspirer. Cette
aréte 15c¢ correspond sensiblement avec le bord arriere
55a de la cavité 55. Cette cavité 55 communique avec
un embout 56, comme le montre la figure 20, lequel est
raccordé au manchon 2 par le biais d'un conduit flexible
57 schématisé en pointillé sur la figure 1.

[0052] Tel quiillustré par exemple en figures 9 a 11, la
premiére piece 22 comprend une patte d’arrét 58 munie
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d’'un ergot 59 et la seconde piéce 23 comprend égale-
ment une patte d’arrét 60 munie d’'un ergot 61. Ces ergots
59 et 61 sont disposés en regard lorsque les piéces 22
et 23 sont montées sur la barre de transmission 26. Les
pattes d’arrét 58 et 60 sont flexibles ou souples sur les
pieces 22 et 23. Tel qu'illustré en figure 8, la patte d’ex-
tension 29 surla face supérieure 53 de la semelle 5 com-
prend sur son coté externe 29a une rainure 62 de forme
circulaire. De méme, la patte d’extension 31 comprend
sur son c6té externe 31a une rainure circulaire, non vi-
sible sur les figures, mais identique a la rainure 62. Ces
rainures 62 comprennent chacune un orifice 63-64 posi-
tionné plus ou moins en partie centrale desdites rainures
62, comme lillustre la figure 8. Les ergots 59 et 61 vien-
nent respectivement se loger dans les rainures 62 lors-
que les pieces 22-23 sont montées sur la semelle 5, les-
dits ergots 59 et 61 venant légerement en appui dans le
fond de ces rainures 62. Du fait de la flexibilité des pattes
d’arrét 58 et 60, les ergots 59 et 61 pénetrent a I'intérieur
des orifices 63-64 lorsque ceux-ci correspondent, ce qui
arréte la position des piéces 22-23 et, par conséquent,
celle de la manette 20. La manette 20 et le mécanisme
se situent en seconde position dans cette configuration.
En exergant un léger appui sur la manette 20 pour la
passer en premiére ou en troisi€me position, la souples-
se des pattes d’arrét 58 et 60 permet le dégagement des
ergots 59 et 61 en dehors des orifices 63-64, permettant
ainsi I'actionnement du mécanisme 21 et de la manette
20. Les ergots 59 et 61 se déplacent alors dans les rai-
nures 62 respectives jusqu’a venir, dans un sens, en bu-
tée contre les premieres extrémités 62a desdites rainu-
res 62 ou la manette 20 et le mécanisme 21 ont atteint
la premiére position ou, dans l'autre sens, en butée con-
tre les secondes extrémités 62b desdites rainures 62 ou
la manette 20 et le mécanisme 21 ont atteint la troisieme
position.

[0053] Telqu'illustré surles figures 10 et 11, les pieces
22-23 comprennent chacune une plaque de butée 65-66.
Tel qu'illustré sur les figures 4 et 8, les pattes d’extension
28 et 32 sur la semelle 5 comprennent sur leurs cotés
externes 28a et 32a des protubérances 67-68. Dans la
premiére position de la manette 20 et du mécanisme 21,
les plaques de butée 65-66 viennent respectivement en
appui sur ces protubérances 68-67, comme lillustrent
les figures 4 et 5. Cela permet d’arréter précisément la
manette 20 et le mécanisme 21 en résistant a des efforts
plus importants, la manette 20 étant fréquemment ma-
nipulée avec le pied par 'utilisateur. Ces plaques de bu-
tée 65-66 et protubérances 68-67 assurent une réparti-
tion convenable des efforts sur la largeur de la semelle
5, en association avec les rainures 62 et ergots 59 et 61,
lors du retour de la manette 20 dans la premiére position.
[0054] Tel qu'illustré en figure 9, la seconde piéce 23
comprend une patte 69 munie d’'une protubérance 70 sur
son cbté externe 69a, ladite protubérance 70 venant en
appui contre le c6té interne 28b de la patte d’extension
28 sur la semelle 5, comme Tillustre la figure 7. Cela
permet de caler ladite piéce 23 sur la semelle 5 en main-
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tenant convenablement I'ergot 61 en appui dans la rai-
nure 62.

[0055] La téte de succion 1 comprend également une
piece d’'arrét 71 illustrée en figure 17, qui est fixée a la
semelle 5 et qui comprend une rainure 72 dans laquelle
vient se loger la brosse 14 arriere, comme illustré en
figure 19. Tel que décrit précédemment, dans la premiére
position de la manette 20 les doigts d’appui 49-50 sur la
fourche 3 viennent contre les doigts de butée 47-48 sur
les pieéces 22-23, ce qui définit et arréte la position bas-
culée vers l'arriere de ladite fourche 3 vis-a-vis de la se-
melle 5. On pourrait toutefois envisager en variante que
l'arrét de la fourche 3 en position basculée soit réalisé
par la piéce d’'arrét 71, auquel cas les faces inférieures
6b-7b des branches 6-7 de la fourche 3, illustrées en
figure 12, viendraient en butée contre la face supérieure
71a de ladite piece d’arrét 71, comme on peut I'imaginer
au regard de la figure 19.

[0056] On pourrait également envisager un dégage-
ment suffisant desdits doigts de butée 47-48 vis-a-vis
desdits doigts d’appui 49-50 pour ne pas limiter le bas-
culement vers I'arriere de la fourche 3 vis-a-vis de la se-
melle 5, dans la seconde position de la manette 20, afin
de maintenir la partie avant 15a de la face inférieure 15
de cette semelle 5 a plat sur la surface S a aspirer, dans
cette seconde position.

[0057] Des variantes de mise en ceuvre sont envisa-
geables sans sortir du cadre de l'invention.

Revendications

1. Téte de succion (1) d’aspirateur, comprenant une
semelle (5) munie d’une face inférieure (15) etd’'une
cavité (55) débouchant sur cette face inférieure, au
moins une brosse (13, 14), un manchon (2) de rac-
cordement configuré pour communiquer avec la ca-
vité et une fourche (3) agencée entre la semelle et
le manchon et montée en liaisons pivots d’axes (X1,
X2) transversaux vis-a-vis de ladite semelle et dudit
manchon, caractérisée en ce que ladite téte de suc-
cion comprend un mécanisme (21) et une manette
(20), ladite manette étant configurée pour actionner
ledit mécanisme selon trois positions, ledit mécanis-
me étant configuré pour :

- dans la premiére position, descendre l'au
moins une brosse (13, 14) et la positionner en
saillie de la face inférieure (15) en laissant pivo-
ter la fourche (3) par rapport a la semelle (5) ;
- dans la seconde position, monter I'au moins
une brosse (13, 14) et la positionner en retrait
de la face inférieure (15) en laissant pivoter la
fourche (3) par rapport a la semelle (5) ;

- dans la troisiéme position, maintenir I'au moins
une brosse (13, 14) en retrait de la face inférieu-
re (15) en bloquant la fourche (3) vis-a-vis de la
semelle (5).
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2,

Téte de succion (1) selon la revendication 1, dans
laquelle le mécanisme (21) comprend deux butées
angulaires (47, 48, 51, 52) configurées pour rappro-
cher l'une vis-a-vis de I'autre lors de I'actionnement
de la manette (20) de la premiére position jusqu’a la
troisieme position, et inversement.

Téte de succion (1) selon 'une des revendications
précédentes, dans laquelle le mécanisme (21) est
configuré pour que, dans la troisi€me position de la
manette (20), le blocage de la fourche (3) cale celle-
ci en position basculée vers I'avant vis-a-vis de la
semelle (5).

Téte de succion (1) selon la revendication 3, dans
laquelle la fourche (3) est configurée pour lester la
semelle (5) de sorte a forcer I'inclinaison vers l'ar-
riere de ladite semelle du fait du calage, ladite incli-
naison s’effectue d’'un angle (a2) de sept a dix de-
grés, de préférence huit a neuf degrés.

Téte de succion (1) selon 'une des revendications
précédentes, dans laquelle le mécanisme (21) est
configuré pour que, dans la seconde position de la
manette (20), le pivotement de la fourche (3) soit
limité lors de son basculement vers l'arriére.

Téte de succion (1) selon la revendication 5, dans
laquelle la fourche (3) est configurée pour lester la
semelle (5) de sorte a forcer l'inclinaison vers l'ar-
riere de ladite semelle du fait de la limitation, ladite
inclinaison s’effectue d’'un angle (a.1) d’un a trois de-
grés, de préférence de deux degrés.

Téte de succion (1) selon 'une des revendications
précédentes, dans laquelle une liaison pivot d’axe
transversal est agencée entre la manette (20) et la
semelle (5), le mécanisme (21) comprenant au
moins une piéce de butée (47, 48) haute et des
moyens d’assujettissement de ladite piéce de butée
a la manette, la fourche (3) comprenant au moins
une piéce d’appui (49, 50) agencée pour venir en
contact contre 'au moins une piece de butée haute
lors d’un basculement vers I'arriére de la fourche.

Téte de succion (1) selon 'une des revendications
précédentes, dans laquelle le mécanisme (21) com-
prend au moins une piece de butée (51, 52) basse,
la fourche (3) comprenant au moins une piéce d’ap-
pui (49, 50) agencée pour venir en contact contre
I’au moins une piéce de butée basse lors d’un bas-
culement vers I'avant de la fourche.

Téte de succion (1) selon 'une des revendications
précédentes, dans laquelle une liaison pivot d’axe
transversal est agencée entre la manette (20) et la
semelle (5), le mécanisme (21) comprenant :
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- au moins une patte de transmission (35, 37)
munie d’une lumiere (36, 38) et des moyens
d’assujettissement de ladite patte de transmis-
sion a la manette (20) ;

- au moins une bielle (40) munie d'une partie
(40b) supérieure recevant un tourillon 43 qui est
logé dans ladite lumiere ;

- une piece de support (12) de I'au moins une
brosse (13, 14), montée en liaison glissiere sur
la semelle (5) selon un axe (X3) perpendiculaire
alafaceinférieure (15) de ladite semelle, la biel-
le (40) étant munie d’'une partie (40a) inférieure
montée a pivotement vis-a-vis de ladite piéce
de support (12).

Téte de succion (1) selon I'une des revendications
précédentes, laquelle comprend un systéeme d’arrét
(58 a 64) de la manette (20) et du mécanisme (21)
selon les trois positions.

Téte de succion (1) selon la revendication 10, dans
laquelle une liaison pivot d’axe (X4) transversal est
agencée entre la manette (20) et la semelle (5), le
systéme d’arrét comprenant au moins :

- une patte d’arrét (58, 60) et des moyens d’as-
sujettissement de ladite patte d’arrét a la manet-
te, la patte d’arrét comprenant un ergot (59, 61)
monté souple ;

- une rainure (62) circulaire agencée sur la se-
melle dans laquelle vient se loger 'ergot, ladite
rainure comprenant un orifice (63, 64) configuré
pour recevoir I'ergot dans la seconde position
de lamanette, ledit ergot venant en butée contre
les extrémités (62a, 62b) de la rainure dans les
premiére et troisiéme positions de la manette.

Téte de succion (1) selon I'une des revendications
10 ou 11 dans laquelle le systéme d’arrét comprend
au moins une protubérance (67, 68) sur la semelle
(5) et au moins une plaque de butée (65, 66) venant
en contact avec ladite protubérance lors du retour
en premiére position de la manette (20) et du méca-
nisme (21).

Téte de succion (1) selon I'une des revendications
précédentes, laquelle comprend des moyens de rap-
pel configurés pour participer a la remontée de I'au
moins une brosse (13, 14) lors du déplacement de
la manette (20) de la premiére position vers la se-
conde position.

Téte de succion (1) selon I'une des revendications
précédentes, laquelle comprend au moins une roue
(4a, 4b) disposée dans I'axe (X1) de pivotement en-
tre la fourche (3) et le manchon (2).

Aspirateur équipé d’une téte de succion (1) compre-
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nant les caractéristiques d’'une des revendications 1
a 14.

Patentanspriiche

1.

Saugkopf (1) eines Staubsaugers, umfassend eine
Sohle (5), die mit einer unteren Seite (15) und einem
auf dieser unteren Seite miindenden Hohlraum (55)
ausgestattet ist, mindestens eine Birste (13, 14),
eine Anschlussmuffe (2), die konfiguriert ist, um mit
dem Hohlraum und einer Gabel (3) in Verbindung
zu stehen, die zwischen der Sohle und der Muffe
angeordnet und in Schwenkverbindungen der Quer-
achsen (X1, X2)in Bezug aufdie Sohle und die Muffe
angebrachtist, dadurch gekennzeichnet, dass der
Saugkopf einen Mechanismus (21) und einen Griff
(20) umfasst, wobei der Griff konfiguriert ist, um den
Mechanismus in drei Positionen zu schalten, wobei
der Mechanismus konfiguriert ist, um:

- in der ersten Position die mindestens eine
Birste (13, 14) abzusenken und Uber die untere
Seite (15) hervortretend zu positionieren, indem
die Gabel (3) in Bezug auf die Sohle (5) ge-
schwenkt wird;

- in der zweiten Position die mindestens eine
Birste (13, 14) anzuheben und hinter der unte-
ren Seite (15) zurticktretend zu positionieren, in-
dem die Gabel (3) in Bezug auf die Sohle (5)
geschwenkt wird;

- in der dritten Position die mindestens eine
Birste (13, 14) hinter der unteren Seite (15) zu-
ricktretend zu halten, indem die Gabel (3) in
Bezug auf die Sohle (5) arretiert wird.

Saugkopf (1) nach Anspruch 1, wobei der Mecha-
nismus (21) zwei Winkelanschlage (47, 48, 51, 52)
umfasst, die konfiguriert sind, um sich wahrend der
Betéatigung des Giriffs (20) von der ersten Position in
die dritte Position und umgekehrt zueinander anzu-
nahren.

Saugkopf (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei der Mechanismus (21) so konfigu-
riert ist, dass in der dritten Position des Griffs (20)
das Arretieren der Gabel (3) diesen in der in Bezug
auf die Sohle (5) nach vorne gekippten Position fest-
stellt.

Saugkopf (1) nach Anspruch 3, wobei die Gabel (3)
konfiguriert ist, um die Sohle (5) zu belasten, um die
Neigung der Sohle nach hinten aufgrund der Fest-
stellung zu erzwingen, wobei die Neigung einen Win-
kel (a2) von sieben bis zehn Grad, vorzugsweise
acht bis neun Grad, ausfihrt.

Saugkopf (1) nach einem der vorhergehenden An-
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spriiche, wobei der Mechanismus (21) so konfigu-
riert ist, dass in der zweiten Position des Giriffs (20)
das Schwenken der Gabel (3) wahrend des Kippens
nach hinten begrenzt ist.

Saugkopf (1) nach Anspruch 5, wobei die Gabel (3)
konfiguriertist, die Sohle (5) zu belasten, um die Nei-
gung der Sohle nach hinten aufgrund der Begren-
zung zu erzwingen, wobei die Neigung einen Winkel
(a1) von ein bis drei Grad, vorzugsweise zwei Grad,
ausfuhrt.

Saugkopf (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei eine Schwenkverbindung der Quer-
achse zwischen dem Griff (20) und der Sohle (5)
angeordnet ist, wobei der Mechanismus (21) min-
destens ein oberes Anschlagteil (47, 48) und Mittel
zur Befestigung des Anschlagteils an dem Griff um-
fasst, wobei die Gabel (3) mindestens ein Auflageteil
(49, 50) umfasst, das angeordnet ist, um mit dem
mindestens einen oberen Anschlagteil wahrend ei-
nes Kippens der Gabel nach hinten in Kontakt zu
kommen.

Saugkopf (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei der Mechanismus (21) mindestens
ein unteres Anschlagteil (51, 52) umfasst, wobei die
Gabel (3) mindestens ein Auflageteil (49, 50) um-
fasst, das angeordnet ist, um mit dem mindestens
einen unteren Anschlagteil wahrend eines Kippens
der Gabel nach vorne in Kontakt zu kommen.

Saugkopf (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, wobei eine Schwenkverbindung der Quer-
achse zwischen dem Griff (20) und der Sohle (5)
angeordnet ist, wobei der Mechanismus (21) um-
fasst:

- mindestens eine Ubertragungslasche (35, 37),
die mit einer Leuchte (36, 38) und Mitteln zur
Befestigung der Ubertragungslasche an dem
Griff (20) ausgestattet ist;

- mindestens eine Verbindungsstange (40), die
mit einem oberen Abschnitt (40b) ausgestattet
ist, der einen Zapfen (43) aufnimmt, der in der
Leuchte untergebracht ist;

- ein Stitzteil (12) fur die mindestens eine Biirste
(13, 14), das in Gleitverbindung auf der Sohle
(5) entlang einer Achse (X3) senkrecht zu der
unteren Seite (15) der Sohle angebrachtist, wo-
bei die Verbindungsstange (40) mit einem unte-
ren Abschnitt (40a) ausgestattet ist, der
schwenkbar in Bezug auf das Stitzteil (12) an-
gebracht ist.

10. Saugkopf (1) nach einem der vorhergehenden An-

spriiche, der in den drei Positionen ein System zur
Blockierung (58 bis 64) des Griffs (20) und des Me-
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chanismus (21) in den drei Positionen umfasst.

Saugkopf (1) nach Anspruch 10, wobei eine
Schwenkverbindung der Querachse (X4) zwischen
dem Giriff (20) und der Sohle (5) angeordnet ist, wo-
bei das System zur Blockierung mindestens um-
fasst:

- eine Blockierlasche (58, 60) und Mittel zur Be-
festigung der Blockierlasche an dem Giriff, wobei
die Blockierlasche einen Nocken (59, 61) um-
fasst, der flexibel angebracht ist;

- eine kreisformige Nut (62), die an der Sohle
angeordnet ist, in der der Nocken untergebracht
ist, wobei die Nut eine Offnung (63, 64) umfasst,
die konfiguriert ist, um den Nocken in der zwei-
ten Position des Griffs aufzunehmen, wobei der
Nocken an den Enden (62a, 62b) der Nut in der
ersten und dritten Position des Griffs anschlagt.

Saugkopf (1) nach einem der Anspriiche 10 oder 11,
wobei das System zur Blockierung mindestens ei-
nen Vorsprung (67, 68) auf der Sohle (5) und min-
destens eine Anschlagplatte (65, 66) umfasst, die
mitdem Vorsprung wahrend des Zurlickkehrens des
Griffs (20) und des Mechanismus (21) in die erste
Position in Kontakt kommt.

Saugkopf (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, der Riickstellmittel umfasst, die konfiguriert
sind, um an dem Anheben der mindestens einen
Birste (13, 14) wahrend der Verschiebung des Griffs
(20) von der ersten Position zu der zweiten Position
teilzunehmen.

Saugkopf (1) nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, der mindestens ein in der Schwenkachse
(X1) zwischen der Gabel (3) und der Muffe (2) an-
geordnetes Rad (4a, 4b) umfasst.

Staubsauger, ausgestattet mit einem Saugkopf (1),
der die Merkmale eines der Anspriiche 1 bis 14 um-
fasst.

Claims

Vacuum cleaner suction head (1), comprising a sole
(5) provided with a lower face (15) and a cavity (55)
opening onto this lower face, at least one brush (13,
14), a shaft (2) for connecting configured to commu-
nicate with the cavity and a fork (3) arranged between
the sole and the shaft and mounted as pivot connec-
tions of transverse axes (X1, X2) opposite said sole
and said shaft, characterised in that said suction
head comprises a mechanism (21) and a lever (20),
said lever being configured to actuate said mecha-
nism according to three positions, said mechanism
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being configured to:

- in the first position, lower the at least one brush
(13, 14) and position it protruding from the lower
face (15) by allowing the fork (3) to pivot with
respect to the sole (5);

- in the second position, raise the at least one
brush (13, 14) and position it retracted from the
lower face (15) by allowing the fork (3) to pivot
with respect to the sole (5);

- in the third position, maintain the at least one
brush (13, 14) retracted from the lower face (15)
by blocking the fork (3) opposite the sole (5).

Suction head (1) according to claim 1, wherein the
mechanism (21) comprises two angular abutments
(47, 48, 51, 52) configured to approach one another
during the actuation of the lever (20) from the first
position to the third position, and vice versa.

Suction head (1) according to any one of the preced-
ing claims, wherein the mechanism (21) is config-
ured such that, in the third position of the lever (20),
the blocking of the fork (3) wedges this in a position
tilted towards the front opposite the sole (5).

Suction head (1) according to claim 3, wherein the
fork (3) is configured to weight the sole (5) so as to
force the inclination towards the rear of said sole due
to the wedging, said inclination being carried out at
an angle (a2) of seven to ten degrees, preferably
eight to nine degrees.

Suction head (1) according to any one of the preced-
ing claims, wherein the mechanism (21) is config-
ured such that, in the second position of the lever
(20), the pivoting of the fork (3) is limited during the
tilting thereof towards the rear.

Suction head (1) according to claim 5, wherein the
fork (3) is configured to weight the sole (5) so as to
force the inclination towards the rear of said sole due
to the limitation, said inclination being carried out at
anangle (a.1) of one to three degrees, preferably two
degrees.

Suction head (1) according to any one of the preced-
ing claims, where a pivot connection of transverse
axis is arranged between the lever (20) and the sole
(5), the mechanism (21) comprising at least one high
abutmentpart (47, 48) and means for subjecting said
abutment part to the lever, the fork (3) comprising at
least one supporting part (49, 50) arranged to come
into contact against the at least one high abutment
part during a tilting towards the rear of the fork.

Suction head (1) according to any one of the preced-
ing claims, wherein the mechanism (21) comprises
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at least one low abutment part (51, 52), the fork (3)
comprising at least one supporting part (49, 50) ar-
ranged to come into contact against the at least one
low abutment part during a tilting towards the front
of the fork.

Suction head (1) according to any one of the preced-
ing claims, wherein a pivot connection of transverse
axis is arranged between the lever (20) and the sole
(5), the mechanism (21) comprising:

- atleast one transmission pad (35, 37) provided
with a light (36, 38) and means for subjecting
said transmission pad to the lever (20);

- at least one connecting rod (40) provided with
an upper portion (40b) receiving a pin (43) which
is housed in said light;

- a support part (12) of the at least one brush
(13, 14), mounted in sliding connection on the
sole (5) about an axis (X3) perpendicular to the
lower face (15) of said sole, the connecting rod
(40) being provided with a lower portion (40a)
mounted pivoting opposite said support part
(12).

Suction head (1) according to any one of the preced-
ing claims, which comprises a system for stopping
(58 to 64) the lever (20) and the mechanism (21)
according to the three positions.

Suction head (1) according to claim 10, wherein a
pivot connection of transverse axis (X4) is arranged
between the lever (20) and the sole (5), the stopping
system comprising at least:

- one stopping pad (58, 60) and means for sub-
jecting said stopping pad to the lever, the stop-
ping pad comprising a lug (59, 61) mounted flex-
ible;

- a circular groove (62) arranged on the sole
wherein the lug is housed, said groove compris-
ing an orifice (63, 64) configured to receive the
lug in the second position of the lever, said lug
abutting against the ends (62a, 62b) of the
groove in the first and third positions of the lever.

Suction head (1) according to any of claims 10 or
11, wherein the stopping system comprises at least
one protrusion (67, 68) on the sole (5) and at least
one abutment plate (65, 66) coming into contact with
said protrusion during the return into the first position
of the lever (20) and of the mechanism (21).

Suction head (1) according to any one of the preced-
ing claims, which comprises return means config-
ured to contribute to the rising of the at least one
brush (13, 14) during the movement of the lever (20)
from the first position to the second position.
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Suction head (1) according to any one of the preced-
ing claims, which comprises at least one wheel (4a,
4b) arranged in the pivoting axis (X1) between the
fork (3) and the shaft (2).

Vacuum cleaner equipped with a suction head (1)
comprising the characteristics of any of claims 1 to
14.
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Figure 6
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Figure 11
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Figure 13
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Figure 19
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