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Rotorovy tlmi¢ synchrénneho motora s kro-
kovymi vlastnostami

Vynélez sa tyka rotorového tlmida syn-
chrénneho motora s krokovymi vlastnostami.

Niektoré typové velkosti krokovych moto-
rov pri zvySovani a zniZovani otddok v urdi-
tych oblastiach napéjacej frekvencie maju to-
¢ivy moment vyrazne stlaéeny, popripade
vbbec nie su schopné prevadzky.

Tieto nevyhody je moZné potladif podla
vynélezu, ktory spociva v tom, Zze drizky ro-
torového zvéizku plechov st po obvode vy-
plnené elektricky vodivym materidlom a na
okrajoch rotorového zvizku je drazkova vy-
plii prepojena elektricky vodivymi kruhmi.

Vyhotovenie rotorového tlmida sa dé pouzit
u malych, strednych a vaésich typovych vel-
kosti krokovych motorov.
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Vyndlez sa tyka rotorového tlmida syn-
chrénneho motora s krokovymi vlastnosfami,
pozostavajuceho z magnetickych obvodov, zo
zvazkov plechov s draZkami na vonkajSom
obvode z permanentnych magnetov s pélovy-
mi nastavcami.

Krokovaci proces u takéhoto motora méoze

prebichat vo velmi Sirokom rozsahu, na-
priklad. od jedného do 40 tisic krokov za
sekundu, takZe pri dvesto krokoch za otaéku
su otacky 0,005 az 200 za sekundu, teda 0,3
az 12 000 otacok za minutu. Jednd sa o mi-
moriadne §iroky otdfkovy rozsah, kde v ob-
lasti nizkej krokovacej frekvencie prebieha
krokovaci proces formou skoku z jednej po-
lohy do druhej a je doprevadzany tlmenym
kyvanim. V oblasti vysSej krokovacej frek-
vencie sa krokovaci reZim prejavuje kmita-
nim aZ kolisanim momentu. Az v oblasti vy-
sokych otafok nastdva ukludneny chod mo-
tora s nemenitelnou zmenou otaéok v zavis-
losti na konStantriej frekvencii pulzného na-
pajania. Pri zvy$ovani otdcok a teda aj pri
spustan! motora alebo naopak pri zniZovani
otdtok a teda aj pri zastavovani motora na-
vdzuju uvedené javy navzadjom a prechddza-
ju teda z jednej svojej charakteristickej for-
my do druhej. V suhrne sa uvedené javy
prejavuju takym spésobom, Ze niektoré ty-
pové velkosti krokovych motorov su v uréi-
tych oblastiach napajacej frekvencie neschop-
né prevadzky a popripade je aj ich todivy
moment vyrazne stladeny.
. V tomto pripade sa jedna o nepravidelny
chod krokového motora, ktory sa prejavuje
hlukom, chvenim, torznym kmitanim a mo-
mentovymi sedlami. Tieto nepriaznivé vlast-
nosti prejavujuce sa pri chode krokového
motora modzu byt zlepSené mechanickymi
prostriedkami alebo Upravami pulzného na-
péjania.

‘Uvedené nevyhody je mozné potlacit a ob-
medzit podla vynalezu, ktory spociva v tom,
%e drazky rotorového zvizku plechov su po

celom vonkajfom obvode vyplnené drizko-
vou vypliiou z elektricky dobre vodivého ma-
teridlu. DraZkova vypli z elektricky vodivého
materidlu je na okrajoch rotorového zvizku
plechov prepojens elektricky vodivymi kruh-
mi. Na prilozenom vykrese je znizorneny na
obr. 1 pozdiZzny rez rotora krokového motora
a obr. 2 prieény rez rotora krokového motora.

Na obr. 1 je pozdlZny a prieény rez kroko-
vym motorom kde draZky 1 rotorového zvéz-
ku 4 plechov su po celom vonkaj$om obvode
vyplnené drazkovou vypliiou 2 z elektricky
vodivého materidlu. DraZzkova vyplii 2 je na
vnutornych 5 a vonkajs$ich 6 okrajoch roto-

-rového zvézku 4 prepojend elektricky vodi-

vymi kruhmi 3.

Zmenami krokovacej frekvencie pri rozbe-
hu alebo dobehu pripadne pri samothom
chode (aj naprézdno) dochadza k rezonanc-
nym javom podobne ako je to u synchrén-
neho stroja. Tlmié rotora obmedzuje, pripad-
ne zabratiuje vznik rezonanénych javov.
Uvedena drazkova vypln 2 z elektricky vodi-
vého materidlu a prepojend elektricky vodi-
vymi kruhmi 3 ndm vytvara tzv. klietku ob-
dobnu ako u asynchrénneho motora s kotvou
nakratko. Kyvanie je periodicky pohyb ro-
tora, ktory sa sklada s rotaciou rotora, ktory
sa pohybuje stilou synchrénnou rychlostou.
Tento jav moéZe nastat po vychyleni z rovno-
vainej polohy, ¢im vznikne moment vraca-
juci spat k rovnovaznej polohe. Zotrvaénos-
fou vsak rotor prebehne rovnovaznu polohu
a prekyvne na opafnd stranu, pri¢om spo-
maluje moment pdsobiaci v opaénom zmysle.
Vplyvom tlmica a vplyvom uzavretého mag-
netického obvodu, v ktorom sa pri kyvani
indukuju prudy sa kyvanie tlmi.

Vyhotovenie rotorového tlmica sa dé s vy-
hodou pouzit ako u malych krokovych moto-
rov s aktivnym rotorom a samozrejme aj pre
krokové motory strednych a véésich typo-
vych velkosti.

PREDMET VYNALEZU

Rotorovy tlmié¢ synchrénneho motora s kro-
kovymi vlastnostami, pozostdvajiceho z mag-
netickych obvodov, zo zvizkov plechov s draz-
kami na vonkajSom obvode a z permanent-
nych magnetov vyznaéujici sa tym, Ze drézky
(1) rotorového zvizku (4) plechov st po ce-

lom vonkaj$om obvode vyplnené drézkovou
vypliiou (2) z elektricky vodivého materidlu
a draZkova vypli (2) je na okrajoch rotoro-
vého zvizku (4) plechov prepojend elektricky
vodivymi kruhmi (3).

2 vykresy
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