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(64) Souprava pro zfizovéni podpér nizkovodnich mosti

Refen{ se tyk4 soupravy pro z¥izovéani
podpér nizkovodnich mostl, kterd je tvofena
pontonem s beranidlovou néstavbou a pohonnou
jednotkou s ovl4adénim, kde ponton je tvofen
nosnym dilem, k ndmu% jsou v rozich na jedné
jeho podélné stran& prost¥ednictvim z4vési,
oto&né uchyceny vyrovnavaci pontonové dily.
Podstata ¥YeZeni spo&ivd v tom, Ze kaZdy vy-
rovndvaci dfl je opat¥en slespon jednou
ovlédaci pohonovou jednotkou, jejiZ pracov-
ni &len je spojen s nosnym d{lem pontonu,
jenZ je opat¥en, pro fixaci di{ld pontonu
v pfepravni poloze, alespoi dvéma aretadnfimi
&leny, pfidemZ na nosném dfle je na strané
mezi zdvésy vyrovndvacich pontonovych dfld
upraven alespon jeden horizonté&lni &ep, na
némZ je kyvn& a stavitelné uloZena nejméné
jedna beranidlova néstavba, sestdvajfci ze
zdvojeného teleskopického rdmu, kde wvnit¥ni
rdm je opat¥en dchytnou deskou beranu a po-
mocny ram je opatfen jednak zdvihovou jednot-
"kou vysmekadla beranu a jednak ve své horni
&&sti dorazem, pro uvolnéni beranu z vysme-
kadla. .
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Vyndlez se tyk4 soupravy pro z¥izovdni podpér nizkovodnich mosti.

Pro z¥izovéni podp&r nizkovodnich mostl je v sou¥asné dob& nutno pouZit beranici zafi-
zenf, umfst&né na n&jakém plavidle nebo pontonu. Je tedy nutné spojit dv& samostatnéd za¥fzeni
v jeden celek. Plavidlo se musi spustit na vodu a ustavit na n&m pomoci jefdbu klasické
beranic{ za¥izeni. Po zakotveni plavidla je pak moZfno v mist& budouciho mostu provddét
beran&ni pilot. Vidy to vZak znamgnd pot¥ebu sloZitych a ndro&nych p¥ipravngch praci, coi
s sebou nese i zvySené riziko Grazu. Ddle neni ani nezanedbatelné hledisko spot¥eby pohonnych
hmot pro p¥epravni a manipuladni vozidla, kterd jsou v daném piipad® pot¥eba nejmén& t¥i.

V¢3e uvedené nedostatky odstrafiuje souprava pro z¥izovéni podpér nizkovodnich mosti,
tvofend pontonem s beranidlovou nastavbou, kde ponton je tvo¥en nosnym dilem, k némuZ jsou
prostfednictvim z4v&sl oto&nd uchyceny vyrovndvaci pontonové dily, jejfZ podstata spolivd
v tom, ¥%e ka¥fdy vyrovndvaci{ dil je opat¥en alespon jednou ovlddaci pohonnou jednotkou,
jeji¥% pracovni &len je spojen s nosnym dflem pontonu, jenZ je opat¥en, pro fixaci dild
pontonu v pfepravni poloze, alespofi dvéma aretalnimi &leny, pfifemZ na nosném dfle je na
strand mezi z4dv&sy vyrovnivacich pontonovych dfld upraven alespofi jeden horizontdlni Zep,
na n&m# je kyvné a staviteln® uloZena alespofi jedna baranidlovéd ndstavba, sestdvajfci ze
zdvojeného teleskopického rdmu, kde vnit¥nf rém je opat¥en tichytnou deskou beranu a pomocny
r4m je opat¥en jednak zdvihovou jednotkou vysmekadla beranu a jednak ve své horni &&sti
dorazem, pro uvolné&ni beranu z vysmekadla.

Vyhodou soupravy podle vyndlezu je to, ¥e se sniZuje jejfm uZitfm podfl lidské &innosti
na jejim provozovani, co? je zplsobeno tim, ¥e za¥izenf a jeho funkce jsou z ptevdiné ¥édsti
mechanizovany. Je sniZen polet obsluhujfcfho persondlu a mo¥nost vzniku Urazd. Souprava
je kompaktnf a variabilni, co% zvySuje jejf pohotovost v nasazeni. Pfepravou na jedném
p¥epravnim prostfedku dochdz{ oproti sou¥asnému stavu techniky v daném oboru i ke zna&né
tdspofe pohonnych hmot.

Na p¥ilo%enych vykresech je zobrazena souprava pro zfizovdn{ podp&r nfzkovodnich mostd
podle vynélezu, kde na obr. 1 je znizorn&na souprava v pidoryse s naznalenym rozevienim
vyrovndvacich pontonovych dfl& a se dv&ma loutkami v pracovni poloze, na obr. 2 detail
uchycenf a ovlé&déni vyrovnévacfch pontonovych df1l4, na obr. 3 bo¥ni pohled na &dst nosného
pontonového dflu s beranidlovou néstavbou v p¥epravni a pracovni poloze, na obr. 4 pfedni
pohled na vztySenou loutku v pracovni poloze a na obr. 5 bo¥ni pohled na loutku v pracovni
poloze.

Souprava pro z¥izovani podpdr nfzkovodnich mostd sest&vd z pontonu obdélnfkového pldo-
rysu. Ponton je rozd&len na t¥i &&sti, a to .na prostfedni nosny pontonovy dfl 1 a dva krajni
vyrovndvaci pontonové dily 3, které jsou k nosnému dilu 1 uchyceny oto&né& prost¥ednictvim
zavésld 2. Ka%dy z vyrovnavacich dilt 3 je opatfen alespon jednou pohonnou jednotkou 4.

Na obr. 1 a 2 jsou zobrazeny pohonné jednotky dv&, nebot toto uspofdddni je vyhodn&jsi.
Aretadn{ &leny 5 jsou umistény proti zdvésim 2.

Na nosném dfle 1 je vytvoFena paluba. Na delZf stran& nosného dilu 1 je mezi zdvésy
2 vyrovndvacich dild 3 upraven horizontdlni &ep 6, na némZ je kyvn& uloZena beranidlové
néstavba 7. Ve vyhodném zndzorn&ném provedeni jsou beranidlové néstavby 7 &ty¥i. Poloha
beranidlové ndstavby 7 je ovladdna pomoci stavdcich jednotek 22. Ka¥dé beranidlovd néstavba
7 je tvofena zdvojenym teleskopickym rémem 8, kde vnit¥ni rédm 9 je opatfen dchytnou deskou
10 beranu 11. V pomocném rému 12 je uloZena zdvihovd jednotka 13 vysmekadla 14 beranu 11.

Vysmekadlo 14 je tvofeno vozikem, na kterém je kyvné& ulo¥en z4v&s 18 beranu 11. Vozik
je opatfen valivymi elementy 19, pro hladky posuv v pomocném rému 12. Pomocny rém 12 je
na své horn{ &4sti opat¥en dorazem 15, pro uvoln&ni beranu 11 z vysmekadla 14 pfi startovdni
za¥{zenf. Na ka¥dém vyrovndvacim pontonovém dile 3 jsou p¥ipevn&na pouzdra 20, pro ukotveni
soupravy teleskopickymi ty&emi 21. Pro upevn&ni na pfepravnim vozidle je souprava opat¥ena
dal&imi neznizorn&nymi dchyty.
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P¥i poufit{ soupravy k berandnf{ se postupuje tak, %e souprava. se z pYepravniho vozidla
spust{ na vodu a ukotvi se v ose budouciho mostu. Uvolni se aretadni &leny 5, které dr¥d
nosny dfl 1 s vyrovndvacimi dfly 3 v uzav¥ené p¥epravni poloze. Po uvolnéni aretaénich
&lent 5 se uvedou do &innosti ovlddaci pohonné jednotky 4, které otoli vyrovnavaci dily
3 kolem z4vésh 2 o 1300, takfe souprava utvo¥{ svymi dfly 1, 3 pismeno U.

Poté se beranidlova ndstavba 7, nachdzejici se v horizontdlni pfepravni poloze vzty&L
pomoci stav&cich jednotek 22 do pracovni polohy, tzn., Ye se celd beranidlové néstavba
7 pfeklopf kolem horizontdlniho Eepu 6 o 90° do vertik&lni polohy a zajisti se. Do upinaci
hlavy 26, kterd je zachycena zdvé&sy 25 na pevné Zdsti beranidla 23 se nasune pilota. Poté
se vnit¥nf rdm 9 s dchytnou deskou 10 a upfnaci hlavou 26 s pilotou vysouvd nahoru. Pilota

se ustavf do polohy pro beran&ni.

Nastartovdni beranu 11 se provede tak, ¥e se se zav&Zenym beranem 11 na z4vésu 18
vysmekadla 14 vyjede k dorazu 15, ktery uvoln{ beran 11, jen% svoji hmotnost{ dopadd na
podugku beranidla 23 a tfm i na &elo piloty. V p¥ipad® poruchy a nutnosti vymé&ny beranidla
23 v dobé&, kdy je souprava na vod&, se odpojl upinac{ hlava 26 a v hornf &isti pomocného
rému 12 se uvolnf nezndzorn&né nhréZky, které vymezuj{ horni pracovni polohu vysmekadla
14. Vyjme se &ep 24 z konzolového zdvésu 16 a vysmekadlem 14 se vyjede do horni polohy
a¥ se vysmekovadlo opfe o p¥fZnfk 27 beranidla 23. AZ dojde k jeho nadzvednuti a uvolné&ni
z konzolového zdvdsu 16 spodnf uvoln&nd &4st beranidla 23 se odtdhné od soupravy a spusti

do &lunu. P¥i montd%i je postup obréceny.

Soupravu podle vyndlezu je mo¥né poufit i p¥i beran®ni na soui a to uloZenou na preprav-

nim prostfedku.
PREDMET VYNALEZU

1. Souprava pro z¥izovani podp&r nizkovodnich mostd, tvo¥end pontonem s beranidlovou
néstavbou a pohonnou jednotkou s ovl4dddnim, kde ponton je tvoten nosnym dflem, k némuZ
jsou v rozich na jedné jeho podélné strang, prost¥ednictvim z4v&sd oto¥n& uchyceny vyrovndvaci
pontonové dfly, vyznalend tim, %e kaZdy vyrovnavaci dfl (3) je opat¥en alespoii jednou ovld-
daci pohonnou jednotkou (4), jejiZ pracovni &len je spojen s nosnym dilem (1), jenZ je
opatfen, pro fixaci dfld (1, 3) pontonu v p¥epravni poloée, alespon dvéma aretalnimi &leny
(5), pti¥em? na nosném dile (1) je na stran& mezi zédvésy (2) vyrovnavacich pontonovych
dild (3) upraven alespofi jeden horizontdlni{ &ep (6}, na némZ je kyvnd a stavitelné& uloZena
nejméné jedna beranidlové ndstavba (7), sest4vajici ze zdvojeného teleskopického rému (8),
. kde vnit¥nf rém (9) je opatfen dchytnou deskou (10) beranu (11) a pomocny rém (12) je opat¥en
jednak zdvihovou jednotkou (13} vysmekadla (14) beranu (11), a jednak ve své horni &&sti
dorazem (15), pro uvoln&ni beranu (11) z vysmekadla (14).

2. Souprava podle bodu 1, vyznalend tim, Ze vysmekadlo (14) je tvofeno vozikem, na
kterém je kyvn& uloZen z4vés (18) beranu (11), opat¥eny nédbdhovou plochou, p¥iemZ pro
posuv v pomocném ramu (12) je vozik opat¥fen vodicimi elementy (19).

3. Souprava podle bodu 1, vyznalend tim, Ze ka%dy vyrovndvaci pontonovy dil (3) je
opat¥en alespon jednim pouzdrem (20), pro ukotveni teleskopickou ty&i (21).

4. Souprava podle bodu 1, vyznafend tim, Ze Gchytnd deska (10) vnit¥nfho rému (9)
je opatfena konzolovym z4v&sem (16) s Zepem (24), pro zavéSeni beranidla (23) a jeho zajisténi

v pracovni poloze.
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obr. 5
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