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1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do prze-
noszenia przedmiotow obrabianych na obrabiarkach
z- jednego stanowiska pracy na drugie, skladajgce
sie z przesuwnego wozka, przynajmniej jednego
uchwytu, zamontowanego w ustalonym polozeniu
na woézku i wyposazonego w pare diwighi, rucho-
mych wzgledem siebie, majacych na jednym koncu
szczeke uchwytowa a na drugim czlon sterujacy,
przy czym pohiedzy nimi znajduje :sie ustalona
przegubowa 0§ obrotu na wozku, zas ten czton ste-
rujgcy styka sie z czlonem napedzajacym, nape-
dzanym przez zespél cylindra z tlokiem i przesu-
wajacym diwignie w jednym kierunku, oraz z przy-
najmniej jednym elementem sprezystym, stale f)o-
pychajacym diwignie w drugim Kkierunku.

Urzadzenie tego rodzaju jest opisane w dunskim
opisie zgloszeniowym nr 7710016, opublikowanym
13 wrzeénia 1977. W tym znanym urzadzeniu jest
konieczne zastosowanie przestrzennego, skompliko-
wanego ukladu hydraulicznego z odpowiednimi
przewodami, zaworami, zaworami sterujacymi oraz
urzadzeniem pompujatym -“czynnik’ -hydrauliczny.
Niezaleznie od stosunkowo duzych kosztow tego ro-
dzaju ukladu hydfaulicznego, wymaga on cigglej
i pracochldénnej obslugi serwisowej, zas elementy
tego ukladu sa w znacznym stopniu narazone na
zuzycie. Ponadto.tempo pracy tego rodzaju znane-
g0 ixrzadzenia jest do$¢ niskie w wyniku powol-
nosci reagowania ukladu hydraulicznego.

Celem wynalazku jest usuniecie niedogednosci

131 441

10

« 15

20

25

2

tego rodzaju znanych urzadzen.
Urzadzenie do przenoszenia przedmlotow obrabia-

nych na obrabiarkach z ]ednego stanowiska pracy

na drugie wedlug wynalazku charakteryzuje sie
tym, ze zesp6t cylindryczno-tlokowy jest potgczony
przewodem zasilania sprgzonym powietrzem po-
przez zawor elektromagnetyczny oraz jest polaczony
z przewodem wyladoweczym, majacym ujscie do
otaczajacej atmiosfery, za pomocg swobodnie prze-
suwnego zaworu do szybkiej redukcji ci$nienia.
Zawor do szybkiej redukeji ci$nienia zmajduje
sie w przewodzie zasilajacym, doprowadzajgcym
naprezone powietrze z zaworu elektromagnetycz-
nego do zespolu cylindryczno-tlokowego. Zawé6r do
szybkiej redukcji ci$nienia ma posta¢ zaworu je-
dnokierunkowego, przy czym jego gniazdo zawo-
rowe znajduje si¢ w przewodzie wyladowczym, za$
przestrzen cylindryczna z przeciwnej strony tioka
zespolu cylindryczno-tlokowego jesf trwale polgczo-
na przewodem ze Zrodiem powietrza pod stosunko-

wo niskim ci$nieniem.

Zawor jednokierunkowy zawiera krazkowy kor-
pUs zaworowy wyposazony W oslone z materialu
odksztalcalnego.

Zawor jednokierunkowy posiadé stosunkowo cien-
ki wystep obwodowy i korzystnie jest--wykonany
z nylonu. '

Zespo6t cylindryczﬁo-tlokowy ma’ tloczysko zakon-
czone klockiem, do ktérego jést dociskana za po-
mocg sprezyny obrotowa rolka znajdujdca sie na
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swobodnym koncu ramienia zamontowanego na jed-
nym koncu walka na woézku, zas na drugim koncu
watka znajduje sie podwojna krzywka, przylegaja-
ca do swobodnie obracalnej rolki na ramieniu, za-
czopowanym obrotowo na watku i polagczonym na-
stawnie z odleglym wzgledem szczeki uchwytowej
ramieniem dzwigni uchwytowej, przy czym dziwig-
nia uchwytowa kazdego uchwytu ma wiasny walek
i znajduje sie¢ pod dzialaniem sprezyny skrecanej,
dopychajgcej diwignie uchwytowa do polozenia
zamknietego. Sprezyna skrecana znajduje sie na
walku, za$ jej napiecie jest regulowane za pomocg
czlonu nastawczego.

Czlon nastawczy sklada sie z krazka regulowa-
nego za pomocy Sruby. Zawér elektromagnetyczny,
zawo6r jednokierunkowy i zesp6l cylindryczno-tio-
kowy stanowig przynajmniej jeden zespo6! steruja-
cy, ktory jest zamontowany w utworzonej jako
jedna calos¢ ramie, ktora jest zamontowana prze-
gubowo w plaszczyZnie pionowej na korpusie urza-
dzenia za pomoca ramienia, przy c¢zym rama po-
siada urzadzenie zaciskajgce do blokowania pozy-
cji roboczej.

Stosujgc tego rodzaju rozwigzannia uzyskuje sie
bardzo proste i o zwartej konstrukcji urzadzenie,
zawierajace stosunkowo niewiele elementéw skila-
dowych, tanie i wymagajace niewielkiej lub zadnej
obstugi i napraw. Tempo pracy urzadzenia wediug
wynalazku jest znacznie wyzsze niz przy znanym
urzydzeniu wskutek nadzwyczaj krotkiego czasu
odpowiedzi i reakcji uruchamianych elementow
urzgdzenia, w wyniku serwomechanicznego stero-
wania dzwigni uchwytowych.

Zawor elektromagnetyvczny moze byé uruchamia-
ny za pomocg zespolu elektron-icznego, ktory otrzy-
muje rozkaz startowy z mikroprzelgcznika na obh-
rabiarce. Opoznienie czasowe pomiedzy rozkazem
z mikroprzelacznika a momentem, w ktérym diwig-
nie uchwytowe rozchylg sie lub zamkng, jest usta-
lone w sposob ciagly w elektronicznym zespole
éterujacym. Opoinienie czasowo zalezy od predkosci
pracy obrahiarki. Z tego wzgledu opoznienie to mo-
7e by¢ nastawiane w sposdb ciagty w trakcie pracy
urzadzenia. R '

W zalecanym rozwigzaniu urzadzenia wedlug wy-
nalazku zastosowano zawoér do szybkiej redukcji
cisnienja, umieszczony w przewodzie zasilajacym
sprezonym powietrzem z zaworu do zespotu cyvlin—
der — tlok, ktory zamyka przewod wyladowezy
gdy zawoér jest zamknigty, i zgodnie z tym o@ci—
nek przewodu zasilajgcego pomie;ldzy zespolem cy-
linder —, tlok a zaworem do szybkiej redukcji cis-
nienia stuzy jako przewod wyladowczy, gdy gawér
do szybkiej redukcji cisnienia jest otwarty a prze-
wod zasilajgcy zamkniety.

W tego rodzaju rezwigzaniu urzadzenia, zespoly
sterujagce moga byé zbudowane w sposob zwarty
i nieskomblikowany strukturalnie, przez co zapew-
nione jest skuteczne i btyskawiczne dzialanje.

W najbardziej skutecznym rozwigzaniu urzadze-
nia wedlug wynalazku zawér do szybkiej redukcji
ci$nienia ma postaé zaworu jednokierunkowego,
ktory wspolpracuje w trakcie stanu otwarcia za-

woru elektromagnetycznego z gniazdem w przewo-
dzie wyladowczym, za$ gdy zawér elektromagnety-'
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<zny jest zamknigty, wowczas zamyka przewod ‘za—
silania sprezonym powietrzem w stron¢ przestrzeni
cylindra, a przestrzen cylindra po drugiej stronie
tloka jest na stale podlgczona do Zrodia powietrza
pod stosunkowo niskim ci$nieniem, ktére zawraca
ttok zespolu cylindryczno-tlokowego do polozenia
gornego.

Tym samym zawor jednokierunkowy zostaje ot-
worzony i jest popychany w gére, poniewaz zawor
elektromagnetyczny zamyka zasilanie i jednoczes-
nie powoduje odpowietrzenie komory nad zaworera
jednokierunkowym. Woweczas sprgiohe powietrze
obecne nad tlokiem zespolu cylindryczno-ttokowego,
bedzie w stanie popchnaé zawér jednokierunkowy
W gore, przez co zostaje wyzwolone wzdiuz prze-
wodu wyladowczego. Zrédio powietrza pod stosun-
kowo niskim ci$nieniem spelnia zatem funkeje spre-
zyny pneumatycznej. .- o

Dla wtasciwej pracy urzadzenie wedlug wyna-
lazku wymaga jedynie Zrodia sprezonego powietrza
o stosunkowo duzym ci$nieniu, na przyklad 6 ba-
row, oraz Zrédla sprgzonego powietrza o stosun-
kowo niskim cisnieniu, na przykiad 0,1 bara, ktére
mogg by¢ polaczone z zespolami sterujagcymi za
pomocy gietkich przewodéw.

Urzgdzenie wedlug wynalazku zapewnia ponadto
wymienione ponizej korzysci. W przypadku zaklé-
cen w pracy urzadzenia jest zamkniete zasilanie
pradem zaworow elektromagnetycznych, tak ze
diwignie uchwytowe zostajg otworzone przez  co
upuszczaja utworzone przedmioty, a uchwyty po-
zostajg otwarte. Tym samym zapobiega sie sytua-
cji, w ktérej byloby dotransportowane dwa przed-
mioty jeden na drugim, lub tez zakleszczaniu na-
rzgdzia. Ponadto za pomoca urzadzenia wedlug wy-
nalazku jest mozliwa praca z udzialem jednego lub
wigce] uchwytéow, poza tym mozna regulowaé sile
zacisku diwigni uchwytowych, ktére to diwignie
moga by¢ zdejmowane dla nastawy lub wymiany
indywidualnie, bez przerywania obwodu sprezone-
go powietrza.

Przedmiot wynalazku zostanie . przedstawiony
w przykladzie wykonania na rysunku, na ktorym
fig. 1 stanowi schematyczny widok z przodu urza-
dzenia wedlug wynalazku 2z czterema zespolami
sterujacymi i z jednym uchwytem, fig. 2 — czes-
ciowy widok z przodu urzgdzenia wedlug wyna-
lazku w powiekszeniu, na- ktéorym uchwyt wedlug
oznaczeania A jest w pozycji zamknigtej, uchwyt
wedlug oznaczenia B jest otwarty, a uchwyt we-
dtug oznaczenia C jest otwarty z oprawka unie-
siona, fig. 3 — pionowy przekrdj wzdtuz linii I1II—
—III z fig. 2 przez pneumatyczny zespoé} sterowa-
nia, w ktorym odpowiadajacy mu uchwyt jest zam-

" kniety, fig. 4 — przekrdj odpowiadajacy fig. 3, po-

kazujgqcy przekroj wzdiluz linii IV—IV z [ig. 2, gdzie
odeWiedni uchwyt znajduje sie w stanie otwartym,
a fig. 5 — widok z beku uchwytu.

Urzadzenie wdiug fig. 1 i 2 posiada korpus 1, na
ktorym jest podparty wozek 2, przesuwny w kie-
runku-strzalki 3 za pomocg napedu korbowego lub
innego mechanizmu. Na woézku 2 jest zamontowana
oprawka 5 za pomocg prowadnicy 4, ktora to op-
rawka moze sie porusza¢ w gore i w dot w kie-
runku strzalki 6 wzgledem wozka 2, co pokazano
rowniez na fig. 5. Z tylu oprawka-3 posiada wycig-
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cie 7, za pomocg ktérego jest zamontowana na kloc-
ku 8, ktory z kolei jest osadzony w podporze 9
poruszajacej si¢ w gore i w dét w kierunku strzal-
ki 6 za pomocy niepokazanego napedu krzyw-
kowego.

W pokazanym na fig. 1 rozwigzaniu na opraw-
ce 5 s3 zamontowane cztery uchwyty 10A, ktoérych
prac¢ mozna wyjasnié na podstawie jednego uch-
wytu z fig. 2 i 5. Uchwyt 10A jest zamocowany
pdigczalnie na oprawce 5 wozka 2 za pomocg sruby
11, ktora przechodzi przez kolnierz 12, tworzacy
talos¢ z obudowsa lozyska 13. W obudowie lozyska
I3 jest ulozyskowany obrotowo walek 14, majacy
na jednym koncu podwdjng krzywke 15, za§ na
drugim koncu tego walka znajduje sie przykrecone
$rubg 16 ramie 16, na ktérego swobodnym koficu
znajduje sie obrotowa rolka 17, zamontowana na
watku 18, przymocowanym do ramienia 16 za po-
mocag nakrgtki 19. Do obudowy lozyska 13 jest przy-
mocowany jeden koniec skrecanej sprezyny 21, zas
drugi jej koniec opiera sie o ramie 16 i dociska
je wraz z rolka pod wplywem naprezenia wstep-
nego do klocka 20 (fig. 1 i 2), zamontowanego na
tloczysku 74 zespotu cylindryczno-tlokowego 52, na-
lezacego do zespolu sterujacego jak bedzie wyjas-
nione ponizej.

Na kolnierzu 12 przy obudowie lozyska 13 znaj-
duje sie walek 22 zamontowany za pomoca nakret-
ki 22, na ktérym jest zaczopowane obrotowo ramie
23, majace na swobodnym kohAcu swobodnie obra-
cajaca sie rolke 24, ktora przylega do podwdjnej
krzywki 15. Rolka 24 jest uloZvskowana na kotku
25, zamocowanym na ramieniu 23 za pomoca na-
kretki 26. ‘

Ponadto na wale jest zamontowana obrotowo
diwignia uchwytowa 27, posiadajgca na koncu jed-
nego ramienia 27 szczeke uchwytowa 28, zamoco-
wang nastawnie do ramienia 27 dZwigni $rubami 29,

Drugie ramie 27” diwigni uchwytowej 27 posiada
uksztaltowane lukowo wyciecie (niepokazane), przez
ktore wystaje $ruba 30, zamocowana do ramienia
23 za pomocy ktérej mozna nastawiaé ramie 277
i blokowaé je wzgledem ramienia 23.

Na walku 22 jest zamontowana skrecana s:irezy-
na 31, ktorej jeden koniec dotyka ramienia diwig-
ni uchwytowej 27, tak Ze sprezyna 31 powoduje
przesuwanie dzwigni w strone przedmiotu 34 do
.polozenia zamknietego, a drugi koniec dotyka
krazka 32 na walku 22, przy czym krazek ten

jest przestawny wzgledem walka 22 za pomo-.

€3 Sruby 33, tak Ze mozna regulowac sile zacisku
szczeki 28 uchwytu na przedmiocie 34 (fig. 1).

Elementy 21—33 drugiej diwigni uchwytowej uch-
-wytu 10A s3 podobnie skonstruowane i zamonto-
wane, ale w odbiciu Iusti‘zanym wzgledem opisanej
powyzej diwigni uchwytowej. Ustawienie uchwytu
10A na przeznaczonym do obrébki przedmiocie 34
przebiega w sposOb opisany ponizej. Przedmiot 34
iest zastgpiony kolkiem nastawczym, ktorego sred-
nica jest troche mniejsza niz $rednica przedmiotu
84. Sruby 16’ i 30 zostaja odkrecone, tak ze ra-
miona 16 i 23 mogg sie swobodnie obracaé wokol
swoich osi. Ramie 16 jest popychane do klocka 20
wraz z rolka 17, po czym zostaje ponownie dokre-
cona $ruba 16’. Nastepnie ramiona 27’ zostaja do-
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cisniete do kotka nastawczego, za§ ramiona 23 z rol-
kami 24 zostaja popchniete do podwdjnej krzywki
15, po czym mozna dokreci¢ $rube 30. Poniewaz
Srednica kolka nastawczego jest troche mniejsza
niz s$rednica przedmiotu 34, zatem przedmiot ten
bedzie zaciskany z pewng silg, regulowang dodat-
kowo za pomoca krazka 32 i sruby 33.

Z lewej strony fig. 1 jest pokazane schematycz-
nie urzadzenie do podawania i ciecia materialu na
odcinki o pozadanej dlugosci. Urzadzenie to sklada
sie z wozka 36, ktéory moze poruszaé¢ sie w gore
i w dot zgodnie ze strzatkg 35, z tulei 37 dopro-
wadzajgcej material 38 i z noza 39 tngcego material
34 na odcinki, ktore sg nastepnie przekazywane na
rozmaite stanowiska obrobcze 40A, 40B, 40C i 40D
za pomocg uchwytow 10A. (fig 1).

Przedmiot 34 jest poddawany obrdébce na sta-
nowiskach 40A—40D wyposazonych w stempel 41
wspoélpracujagcy z matrycg 42 (fig. 5). Jakkolwiek
w pokazanym rozwigzaniu urzadzenia stosuje sie
cztery stanowiska obrébcze, to ich liczba moze byé
oczywiscie mniejsza lub wieksza.

Na fig. 1 do 4 zostal przedstawiony szczegodlowo
jeden z zespoldw sterujacych 43A, 43B, 43C i 43D.‘
Zespo6t sterujacy jest podparty na dwoéch ramach
44 i 45, ktore sg polgczone ze sobg za pomocg Srub
mocujagcych 46, przy czym dolna rama 45 jest za-
montowana przegubowo na korpusie 1 urzadzenia
za pomocg ramienia 47. Po stronie przeciwleglej
wzgled;em ramienia 47 dolna rama 45 posiada wspor-
nik 48, ktéry moze byé zamocowany na korpusie 1
urzadzenia za pomoca zacisku 49. Po zwolnieniu
zacisku 49 mozna obroci¢ caly zesp6l sterujacy
43A—43D w gore zgodnie ze strzatka 50, na przyv-
klad w celu uzyskania lepszego dostepu do uchwy-
tu 10A lub innych elementéw urzadzenia lub obra-
biarki, wzglednie w celu konserwacji i/lub napra-
wy urzadzenia sterujacego.

Pomiediy ramg goérng 44 a ramg dolng 45 jest
zamocowany cylinder 51 zespotu cwlmdryczno—tlol\o—
wego [2 za pomocg Srub mocujacych 4€, z ktorvm1
jest polgczona rama gérna 44 i rama dolna 45.
Cylinrer 51 nie wymaga uszczelnienia wzgledem
ramy dolnej 45. Istniejacy pomiedzy cylindrem 51
a rama dolng 453 maly przeswit jest nawet pozi-
dany dla odswiezenia powietrza we wspomnianej
powyzej sprezynie pneumatycznej, ktora w prze-

" ciwnym wypadku mialaby zbyt wysoka tempera-

ture w wyniku kolejno po sobie nastepujacego
sprezania i odprezania. Na szczycie ramy gérnej 44
jest umieszczony zawoér elektromagnetyczny 53,
ktéory spoczywa na obudowie zaworowej 54, za-
montowanej w stopniowanym otworze 55, 56 w gor-
nej ramie 44 i przykreconej érubami 57. Od strony
zaworu elektromagnetycznego 53 obudowa zaworo-
wa 54 posiada komore 58, do ktdrej zachodzi za-
wieradlo 53’ zaworu 53, wspdlpracujace z gniazdem
zaworowym 59, Gniazdo zaworowe 59 jest zamon-
towane w kanale komorowym 60, przechodzgcym
czeSciowo przez rame gorng 44 i czesSciowo przez
rame gorng 44’, znajdujaca sie z drugiej strony
ramy gornej 44, i ktory jest wyposazony w zlacz-
ke 61, pozwalajaca na doprowadzenie przewodu
sprezonego powietrza (niepokazanego), ktérym mo-
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zna dostarcza¢ powietrze pod cisnieniem przykia-
dowo T 690 kDa.

Od strony spodniej naprzeciwko komory zaworo-
wej 5¢ obudowa zaworowa posiada nastepng ko-
meirg zaworowg 62, w ktorej znajduje sie zawér
do szyukiej redukcji ci$nienia, majgcy posta¢ za-
woru jednokierunkowego 63. Zawér jednokierunko-
wy 63 sklada sie z krazkowego korpusu zaworo-
wego, wykonanego przykiadowo z nylonu lub gumy,
majgcego na obwodzie ostone z cienkiego, odksztal-
calnego materialu. Krazkowy korpus zaworowy
1 oslona zaworu jednokierunkowego 63 stanowig
korzystnie catos¢. Komora zaworowa 62 jest polg-
czona z komorg zaworowa 58 za pomoca przewodu
doprowadzajacego 64. Od strony spodniej ramy 44,
wspoélosiowo przeciwlegle wzgledem zaworu elektro-
magnetycznego 53, znajduje sie glowica cylindrycz-
na 63, zamontowana w stopniowym otworze 66, 67,
w ktéorym jest uszczelniona za pomoca pierscieni
65°, 67’ typu o-ring. W glowicy cylindrycznej 65
znajduje sie przewod 68, laczacy komore zaworo-
w3 62 z przestrzenig cylindryczng 51°. Z goérnej stro-
ny glowicy cylindrycznej 65 znajduje sie gnizzdo
zaworowe 69, z ktorym wspolpracuje zawér jedno-
kierunkowy 63. Gniazdo zaworowe 69 jest umiesz-
czone w przewodzie wyladowczym 70, przechodza-
cym cz3sciowo przez rame 44 i czeSciowo przez
rame 4%, = kilrcgo voylot jest polgczony poprzez ttu-
mik diwigkéw 71 z atmosfera.

Zespdl cylindryczno-tlokowy 52 jest wyposazony
w tlok 72, zamocowany na tloczysku 74 za pomocg
nakretki 73, przy czym na swobodnym koncu tego
ttoczyska znajduje sie klocek 20 do sterowania
uchwytem. Klocek 20 jest zabezpieczony przed ob-
rotem za pomocg prowadnicy 75, zamocowanej od
spodu ramy 45 i wspélpracujacej z plytka prowa-
dzacg na klocku 20. W dolnej ramie 45 wspolosio-
wo wzgledem cylindra 51 jest zamontowana w stop-
niowanym otworze 77, 78 dolna glowica cylindrycz-
na 76, przy czym cylinder 51 jest réwniez zamonto-
wany w otworze 77.

Przestrzed cylindryczna 517 pod tlokiem 72 jest
polgczona przewodem 79 ze zlgczkg 80 w koncoéwce
81, znajdujacej sie z tylu dolnej ramy 45. Podczas
pracy urzadzenia zlaczka 80 jest trwale polgczona
ze zrodiem powietrza pod cisnieniem przyklado-
wo 0,1 bara.

W glowicy cylindrycznej 76 jest zamontowany
czujnik 82, do ktéorego mozna sie dosta¢ od zew-
natrz poprzez kanal 83. Podobny czujnik (niepoka-
zany) jest zamontowany w goérnej glowicy cvlin-
drycznej 65, Czujniki te sg stosowane .jedynie do
nastawy zespolu sterujacego.

Na fig. 1 pokazano wyposazenie ramy gérnej 44,
od lewej strony w elektryczne gniazdo lacznikowe
84 zaworow elektromagnetycznych 53, z2§ ramy
dolnej 45 w elektryczne gniazdo lacznikowe 85
czujnikow 82.

Dzialanie zespolu sterujacego 43 ma przebieg na-
stepujacy (w odniesieniu do fig, 3 i 4).

Otwieranie uchwytu jest przedstawione na fig. 4.

Podczas pracy urzgdzenia w przewodzie zasila-
jacym 60, 61 panuje stale ciSnienie sprezonego po-
wietrza (na przyklad 600 kPa). Jezeli zawoér ele-
ktromagnetyczny 53 jest uruchamiany przez pobu-
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dzenie jednego z zespolow elektronicznych, wow-
czas jest wycofywane zawieradlo 53’ i zostaje ct-
worzone gniazdo zaworowe 59, tak ze sprezone po-
wietrze moze wplywa¢ do komory zaworowej 58
i przez przewo6d 64 do komory zaworowej 62, przy
czym zawoér jednokierunkowy 63 jest popychany
na gniazdo zaworowe 62 przewodu wyladowczego 79,
za$ elastyczna oslona zaworu jednokierunkowego 83
jest odpychana od $cianki komory 62, a sprgzone
powietrze moze przeplywaé¢ przez przewod 63 do
przestrzeni cylindrycznej 51°, tak ze tlok 72 a co
za tym idzie klocek 20 jest popychany w doi, za$
ramie 16 z krzywka 15 sa obracane w prawo na
fig. -1, przez co ramiona 27’ i 27” diwgini uchwytio-
wych 27 sg odpychane od siebie co powoduje uwlc-
nienie przedmiotu 34 wedlug oznaczenia B (fig. 2).
Podpora 9 (fig. 5) jest przesuwana w goére w Kkie-
runku strzatki 6 za pomoca napedu krzywkowego
wedlug oznaczenia C (fig. 2), tak ze szczeki uch-
wytowe 23 maja udostepniong wiekszag swobodna
przestrzen ponad obrabianymi przedmiotami. Ten
ruch ku. gérze uchwytu nie powoduje dalszego ot-
worzenia szczek uchwytu w wyniku ksztaltu pod-
wojnej krzywki 15.

Zamykanie uchwytu jest przedstawione na fig. 3.

W celu zamkniecia uchwytu 10A poprzez stero-
wanie zespolu elektronicznego, zostaje zamkniety
doplyw pradu do zaworu elektromagnetycznego 53,
tak ze zawieradlo 53’ zamyka gniazdo zaworowe 59,
a sprezone powietrze w zaworze elektromagnetycz-
nym 53, stale obecne w komorze 58, moze ucho-
dz’¢é na zewnatrz przez gniazdo zaworowe 53”, znaj-
dujace sie w gérnéj jej czesci, przy czym gniazdo
to jest wowczas otwarte, jak pokazano na fig. 3
i 4. Tiok 72 moze wtedy przesunac¢ sie w gore pod
wplywem dzialania ci$nienia powietrza (10 kPa),
ktore jest doprowadzane do przestrzeni cylindrycz-
nej 51” przez zlaczke 80 i przewdd 79. Powietrze
obecne w przestrzeni cylindrycznej 51’ w przewo-
dzie 68 oraz w komorze zaworowej 62 pod zawo-
rem jednokierunkowym 63 bedzie popychato ten
zawor w gore i dociskalo ostone zaworu jednokie-
runkowego 63 do Scianki komory 62, tak ze zostanie
zamkniete przejscie do przewodu 64, a powietrze
bedzie moglo uchodzi¢ na zewnatrz przez otwarte
gniazdo zaworowe 69 i przew6d 70. Wskutek pod-
niesienia klocka 20 sprezyna 21 powoduje obrét ra-
mienia 16 z rolka 17 w lewo na fig. 1, podczas
gdy sprezyny skrecane 31 zamykaja ramiona 27’
i zaciskajg je na przedmiocie 34, przy czym ra-
miona 23 z rolkami 24 sg stale popychane w strone
podwojnej krzywki 15.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do przenoszenia przedmiotow ob-
rabianych na obrabiarkach z jednego stanowiska
pracy na drugie, skladajgce sig¢ z przesuwnego
wozka, przynajmniej jednego uchwytu, zamonto-
wanego w ustalonym polozeniu na wézku i wypo-
sazonego w pare dzwigni uchwytowych, ruchomych
wzgledem siebie, majacych na jednym koncu szcze-
ke uchwytbwa a na drugim czlon sterujacy, przy
czym pomiedzy nimi znajduje sie ustalona, prze-
gubowa 0§ obrotu diwigni na woézku, za$ czlon
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sterujgcy styka sie z czlonem napedzajacym, na-
pegdzanym przez zespoét cylindryczno-ttokowy i prze-
suwajacym diwignie w jednym kierunku, oraz
.z przynajmniej jednym elementem sprezystym, stale
-popychajgcym diwignie w drugim kierunku, zna-
mijenne tym, ze zespdt cylindryczno-tlokowy (52)
jest polaczony z przewodem zasilania sprezonym
powietrzem (61, 60, 59, 58, G4, 62, 63) poprzez za-
wor elektromagnetyczny (53) oraz jest polaczony z
przewodem wytadowczym (69, 62, 70, 71) majacym
] ujscie do otaczajacej atmosfery, za pomoca prze-
suwnego zaworu do szybkiej redukcji ci$nienia.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze zawor do szybkiej redukeji ci$nienia znajduje sie
w przewodzie zasilajacym (64, 62, 68), doprowadza-
jacym sprezone powietrze z zaworu elektromagne-

tvcznego (53) do zespolu cylindryczno-tlokowego (52).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 albo 2, znamienne
tym, ze zawoér do szybkiej redukcji cisnienia ma
posta¢ zaworu jednokierunkowego (63), przy czym
jego gniazdo zaworowe (69) znajduje sie w prze-
wodzie wyladowczym (68, 62, 70, 71), za$ przestrzen
cylindryczna (531”) z przeciwnej strony tloka (72)
zespolu cylindryczno-tlokowego (52) jest trwale po-
laczona przewodem (79, 80) ze zZrédilem powietrza
pod stosunkowo niskim cis$nieniem.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym,
ze zawor jednokierunkowy (63) zawiera krazkowy
korpus zaworowy, wyposazony w ostone z mate-
riatu odksztalcalnego.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 4, znamienne tym,
zezawor jednokierunkowy (63) posiada stosunkowo
cienki wystep obwodowy i korzystnie jest wyko-
'.nany z nylonu. )

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
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ze zesp6l cylindryczno-tlokowy (52) ma tloczysko
(74) zakonczone klockiem (20), wspéipracujacym
z obrotowg rolka (17) obciazong sprezyna (21), przy
czym obrotowa rolka (17) znajduje sie na swobod-
nym kofcu ramienia (16) zamontowanego na jed-
nym koficu watka (14) na wézku (2), za§ na drugim
koncu walka (14) znajduje sie podwéjna Krzywka
(15), przylegajaca do swobodnie obracalnej rolki (24)
na ramieniu (23), zaczopowanym obrotowo na wal-
ku (22) i polgczonym nastawnie z odleglym wzgle-
dem szczegki uchwytowej (28) ramieniem (27”) dzwig-
ni uchwytowej (27) uchwytu (10A, 10B, 10C), przy
czym diwignia uchwytowa (27) kazdego uchwytu
(10A, 10B, 10C) ma wilasny watek (22) i znajduje
si¢ pod dzialaniem sprezyny skrecanej (31), dopy- .
chajacej diwignie uchwytowa (27) do polozenia
zamknietego. - .

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 6, znamienne tym,
ze sprezyna skrecana (31) znajduje sie¢ na walku
(22), za$ jej napiecie jest regulowane za pomocag
czlonu nastawczego (32, 33).

8. Urzadzenie wedlug zastrz. 7, znamienne tym,
ze czlon nastawczy (32, 33) sklada sig¢ z krazka (32),
regulowanego za pomocg $ruby (33).

9. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze zawor elekromagnetyczny (53), Zawor jednodro-
gowy (63) i zespot cylindryczno-tiokowy (52) stano-
wig przynajmniej jeden zespdt sterujacy (43A, 43B,
43C, 43D), ktory jest zamontowany w utworzonej
jako jedna calosé ramie (44, 45), ktéra jest zamon-
towana przegubowo w plaszczyZnie pionowej na
korpusie (1) urzadzenia za pomocg ramienia (47),
przy czym rama (44, 45) posiada urzadzenie zacis-
kajgce (48, 49) do blokowania pozycji roboczej.
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