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57  Resumen:
Mediante el posicionamiento lateral de mecanismos
que permiten vaciar el contenido de contenedores de
basura y cubos en vehículos de recogida de residuos
municipales o de otro tipo, resultantes de una
modificación de los "camiones de basura", de tal
manera que es posible acercarse a los antes
mencionados cubos de basura y cubos más
pequeños, pero también troles máquinas auto
limpiantes diseñadas para este fin.
Sin intervención humana más allá de la posible
conducción del camión que en el futuro también
puede ser autónoma.
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DESCRIPCIÓN 
 

Sistema de recogida de residuos   

 
Sector de la técnica 5 
 

Recolectores de residuos urbanos   
 
Antecedentes de la invención 

 10 
Innovación a lo conocido, considerando las investigaciones realizadas en las bases de datos de 
patentes e internet, no incluida en el estado del arte. 
 
Explicación de la invención. 
 15 
Las características que se pretenden diferenciadoras son el posicionamiento lateral del 
mecanismo que permite vaciar el contenido de los contenedores y cubos de residuos, pero 
también carros de limpieza autónomos, en el vehículo de recogida. 
 
Derivado de una modificación de los actuales "camiones recolectores de residuos urbanos" de 20 
tal manera que sea posible acercarse a los contenedores de basura y cajas más pequeñas, pero 
también carros de limpieza autónomos. todos especialmente diseñados o adaptados para tal fin. 
 
Permitiendo, a través de "brazos" o palancas mecánicas y cadenas instaladas en el lado del 
camión, levantar, bajar y vaciar el contenido de cajas colocadas en puntos específicos o 25 
estratégicos de las localidades, preferencialmente en el costado de la carretera, hacia el interior 
del vehículo. 
 
Puede contener un sistema en la parte lateral inferior del camión. de succión o aspiración de 
basura, adaptado a los contenedores de basura y cajas más pequeñas, pero también a carros o 30 
troleis de limpieza autónomos. 
 
Puede, se posible, incluir un sistema a toda la extensión de la largura del camión para succión y 
aspiración de basura de las calles. 
 35 
Lo mencionado. opera sin intervención humana además de la posible conducción del camión que 
en el futuro también podrá ser autónoma. 
 
Breve descripción de los dibujos   

 40 
Se trata de una secuencia de diseños mostrando el modo de realización preferente de la 
invención. 
 
Las formas circulares parecen ser menos susceptibles de hacer molestias en personas o danos. 
 45 
Figura 1.- Muestra una vista desde atrás del dispositivo de la invención.  
 
Figura 2.- Muestra una vista desde atrás del dispositivo de la invención.  
 
Figura 3.- Muestra una vista desde atrás del dispositivo de la invención.  50 
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Figura 4.- Muestra una vista desde atrás del dispositivo de la invención. 
 
Realización preferente de la invención   
 5 
Permitiendo, a través de "brazos" o palancas mecánicas y cadenas instaladas en el lado del 
camión, levantar, bajar y vaciar el contenido de cajas colocadas en puntos específicos o 
estratégicos, en comenzando por el costado de la carretera, hacia el interior del vehículo. 
 
Puede contener un sistema en la parte lateral inferior del camión. de succión o aspiración de 10 
basura, adaptado a los contenedores de basura y cajas más pequeñas, pero también a carros o 
troleis de limpieza autónomos. 
 
Puede incluir un sistema a toda la extensión de la largura del camión para succión y aspiración 
de basura de las calles. 15 
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REIVINDICACIONES 

 
A lo conocido, no comprendido en el estado del arte en las características que pretenden ser 
esenciales y diferenciadoras, caracterizadas por:  

  5 

1. Modificación en el costado de los actuales "camiones de basura" de tal manera que posible 
acercarse más a los contenedores y cubos de basura más pequeños, sino también a carros o 
troleis de limpieza autónomos, todos ellos especialmente diseñados o adaptados para tal fin.  

  

2. El sistema del n° 1 permite, a través de "brazos" o palancas mecánicas y cadenas instaladas 10 
en el lado del camión, levantar, virar, vaciar y bajar los contenidos de cajas colocadas en puntos 
específicos o estratégicos, preferencialmente en el costado de la carretera, y carros o troleis de 
limpieza autónomos, hacia el interior del vehículo.  
 
3. Puede contener un sistema en la parte lateral inferior del camión, de succión o aspiración de 15 
basura, adaptado a los contenedores de basura y cajas más pequeñas, pero también a carros o 
troleis de limpieza autónomos.  
 
4. Puede incluir un sistema a toda la extensión de la largura del camión para succión y aspiración 
de basura de las calles. 20 
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