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Description

Titre de I'invention : Dispositif de connexion entre balai d’essuyage
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et bras d’entrainement

La présente invention concerne le domaine des essuie-glaces pour véhicule, et plus
particulierement les dispositifs de connexion permettant de connecter un balai
d’essuyage a un bras d’entrainement.

Les systemes d’essuyage pour véhicule sont congus pour retirer, par balayage, les
liquides et salissures qui pourraient perturber la vision d’un conducteur. Ces systemes
d’essuyage comprennent en général un bras d’entrainement, qui effectue un
mouvement de va-et-vient angulaire, et des balais d’essuyage allongés équipés de
lames racleuses réalisées en une matiere élastique. La lame racleuse frotte contre le
pare-brise et évacue ces liquides et salissures en les balayant en dehors du champ de
vision du conducteur.

Le balai d’essuyage est rattaché au bras d’entrainement par un dispositif de
connexion qui comprend un connecteur et un adaptateur. Le connecteur est une picce
qui est solidarisée au balai d’essuyage et qui est en général solidaire de la lame
racleuse. L’adaptateur est une piece qui est interposée entre le bras d'entrainement et le
connecteur, en étant conformé pour s’engager dans une picce terminale du bras
d’entrainement. Connecteur et adaptateur cooperent ensuite pour permettre la liaison
articulée et la fixation du balai d’essuyage sur le bras d’entrainement, formant ainsi le
dispositif de connexion du balai d’essuyage au bras d’entrainement.

La liaison articulée entre le connecteur et 1'adaptateur comprend au moins un axe
transversal de pivotement du connecteur vis-a-vis de I’adaptateur, qui est également un
axe de pivotement du balai d’essuyage vis-a-vis du bras d’entrainement. L’un des
organes, par exemple le connecteur, comprend en général une forme sensiblement cy-
lindrique qui forme un pivot et qui est recue dans un logement de forme complé-
mentaire de 1’autre organe, ici l'adaptateur.

Un adaptateur permet d’associer un balai d’essuyage a un type particulier de chape
ou de bras d’entrainement, et il existe plusieurs variét€s de picces terminales. Ces
variétés sont proches en apparence mais different les unes des autres par leurs di-
mensions, en particulier par leurs largeurs ou dimensions latérales. Elles varient
également par les positions des orifices destinés a coopérer avec un bouton poussoir de
verrouillage de 1’adaptateur.

Il existe ainsi différents adaptateurs, de facon a pouvoir associer un balai d’essuyage
donné a plusieurs pieces terminales et par extension a plusieurs bras d’entrainement.

Un dispositif de connexion peut par ailleurs comprendre différents adaptateurs pouvant
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s’associer par emboitement les uns dans les autres, la combinaison de ces différents
adaptateurs étant capable de se connecter a un type particulier de bras d’entrainement
auquel chaque adaptateur pris séparément ne peut pas se connecter, multipliant ainsi
les possibilités d’assemblage d’un méme balai d’essuyage.

L’association entre un type particulier de bras d’entrainement et un dispositif de
connexion peut ainsi reposer sur la coopération entre 1’organe de verrouillage disposé
sur I’adaptateur et 1’orifice du bras d’entrainement dans lequel il est destin€ a se loger.
Il existe plusieurs types de bras d’entrainement avec un orifice ménagé sur la paroi su-
périeure du bras, qui different les uns des autres au moins par la position de cet orifice.
L’art antérieur ne propose néanmoins pas d’autre solution que d’interchanger
I’adaptateur en fonction du type de bras souhaité, ce qui conduit a une certaine re-
dondance des moyens techniques qui définissent ces adaptateurs.

La présente invention s’inscrit dans ce contexte en proposant un dispositif de
connexion permettant une superposition entre 1’organe de verrouillage d’un premier
adaptateur et I’organe de verrouillage d’un deuxieéme adaptateur qui s’emboite sur ce
premier adaptateur, la combinaison de ces deux adaptateurs leur permettant de
coopérer avec un type de bras d’entrainement différent du type de bras d’entrainement
avec lequel le premier adaptateur pris isolément peut coopérer.

Un objet de la présente invention concerne ainsi un dispositif de connexion pour
véhicule, destiné a relier un balai d’essuyage a un bras d’entrainement, comprenant au
moins un connecteur configuré pour étre rendu solidaire du balai d’essuyage et au
moins deux adaptateurs, I’un des adaptateurs étant configuré pour relier le connecteur a
un premier type de bras d’entrainement et une combinaison des deux adaptateurs étant
configurée pour relier le connecteur a un deuxieme type de bras d’entrainement. Selon
I’invention, chacun de ces adaptateurs comprend un organe de verrouillage configuré
pour verrouiller 1a combinaison des deux adaptateurs au deuxi¢me type de bras
d’entrainement, ces organes de verrouillage se superposant pour solidariser la com-
binaison des deux adaptateurs au deuxieme type de bras d’entrainement.

Le dispositif de connexion comprend donc au moins un connecteur et au moins deux
adaptateurs. Ce connecteur assure la liaison du dispositif de connexion au balai
d’essuyage, tandis que les adaptateurs participent a relier ce connecteur a un type par-
ticulier de bras d’entrainement. L’un des adaptateurs présente une configuration telle
qu’il participe a relier le connecteur a un premier type de bras d’entrainement.
Toutefois, lorsqu’on lui adjoint un autre adaptateur tel que proposé par I’invention, la
combinaison formée par ces deux adaptateurs participe a relier le connecteur a un
deuxieme type de bras d’entrainement, distinct du premier type de bras d’entrainement.

Ces adaptateurs sont aptes a coopérer avec le bras d’entrainement adapté a la

réception de cette combinaison d’adaptateurs par le biais de leurs organes de ver-
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rouillage superposés, chaque adaptateur comprenant un tel organe de verrouillage. Lors
de I’assemblage des adaptateurs pour former la combinaison capable de participer a
relier le connecteur au deuxieme type de bras d’entrainement, I’organe de verrouillage
de I’un des adaptateurs vient se superposer a 1’organe de verrouillage de 1’autre
adaptateur, solidarisant le balai d’essuyage au bras d’entrainement.

Selon une caractéristique de I’invention, les organes de verrouillage sont esca-
motables entre une position de blocage destinée a bloquer les adaptateurs par rapport
au deuxieme type de bras d’entrainement et une position de montage destinée a
autoriser une translation des adaptateurs par rapport au deuxi¢me type de bras
d’entrainement.

Le blocage, ou verrouillage, correspond a un enclenchement d’une portion des
organes de verrouillage dans une ouverture, par exemple un orifice ou un trou, percée
dans une paroi d’une chape du bras d’entrainement. Lorsque les organes de ver-
rouillage sont dans une position de blocage de I’adaptateur, ces organes de verrouillage
empéchent la translation du dispositif de connexion selon une direction longitudinale,
qui correspond a une direction d’allongement de ce dispositif de connexion. A
I’inverse, lorsque les organes de verrouillage sont dans une position de montage de
I’adaptateur, une telle translation est facilitée. Le dispositif de connexion doit en effet
pouvoir, afin d’étre monté dans le bras d’entrainement, coulisser dans celui-ci.

Dans la position de blocage, les organes de verrouillage font saillie du dispositif de
connexion. On entend par faire saillie que 1’organe de verrouillage de 1’un des
adaptateurs dépasse du plan dans lequel s’étend principalement une paroi supérieure de
cet adaptateur, et que I’organe de verrouillage de I’autre adaptateur dépasse du plan
dans lequel s’étend principalement une paroi supérieure de cet autre adaptateur. De
telles saillies constituent des moyens de butée, qui empéchent la translation du
dispositif de connexion. Au contraire, dans la position de montage les organes de ver-
rouillage ne font plus saillie et sont ainsi escamotés, et le coulissement du dispositif de
connexion dans la chape du bras d’entrainement est alors facilité.

Selon une autre caractéristique de I’invention, chaque organe de verrouillage
comprend une languette souple et un bouton poussoir disposé a une extrémité libre de
la languette souple.

Ces languettes sont souples en ce sens qu’elles sont déformables élastiquement dans
leur domaine d’élasticité, permettant notamment aux organes de verrouillage de
s’escamoter puis de revenir a une position dite de blocage.

Selon une autre caractéristique, les languettes souples des organes de verrouillage
sont aptes a se superposer, et sont superposées lorsque les deux adaptateurs sont
imbriqués.

Selon une caractéristique, les boutons poussoirs des organes de verrouillage sont
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aptes a se superposer, et sont superposés lorsque les deux adaptateurs sont imbriqués.
On comprend que le bouton poussoir de 1’un des adaptateurs peut donc recouvrir, au
moins en partie, notamment verticalement, le bouton poussoir de 1’autre adaptateur.

Lorsque les organes de verrouillage des adaptateurs ne sont pas superpos€s, ils sont
tous deux dans une position de repos. On entend par position de repos que les
languettes souples de ces organes de verrouillage ne sont pas déformées élastiquement,
c’est-a-dire qu’elles s’étendent sensiblement dans les plans ou au-dessus des parois su-
péricures des adaptateurs qui les comprenne. A I’inverse, lorsque les organes de ver-
rouillage sont superposés, le bouton poussoir du deuxieéme adaptateur recouvre, au
moins en partie, le bouton poussoir du premier adaptateur. Ce bouton poussoir du
deuxiéme adaptateur vient alors en butée contre le bouton poussoir du premier
adaptateur et conduit cette languette souple du deuxieme adaptateur a sortir du plan
dans lequel s’étend la paroi supérieure du deuxicme adaptateur.

Selon une autre caractéristique, les adaptateurs comprennent un premier adaptateur et
un deuxiéme adaptateur, le bouton poussoir du premier adaptateur étant destiné a se
loger dans un orifice d’une chape du premier type de bras d’entrainement, et les
boutons poussoirs du premier adaptateur et du deuxi¢me adaptateur sont destinés a
s’étendre au moins en partie dans un trou d’une chape du second type de bras
d’entrainement.

Le bouton poussoir du premier adaptateur est configuré pour se loger dans un orifice
réalis¢ dans la chape du premier type de bras d’entrainement, solidarisant ainsi le
premier adaptateur a ce premier type de bras d’entrainement. En présence d’une com-
binaison de deux adaptateurs, comme c’est le cas dans le présent dispositif de
connexion, les boutons poussoirs de I'un et I’autre des adaptateurs se logent, au moins
en partie, dans un trou ménagé dans la chape du second type de bras d’entrainement.
Ces deux boutons poussoirs participent donc a bloquer la translation du dispositif de
connexion. Les deux boutons poussoirs s’étendent dans le trou ménagé dans la chape
du second type de bras d’entrainement de telle sorte que le bouton poussoir du
deuxieme adaptateur fait saillie au-dessus de la paroi supérieure de la chape du second
type de bras d’entrainement, tandis que le bouton poussoir du premier adaptateur
s’étend au moins dans 1’épaisseur de cette paroi supérieure, par exemple en s’ étendant
a ’intérieur d’une cavité délimitée par le bouton poussoir du deuxieme adaptateur.

Selon une caractéristique de I’invention, le bouton poussoir du premier adaptateur est
au contact du bouton poussoir du deuxi¢me adaptateur quand les organes de ver-
rouillage se superposent.

Une telle superposition permet de solidariser la combinaison des adaptateurs au
deuxieme type de bras d’entrainement.

Le bouton poussoir du deuxieme adaptateur vient en butée contre le bouton poussoir



[0025]

[0026]

[0027]

[0028]

[0029]

[0030]

[0031]

[0032]

[0033]

du premier adaptateur. Une telle butée déforme €lastiquement la languette souple sur
laquelle est disposé le bouton poussoir du deuxieme adaptateur. De la méme fagon,
lorsque le dispositif de connexion est en position de blocage dans le bras
d’entrainement, la butée du bouton poussoir du deuxieme adaptateur contre le bouton
poussoir du premier adaptateur déforme élastiquement la languette souple du premier
adaptateur. Le bouton poussoir du premier adaptateur est alors au moins en partie
escamoté, c’est-a-dire qu’il n’est pas revenu dans sa position de repos.

Selon une autre caractéristique, chaque adaptateur présente une section en U qui
délimite un logement, I’un des adaptateurs étant disposé dans le logement de 1’autre
adaptateur. Les adaptateurs, qui sont donc des pieces sensiblement en forme de U selon
une section transversale, peuvent ainsi s’imbriquer les uns dans les autres. Un
adaptateur en U peut recouvrir un autre adaptateur en U, facilitant une association de
plusieurs adaptateurs au sein d’un méme dispositif de connexion.

Selon une caractéristique de I’invention, les adaptateurs sont associés 1’un a 1’autre
par emboitement amovible. Les adaptateurs peuvent ainsi €tre associés et dissoci€s
aisément, respectivement par emboitement de 1’un dans le logement de 1’autre et par
déboitement de 1’un par rapport a ’autre. Un tel emboitement amovible peut
notamment étre un clipsage.

L’invention concerne en outre un balai d’essuyage comprenant un dispositif de
connexion tel que décrit précédemment.

L’invention porte par ailleurs sur un systéme d’essuyage comprenant un bras
d’entrainement porteur d’un balai d’essuyage comprenant un dispositif de connexion,
le balai d’essuyage étant relié au bras d’entrainement par 1’intermédiaire du dispositif
de connexion décrit ci-dessus.

D’autres caractéristiques, détails et avantages de I’invention ressortiront plus
clairement a la lecture de la description qui suit d’une part, et d’'un exemple de réa-
lisation donné a titre indicatif et non limitatif en référence aux dessins annexés d’autre
part, sur lesquels :

[Fig.1] présente, schématiquement, une vue en perspective d’un systéme d’essuyage
dans lequel un dispositif de connexion selon I’invention relie un balai d’essuyage a un
bras d’entralnement ;

[Fig.2] est une vue en perspective d’un premier adaptateur et d’un deuxicme
adaptateur composant le dispositif de connexion de la [Fig.1] ;

[Fig.3] est une vue en perspective d’une combinaison du premier adaptateur et du
deuxieme adaptateur de la [Fig.2], le premier adaptateur étant emboité dans le
deuxiéme adaptateur ;

[Fig.4] est une vue en perspective du dispositif de connexion de la [Fig.1], solidaire

d’un balai d’essuyage ;
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[Fig.5] est une vue de coupe de la combinaison du premier adaptateur et du deuxiéme
adaptateur de la [Fig.3], montée dans un deuxiéme type de bras d’entrainement.

Sur les figures, les éléments communs a plusieurs figures conservent la méme
référence.

Dans la description détaillée qui va suivre, les dénominations « longitudinale », «
transversale » et « verticale » se référent a I’orientation du dispositif de connexion
selon I’invention. Une direction longitudinale correspond a une direction principale
d’allongement du balai d’essuyage duquel le dispositif de connexion est rendu
solidaire, cette direction longitudinale étant parallele a un axe longitudinal L d’un
repere L, V, T illustré sur les figures. Une direction verticale correspond a une
direction dans laquelle se superposent les organes de verrouillage, cette direction
verticale étant parallele a un axe vertical V durepere L, V, T et cet axe vertical V étant
perpendiculaire a 1’axe longitudinal L. Enfin, une direction transversale correspond a
une direction parallele a un axe transversal T du repere L, V, T, cet axe transversal T
étant perpendiculaire a I’axe longitudinal L et a ’axe vertical V.

En outre, les dénominations « inférieure » et « supérieure » concernant les éléments
du dispositif de connexion s’entendent relativement a I’éloignement de ces éléments du
balai d’essuyage, une extrémité inférieure de tels éléments correspondant a I’extrémité
disposée au voisinage de ce balai d’essuyage tandis qu’une extrémité supérieure
correspond a I’extrémité disposée a distance du balai d’essuyage.

La [Fig.1] illustre ainsi un systeme d’essuyage 10 selon I’invention, comportant un
balai d’essuyage 12 et un bras d’entrainement 59 du balai d’essuyage 12. Le balai
d’essuyage 12 comprend un corps longitudinal 16, une lame d’essuyage 18, en général
en caoutchouc, et au moins une vertebre, non visible, qui rigidifie la lame d’essuyage
18 et favorise son application sur un pare-brise de véhicule.

Le balai d’essuyage 12 schématiquement représenté comprend en outre des embouts
d’extrémité ou agrafes d'accrochage 22 de la lame d’essuyage 18 et de la vertebre sur
le corps longitudinal 16, ces embouts d’extrémité 22 étant situés a chacune des ex-
trémités longitudinales du corps longitudinal 16.

Le balai d’essuyage 12 porte, sensiblement en son milieu, un dispositif de connexion
1 selon I’'invention. Ce dispositif de connexion 1 comprend notamment un connecteur
24, et au moins deux adaptateurs.

Ces au moins deux adaptateurs, ici un premier adaptateur 25 et un deuxieme
adaptateur 29, participent a relier le connecteur 24 a un type particulier de bras
d’entrainement, qui est ici un deuxieme type de bras d’entrainement 59. Les
adaptateurs 25 et 29 sont montés sur le connecteur 24 de fagon a garder un degré de
liberté en pivotement autour d’un axe d’articulation Y qui est un axe transversal sen-

siblement perpendiculaire a I’axe longitudinal du balai d’essuyage 12. Ce degré de
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liberté autorise un pivotement du balai d’essuyage 12 vis-a-vis du bras d’entrainement
59 et permet ainsi au balai d’essuyage 12 de suivre la courbure du pare-brise lors de
ses déplacements. Les adaptateurs 25 et 29 peuvent €tre désolidarisés du bras
d’entrainement 59, par exemple par appui sur un bouton d’actionnement, ici un bouton
poussoir 891 porté par le deuxieme adaptateur 29.

Le bras d’entrainement 59 est entrainé par un moteur, non représenté, pour suivre un
mouvement angulaire de va-et-vient permettant d’évacuer 1’eau, et éventuellement
d’autres éléments indésirables recouvrant le pare-brise. Les adaptateurs 25 et 29
assurent la liaison du balai d’essuyage 12 au bras d’entrainement 59. Plus particu-
lierement, ils participent a la liaison d’une téte ou chape 28 du bras d’entrainement 59,
qui peut étre formée d’un seul tenant avec le bras d’entrainement 59 ou encore €tre
rapportée et fixée sur une tige de celui-ci.

La chape 28 a une forme allongée selon une direction générale sensiblement parallele
a la direction longitudinale du balai d’essuyage 12. La chape 28 se prolonge, a I’une de
ses extrémités longitudinales, par une partie de liaison 30 a la tige du bras
d’entrainement 59.

La [Fig.2] présente une vue en perspective du premier adaptateur 25 et du deuxieéme
adaptateur 29 composant le dispositif de connexion 1 de la [Fig.1].

Le premier adaptateur 25 s’étend principalement selon la direction longitudinale, et
présente une section transversale sensiblement en forme de U. Ce premier adaptateur
25 peut notamment, lorsqu’il constitue 1’unique adaptateur d’un dispositif de
connexion, participer a relier le connecteur 24 a un premier type de bras
d’entrainement, non illustré sur la présente figure. Il peut également, lorsqu’il est
utilisé en combinaison avec le deuxieéme adaptateur 29, participer a relier le connecteur
24 a un deuxieéme type de bras d’entrainement, le bras d’entrainement 59 de la [Fig.1].

Ce premier adaptateur 25 présente un corps 254 qui comprend une premiere paroi
latérale 251 et une deuxieme paroi latérale 252 sensiblement paralleles entre elles, a
distance I’une de I’autre. Ces parois 251, 252 sont reli€es entre elles par une paroi su-
périeure 250 qui leur est sensiblement perpendiculaire. Les parois 250, 251, 252 de ce
premier adaptateur 25 présentent une forme allongée selon la direction longitudinale, et
elles définissent entre elles un logement interne 253 destin€ a accueillir le connecteur
24.

Les parois latérales 251 et 252 sont par ailleurs équipées respectivement d’un
premier orifice traversant 451 et d’un deuxieme orifice traversant 452, ouverts sur le
logement interne 253. Le premier orifice 451 est sensiblement circulaire tandis que le
deuxieme orifice 452 est sensiblement parallélépipédique. Ces orifices 451 et 452 dé-
finissent un axe de pivotement du premier adaptateur 25 relativement au connecteur

24, non représenté sur la présente figure, et par extension du balai d’essuyage 12 relié
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au premier adaptateur 25 relativement au bras d’entrainement reli€ au connecteur 24.

A une de ses extrémités longitudinales, le corps 254 du premier adaptateur 25 est
relié a une tete 255, dont les dimensions verticales et transversales sont supérieures a
celles du corps 254 du premier adaptateur 25. On comprend ainsi que la téte 255
s’étend au-dela d’un plan longitudinal et transversal dans lequel s’étend la paroi su-
périeure 250, et au-dela d’un plan longitudinal et vertical dans lequel s’étendent les
parois latérales 251 et 252. La téte 255 est notamment un moyen de verrouillage. En
effet, lorsque le balai d'essuyage 12 est assembl€ sur le bras d’entrainement 59 par
I’intermédiaire du dispositif de connexion 1 comme illustré sur la [Fig.1], cette téte
255 forme une butée pour la chape 28 du bras d’entrainement 59, empéchant ainsi la
translation de celle-ci au-dela du corps 254 du premier adaptateur 25.

A une autre de ses extrémités longitudinales, la paroi supérieure 250 du premier
adaptateur 25 se rétrécit de fagon a former une pointe 257, qui est en porte-a-faux par
rapport au corps 255. Au niveau de cette autre extrémité longitudinale, le corps 254 du
premier adaptateur 25 et plus particulierement les parois latérales 251, 252 se
poursuivent chacune par une jambe 256 déformable élastiquement. Ces jambes 256
peuvent ainsi étre rapprochées 1’une de 1’autre par déformation élastique. Les jambes
256 sont sensiblement symétriques selon un selon un plan de symétrie s’étendant dans
des directions longitudinale et verticale, situé a équidistance de la premicre paroi
latérale 251 et de la deuxieme paroi latérale 252. Chaque jambe 256 présente en outre
une portion de verrouillage 456, conformée pour coopérer avec des encoches disposées
sur la chape 28 de bras d’entrainement 59 afin de verrouiller 1’assemblage du premier
adaptateur 25 avec cette dernicre, constituant ainsi un autre moyen de verrouillage.

La paroi supérieure 250 est percée d’une premiere ouverture 259, une deuxieme
ouverture 359 et une troisieme ouverture 459, alignées selon la direction longitudinale
et donnant sur le logement interne 253. La troisieme ouverture 459, qui est au
voisinage des jambes 256, est en partie recouverte par un organe de verrouillage 85.
Cet organe de verrouillage 85 comprend notamment une languette souple 850 et un
bouton poussoir 851. Cette languette 850 s’étend principalement selon la direction lon-
gitudinale et présente une extrémité fixe 853 a distance des jambes 256, qui est reliée a
la paroi latérale 251 et a la paroi latérale 252 par un pontet, et une extrémité libre 852,
mobile, au voisinage des jambes 256. La languette 850 est déformable élastiquement et
son extrémité libre 852 porte le bouton poussoir 851. La languette 850 et le bouton
poussoir 851 peuvent ainsi pivoter autour d’un axe A, situé au niveau de ’extrémité
fixe 853 qui joue alors un rdle de charniere pour I’organe de verrouillage. Au repos,
c’est-a-dire sans contrainte, la languette 850 est disposée d’une fagon telle que le
bouton poussoir 851 se situe au-dessus d’un plan dans lequel s’étend la paroi su-

périeure 250. On entend par 1a que le bouton poussoir 851 est a distance de cette paroi
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supérieure 250 du premier adaptateur 25 selon la direction verticale, a I’opposé du
logement interne 253. Lors du montage par translation du premier adaptateur 25 dans
une chape d’un premier type de bras d’entrainement, le bouton poussoir 851
s'escamote pour glisser dans cette chape et s’engage par encliquetage élastique dans un
orifice correspondant de la chape ou il se loge afin de verrouiller le premier adaptateur
25 vis-a-vis de cette dernicre.

Le deuxieme adaptateur 29 est une piece dont une section transversale est sen-
siblement en forme de U. Ce deuxi¢me adaptateur 29 comporte une paroi supérieure
290 ainsi qu’une premicre paroi latérale 291 et une deuxieme paroi latérale 292. La
paroi supérieure 290 s’étend principalement selon une direction longitudinale et selon
une direction transversale, tandis que les parois latérales 291 et 292 s’étendent princi-
palement selon une direction longitudinale et une direction verticale. Les parois
latérales 291 et 292 sont ainsi paralleles entre elles et perpendiculaires a la paroi su-
périeure 290. Ces parois 290, 291 et 292 définissent un logement interne 293, ce
logement interne étant notamment apte a recevoir un connecteur 24 ou un autre
adaptateur. Le deuxieme adaptateur 29 présente un épaulement 301, qui comporte une
patte courbée 296 s’étendant depuis une des extrémités longitudinales du deuxi¢me
adaptateur 29 et a distance de celle-ci. Cette patte courbée 296 participe a I’assemblage
du deuxieme adaptateur 29 avec d’autres pieces et notamment avec d’autres
adaptateurs, comme par exemple le premier adaptateur 25. Ce premier adaptateur 25
présente en effet, sur I’une des faces internes de sa t€te 255 non visible sur la [Fig.2],
une portion interne apte a recevoir cette patte courbée 296 du deuxieme adaptateur 29,
formant ainsi un moyen de verrouillage.

L’épaulement 301 de 'extrémité longitudinale du deuxieme adaptateur 29 qui
comporte la patte courbée 296 se prolonge, a distance de cette patte courbée 296, par
deux oreilles 302 qui sont plaqués contre les parois latérales 291 et 292. Ces oreilles
302 permettent d’arrimer le deuxieme adaptateur 29 a un bras d’entrainement, et
constituent a ce titre d’autres moyens de verrouillage.

La paroi supérieure 290 du deuxiéme adaptateur 29 est percée de deux fentes pa-
ralleles 294, disposées sur la paroi supérieure 290 au voisinage de chacune des parois
latérales 291 et 292. Ces fentes paralleles 294 sont alignées selon la direction
transversale et donnent sur le logement interne 293. Ces fentes paralleles 294 dé-
bouchent, a une extrémité longitudinale du deuxieme adaptateur 29 qui ne porte pas la
patte courbée 296, sur une ouverture 297 percée elle aussi dans la paroi supérieure 290.
Cette ouverture 297 est en partie recouverte par un organe de verrouillage 89
constitutif du deuxieme adaptateur 29. Cet organe de verrouillage 89 comprend
notamment une languette souple 8§90 et un bouton poussoir §91. Cette languette 890

est reliée a la paroi supérieure 290 du deuxieme adaptateur 29 par une premiere
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extrémité 893, et présente une extrémité libre 892, a une distance de I’extrémité longi-
tudinale qui porte la patte courbée 296 plus importante que la distance qui sépare cette
patte courbée 296 de la premiere extrémité 8§93. La languette 890 est déformable élas-
tiquement, et son extrémité libre 892 porte le bouton poussoir 891. La languette 890 et
le bouton poussoir 891 peuvent ainsi pivoter autour d’un axe B, situ€ au niveau de la
premiere extrémité fixe 893 qui joue le role de charniere. Au repos, ¢’est-a-dire sans
contrainte, la languette 890 est disposée d’une fagon telle que le bouton poussoir 891
se situe au-dessus du plan dans lequel s’étend la paroi supérieure 290. On comprend
que le bouton poussoir 891 est a distance de cette paroi supérieure 290 selon la
direction verticale, a I’opposé du logement interne 293.

La [Fig.3] est une représentation en perspective d’une combinaison du premier
adaptateur 25 et du deuxieme adaptateur 29 de la [Fig.2]. Ces deux adaptateurs 25 et
29 sont ici représentés emboités, tels qu’ils le sont dans le dispositif de connexion 1
selon I’invention. Il s’agit d’un emboitement amovible, c’est-a-dire que les adaptateurs
25 et 29 peuvent €tre tour a tour associés et dissoci€s, sans destruction de 1’un ou de
I’autre. Cet emboitement amovible peut par exemple étre un clipsage. Le premier
adaptateur 25 et le deuxiéme adaptateur 29 présentant tous deux des sections en U qui
délimitent leurs logements internes 253 et 293 respectifs, ces adaptateurs 25 et 29
peuvent s’emboiter I’un dans I'autre. C’est ici le premier adaptateur 25 qui est disposé
dans le logement interne 293 du deuxieme adaptateur 29.

Lorsque le premier adaptateur 25 et le deuxieme adaptateur 29 sont ainsi combiné€s,
le deuxieme adaptateur 29 recouvre le premier adaptateur 25 de telle sorte que ses
parois latérales 291, 292 sont placées en regard des parois latérales 251, 252 du
premier adaptateur 25. La paroi supérieure 290 du deuxieme adaptateur 29 recouvre
partiellement la paroi supérieure 250 du premier adaptateur 25, ce deuxieme adaptateur
29 reposant sur le corps 254 du premier adaptateur 25.

L’organe de verrouillage 89 du deuxieme adaptateur 29 se superpose a 1’organe de
verrouillage 85 du premier adaptateur 25, permettant ainsi de solidariser la com-
binaison de ces adaptateurs 25 et 29 au deuxieme type de bras d’entrainement 59, re-
présenté en [Fig.5]. La languette 890 du deuxieme adaptateur 29 vient recouvrir la
languette 850 du premier adaptateur 25. De la mé€me fagon, les boutons poussoirs 851
et 891 étant aptes a se superposer, le bouton poussoir 891 du deuxieme adaptateur 29
recouvre au moins en partie le bouton poussoir 851 du premier adaptateur 25.

Sur la [Fig.4], la combinaison entre le premier adaptateur 25 et le deuxiéme
adaptateur 29 telle que décrite précédemment est associ€e a un connecteur 24 pour
former un dispositif de connexion 1 selon I’invention. Ce dispositif de connexion 1 est
ici solidarisé a un balai d’essuyage 12. Le premier adaptateur 25 comprend au moins

une liaison pivot 31 le reliant mécaniquement au connecteur 24, au niveau de ses
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orifices 451 et 452. Cette liaison pivot 31 constitue une articulation qui assure la
rotation du connecteur 24 par rapport au premier adaptateur 25. Ainsi, lorsque le
connecteur 24 est solidaire d’un balai d’essuyage 12 comme c’est le cas sur la présente
figure, par exemple par sertissage, ce balai d’essuyage 12 peut pivoter par rapport au
premier adaptateur 25 et au bras d’entrainement 59 auquel ce premier adaptateur 25 est
relié. De ce fait, le balai d’essuyage 12 peut lors de ses déplacements suivre par-
faitement la surface courbée du pare-brise du véhicule qu’il équipe.

La [Fig.5] est une vue de coupe de la combinaison du premier adaptateur 25 et du
deuxieme adaptateur 29 de la [Fig.3], cette combinaison étant ici illustrée montée dans
le deuxieme type de bras d’entrainement 59, et plus particulierement dans la chape 28
de ce deuxieme type de bras d’entrainement 59.

L’organe de verrouillage 85 du premier adaptateur 25 et I’organe de verrouillage 89
du deuxieme adaptateur 29 sont escamotables entre une position de blocage des
adaptateurs 25 et 29 par rapport au deuxieme bras d’entrainement 59 et une position de
montage de ces adaptateurs 25 et 29 par rapport a ce deuxieme bras d’entrainement 59.
La position de montage correspond a la position que prennent les organes de ver-
rouillage 85 et 89 lorsque les adaptateurs 25 et 29 sont en train d’€tre insérés dans le
bras d’entrainement 59, et plus précis€ément dans la chape 28 de ce bras d’entrainement
59. La position de blocage correspond, elle, a la position que prennent les organes de
verrouillage 85 et 89 une fois que les adaptateurs 25 et 29 sont montés dans cette chape
28 du bras d’entrainement 59, la translation des adaptateurs 25 et 29 selon une
direction longitudinale €tant alors empéchée par les organes de verrouillage 85 et 89
combinés I’un avec ’autre.

Dans la position de montage, les languettes souples 850 et 890 des organes de ver-
rouillage 85 et 89 sont déformées €lastiquement de telle sorte que la languette 850 ne
se trouve plus dans le méme plan que la paroi supérieure 250 du premier adaptateur 25,
et de la méme fagon que la languette 890 ne se trouve plus dans le méme plan que la
paroi supérieure 290 du deuxieme adaptateur 29. Les boutons poussoirs 851 et 891
s’escamotent alors dans les logements internes 253 et 293 respectivement, et ne font
donc plus saillie par rapport a ces plans. Les adaptateurs 25 et 29 qu’ils équipent
peuvent alors €tre insérés dans la chape 28 du bras d’entrainement 59 sans que la
translation nécessaire a une telle insertion ne soit bloquée par ces saillies.

A TI'inverse, dans la position de blocage telle que représentée sur la [Fig.5], les
boutons poussoirs 851 et 891 font saillie par rapport aux plans dans lesquels s’étendent
les parois supérieures 250 et 290 de leurs adaptateurs respectifs. La languette 890 du
deuxieme adaptateur 29 est alignée, selon la direction longitudinale, avec la paroi su-
périeure 290 du deuxieme adaptateur 29 ; toutes deux se trouvent dans le méme plan.

La languette 850 du premier adaptateur 25 n’est, elle, pas alignée avec la paroi su-
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périeure 250 de celui-ci selon la direction longitudinale. Cette languette 850 du
premier adaptateur 25 est en effet déformée €lastiquement de fagon que le bouton
poussoir 851 qu’elle porte soit, au moins en partie, escamoté dans le logement interne
253 du premier adaptateur 25.

Lorsque les organes de verrouillage 85 et 89 sont en position de blocage, les boutons
poussoirs 851 et 891 s’étendent au moins en partie dans un trou 595 de la chape 28 du
deuxieme bras d’entrainement 59. Ces organes de verrouillage 85 et 89 se superposent
afin de solidariser la combinaison des adaptateurs 25 et 29 au bras d’entrainement 59,
le bouton poussoir 851 du premier adaptateur 25 étant au contact du bouton poussoir
891 du deuxieme adaptateur 29. Ce bouton poussoir 85 du premier adaptateur 25
pousse le bouton poussoir 89 du deuxieme adaptateur 29 a travers le trou 595, vers
I’extérieur d’une cavité de réception 280 de la chape 28 dans laquelle se trouvent les
adaptateurs 25 et 29. Le bouton poussoir 891 du deuxieéme adaptateur 29 vient en butée
contre 1’épaisseur de la paroi supérieure de la chape 28 au niveau du trou 595, tandis
que le bouton poussoir 851 du premier adaptateur 25 s’étend dans 1’épaisseur de cette
paroi supérieure de la chape 28. De maniere particuliere, un nez 854 du bouton
poussoir 851 du premier adaptateur 25 s’étend dans une cavité 894 du bouton poussoir
891 du deuxieme adaptateur 29. De cette fagon, les boutons poussoirs 851 et 891 par-
ticipent a bloquer la translation selon la direction longitudinale des adaptateurs 25 et 29
au sein du deuxieme bras d’entrainement 59.

La présente invention propose ainsi un dispositif de connexion dans lequel la super-
position des organes de verrouillage d’un premier adaptateur et d’un deuxi¢me
adaptateur permet de relier un balai d’essuyage a un type particulier de bras
d’entrainement, un tel bras d’entrainement étant différent du type de bras
d’entrainement avec lequel le premier adaptateur, seul, peut coopérer.

La présente invention ne saurait toutefois se limiter aux moyens et configurations
décrits et illustrés ici et elle s’étend également a tout moyen et toute configuration

équivalents ainsi qu’a toute combinaison techniquement opérante de tels moyens.
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Revendications

Dispositif de connexion (1) pour véhicule, destiné a relier un balai
d’essuyage a un bras d’entrainement, comprenant au moins un
connecteur configuré pour €tre rendu solidaire du balai d’essuyage (12)
et au moins deux adaptateurs (25, 29), ’un des adaptateurs (25) étant
configuré pour relier le connecteur (24) a un premier type de bras
d’entrainement et une combinaison des deux adaptateurs (25, 29) étant
configurée pour relier le connecteur a un deuxieme type de bras
d’entrainement (59), caractéris€ en ce que chacun de ces adaptateurs
(25, 29) comprend un organe de verrouillage (85, 89) configuré pour
verrouiller 1a combinaison des deux adaptateurs au deuxicme type de
bras d’entrainement (59), ces organes de verrouillage (85, 89) se su-
perposant pour solidariser la combinaison des deux adaptateurs (25, 29)
au deuxieme type de bras d’entrainement (59).

Dispositif de connexion (1) selon la revendication précédente, dans
lequel les organes de verrouillage (85, 89) sont escamotables entre une
position de blocage destinée a bloquer les adaptateurs (25, 29) par
rapport au deuxieme type de bras d’entrainement (59) et une position de
montage destinée a autoriser une translation des adaptateurs (25, 29) par
rapport au deuxiéme type de bras d’entrainement (59).

Dispositif de connexion (1) selon 1’une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel chaque organe de verrouillage (85, 89)
comprend une languette souple (850, 890) et un bouton poussoir (851,
891) disposé a une extrémité libre (852, 892) de la languette souple
(850, 890).

Dispositif de connexion (1) selon la revendication précédente, dans
lequel les boutons poussoirs (851, 891) des organes de verrouillage (85,
89) sont aptes a se superposer.

Dispositif de connexion (1) selon la revendication précédente, dans
lequel les adaptateurs (25, 29) comprennent un premier adaptateur (25)
et un deuxieme adaptateur (29), le bouton poussoir (851) du premier
adaptateur (25) étant destiné a se loger dans un orifice d’une chape du
premier type de bras d’entrainement, et dans lequel les boutons
poussoirs (851, 891) du premier adaptateur (25) et du deuxicme
adaptateur (29) sont destinés a s’étendre au moins en partie dans un trou
(595) d’une chape (28) du second type de bras d’entrainement (59).

Dispositif de connexion (1) selon la revendication précédente, dans
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lequel le bouton poussoir (851) du premier adaptateur (25) est au
contact du bouton poussoir (891) du deuxieme adaptateur (29) quand les
organes de verrouillage (85, 89) se superposent.

Dispositif de connexion (1) selon 1’une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel chaque adaptateur (25, 29) présente une section
en U qui délimite un logement (253, 293), I’un des adaptateurs (25)
étant dispos€ dans le logement (293) de 1’autre adaptateur (29).
Dispositif de connexion (1) selon 1’une quelconque des revendications
précédentes, dans lequel les adaptateurs (25, 29) sont associ€s I’un a
I’autre par emboitement amovible.

Balai d’essuyage (12) comprenant un dispositif de connexion (1) selon
I’une quelconque des revendications précédentes.

Systeme d’essuyage comprenant un bras d’entrainement (59) porteur
d’un balai d’essuyage (12) selon la revendication précédente, le balai
d’essuyage (12) étant reli€ au bras d’entrainement (59) par

I’intermédiaire du dispositif de connexion (1).
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