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(54) : Zatizeni pro identifikaci mista nebo
polohy v zem&d&lském objektu

(57) ReSeni spadé do oblasti Fizeni
zemdddlské vyroby a mdZe byt vyuZit
zejména pri *i{zeni proces® v Zivo&i3né
vyrob&. Zatizeni Fe3i problém identi-
fikace mista a ndsledného pienosu dat
oznateni tohoto mista ve form& elektric-
kého signdlu. Podstata fe3eni spo&ivé

v tom, 2e na vodici drédze dojiciho stro~
Jje jsou uspoi*ddény nardZky, upravené pro
styk s rohatkovym kolem, kterym je do-
jici stroj .opatien a které je spojenc

s mechanickym poditadlem, napojenym na
kédovy vysilaZ polohy.
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Vyndlez se tykd za¥{zenf pro identifikaci mista nebo polohy v zemdd&lském objektu,
nap¥{klad pro rozli¥enf{ mf{sta stdni dojnice a Fes3f problém identifikace misia a nésled-
ného pFenosu dat oznaSeni tohoto mista ve formd elektrického signdlu,

Dosud se pouiiv4d pro identifikacl mista nebo polohy bud pasivniho iniciatoru, p¥i-
pevnéného napi{klad na zviF¥eti, anebo identifikace pFipojenim napF{klad dojictho stro-
Je pomoci kontaktd na p¥isludné misto, kde je poloha sniména, Identifikace pomoof pa-
sivaiho inicidtoru je vzhledem k samotnému poufitémn principu mélo spolehlivd, identi-
fikace pomooi p¥ipojnyoh kontaktd vede Zasem také k nespolehlivym nebo nesprivnym uda-
Jim vzhledem ke korozi kontaktl vliivem agresivnfho zem3d8lského prostiedd,

ZaFizeni pro identifikacli mista nebo polohy v zemdddlském objektu podle vyndlezu
tyto nevyhody a nedostatky odstraduje, Jeho podstata spoSivd v tom, Ze na vodic{ drdgze
dojicfho stroje jsou uspoifddény nardiky, upravené pro styk s rohatkovym kolem, kterym
Je dojici stro) opat¥en a které je spojeno s mechaniclkym pod{tadem, napojenym na kddo-
vy vysilad polohy.

Za¥{zeni pro identifikaci mista nebo polohy v zem$ddlském objektu zaruduje svou
pouitou koncepoi mechanického poditadla mist a vysfilade kodu tohoto mista naprosto
pfesnou a spolehliven indikaoci dané polohy, pFilemf navic je pomoof poditadla umoXnd=
na 1 visudlni kontrola polohy nebo mista. Vyluduje se tak ne?ddouci vliv agresivanfho ze-
m8d&lekého prost¥edf{ na funkei zai{zendf,

P¥{klad proveden{ a uspofdddni zaPizen{ podle vyndlezu je schematicky znézornén na
p¥ipojenyoh vykresech, kde na obr, 1 je pohled na vodici drdhu s mobilnim dojiefm stro=-
jem a na obr, 2 je blokové schéma elektromechanického za¥{zen{ podle vyndlezu,

Na vodio{ drdze ) je nap¥iklad pomocf vodicich kladek 2 zavd¥en dojic{ stro} 3.
Vodic{ drdha 1 Je v urlenych mistech opat¥ena nard¥kami 4, nap¥{klad v podobd vyindl-
k& nebo zubl, upravenymi pro styk s rohatkovim kolem 5, uspofddanym na dojicim stroji
3. Rohatkové kolo 5 Je spojeno s mechanickym poSitadlem 6. Mechanické poditadlo § Je
napojeno na kddovy vysilad 7 elsktrickéhe signdlu polohy. Na v¥stup kodového vys{lade
7 miZe potom byt pripojen stPdda¥ § dat pro jJejich pieddni nadfazenému poditali 9,

zZa¥{zen{ podle vyndlezu pracuje tak, Ze dojicf stroj 3 najf{%d{ rohatkovim kolem
5 pFi dosaZenfi dané poloby na nardilku 4, &im% dojde k pY¥estaven{ mechanického po8i=-
tadla 6. Kédovf vysilad 7 potom vysle odpovidajici kod polohy, pop¥ipadd tento mile
bft uskladndn ve stFddadi 8 dat a pPeddn potom nadiazeném polita¥l 9.

PREDMET VYNALEZU

1, Zatizen{ pro identiflikaci mista nebo polohy v zeméddlském objektu, vyznadujici se
tfm, Ze na vodioci drdze /1/ dojiciho stroje /3/ jsou uspoidddny nardiky /4/, upra-
vené pro styk s rohatkovym kolem /5/, kterjm je dojici stroj /3/ opatPen a které
je spojeno s mechanickym poditadlem /6/, napojenym na kodov§ vys{la¥ /7/ polohy.

2, Za¥izen{ podle bodu 1, vyznafujic{ se tim, %e za kJdovy§ vysfla¥ /7/ je zaFazen sti4~
da% /8/ dat, propojitelny s nad¥azenym po¥{taem /9/.
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