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Naped obrotowy nawrotny z mechanizmem pomocniczym
i sprzegtem posredniczacym

Przedmiotem wynalazku jest naped obrotowy nawrotny z mechanizmem pomocniczym przestawiajgcym -

Yaczniki pomocnicze niskonapigciowe lub pomocnicze elementy rozrzgdowe i sprzegtem posredniczgcym, umozli-
wiajacym przytaczanie sitownika lub zasobnika energii, przeznaczony zwlaszcza do wspétpracy z tqcznikami
“energoelektrycznymi.

Rozwigzania mechanizmu pomocniczego iSp}zqgla posredniczacego moga by¢ z niewielkimi zmianami

stosowane w réznorodnych urzadzeniach wymagajacych doktadnego sygnalizowania stanéw kraficowych, bgdZ
czolowego sprzggania elementéw obrotowych o niewygérowanej doktadnosci wzajemnego usytuowania osi obro-

Laczniki wysokonapigciowe z uwagi na zagroZenie porazeniowe sg umieszczane na wysokich konstrukcjach

wsporczych lub za przegrodami ochronnymi i sprz¢gane za pomoca waléw posredniczacych lub ciggiet z napgda-
mi maszynowymi lub rgcznymi znajdujacymi si¢ w miejscach dostgpnych dla obstugi.

Znane sg liczne rozwiazania nape déw wyposazonych w skiadang lub odejmowalng dZwigni¢ umozliwiajqcg

r¢czne manewrowanie watem ulozyskowanym w korpusie zawierajgcym taczniki pomocznicze.

W jednym ze znanych rozwigzan napg¢d posiada krzywke osadzong na wale, ktdra w koricowe;j fazie prze-

mieszczeri przestawia Iacznik pomocniczy wielobiegunowy, wsplipracujac z jego dZwignig sprz¢gajgcy za-
opatrzong w rolke lub sworzeri sprzgglowy, przy czym istnieje zazwyczaj mozliwo$é uzyskania zmiennych
charakterystyk przelozenia, zblizonych do opisanych w patencie polskim nr 55618.

W bardziej ztozonym rozwigzaniu znanym z patentu polskiego nr 61275, tarcza osadzona na wale, posiada-

jaca krzywkowy kanat i piersciet oporowy, wspéipracujace z regulowanym ciggnem dotgczonym przegubowo
do dzwigni sprzegajacej tacznika pomocniczego wielobiegunowego, przy czym piercieft oporowy swg powierz-
chnig cylindryczng przylega do krawedzi dizgowej ciggna, za$ krawedzie wodzqce krzywkowego kanatu tarczy
wspdtpracujq dizgowo z jego sworzniem sprzgglowym, tworzgc mechanizm o zmiennym przetoZeniu, przyspie-
szajacy przestawianie tacznika pomocniczego w koricowy ch fazach przemieszczen watu.

W innym rozwigzaniu napgedu recznego tgczniki pomocnicze =2 sprzg¢zone zwalem za pofrednictwem
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pomocniczych mechanizméw zasobnikowych o dziataniu migowym, wyposazonym w sprezyny zwrotne, powo-
dujgce skokowe przestawianie tacznikéw pomocniczych, przy osigganiu potozen kraficowych.

Podobne rozwiazania bywaja stosowane réwniez w napedach zascbnikowych i maszynowych, w ktérych
korpus i wal s3 zazwyczaj gléwnymi elementami zasobnika energii — na przyktad spr¢zynowego, badZ sitow-
nika — na przyktad pneumatycznego lub elektrycznego, wyposazonego zazwyczaj w przektadni¢ obnizajace
predkosé katows silnika,

Znane jest réwniez rozwigzanie napedu maszynowego o budowie kostkowej wyposazonego w sitownik
pneumatyczny o postaci dodatkowego zespotu konstrukcyjnego posiadajacego wiasny korpus, ktdry jest roztacz-
nie przymocowany do korpusu giéwnego zawierajacego aczniki pomocnicze i elementy rozrzadowe spre2onego
powietrza, przy czym obrotowo utozyskowany w tym korpusie wat gtéwny jest zespolony z tuleja sprzggtows
wspblpracujaca jako wielowpust z zakoriczeniem watu silnika.

Znane rozwigzania napedéw nie zapewniaja nalezytej pewnosci dziatania, poniewaz liczne przypadkowe
czynniki eksploatacyjne w rodzaju oblodzenia wspdétpracujacego tacznika wysokonapigciowego, lub zmiennych
parametréw czynnika roboczego zasilajgcego sitownik, istotnie wptywaja na szybko$¢ przestawiania sprze¢Zonych
zwalem napedu tgcznikéw pomocniczych, ograniczajac ich zdolno$¢ taczeniowa w obwodach pradu statego,
" azatem mozliwo$é stosowania w nowoczesnych rozlegtych systemach kompleskowego sterowania i blokad wa-
runkujacych bezawaryjng pracg systemu energoelektrycznego.

Tak na przyktad, pomimo istnienia mozliwosci uzyskania teeoretycznie dowolnie zmlennego przelozenia
mechanizméw sprzegajacych taczniki pomocnicze z watem, proste napedy nie gwarantuja niezawodnego wielo-
krotnego wytaczania obwodéw pomocniczych pradu statego o stalej czasu siggajacej kilkudziesigciu milisekund
i poborze mocy siggajacy kilkuset watéw przy napigciu zasilajacym rzg du kilkuset woltéw.

Bardziej ztozone napedy wyposazone w mechanizmy o dziataniu migowym, wymagajace zazwyeczaj bardzo
doktadnego wykonania czeséci przy zastosowaniu kosztownych materiatéw iproceséw podwyiszajacych
wytrzymato$é, nie zapewniaja jednoznacznego sygnalizowania stanéw otwarcia i zamknigcia wspdipracujgcego
tacznika wysokonapigciowego, poniewaz podczas przemieszczania watu z jednego potozenia kraricowego w dru-
gie tacznik pomocniczy tak dtugo pozostaje w bezruchu w swoim potozeniu poczatkowym, dopdki nie zostang
naciagnie te sprezyny zwrotne powodujace jego skokowe przestawienie.

Napedy, w ktdrych korpus mieszczacy taczniki pomocnicze jest elementem sitownika lub zasobnika energii
s3 niewygodne w uzytkowaniu, poniewaz dokonywanie napraw lub wymienianie zuzytych elementéw wymaga
zazwyczaj okresowego unieruchomienia wspdtpracujacego tacznika wysokonapig ciowego, natomiast naped o bu-
dowie kostkowej, ktory po oddzieleniu sitownika staje si¢ réwnowazny napgdowi recznemu, wymaga wysokiej
doktadnosci wykonania elementéw dla zapewnienia doktadnie wspétosiowego usytuowania watéw, poniewat
sprzeglo o postaci wielowpustu nadmiernie zwigksza tarcie oraz naciski watéw na tozyska, jezeli warunek ten nie
jest spelniony. ,

W odréznieniu od przytoczonych powyzej rozwigzan znanych, naped wedtug wynalazku jest wyposazony
w mechanizm pomocniczy, zawierajagcy czworobok przegubowy utworzony przez dZwignie posredniczace i prze-
gubowo potaczong z nimi trawers¢, przy czym dZwignie posredniczace s ultoZyskowane obrotowo, w jego
nieruchomym korpusie i sprzg¢zone z tacznikami pomocniczymi lub elementami rozrzagdowymi, najkorzystniej
poprzez swoje jarzmowe wycigcia badZ sworznie umozliwiajace napedzanie tgcznikéw pomocniczych i elemen-
téw rozrzadowych za posrednictwem dZwigni sprzggtowych osadzonych przesuwnie na ich watach, zas trawersa
za posrednictwem zwigzanej z nig rolki, najkorzystniej o postaci elementu tocznego lub grubosciennej tulejki,
wspOipracuje z krzywka zwiazang lub sprzgzong z watem.

W jednej z odmian rozwiazania naped posiada "dodatkowa dZwigni¢ posredniczaca ulozyskowang w kor-
pusie, sprz¢zona z acznikiem pomocniczym lub elementem rozrzadowym, potaczona przegubowo z dodatko-
wym ciggtem doczepionym przegubowo do trawersy lub jednej z wspétpracujacych z nig dZwigni po&edmcm ,
cych.

W innej odmianie rozwiazania dodatkowe dZwignie posredniczace sa sprzezone ze sobg za pomocg przegu-
bowo potaczonych z nimi dodatkowych ciggiet, tworzac uktad dZwigniowo-przegubowy napedzany za posred-
nictwem ciggla doczepionego do trawersy lub dZwigni posredniczacej potaczonej z trawersy. Istnieje réwniez
mozliwo$¢ umieszczenia tacznikéw pomocniczych lub elementéw rozrzgdowych w korpusie dodatkowym
_przymocowanym do korpusu gtéwnego. Sasiadujace ze sobg $cianki posiadaja wéwczas otwory, przez ktére jest
- przewleczone  cigglo doczepione przegubowo de +zv cisy lub jednej z d2wigni posredniczacych znajdujacych
si¢ w korpusie gtdwnym, potaczone pizegubowo z jedna z dZwigni posredniczacych umieszczonych w korpusie
dodatkowym.

Takie rozwigzania mechanizmu pomocniczego mogg by ¢ stosowane nie tylko w nape dach r¢cznych bezpo-
srednich, zaopatrzonych w dZwigni¢ do manewrowania rgcznego, zwigzang z walem utozyskowanym w korpusie
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mieszczacym gczniki pomocnicze, oraz w napgdach maszynowych i zasobnikowych posiadajgcych wspéiny kor-
pus dla tgcznikéw pomocniczych i sitownika lub zasobnika energii, lecz réwniez w bardziej ztozonych napgdach,
w ktorych sitowniki lub zasobniki energii posiadajgq wlasne korpusy, odrgbne wzgledem korpusu mieszczacego
tczniki pomocnicze.

W szczegélnodcei istnieje moiliwoé¢ bezposredniego zlaczenia korpusu sitownika lub zasobnika energii
z korpusem mieszczacym tgczniki pomocnicze i mechanizm pomocniczy tak, ze zakoriczenie watu sitownika lub
zasobnika energii przenika przez odpowiedni otwér do wnetrza tego drugiego korpusu stanowigc of obrotu
krzywki wspbtpracujacej z trawersy przektadni pomocnicze]

Istnieje réwniez mozliwo§¢ dotaczenia do napedu rgcznego odrebnego sitownika lub zasobnika energii
przy zastosowaniu sprzegla pofredniczacego przegubowego, zwtaszcza o postaci przegubu krzyZowego, naj-
korzystniej przy réwnoczesnym zastosowaniu dodatkowego wspornika, stanowigcego element taczacy ze sobg
korpusy.

Rozwigzanie napgdu wedtug wynalazku pozwala na praktycznie dowolne zwigkszanie liczby biegunéw
zespotu niskonapigciowych fgcznikéw pomocniczych i umozliwia wymienianie poszczegélnych tacznikéw lub
elementéw rozrzadowych czynnika napgdowego bez regulowania przektadni pomocniczej, oraz instalowanie
dodatkowych zespotéw podczas eksploatacii, zapewniajac zarazem doktadne sygnalizowanie stanéw zamknigcia
iotwarcia napedzanego lacznika wysokonapigciowego. Dzigki istnieniu mozliwosci praktycznie dowolnego
zwigkszania liczby biegunéw tgcznikéw pomocniczych naped wedtug wynalazku zapewnia niezawodne laczenie
obwodéw pomocniczych prgdu statego nawet o stalej czasu siggajacej dziesigtej czgsdci sekundy i napigciu sigga-
jacym kilkuset woltéw, poniewaz przez szeregowe wtaczenie kilku biegunéw tacznika pomocniczego do jednego
obwodu mozna zwigkszy¢ przyelektrodowe spadki napiecia w stopniu uniezalezniajacym proces wytaczania od
szybkosci wydtuzania tuku elektrycznego. Sprzegto posredniczace przegubowe wydatnie utatwia wymienianie
sitownikdéw i zasobnikéw energii podczas eksploatacji umozliwiajac zarazem przeksztatcanie napedéw r¢ cznych
bezposrednich w zdalnie sterowane napedy maszynowe poprzez dotaczanie dodatkowych sitownikéw lub zasob-
nikdw energii.

Rozwigzanie wedlug wynalazku moze by¢ stosowane zaréwno w napedach posiadajacych jeden wat, jak
réwniez w napgdach o wigkszej liczbie waléw, na przyktad w napgdach z dwoma blokujacymi si¢ wzajem‘nie'
watami napgdzajacymi odtacznik i zwigzany z nim uziemnik.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadach rozwigzania na rysunku, na ktérym ﬁg 1ifig. 2
przedstawiaja w dwu wzajemnie prostopadtych przekrojach naped z dZwignig do manewrowania r¢cznego, wypo-
sazony w mechanizm pomocniczy czworobokowy z dodatkowymi dZwigniami posredniczacymi i ciggtami
(przykiad I), przy czym fig. 2 stanowi przekrdj poprzeczny wzdiuz zaznaczonej na fig. 1 osi A—A, przedsta-
wiajacy mechanizm pomocniczy w jednym z potozen kraricowych w widoku prostopadtym do ptaszczyzny ru-
chu dZwigni pofredniczacych; fig. fig. 3—6 przedstawiajg schematycznie wspGtpracujace ze sobg elementy w ko-
lejnych polozeniach zajmowanych podczas przemieszczania si¢ watu z,jednego potozenia kraficowego w drugie
w kierunku przeciwnym ruchowi wskazdwek zegara, obrazujac wspétdziatanie krzywki z rolkq trawersy podsta-
wowego czworoboku przegubowego; fig. 7 — naped z dodatkowymi dZwigniami posredniczqcymi, umieszczo-
nymi w dodatkowym korpusie przymocowanym do korpusu zawierajacego podstawowy czworobok przegubowy
(przykiad II); fig. 8 — naped zespolony z sitownikiem lub zasobnikiem energii, ktérego watl przenika do wnetrza
korpusu zawierajacego mechanizm pomocniczy (przyktad III); zas fig. 9 — naped wyposazony w sitownik lub
zasobnik energii przytaczony za pomocy sprzggta posredniczgcego przegubowego.

Przyktad I W nieruchomym korpusie 1 znajduje si¢ czworobok przegubowy utworzony przez dZwig-
nie pofredniczgce 2, osadzone obrotowo na sworzniach 3 zwigzanych z wymienionym korpusem 1, oraz trawersg
4 potgaczong przegubowo z dZzwigniami posredniczgcymi 2 za pomoca sworzni 5 (fig. 1 i fig. 2).

W korpusie 1 s3 réwniez utozyskowane nie uwidocznione na rysunku dodatkowe dZwignie podredniczqce,
potaczone przegubowo z ciggtami 16, doczepionymi przegubowo do trawersy 4 i dZwigni posredniczacych 2 za -
pomocg wspomnianych sworzni 6. Wymienione dZwignie posredniczgce 2 oraz dodatkowe dZwignie posredniczs-
ce s3 kinematycznie réwne i réwnolegte do siebie, tworzqc wraz z trawersa 4 i ciggtami 16 mechanizm réwnole-
globoczny. "

W korpusie 1 znajduja si¢ tez taczniki pomocnicze 17, a w przypadku koniecznym réwniez nie uwidocznio-
‘ne na rysunku elementy rozrzadowe czynnika napgdowego, przy czym ich waty 19 s3 wyposazone w dZwignie
sprzgglowe 20, zaopatrzone w sworznie 21 wspStpracujgce z jarzmowymi wycigciami 22 dZwigni pofredniczg-
cych 2 lub dodatkowych dzwigni pofredniczacych. Dz1¢k1 przesuwnemu osadzeniu wymienionych dZwigni
sprzggtowych 20 na watach 19 tacznikéw pomocniczycn 7 : ~lementu rozrzgdowego istnieje mozliwo§¢ rozlg-
czania ich droga wysuwania sworzni 21 z jarzmowych wycig ¢ 22 oraz tatwo$é wymieniania ich podczas eksplo-
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atacji, poniewaz dzwignie sprzggtowe 20 i wspomniane dZwignie posiedniczace nie wy magajg $cistego pokrywa-
nia si¢ ze soba swych osi obrotu.

Trawersa 4 wchodzaca w sktad podstawowego czworoboku przegubowego jest zaopatrzona w rolk¢ 6
o postaci grubosciennej tulejki obrotowo zwigzanej z nig za pomocg sworznia 7, ktéra wspétpracuje z krzywka 8
przymocowang do watu 9 utozyskowanego w korpusie 1, sasiadujacego z dZwigniami posredniczacymi 2. Wspo-
mniana krzywka 8 posiada kolowa bieznig 10, ktdrej srodek krzywizny pokrywa si¢ z osia watu 9, stanowigcg o$
obrotu tej krzywki, oraz promieniowe szczeliny wodzace 11, stanowigce zakoticzenia jej kotowej biezni 10, przy
czym szeroko$é 12 tych szczelin wodzacych jest nieco wigksza od $rednicy rolki 6. Wymienione szczeliny
wodzace s3 zakoriczone rozszerzajacymi je wgltebieniami 13 zwréconymi poza kotows bieznig¢ 10.

W jednym z kraficowych potozen watu 9 (fig. 2 i fig. 3), rolka 6 trawersy 4 znajduje si¢ we wgtgbieniu 13
. jednej ze szczelin wodzacych 11 krzywki 8. W poczatkowej fazie ruchu watu 9, trawersa 4 i przegubowo pots-
czone z nig dZzwignie posredniczace 2 nie przemieszczaja si¢, poniewaz w granicach kata okreslonego wy miarami
wgtebienia 13, krzywka 8 nie wywiera nacisku na rolke 6. '

W dalszej fazie ruchu watu krzywka 8 naciska rolkg 6 promieniowa krawedzia swej szczeliny wodzacej 11
(fig. 4), powodujac przemieszczanie si¢ trawersy 4 idZwigni posredniczacych 2. Nastgpnie w granicach kata
odpowiadajgcego przetaczaniu si¢ rolki 6 po kotowe;j biezni 10 krzywki 8, trawersa 4 i dZwignie posredniczace 2
pozostaja w spoczynku przy czym w dalszej fazie ruchu watu znowu przemieszczajg si¢ w tym samym co po-
przednio kierunku pod wptywem nacisku na rolk¢ 6 promieniowej krawedzi drugiej szczeliny wodzacej 11
(fig. 5).

W koricowej fazie ruchu watu czgsci te znowu przestaja przemieszcza¢ si¢ poniewaz rolka 6 zostaje wpro-
wadzona w drugie wgtebienia 13, odpowiadajace drugiegmu potozeniu kraricowemu watu 9 (fig. 6). Przy po-
wrocie watu 9 w poczatkowe potozenie kraricowe, dZwignie posredniczace przemieszczajg si¢ w kierunku prze-
ciwnym,

Jak uwidoczniono na rysunku (fig. 1), na jednym z zakoriczeri watu 9 utozyskowanego przelotowo w kor-
pusie 1 jest osadzona dZwignia 25 do manewrowania r¢cznego, zaopatrzona w zawiasowo przymocowang do niej
- rekojesé 26, za$ drugie zakoriczenie watu 9 jest zwigzane z watem posredniczacym 27, dotaczonym do tacznika
wysokonapigciowego lub innego urzadzenia wspétpracujacego z napgdem.

Przyktad IL Do korpusu 1 jest przymocowany dodatkowy korpus 30 (fig. 7), w ktérym za pomocy
sworzni 3 s3 obrotowo ulozyskowane dodatkowe dZwignie posredniczace 14 sprz¢zZone z ¥acznikami pomocni-
czymi 17 lub elementami rozrzadowymi. Wspomniane dodatkowe dZwignie posredniczace 14 s3 przegubowo
potaczone z dodatkowym ciggtem 31 za pomoca sworzni 15, tworzac réwnolegtobok przegubowy, przy czym
jedna z nich za pomocg jednego z wymienionych sworzni 15 jest pofaczona réwniez z ciggtem 16, ktdre jest
przewleczone przez otwory znajdujace si¢ w sgsiadujacych ze sobg $ciankach korpuséw 1 oraz 30 i doczepione
przegubowo do jednej z dZwigni posredniczacych, znajdujacych sig¢ w koprusie 1. Pozostate elementy nie réinig
si¢ istotnie od wymienionych w przyktladzie 1.

Przyktad IIl. Korpus 1 jest sztywno ztaczony z korpusem 38 sitownika lub zasobnika energii (fig. 8),
ktérego wat 39 jest wyposazony w dZwignie 31 zaopatrzong w sworzeri 33, umozliwiajacy doczepienie do niej
ciegta posredniczacego 34, dotaczonego do tacznika wysokonapigciowego lub innego urzadzenia wspdipracu-
jacego. Wspomniany wat 39 przenika do wnetrza wymienionego korpusu 1, przy czym na jego zakoticzeniu jest
osadzona krzywka 8 wspéipracujgca z mechanizmem pomocniczym, ktérego elementy nie réznig sig istotnie od
wymienionych w przyktadze I.

Przyktad IV. Do korpusu 1 za posrednictwem wspornika 40 (fig. 9) jest przymocowany korpus 38
sitownika lub zasobnika energii. Wspomniany wspornik 40 obejmuje zakoriczenia watéw 9 i 39, na ktdrych sg
osadzone widetki 41 zaopatrzone w tulejki 42, tozyskujace krzyzak 43. Odlegtoé¢ pomigdzy ptaszczyznami
oporowymi tulejek 42 jest nico wigksza od odlegtosci pomigdzy ptaszczyznami oporowymi krzyzaka 43 tak, ze
moZe on przemieszczaé si¢ suwliwie wzdluz obydwu swych osi obrotu, eliminujac konieczno$é $cistego
pokrywania si¢ lub przecinania si¢ ze soba osi obrotu wspomnianych watéw 9 i 39. Pozostate elementy nie
16znig si¢ istotnie od wymienionych w przyktadach IiIL

Zastrzezenia patentowe

1. Napgd obrotowy nawrotny z mechanizme~: puinocniczym i sprzggtem posredniczacym, zawierajacy
krzywk¢ zwiazang z walem obracajacym si¢ w korpusie, wyposazony w niskonapigciowe taczniki pomocnicze
lub pomocnicze elementy rozrzadowe oraz silownik badZ zasobnik energii lub dZwigni¢ do manewrowania
rgcznego, znamienny tym, z¢ mechanizm pomocniczy, posredniczacy w przestawianiu niskonapigciowych tacz-



76 600 S

nikéw pomocniczych (17) lub pomocniczych elementéw rozrzadowych, zawiera czworobok przegubowy utwo-
rzony przez dzwignie posredniczace (2) i przegubowo potaczong z nimi trawersg (4), przy czym wspomniane
dzwignie posredniczace s3 utozyskowane obrotowo w korpusie (1) i sprzgzone z tacznikami pomocniczymi (17)
lub elementami rozrzadowymi poprzez swoje jarzmowe wycigcia (22) umozliwiajace napgdzanie wspomnianych
tacznikéw pomocniczych za posrednictwem dZwigni sprz¢gtowych (20) osadzonych przesuwnie na watach (21),
za$ trawersa (4) za posrednictwem z zwigzanej z nig rolki (6) wspdtpracuje z krzywka (8) osadzong na wale (9).

2. Naped wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze w korpusie (1) lub przymocowanym do niego dodatkowym
korpusie (30) jest utozyskowana przynajmniej jedna dZwignia posredniczaca (14) sprzezona z tgcznikiem
pomocniczym (17) lub elementem rozrzadowym i potaczona przegubowo z dodatkowym ciggtem (16) doczepio-
nym przegubowo do trawersy (4) lub jednej z wspdtpracujacych z nig dzwigni posredniczacych (2), przy czym
w przypadku koniecznym, dodatkowe ciggto (16) jest przewleczone przez otwory wykonane w s3siadujacych ze
sobg sciankach korpuséw (1 30).

3. Naped wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym ze wal (9), utozyskowany przelotowo w korpusie (1)
iwat (39) sprzezonego znim sitownika (38) lub zasobnika energii s3 potaczone ze sobg za posrednictwem
sprzggla o postaci przegubu krzyzowego, zawierajgcego krzyzak (42) wspdipracujacy suwliwie z tulejkami
tozyskujacymi go w widetkach (41) osadzonych na zakoriczeniach watéw (9 i 30), przy czym korpus sitownika
(38) lub zasobnika energiii jest przymocowany do gtéwnego korpusu (1) za posrednictwem wspornika (40)
obejmujgcego wspomniany przegub krzyzowy. .
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