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Wynalazek dotyczy mechanizmu do wychy-
lania wysiegnicy, zwlaszcza do Zurawi obroto<
wych, celem uzyskania stalej szybkosci podczas
wychylania przy ruchu ciezaru w plaszczyZnie
poziomej.

Znane sa urzgdzenia do nastawiania stalej
szybkoéé przy przechylamiu lub do uzyskania
stalej szybko$ci ciezaru w zZurawiach z mecha-
nizmem do przechylania skladajacym sie¢ z beb-
na linowego. Stalg szybko$§é ciezaru uzyskuje
sie przez zastosowanie stozkowego bebna lino-
wego, na ktéry nawija sie lina ciggnaca. Zna-
nym jest rowniez sposéb zmiany ilofci obrotéw
bebna za pomocg przekladni bezstopniowej, tzn.
beben z ling ciggnacg zostaje sprzegniety
z przekladnia bezstopniows. )

Wynalazek przedstawia nowy sposéb do uzy-
skiwania stalej szybkoSci przy przechylaniu.

*) Wiafciciel patentu oéwiadczyl, ze tworcy
wynalazku jest Karl Heinrich Berg.

Mechanizm do przechylania wykonany jest jako
zebatka, wycinek zebaty lub gwintowane wrze-
ciono, polaczone z przekladnia bezstopniows,
ktéra dostosowuje przelozenie odpowiednio do
polozenia wysiegnicy. Zmiana przelozenia na-
stepuje przymusowo z przestawieniem wysieg-
nicy.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest pokazane
schematycznie na rysunku, ma ktérym fig. 1
przedstawia widok boczny zurawia obrotowego
z zebatka do napedu mechanizmu do wychy-
lania, fig. 2 — widok z gbry, fig. 3 — wykres
przebiegu podczas wychylania.

Na wysiegnicy Zurawia obrotowego 1 osadzo-
na jest przegubowo zebatka 2 w punkcie za-
czepienia 3. Zebatka 2, prowadzona jest na
przeciwleglym koficu od punktu 3 w oprawie
zebatki 4, osadzonej wahliwie na osi 5. O§ za-
mocowana jest na slupie Zurawia 1 posiada
z jednego boku kélko zebate 6 do napedzania
z¢batki 2. Jako gérne prowadzenia zgbatki 2




przewidziane s _kélka. 7. ‘Wolny koniec osi §
polgczony jest za pomocy sprzegla 8 z prze-
kladnig 9, nastawiong bezstopniowo (przeklad-
nia P. J. W. lub przekladnia laficuchowa po-
dobnej. konstrukcji, nastawiana bezstopniowo).
W razie  botrzeby moze byé zalgczona jeszcze
przekladnia 10 do zmiany przeloZenia. Prze-
kladnia 9 jest napedzana oddzielnie przez sil-
nik 11. O§ 5 wprawia w ruch za pomocg kol
‘zebatych znane urzadzenle nastawiajgce 12.
To ostatnie stanowié moze tak wrzeciono na-
stawiajgce, jak réwniez inne znane samoczyn-
ne urzgdzenie sterujace do przekladni nasta-
wianej bezstopniowo.

Przelozenie jest tak wyregulowane, Ze prze-
stawlenie przekladni bezstopniowej 9 odpowia-
da mozliwie dokladnie stalej szybkofci ciezaru-

Zamiast zebatki 2 mozna zastosowaé w pukt-
cle zaczepienia wysiegnicy 1 wycinek zebaty 13,
zazebiajacy si¢ z napedzajacym kéitkiem zeba-
tym 6. Zamiast prostej zebatki 2 mozna stoso-
waé zakrzywiona listwe zebatg 14, lizgajgca
sie w oprawle zebatki 4. A '

Takie rozwiazanie moina osiagngé, przez za-
stosowanie w miejsce elementéw zebatych
wrzeciona uruchamianego z przekladnig 9, da-
jacq sie nastawiaé samoczynnie za pomocg k&t
zebatych. '

Mechanizmm do przechylania wysiegnicy dziala
w ten sposéb, Ze przekladnia 9 wprawiona w

ruch przez silnik 11 uruchamia. zebatke . 2 -

lub wycinek zebaty 13 albo zakrzywiong listwe
zebatg 14, co powoduje zmiane potozenia wy-
siegnicy 1. Potrzebna do tego sila jest mala,
poniewaz wysiegnica jest zwykle wazona i po-
siada wygladzone powierzchnie S§lizgowe. Dla
otrzymania stalej szybko§ci przechylania wy-
siegnicy w pelnym zakresie, przelozenie prze-
kiadni 9 jest nastawiane przez znane urzgdze-
nie nastawiajace 12 w zaleznofci od czasowego
poloZenia wysiegnicy, na przyklad przez wrze-
ciono nastawiajgce, ktére jest napedzane przez
o8 5 za pomocg k6t zebatych. Kéilko zebate 6
obracane przez of§ 5 przesuwa zebatke 2, ktorej
zewnetrzny koniec polgczony jest przegubowo
z wysiegnicg 1. Oprawa 4, w ktérej prowadzo-
na jest zebatka 2, osadzona wahliwie na osi 5
ktéra moze sie ustawiaé¢ odpowiedni do zmian
polozenia wysiegnicy.

Na fig. 3 jest przedstawlony na wykresie
w zaleznoSci od szybkoéci ciezaru V na odpo-
‘wiadajgcej drodze S. W znanych dotychczas
mechanizmach do przechylania wysiegnicy skla-
dajgcych sig z zgbatek lub wycinkéw zebatych,

szybkosé cieZzaru rosnie ze zmniejszaniem sie
wychylen. (Krzywa A). Dzieki wynalazkowi
mozliwe jest utrzymanie stalej szybkosci cie-
zaru (krzywa B) lub uzyskanie takiej krzywej
szybkosci, ktéra w cze§ci Srodkowej jest pozio-
ma, a obydwa jej konice sg skierowane doéé
stromo ku dolowi (krzywa C). Praca taka we-
diug krzywej ma tg zalete, Zze szybkoéé cieia-
ru jest mala przy dojezdianiu do koficowych
wylqcznik6w, ktére cgraniczaja w obu kierun-
kach droge przychylow.

Samoczynne urzadzenie nastawiajgce 12 moze
byé wykonane w ten spos6b, ze szybko$é cigzu-
ru moze byé zmieniana w pewnych granicach
co do jej wielkoéci przez zmiane przelozenia lub
przez inne nastawienie przekladni bezstopniowej.

Zastrzeienia patentowe

1. Mechanizm do wychylania wysiegnicy, zwla-
szcza do zurawl obrotowych, ze stalg szyb-
koscig przechylania tej wysiegnicy, znamien-
ny tym, Ze zawiera zgbatke (2) osadzong
w wysiegnicy (1) i przesuwajgcg sie w wa-
hliwej oprawle zebztki (4), osadzonej na stu-
pie Zurawia, przy czym migedzy kétko zebate
(6) i silnik napedowy (11) wlaczona jest
przekladnia (9) nastawiana bezstopniowo, po-
siadajaca urzadzenie do nastawiania (12) za-
lezna od wychylenia wysiegnicy.

2. Mechanizm do wychylania wysiegnicy we-

' dlug zastrz. 1, znamienny tym, ze urzgdze-

. nie do nastawiania posiada przelozenie da-
jace sie¢ réznie nastawiaé. '

3. Odmiana mechanizmu do wychylania wy-
siggnicy wedlug zastrz. 1 i 2, znamienna
tym, ze zawiera zamiast zebatki (2) wycinek
zebaty (13).

4. Odmiana mechanizmu do wychylania wy-
siegnicy wedlug zastrz. 1 i 2, znamienna
tym, ze zawiera zamiast zgbatki (2) zakrzy-
wiona listwe zebatg (14).

5 Odmiana mechanizmu do wychylania wy-
siegnicy wedlug zastrz. 1 i 2, znamienna
tym, Ze w miejsce zebatki (2) i kétka ze-
batego (6) zawiera gwintowane wrzeciono
z nakref;kq.
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