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Udelem zaPizen{ je zejistit rychld

a pfesné automatické zastavovdni pdsu na

konei navigeného svitku p#i pouZit{ mini-
mdlniho poétu ovlddac{ch prvki. Uvedendho
uelu se dosdhne zapojenim zarizen{, kte-
ré pestdvd ze t¥i. &idel délky phsu, blo-

ku 8itadd, dvou zaddvacfch blokd, vyhod- f
nosovaciho bloku, #idiciho blaoku, infore : A
maénfho bloku a ovlddacfho bloku.
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~ Vynélez sme tykd zae¥izeni pro zastavovani pdsu na koneci na-
vijendho svitku, zejména u pFevijecich uUsekl védlcovacich trati
pro valecovéni tenkych kovovych pésli, apod. .

A% dosud se zastavovdni pésu na konci navijeného svitku pro-
védd8lo rudné nebo automaticky. P¥i rudnim zastavovani pdsu sledo-
vala obsluha odvijejici se pds a pred koncem svitku rudnim zdsshem
pombei ovladade nejprve sniZila rychlost a v posledai fdzi vydela
p¥ikaz k zastaveni pdsu., P¥i automatickém zastavovdni se vstupni
informace Pedi bud tak, Ze kaZdy svitek si nese sebou identifikal-
ni §titek, ktery zahrnuje vSechny potfebné ddaje, které se snimaji
v p¥isludném snimacim za¥rizeni, nebo je previjeci tdsek vybaven kro-
mé Bidel délky pésu i mé¥idem priméru svitku, s¥i{padné i jednodudym
mé¥idem tloud¥Xy pisu. lé¥eni praméru svitku se pak provddi mecha-
nicky, nap¥.mé¥ici kladkou, nebo bezkontaktné optickym mé¥ficim p¥i-
gtrojem. apod. Takto ziskané Udaje se privddéji do Fidiciho bloku,
jimZ je napFfe.mikropodital, ktery je vyhodnoti a zpracuje na udaje,
pot¥ebné pro mastaveni pdsu, 1) ’ potiebné pro zastaveni pohdnécich
motord navijedla a rozvijedla.

Nevyhody ruéniho zastavovéni pdsu jsou zreame. Obsluha musi ne-
pretriité velmi pozorné sledovat pds, piidemZz i pri znacné jeji po=-
 zornosti dochdzi Sasto k pFeddasnému sni¥ovdni rychlosti pésy a tim
i ke sni¥ovdni produkce. Nevyhody redeni, které vyuZivéd vstupni in -
formace identifikadniho ¥titku, spodivaji v moZné zéuénd tdchto Htit-
ki, jelikoZ je nutné je rulné- zaklddat do snimaciho za¥izeni, p¥i-
padné je rudnd upeviovet na ka¥dy§ svitek. Dal¥{i zs¥izeni pak pouZi-
vd pomérné velky polet &idel, coZ vede ke sniZovéni spolehlivosti
celého systému a ke zvySenjm ndrokim na jeho Gdrbu.

Uvedené nevyhody odstranuje zaibizeni pro zastavovdni pdsu na
konei navijeného svitku podle vyndlezu, které sestdvd ze t¥i cidel
délky pédsu, bloku 8itadd, dvou zaddvacich blokt, vyhodnocovaciho
bloku, ¥{diciho bloku, informalniho bloku a ovlddaciho bloku.
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Podetatou ze¥izeni podle vynilezu je to, Ze vistupy tHi &i-
del délky pésu jsou pripojeny na odpovidajici informadni vetupy
bloku €itaélh, jehoZz Vjstup Je spojen s informelnim vstupem vy-
hodriocovaciho bloku, na JenoZ logicky vstup je zapojen vystup prv-
niho zaddvaciho bloku a na datovy vstup vistup druhkého zadévaciho
bloku. Informaéni vystup vyhodnocovaciho bloku je pak spojen g da-
tovym vstupem informacéniho bloku a Fidiedi vystup 8 ovlddacim vstu-
pem ¥idiciho bloku, k jehoZ vystupu je pFipojen ¥idici vstup ov-
lddaciho bloku., o

Pi¥inos zalizeni podle vyndlezu spolivd v pomérné rychlém a
pFesném automatickém zastaveni pdsu na konci navijendho svitku,
pfi pouziti minimfiniho podtu ovlddacich prvki.

Za¥izeni pro zestavovéni pédsu na konci navijeného svitku po=
dle vyndlezu Je p¥ikladn& schematicky znézornéno blokovym schéma-
tem na pripojeném vykresu.

Zaiizeni podle vyndlezu sestdvd ze t¥{ &idel I, 2, 3 délky
pdsu, co¥ Jsou nap¥.bezkontaktni vysilade impulst, bloku 4 3itadd,
tvorendého integrovanymi &€itadi, prvafho zaddvaciho bloku 5, reali-
zovaného logickymi obvody a vyhodnocovaciho bloku §, coZ Je v da-
ném pi¥{padé mikropoditad. Ddle zarizeni podle vyndlezu sestdvd
z ¥idiciho bloku ] a informadniho- bloku 8, které jsou tvoieny bez=-
kontaktnini spinacimi prvky, ovlddaciho bloku 9, coZ je tyristorovy
ménid s ovlddaci elektronikoy a druného zaddveciho bloku 10, reali-
zovaného analogodislicovyimi pFevodniky. Jednotlivé bloky Z a% 10
jsou pak zapojeny tak, Ze vystupy t#{ &idel 4, g, 3 délky pdsu 14,
které jsou mechanicky epojeny s p¥isludnym navijedlem 11, rozvijed-
lem 12 a pievddécim vdledkem 13, jsou pFipojeny na eodpovidajfef
-informaéni vstupy &, b,_¢ bloku 4 &itadd, JehoZ vystup je spojen
s informacnim vstupem d vyhodnocovaciho bloku 6, na Jeho%Alogickj
vatup e je zapojen vystup prvniho zadévaciho bloku 5, jehof datovy.
vétup‘l je spojen s vystupy ovladadld v nezndzerAaéném ovlddacim pule
tu, resp. 8 vystupy nezndzern¥njoh koncovych spinadt na trati., Na
datoxy vstup £ vyhodnocovaciho bloku & je pak zapojen vystup dru=-
hého zaddvaciho bloku 10, jehoZ datovy vstup m je piipojen k vyatu—
pim neznazornénycn tachodynam navijedla 11 a rozvijedla 12. Idfor- '
maéni vystup h vyhodnocovaciho bloku 6 je spojen s datovym vetupem
4 informacdniho bloku 8, jehoz ‘vfstup je piipojen na indikdtory
v neznazeraénén ovladaclm pultu.fidfecf vistup & Vvyhodnocovaeiho blo-
ku 6 je zapojen na ovliddaci vetup i #{dfciho bloku 7, jehoi vystuy
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je p¥ipojen k Pidicimu vstupu k ovlddaciho bloku 9, jehoZ v¥stup
je spojen s nezmazoménymi pohdnéciml motory. navijedla 11 a roz-
vijedla 12.

Funkée za¥izeni podle vyndlezu vychdzi z pFedpokladu, Ze p¥i
dosa¥eni rovnosti primdru evitku pdsu 14 na navijedle 1l a rozvijed=-
le 12 Je mo¥né s dostatednou presnosti vypoditat tloudtku pdsu 14
a brZdnou dréhu, kterd je funkel okamZité rychlosti, okamZitého
zrychleni a derivace tohoto zrychleni{, Tato brzdnd drédha se pak pie=-
pocte na zdvity evitku na navijedle 1l a z t&€ch se odvodi celkovy
primér svitku, prl kterém je t¥eba vydat povel k zastaveni. Po uve-
- deni za¥izeni v Cinnost obsluhou prostfednictvim prvniho zaddvaciho
bloku 5~ se podind ve vyhodnocovacim bloku 6 srovndvat primér sv1tku
na navijedle 1l a rozvijedle 12 pomoci &idel 4,2,3 délky pdsu 14
8 vyuZitim bloku 4 &itadl. PPi dosaZeni rovnosti obou préméri se
vypodte z udaji druhého zaddvaciho bloku 10 ve vyhodnocovacim bloku
‘6 hodnota brzdnd drihy, odpovidajici stdvajicim parametrim previ-
Jeeiho ﬁseku, 4. rychlost, zrychleni, Tato brzdnd driha se piepod-
te na primér svitku na rozvijedle 12, p¥i kterém je nutno vydat po-
vel pro zastaveni, Tuto vypoétenou hodnotu porovndvéd vyhodnocovaci
blok 6 s Udajem bloku 4 ditadt, ktery je nyni Fizen vystupnim signé-
lem t¥etiho &idla 3 délky pdsu l4. Prostiednictvim informadniho blo-
ku 8 vyesild vyhodnocovaci blok 6 informaci obsluze o zbyvajicim podtu
zédvith do okemZiku brzdéni a o piipadnich poruchdch systému. P¥i do-
safeni brzdného priméru svitku vydéd vyhodnocovaci blok 6 povel pro
zastaveni pohdndcich motord nav1aedla 1l a rozvijedla 12 pres rldlcl
‘blok 7 a ovlddeci blok 9.
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PREDMET VYNKLEZU

Zatizeni pro zastavovdni. pdsu na konci névijeného svitku,
sestdvajici ze t¥i Cidel délky.bésu, bloku &itacl, dvou zaddva-
cich blokd, vyhodnocovaciho bloku, Fidiciho bloku, infarmadniho
bloku a ovlddaciho bloku, vyznadujici se tim, Ze vystupy ti#{ Sie
del (1,2,3) délky pdsu (14) jsou p¥ipojeny na odpovidajici infor-
madéni vstupy (e,b,c) bloku (4) &itadl, jehoZ vystup je spojen s in-
formadnim vstipem (d) vyhodnocovaciho bloku (6), na jehoZ logicky
vstup (e) je zapojén vystup prvaiho zaddvaciho bloku (5) a na
datovy vstup (f) vystup druhého zaddvaciho bloku (10), pFridemZ
informani vystup (h) vyhodnocovaciho bloku (6) je spojen s dato-.
vym vstupen (j) informaéniho bloku (8) a ¥idfel vystup (g) s ovld-
dacim vstupen (i) Pidicfho bloku (7), k jehoZ vy¥stupu je p¥ipojen
rldlcl vatup (k) ovlddaciho bloku (9).

1 vykres
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