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(>#) Zapojenie bezdotykovej kontroly pritomnosti dielcov v montdZnych automatoch

Vyndlez sa tyka zapojenia bezdotykovej kontroly pritomnosti dielcov v montdZnom
automate pred montdZnymi jednotkami. ‘

Dotersz zndme kontrolné zariadenia pre vyhodnotenie sprédvnej polohy montovanej su-
giastky v montdinych automatoch obsahujui na kontrolu jeden alebo dva snimale rovnakého
typu. Zapojenie kontroly v tomto prevedeni potom vyfaduje pre vyhodhotenie pouZit edte
jeden elektricky medzi¥len, ktorym sa vjstupny signél zo snimala signalizujiceho nesprév-

nu polohu montovanej si¥iastky prevddza do riadiacej jednotky.

Vys%ie uvedeny nedostatok riedi zapojenie bezdotykovej kontroly pritomnosti dielcov
v montéZnych sutomatoch podla vynélezu, ktorého podstatou je, Ze rozpfnaci bezdotykovy
snimad a spfnaci bezdotykovy snima& kontrolnych hlavic sui spojené cez siétové logické
tleny s riadiacou jednotkou a & ovlddacimi elektromagnetmi. Ovlédacie elektromagnety

koredpondujui s pamitovymi kolfkmi na montéZnych jednotkéch.

Zapojen{m bezdotykovej kontroly pritomnosti dielcov v montdznych automatoch sa do-
cieli spolahlivej kontroly bez vyuZitia elektrickych medzidlenov pre prevod povelovych
signélov medzi bezdotykovymi snima¥mi a riadiacou Jednotkou.

Na pripojenom vykrese je nakreslend blokovéd schéma prikladného zapojenia bezdotyko-

vej kontroly pritomnosti dielcov v montéZnom automate.
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Zapojenie begzdotykovej koniroly pritomnosti dielcov v montd%nych automatoch pozosté-
va 2z konkrétnych hlavic 1A, 1B,... 1N, z kiorych kaZdd je opatrend rozpfnacim bezdotyko-
vym snimalom 2A, 2B, ... 2N, had ktorym oproti je umiestneny spfnacf bazdotykovy snimad
34, 3B, «.. JN. Rozpfnac{ bezdotykovy snima& 2A, 2B, ... 2N a spinaci bezdotykovy snimad
A, 3B, «.. N 84 spojené prostrednictvom si¥tovych logickych &lenov 44, 4B, ... 4N
s riadiacou jednotkou 3 a s ovlddacimi elektromagnetmi 6A, 6B, ... 6N. K riadiacej jed-
notke 3 s pripojené montdine jednotky 84, 8B, ... 8N, ktoré si vybavend pamlétovymi ko-
1ikmi TA, 7B, ... N, ovlédenymi ovlddacimi elektromagnetmi 6A, 6B, ... 6N. Oproti pami-
tovjm kolikom A, 7B, ... IN s umiestnené kontrolné bezdotykové snimele 9A, 9B, ... 9N,
ktoré sd pripojené tiel na riadiacu jednotku 3. Kontrolné hlavice 1a, 1B, ... 1IN su
umiestnené nad upinalom 14 montéineho gzariadenia. Na kontrolnych hlaviciach 1A, 1B, ...

++« 1N 84 posuvne vo ertikdlnom smere uloZené hmatadld 12 opatrené na hornom konei clo-

nou Ho

Pri montdZi mb%u nastat tri stavy v upfnaXoch sidiastok; nezalofend montovanéd sui-
&iastke 13, nesprévne zaloZené montovend siliastka 13. V oripade, %e v upfna¥i 14 nie je
zaloZend montovand su¥iastka 13, kontrolné hlavica 14 je presivand smerom dolu, &im
hmatadlo 12 sa dostane a% do otvoru upfnada 14. V tomto okamZiku rozpinac{ bezdotykovy
snimal 2A vysiela log.l a spinaci bezdotykovy snima¥ JA vysiela log. 0, prilom tieto sig-
nély sa v su¥tovom logickom ¥lene 4A stf{tavaji a na jeho vystupe je vysieland log. O do
riadiacej jednotky 5. Riadiaca jednotka 5 prostrednfctvom ovlddacieho elektromagnetu 64,
pamitovym kolikom 7A zopne kontrolny bezdotykovy snima¥ SA, ktory vySle signédl na zablo-
kovanie ¥innosti montdZne] jednotky 8A pre kontrolovany upfna¥ 14.

V pripade, Ze v upinali 14 je nesprévne zalo%end montovand si¥iastka 13, kontrolné
hlavica 1B je presivand smerom dolu, &im hmatadlo 12 narazf na montovand sifiastku i3
@ zostane stdt spolu s clonou 1ll. Kontrolnd hlavica 1B spolu s rozpfnacim bezdotykowym
snima¥om 2B a spinacim bezdotykovym snimadom 2B pokraduje v presivanf smerom dolu a sa-
stavi sa a% ked spflnaci beskontaktny snimaZ 3B dosishne troveRA clony 1l. V tomto okamZiku
rozpinaci bezdotykovy snima® 2B vysiela log. O a spinact bezdotykovy snima¥ 3B vysiela
log. 1, prifom tieto signdly sa v su¥tovom logickom ¥lene 4B s¥ftavaji a na jeho vystu-
pe je vysieland log. O do riadiacej jednotky 5. Riadiaca jednotka 2 prostrednictvon
ovlddacieho elektromagnetu §B paméitovym kolfkom 7B zopne kontrolny bezdotykovy snimad 9B,
ktory vy3le eiznél na zablokovanie ¥innosti montéZnej jednotky 88 pre kontrolovany upi-
nad 14.

Ak je v upinedi 14 sprévne saloZend montovand si¥iastka 13, kontrolné hlavica 1IN
Jje posivand smerom dolu, hmatedlo 12 narazi na montovand su¥iastku 13, ktoré zostane
8tdt spolu & clonou ll. Kontrolnd hlavica IN pokra¥uje spolu s rozpfnacim bezdotykovym
snimalom 2N a spinacim hezdotykovy- snimadom JN a zastavf sa, ke® je rozpfnact bezdoty-
kovy snima¥ 3N na urovni clomy ll. V tomto okam¥iku rospinacs bezdotykovy snimad 2N vy-
siela log., O a spinaci{ bezdotykovy snimad 3N vysiela tied log. O, prilom tieto signdly
sa v sd¥tovom logickom ¥lene 4N stitavaji a na jeho vystupe je vysieland loge 1
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do riadiacej jednotky 2. Riediaca jednotka 5 ovlddacim elektromegnetom 6N cez pamétovy
kolfk 7N nezopne kontrolny bezdotykovy snfma® 9N, ¥im montéZna jednotka 8N nezablokuje
jej &innost a tek je tdto pripravend previest montéZnu operdciu v kontrolovanom upina-

8 4.

PREDMET VINALEZU

Zapo jenie bezdotykovej kontroly pritomnosti dielcov v montéZnych automatoch, opa-
trenych montdZnymi jednotkami, pred ktorymi sd umiestnené kontrolné hlavice, vyznadujice
sa tym, %e rozpinaci bezdotykovy snima¥ /2A, 2B, ... 2N/ a spinac{ bezdotykovy snimald
/3A, 3B, ... 3N/ kontrolnych hlavic /1A, 1B, ... 1N/ sui spojené cez sidtové logické &le-
ny /4A, 4B, ... 4N/ s risdiacou jednotkou /5/ a s ovlédacimi elektromagnetmi /6A, 6B, ..
eee 6N/, koreSpondujdcimi s pemBtovymi kolfkmi /7A, 7B, ... TN/ uloZenymi na montdZnych
jednotkéch /84, 8B, ... &/,

1 vjkres
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