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.Urzqdzenie do ciaglego przenoszenia wierzchéw/spoﬂéw
‘pojemnikow sluzacych jako opakowania z zasobnika
do urzadzenia obracajacego sie

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do cigg-
lego przenoszenia wierzchow/spodéw pojemnikéw
stuzacych jako opakowania z zasobnika do urzg-
dzenia obracajacego sie.

Wynalazek dotyczy urzadzenia do cigglego prze-
noszenia elementéw zasadniczo plaskich, np.
wierzchoéw/spodow pojemnikéw sluzgcych jako
opakowania pojedynezo do drugiego elementu
wchodzacego w sklad tego opakowania na przy-
klad oslony do napelnianego pojemnika, ktorych
pewna ilo$é krazy w urzgdzeniu obracajgcym sie.

Znany jest sposob cigglego zgrzewania kazdego
brzegu wierzchow/spodéw z zakonczeniem ostony
pojemnika lub opakowania. Pojemniki te kraza_
razem z urzgdzeniem obracajacym sie zaopatrzo-
nym w aparaty zgrzewajace. W tym obracajacym
sie urzgdzeniu zgrzewany jest wierzch/spéd z oslo-
na lub opakowaniem i dlatego nalezy przenosié
wierzchy/spody do owego urzadzenia.'

Dawniej probowano osiggnaé¢ ten cel przy po-
mocy roéznego typu separatoréw dzialajacych =z

przerwami, ale nie uzyskano wydajnosci odpowia- -

dajacej szybkosci wykonywania innych operacji
w tym procesie.
Celem wynalazku jest usuniecie tej wady i po-
danie znacznie wydajniejszego urzadzenia.
Urzadzenie wedlug wynalazku charakteryzuje
sie tym, ze urzadzenie obracajace sie zaopatrzone
jest w kolo przenoszgce o ruchu obrotowym zsyn-

chronizowanym z ruchem urzadzenia obracajgcego
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sie i ma zaczepy i zasobnik dla podawania pierw-
szych elementow pojedynczo do kola przenoszgce-
g0. Zaczepy sa rozmieszczone na kole przenoszg-
cym i stuzg do transportowania pierwszych ele-
mentéw. Zaczepy te maja ksztalt przystosowany
do przesunigcia pierwszego elementu na nachylong
pierwszg czesé.

Urzadzenie ma takze zaglebiacz dla chwytania
czeSci pierwszego elementu wstepnie polgczonej
przez nachylona cze$é pierwsza. Druga czes$¢ za-
sadniczo réwnolegla do kola przenoszacego stuzy
do ostatecznego doprowadzenia pierwszego elemen-
tu do urzadzenia chwytajacego dla dalszego tran-
sportu razem z urzgdzeniem obracajacym sie. Za-
glebiacz ma wymiary umozliwiajace chwytanie
od wewnatrz krawedzi obwodu wierzchu/spodu.

Urzadzenie obracajgce sie i przenoszgce powinno
znajdowaé sie w polozeniu poziomym, ale mozli-
we s3 inne polozenia. ’

Przedmiot wynalazku zostal przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat kola przenoszacego pi-
stoletu zgrzewalniczego oraz zasobnika z wierz-
chami/spodami, fig. 2 — przekr6j zasobnika wzdluz
strzalek B—B na fig. 1, fig. 3 — przekrdoj plyty
przenoszgcej wzdluz strzatek A—A, fig. 4 — wa-
runki w pdzZniejszym okresie czasu niz fig. 3 oraz
spos6b zorientowania podpory ostony/pojemnika
w stosunku do aparatu w urzadzeniu obrotowym,
a fig. 5 przedstawia te podpore przesunieta pio-
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nowo do miejsca, w ktérym aparat urzadzenia
obracajacego sie znajduje sie w stanie dzialania
w stosunku do oslony/pojemnika.

Na figurze 1 oznaczono liczbg 10 urzadzenie

obracajace sie woko6t watka 12 w kierunku zgod-
" nym ze strzatkg 11. Na obwodzie tego urzadzenia
znajduja sie aparaty do zgrzewania 13, z ktorych
przedstawiono tylko trzy.

Zasady konstrukcji tych aparatow ilustrujg fig.
3—5 przedstawiajace sposdb podtrzymywania kaz-
dego z aparatow 13 przez urzadzenie obracajgce
sie 10 oraz sposéb umieszczenia w nim wewnetrz-
nie przesuwalnego pionowo zaglebiacza 14.

Figury 4 i 5 przedstawiaja sposgb realizowania
wspoélnego ruchu obrotowego podpory 14 oslony/po-

jemnika 16 z kazdym z aparatéow 13 oraz przed-

stawiaja ze moze si¢ ona przesuwaé pionowo W
kierunku zgodnym ze strzatka 17 z pozycji na
spodzie przedstawionej na fig. 4 do pozycji na
wierzchu przedstawionej na fig. 5.

Na figurze 1 przedstawiono obok urzadzenia
obracajgcego sie 10 kolo przenoszace 18 obracajgce
sie odpowiednio do ruchu obrotowego urzadzenia
10 wok6t walka 29 w Kkierunku zaznaczonym
strzatkg 19, jak roéwniez zasobnik 20 na wierzchy/
/spody 21.

Wspomniane wierzchy/spody sa w zasadzie pla-
skie. Kazdy wierzch/sp6d sklada sie z powierzchni
pokrywy 22, krawedzi obwodu 23 oraz obrzeza 24
réownoleglego do powierzchni pokrywy. Te wierz-
chy/spody sg ulozone pionowo w zasobniku i
utrzymywane sa jeden obok drugiego przez kilka
slupkéw pionowych 25. Jednak te wierzchy/spody
moga przemieszczaé sie¢ w dot o ile zezwalajag na
to warunki wytworzone przez kolo przenoszace 18.
Kolo to dzieki réwnolegle rozmieszczonym na nim
w réwnych odleglosciach zaczepom 26 pozwala na
takie czynnosci.

) W przedstawionym na rysunkach wykonaniu wy-

- nalazku odlegloéci pomiedzy ‘zaczepami sa troche
wiegksze niz dlugo$é w kierunku obrotu wierzchu/
/spodu i zawsze powinny. byé mniejsze niz pod-
wojna dlugosé wierzchu/spodu. Z tych samych po-
wodow wysokosé kazdego zaczepu nie moze byé
wieksza niz. wysoko$é wierzchu/spodu. Gdy te wa-
runki s speklnione, pojedynczy zaczep jednorazo-
wo dostarcza jeden wierzch/sp6d.

‘Ze wzgledow bezpieczenstwa oraz w celu ulat-
wienia prowadzenia wierzchéw/spodéw umieszczo-
no pomiedzy zasobnikiem 20 a plyta przenoszaca
27 pare szyn prowadzacych 28.

Plyta przenoszaca 27 sklada sig z dwéch roéznych
czesci lub obszaréw a mianowicie pierwszej czesci
30 nachylonej w stosunku do plaszczyzny kota 18
podzielonej szczeling 31, oraz drugiej czesci 32
réwnoleglej do plaszezyzny kota 18. Szczelina 31
stanowi przedituzenie rowka na stronie dolnej
czesci 32. Wymiary szczeliny 31 oraz rowka umo-
zliwiaja przej$cie pomiedzy nimi zaczepow 26.

Wierzchy/spody sa pojedynczo wpychane przez
odpowiedni zaczep 26 na dwie nachylone czeSci o
ksztalcie palca'plyty przenoszacej 27. Dzigki zsyn-
chronizowaniu ruchu aparatu 13 z podawanymi
wierzchami/spodami w spos6b zaznaczony na fig.

3, to jest tak, Ze przednia cze$é wierzchu/spodu
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wpychana jest na przednia czesé zaglebiacza, kto-
ra chwyta od wewnatrz przednig cze$¢ krawedzi
obwodu 23, i gléwnie na skutek ruchu przedniej
czeSci zaglebiacza 14 wierzch/spod porusza sie
nieprzerwanie zgodnie z ruchem obrotowym ponad
wierzcholek 33 czesci nachylonej. Odleglosé po-
miedzy dolng strong zaglebiacza 14, a strong gorng
plaskiej czesci 32 umozliwia latwe zmieszczenie
pomiedzy nimi pokrywy o pewnej grubosci z ewen-
tualnym zapasem odleglosci na nachylenie wokot
wierzcholka 33.

Po przekazaniu wierzchu/spodu do zaglebiacza
14 przez poziomg czesé 32 urzadzenie obracajgce
sie¢ 10 przejmuje transport tego wierzchu/spodu a
zaczep 26 powraca do zasobnika 20 aby zabraé na-
stepna pokrywe.

Urzadzenie obracajace sie 10 posiada podpory
oslon/pojemnikéw odpowiadajace kazdemu apara-
towi 13 i dzieki przesunigciu tych podpér ku go-
rze, na przyklad przy pomocy urzadzenia prowa-
dzacego (nie przedstawione) osiggana jest w koncu
pozycja zilustrowana na fig. 5, na ktérej przed-
stawiono ostateczne wustawienie wierzchy/spodu
wzgledem obrzeza lub kolnierza 24 zagietego w
kierunku zewnetrznego brzegu wostony. W takiej
pozycji prowadzi sie zgrzewanie wierzchu/spodu
z oslong/pojemnikiem.

‘Jak z powyzszego widaé, przedmiotem wynalazku
jest urzadzenie przenoszace odpowiadajace szyb-
koSciom procesé6w wykonywanych na dwéch ele-
mentach, to jest wierzchu/spodzie oraz pojemniku
na jednym lub kilku kolejnych stanowiskach w
urzadzeniu obracajacym sie 10 lub na stanowi-

.skach poza nim.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do cigglego przenoszenia wierz-
chéw/spodow pojemnikéw stuzacych jako opako-
wania z zasobnika do urzgdzenia obracajgcego sie
pojedynczo do drugiego elementu wchodzacego w
sklad tego opakowania.jak na przykiad obudowy
pojemnika lub pojemnika, ktérych pewna ilo$é
jesi; przenoszona w urzgdzeniu obracajagcym sie,
majgce zamocowang plyte przenoszaca, sluzacay
do podawania odpowiedniego pierwszego elementu
do urzadzenia obracajacego sie i zawierajaca
czeSci, pierwsza nachylong wzgledem plaszczyzny
kola przenoszacego i wstepnie Ilaczacag kazidy z
powyzszych pierwszych elementéw, oraz cze$é dru-
ga nastepujgcag po pierwszej, réwnolegly do ptasz-
czyzny kola i oddalong od niej o pewna odleglosé,
znamienne tym, Ze urzadzenie obracajgce sie (10)
zaopatrzone jest w kolo przenoszace (18) o ruchu
obrotowym zsynchronizowanym z ruchem urzadze-
nia obracajacego sie i ma zaczepy (26) i zasobnik
(20) dla podawania pierwszych elementéow (21) po-
jedynczo do kola przenoszacego (18), przy czym
zaczepy (26) sa rozmieszczone -na kole przenosza-
cym i stuzg do transportowania pierwszych ele-
mentéow i zaczepy te maja ksztalt przystosowany
do -przesuniecia pierwszego elementu na nachylo-
na pierwsza czesé (30).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze ma zaglebiacz (14) dla chwytania czesSci pierw-
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:szego elementu (21) wstepnie polgczonej przez na-
chylona cze$é pierwszg (30), i ze druga cze$é (32)
zasadniczo réwnolegla do kola przenoszacego stu-
zy do ostatecznego doprowadzenia pierwszego ele-
mentu urzgdzenia chwytajgcego dla dalszego tran-
sportu razem z urzadzeniem obracajgcym sie (10).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
ze zaglebiacz (14) ma wymiary umozliwiajace chwy-
tanie od wewngtrz krawedzi obwodu wierzchu/spo-
du.

Fig. 1

10

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym,
ze urzadzenie obracajace sie (10) i kolo obrotowe
(18) usytuowane sa poziomo oraz Ze ma pionows,
ruchoma podpore dla pojemnikéw krazgcych razem
z urzadzeniem obracajacym sie wprowadzang wraz
z zaglebiaczem (14), przy czym zaglebiacz (14) mo-
ze réwniez przemieszczaé si¢ pionowo do aparatu
(13) dla zagiecia obrzeza krawedzi (24) wierzchu/
/spodu w Kkierunku zewnetrznej czeSci oslony po-
jemnika (16).
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