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Urzadzenie do rehabilitacji palcéw reki zawierajgce
podstawe (1), na ktorej, przy jej krawedzi bocznej,
osadzony jest pierwszy naped (2), z ktérego wat-
kiem jednym swoim koncem potaczony jest watek
¢wiczeniowy (5). W poblizu napedu (2) osadzony
jest pierwszy element stabilizujgcy (3) z otworem
przelotowym, przez ktéry poprowadzony jest ten
watek éwiczeniowy (5), ktéry drugim swoim kon-
cem potgczony jest z drugim elementem stabilizu-
jacym (4), ktoéry osadzony jest na podstawie (1)
przy krawedzi bocznej przeciwnej do mocowania
pierwszego napedu (2). Na watku ¢wiczeniowym
(5), ruchomo zamocowana jest podstawa ¢éwicze-
niowa (6), ktéra jest T-ksztattna w przekroju
wzdiuznym i ktéra ma otwor wzdtuzny popro-
wadzony wzdtuz jej diuzszej dtugosci, poprzez
ktory poprowadzony jest watek ¢wiczeniowy (5).
Do podstawy ¢wiczeniowej (6), od strony krotszej
jej dtugosci, przy jednym z jej bokéw zamocowana
jest prostopadtoscienna pierwsza platform, za$
przy drugim z jej bokéw zamocowana jest prosto-
padioscienna druga platforma, ktére razem z ta
podstawg ¢éwiczeniowg (6) majg ksztalt prosto-
padtoscianu. Na kazdej platformie jest skrajna
obejma (9a) na palec. Na krétszej czesci podstawy
¢wiczeniowej (6) osadzone sg dwie $rodkowe
obejmy (9b) na palce. Na co najmniej jednej
platformie, pomigdzy podstawg ¢wiczeniowg (6)
a skrajng obejma (9a) jest watek rehabilitacyjny.
Na krétszej czesci podstawy cEwiczeniowej (6),
przed obejmami (9b) srodkowymi, jest co najmniej
jeden czujnik sity. W goérnej czesci podstawy (1),
prostopadle do niej, zamocowany jest pierwszy
wysiegnik (12), na ktérego przeciwnym do pod-
stawy koncu osadzona jest prostopadtoscienna
podstawa wsporcza (13). W dolnej czesci pod-
stawy (1) zamocowany jest do niej ruchomo drugi
wysiegnik, na ktérego przeciwnym do mocowania
koncu, zamocowana jest podstawka (15), na ktorej
jest prostopadtoscienny wspornik (16), do ktérego,
zamocowany jest drugi naped (17), do ktérego
watka, rownolegtego do podstawy (1), zamoco-
wane jest ramie, na ktérym osadzona jest obejma
dla kciuka.
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Urzadzenie do rehabilitacji palcow reki

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do rehabilitacji palcéw reki,
przeznaczone zwlaszcza dla osob majacych problem z realizacjg ruchow
konczyna gorng, wynikajacy z dysfunkcji o podtozu neurologicznym.

Z opisu patentowego US9114280B2 znane jest urzadzenie do ¢wiczenia
palcow, ktére zawiera obudowe, watek w ksztalcie wycinka rury, podktadke pod
palce 1 sprezyne srubowa. Watek ma cze$¢ dolng 1 cze$¢ gérna, przy czym czesé
dolna jest ruchoma 1 przechodzi przez otwoér obudowy. Podktadka pod palec jest
wsparta na gornej czesci watka. Sprezyna Srubowa umieszczona jest w potaczeniu
pomiedzy watkiem a obudowag i wykorzystywana jest do popychania walu
w kierunku do gory.

W opisie patentowym US9616286B1 zostalo ujawnione urzadzenie do
prowadzenia ¢wiczen dloni, ktore wzmacniaja rozne grupy miesni i poprawiaja
zrecznos¢ palcow 1 kciuka. Zawiera ono, potaczone elastyczng obudowa, dwie
ptytki, pomiedzy ktorymi jest material oporowy, ktory stawiajac opdr w trakcie
sciskania urzadzenia wspomaga ¢wiczenia sitowe palcow. To znane urzadzenie
umozliwia réwniez wykorzystanie podktadek sensorycznych, generatoréw swiatta
lub generatorow audio oraz wspornikéw dla telefonu komorkowego.

Ze stosowania znany jest natomiast trenazer rak i1 palcow, przeznaczony
zwlaszcza dla gitarzystéw, ktory pomaga budowac site dioni i palcow. To znane
urzadzenie sktada si¢ z czterech osadzonych na odrebnych sprezynach przyciskow
umozliwiajacych odizolowanie poszczegdlnych palcow oraz ich niezalezny
trening sitowy. Posiada ono specjalne pokretta umozliwiajace skrocenie lub
wydluzenie sprezyny oraz umozliwia dostosowanie jej oporu oddzielnie dla

kazdego przycisku.
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Ze stosowania znane jest rowniez urzadzenie pod nazwa Digiflex, ktore
przeznaczone jest do ¢wiczen 1 rehabilitacji palcow, dtoni oraz przedramienia. To
znane urzadzenie sktada si¢ z poprzecznego wspornika umieszczanego wewnatrz
dtoni, do ktérego, od strony czterech palcow, zamocowano cztery sprezyny
zakonczone przyciskami. Umozliwia ono prowadzenie ¢wiczen kazdego palca
z osobna, co zdecydowanie przyspiesza proces rehabilitacji i wzmocnienie migsni.
Po przeciwnej do sprezyn strony wspornika, zamocowano réwniez, za pomoca
drugich sprezyn, drugi poprzeczny wspornik, na ktérym osadzony jest kciuk wraz
z wewngtrzng strong reki od strony nadgarstka.

Ze stosowania znane s3 rowniez systemy do rehabilitacji konczyn gornych
wykorzystujgce wirtualng rzeczywistos¢. Zwlaszcza znane jest rozwigzanie The
Air Touch System, ktore opracowane zostato na Uniwersytecie Alberty. Zapewnia
ono mozliwos¢ wykonywania zadan wyswietlanych na dotykowym wyswietlaczu
bedacym jednoczesnie blatem stotu, pozwalajac przy tym na realizacje ¢wiczen
palcow. Cwiczenia wykonywane sa poprzez przesuwanie palcami po ekranie
wyswietlacza. Rowniez, znane ze stosowania, rozwigzanie przeznaczone do
rehabilitacji pod nazwa VAST.Rehab Rehabilitation, oparte jest o dziatanie
kontrolera kinect.

Ze stosowania znane jest rowniez urzadzenie Tyromotion Myro
przeznaczone do rehabilitacji konczyn gornych, ze szczegdlnym uwzglednieniem
reki, zwlaszcza palcéw. Zawiera ono dotykowaq tablice i umozliwia prowadzenie
¢wiczef, na ustawionym pod dowolnym katem dotykowym wyswietlaczu,
realizowanych w oparciu o wirtualng rzeczywisto$¢. Pozwala ono réwniez na
prowadzenie rehabilitacji zadaniowe] z wykorzystaniem realnych obiektow, na
przyktad kubka lub dtugopisu.

Zadne ze znanych rozwigzan nie pozwala na samodzielne zadawanie przez
pacjenta C¢wiczen na urzadzeniu oraz jednoczesne raportowanie postepoOw
w rehabilitacji.

Celem wynalazku jest opracowanie nowego urzadzenia do rehabilitacji

palcow reki, ktore umozliwi samodzielne, w warunkach domowych, prowadzenie
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przez pacjenta ¢wiczen usprawniajacych reke, zwlaszcza jej palce, w tym na
samodzielne zadanie ¢wiczen z jednoczesng, zdalng kontrolg terapeuty pod katem
poprawnos$ci wykonywania ¢wiczen i postepow w procesie rehabilitacii.
Urzadzenie do rehabilitacji palcow reki zawierajace podstawe, wedlug
wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze na podstawie, przy jej krawedzi bocznej,
osadzony jest pierwszy naped, z ktorego walkiem jednym swoim koncem
potaczony jest watek ¢wiczeniowy, przy czym w poblizu napedu osadzony jest
pierwszy element stabilizujacy z otworem przelotowym, przez ktory
poprowadzony jest ten watek ¢wiczeniowy, ktory drugim swoim koncem
potaczony jest z drugim elementem stabilizujacym, ktéry osadzony jest na
podstawie przy krawedzi boczne] przeciwnej do mocowania pierwszego napedu,
za$ na watku ¢wiczeniowym, ruchomo zamocowana jest podstawa ¢wiczeniowa,
ktora jest T-ksztaltna w przekroju wzdluznym i1 ktéra ma otwor wzdluzny
poprowadzony wzdtuz jej dtuzszej dlugosci, poprzez ktory poprowadzony jest
watek ¢wiczeniowy, za$ do podstawy ¢wiczeniowej, od strony krotszej jej
dlugosci, przy jednym z jej bokéw zamocowana jest prostopadtoscienna pierwsza
platforma, za$ przy drugim z jej bokéw zamocowana jest prostopadioscienna
druga platforma, ktére razem z t3 podstawg Cwiczeniowg majg ksztalt
prostopadtoscianu, przy czym na kazdej platformie jest skrajna obejma na palec,
za$ na krotszej czesci podstawy ¢wiczeniowe] osadzone sg dwie srodkowe obejmy
na palce, a ponadto na co najmniej jednej platformie, pomiedzy podstawa
¢wiczeniowa a skrajna obejma jest watek rehabilitacyjny, za$ na krotszej czesci
podstawy ¢wiczeniowej, przed obejmami Srodkowymi, jest co najmniej jeden
czujnik sity, a ponadto w gbérne] czesci podstawy, prostopadle do niej,
zamocowany jest pierwszy wysiegnik, na ktorego przeciwnym do podstawy
koncu osadzona jest prostopadtoscienna podstawa wsporcza, zas w dolnej czesci
podstawy zamocowany jest do niej ruchomo drugi wysiegnik, na ktorego
przeciwnym do mocowania koncu, zamocowana jest podstawka, na ktorej jest
prostopadioscienny wspornik, do ktérego, zamocowany jest drugi naped, do

ktorego watka, rownoleglego do podstawy, zamocowane jest ramie¢, na ktérym
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osadzona jest obejma dla kciuka.

Korzystnie obejma ma ksztalt pierscienia jednostronnie zamknigtego, przy
czym obejma w jej srodkowej czesci zawiera wkladke silikonowa, a ponadto
obejma ma mocowanie dla palca.

Dalsze korzysci uzyskiwane sg, jezeli czujniki sity, przed obejmami
srodkowymi, sa cztery, po dwa dla kazdej z tych obejm srodkowych, zas drugi
wysiegnik jest dwudzielny o regulowanej dtugosci, a ponadto podstawka ma co
najmniej jeden prostopadly do niej wypust, w ktorym sa co najmniej dwa otwory
regulacyjne utozone w rzedzie prostopadtym do podstawki, a ponadto we
wsporniku jest co najmniej jeden otwdr mocujacy, przy czym otwor regulacyjny
wypustu podstawki potaczony jest z otworem mocujacym wspornika poprzez
trzpien.

Nastepne korzysci uzyskuje sie, jesli w podstawie zamocowany jest modut
elektroniki, ktory polaczony jest z mikrokomputerem, za§ prostopadle do
podstawy zamocowany jest trzeci wysiegnik, na ktéorym umieszczony jest
wyswietlacz, przy czym korzystnie wyswietlacz jest dotykowy, a ponadto do
spodniej czesci podstawki zamocowane jest kotko.

Korzystnie pomiedzy platformg a Sciang boczng krétszej czesci podstawy
¢wiczeniowej, prostopadia do sciany dtuzszej czesci podstawy ¢wiczeniowej jest
co najmniej jedna sprezyna, korzystnie sprezyny sa dwie, a ponadto na watku
¢wiczeniowym jest wypust, ktorym zamocowany jest w odpowiadajgcym mu
wybraniu w otworze wzdtuznym podstawy ¢wiczeniowe;.

Nowe urzadzenie do rehabilitacji palcow reki, wedlug wynalazku,
umozliwia prowadzenie rehabilitacji przez pacjenta samodzielnie w warunkach
domowych lub osrodkach rehabilitacyjnych. Pozwala ono rowniez, dzigki
mikrokomputerowi, na raportowanie i diagnostyke postepdw w procesie
rehabilitacji. Pacjent moze sterowa¢ przebiegiem ¢wiczen, ustawiajac wybrane do
zrealizowania zadania wedlug wczesniejszych zalecen terapeuty lub moze
¢wiczy¢ podczas nieobecnosci osoby nadzorujacej. To nowe urzadzenie

umozliwia prowadzenie ¢wiczen wszystkich palcow zaréwno prawej, jak i lewej
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reki, a dzieki mozliwosci regulacji oraz mozliwosci dopasowania potozenia
obejmy dla kciuka, mozliwe jest prowadzenie ¢wiczen z uwzglednieniem roznej
wielkosci reki. Ustawienie drugiego wysiegnika po lewej stronie podstawy
umozliwia prowadzenie rehabilitacji prawej reki, zas jego przestawienie na prawg
strone podstawy umozliwia prowadzenie ¢wiczen reki lewej. Mocowanie kciuka
w obejmie, ktorej wnetrze zawiera wktadke silikonowa pozwala na komfortowe
jego osadzenie, za$ zastosowanie ruchomego ramienia, na ktorym ta obejma dla
kciuka jest zamocowana, pozwala na koncentracje osoby <¢wiczace] na
prowadzeniu ruchu po tuku od strony blizszej palcom. W przypadku pozostatych
palcow, opuszek kazdego z nich umieszczany jest w mocowaniach obejm, a ich
ruch, zwlaszcza zgiecie wzgledem osi poprzeczne] jest sterowany programowo
przez definiowanie zakresow ruchow przez terapeute poprzez dotykowy
wyswietlacz, co ma znacznie zwlaszcza podczas prowadzenia ¢wiczen biernych
lub ¢wiczen czynnych w odciazeniu. Mozliwa jest rowniez analiza sity nacisku na
obszar palca srodkowego 1 serdecznego, dla kazdego z palcow z osobna oraz
dostosowanie do tego interakcji urzadzenia, co ma znaczenie zwlaszcza podczas
prowadzenia ¢wiczen czynnych oraz ¢wiczen czynnych w odcigzeniu. Urzadzenie
do rehabilitacji palcow reki pozwala na poruszanie palcem matym i palcem
wskazujacym na boki, dokonujac rowniez obrotu wzgledem osi pionowej.
Zastosowanie sprezyn, pomiedzy obszarem palca srodkowego 1 serdecznego oraz
platformami, umozliwia prowadzenie ¢wiczen z oporem, a tym samym rozszerza
aspekt funkcjonalny opracowanego urzadzenia do ¢wiczen palcéw. Zastosowanie
pierwszego wysiegnika z podstawa wsporcza umozliwia prawidlowe ustawienie
dloni, co jest istotne zwlaszcza w przypadku pacjentow wymagajacych
prowadzenia ¢wiczen biernych, ale rowniez ma znaczenie w przypadku pacjentow
wykonujacych ¢wiczenia czynne, podczas ktéorych poparcie dtoni pozwala na
skoncentrowanie si¢ na prawidtowym wykonywaniu c¢wiczen. Regulowany
recznie, dwuczesciowy drugi wysiegnik moze si¢ porusza¢ po powierzchni, na
ktérej to nowe urzadzenie zostato ustawione, dzieki zastosowaniu po spodniej

stronie podstawki, ruchomego kotka.
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Przedmiot wynalazku zostat przedstawiony w przyktadach wykonania na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia urzadzenie do rehabilitacji palcow reki
w widoku z przodu, gory i prawego boku, fig. 2 — to samo urzadzenie do
rehabilitacji palcow reki w widoku z przodu, gory i lewego boku, fig. 3 — to samo
urzadzenie do rehabilitacji palcow reki w widoku z gory, fig. 4 — to samo
urzadzenie do rehabilitacji palcow reki w widoku z przodu, natomiast fig. 5 — to
samo urzadzenie do rehabilitacji palcow reki w widoku z dotu.

Urzadzenie do rehabilitacji palcow reki, wedlug wynalazku, w pierwszym
przyktadzie wykonania zawiera podstawe 1, na ktorej, przy krawedzi bocznej
osadzony jest pierwszy naped 2, w poblizu ktérego osadzony jest pierwszy
element stabilizujacy 3 z otworem przelotowym. Przy przeciwnej krawedzi
podstawy 1, osadzony jest na niej drugi element stabilizujacy 4. Podstawa 1 ma
ksztalt prostopadtoscianu o zaokraglonych bokach. Do napedu 2, pierwszym
swoim koncem, zamocowany jest watek ¢wiczeniowy 5, ktory poprowadzony jest
przez otwor przelotowy pierwszego elementu stabilizujacego 3 1 ktory potaczony
jest ruchomo z watkiem drugiego elementu stabilizujacego 4. Na watku
¢wiczeniowym 5 osadzona jest ruchomo podstawa ¢wiczeniowa 6, ktora jest
T-ksztattna w przekroju wzdluznym i ktéra ma otwor wzdluzny poprowadzony
wzdluz jej dluzszej dlugosci, przez ktéry poprowadzony jest ten watek
¢wiczeniowy 5. Do podstawy ¢wiczeniowe] 6, od strony jej krotszej dtugosci,
przy boku w pierwszym wycieciu, zamocowana jest pierwsza platforma 7, zas po
przeciwne] stronie, przy boku w drugim wycigciu zamocowana jest druga
platforma 8. Na kazdej z platform 7, 8 zamocowana jest skrajna obejma 9a na
palec wskazujacy lub palec maly. Na krotsze) czgsci podstawy Ewiczeniowe] 6
zamocowane s3 dwie Srodkowe obejmy 9b na palec, z ktorych jedna jest
przeznaczona dla palca srodkowego, a druga dla palca serdecznego. Na kazdej
platformie 7, 8, pomiedzy skrajng obejma 9a a podstawa Cwiczeniowg 6 jest
walek rehabilitacyjny 10, za$ przed srodkowymi obejmami 9b, na podstawie
¢wiczeniowe] 6 sa czujniki sity 11, po jednym przed kazda z tych srodkowych

obejm 9b. W gbrnej czegsci podstawy 1, przed podstawa ¢wiczeniowa 6, osadzony
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jest pierwszy wspornik 12, na ktorego przeciwnym do mocowania koncu,
osadzona jest ruchomo podstawa wsporcza 13 majaca ksztalt plaskiej ptyty. Do
spodniej czesci podstawy 1 natomiast zamocowany jest drugi wysiegnik 14, na
ktorego przeciwnym do mocowania koncu osadzona jest podstawka 15, na ktorej
umieszczony jest prostopadtoscienny wspornik 16, do ktorego zamocowany jest
drugi naped 17, do ktérego watka rownolegltego do podstawy 1, zamocowane jest
regulowane rami¢ 18, na ktorego przeciwnym do mocowania do watka koncu
osadzona jest obejma 9e dla kciuka. Kazda obejma 9 ma ksztalt pierscienia
jednostronnie zamknigtego, za§ w swojej wewnetrznej czesci posiada wktadke
silikonowa. Podstawka 15 ma cztery prostopadte do niej wypusty 19, przy czym
w jednym z nich sg trzy otwory regulacyjne 20, ktére ulozone w rzedzie
prostopadtym do podstawki 15. W $cianie bocznej wspornika 16, odpowiadajacej
potozeniu wypustu 19 podstawki 15 z otworami regulacyjnymi 20 jest otwor
mocujacy, ktory polaczony jest z wybranym otworem regulacyjnym 20 wypustu
19 podstawki 15 poprzez umieszczony w nich wspoétosiowo trzpien 21.
Podstawka 15 ma na swojej spodniej stronie obrotowe kétko 22, ktore zmniejsza
site potrzebna do przesuwania tej podstawki 15 po powierzchni, na ktorej to nowe
urzadzenie do rehabilitacji palcow jest ustawione. Zawiera ono réwniez
mikrokomputer 23.

Urzadzenie do rehabilitacji palcow, wedlug wynalazku, w drugim
przyktadzie wykonania, takie jak w przyktadzie pierwszym z tym, ze obejma 9
w swoje] wewnetrznej czesci ma mocowanie dla palca, za$ czujniki sity 11 sg
cztery, po jednym przed kazda srodkowa obejma 9b dla palca, za$ drugi
wysiegnik 14 jest dwudzielny 1 ma regulowana dlugos¢. W podstawie 1 osadzony
jest modut elektroniki, ktory potaczony jest z mikrokomputerem 23, a ponadto na
podstawie 1, prostopadle do niej, osadzony jest trzeci wysiegnik 24, na ktorego
przeciwnym do mocowania koncu jest dotykowy wyswietlacz 25.

Urzadzenie do rehabilitacji palcow, wedlug wynalazku, w trzecim
przyktadzie wykonania, takie jak w przyktadzie drugim z tym, ze pomiedzy

pierwsza platforma 7 a $ciang boczng krétszej czesci podstawy ¢wiczeniowe) 6
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prostopadta do jej dluzszej czesci sa dwie sprezyny, poprzez ktoére ta pierwsza
platforma 7 polaczona jest z podstawa Cwiczeniowa 6, za§ pomiedzy druga
platforma 8 a $ciang boczng kroétszej czesci podstawy ¢wiczeniowe] 6 prostopadia
do jej dtuzszej czesci sg dwie kolejne sprezyny, poprzez ktore ta druga platforma
7 polaczona jest z podstawa cwiczeniowg 6, zas na watku ¢wiczeniowym 5 jest
wypust 26, ktory zamocowany jest w wybraniu w otworze wzdtuznym platformy
¢wiczeniowej 6.

Podczas rehabilitacji z wykorzystaniem tego nowego urzadzenia do
rehabilitacji palcow, pacjent ¢wiczy kazdy z palcéw poprzez realizacj¢ ¢wiczen
wyswietlanych na dotykowym wyswietlaczu 25. Dzieki réwnoczesnemu
wystepowaniu bodzcoéw dotykowych, stuchowych oraz wzrokowych, uzyskiwane
jest sprzezenie zwrotne majace istotny wplyw na postepy w rehabilitacji osob po
urazach lub z chorobami neurologicznymi, w rehabilitacji ktorych, najwazniejsza
jest odbudowa utraconych polaczen nerwowych. W procesie rehabilitacji
wykorzystywany  jest ~mechanizm  percepcyjno-motoryczny — zwigzany
z kojarzeniem danych sensorycznych z danymi ruchowymi. W przypadku
pacjentbw w pierwszym etapie prowadzonej rekonwalescencji, u ktorych
wymagane jest prowadzenie ¢wiczen biernych, mozliwos¢ osadzenia dioni na
podstawie wsporczej 13 oraz palcow w obejmach 9 pozwala na prawidlowe
zaplanowanie 1 prowadzenie terapii. W przypadku pacjentow w kolejnym etapie
prowadzenia rehabilitacji, u ktorych wymagane jest prowadzenie C¢wiczen
czynnych w odciazeniu lub czynnych, mozliwos¢ osadzenia niesprawnej dtoni
1 palcéw na podstawie wsporcze] 13 1 obejmach 9, zapewnia mozliwos¢ zadania
¢wiczen z oporem oraz pomiar sity w przypadku wykonywania ¢wiczen przez
wybrane palce. Uzyskiwane przez pacjenta wyniki, w trakcie wykonywanych
zadan, sa obrazowane na wyswietlaczu 25 1 sg przez system raportowane, co
powala rehabilitantowi na indywidualne dopracowanie dalszych etapow

prowadzonej rekonwalescencji.
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Wykaz oznaczen rysunkowych

podstawa

pierwszy naped

pierwszy element stabilizujacy
drugi element stabilizujacy
watek ¢wiczeniowy
podstawa ¢wiczeniowa
pierwsza platforma

druga platforma

obejma

skrajna obejma

srodkowa obejma

obejma dla kciuka

walek rehabilitacyjny
czujnik sity

pierwszy wysiegnik
podstawa wsporcza

drugt wysiegnik
podstawka
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16 - wspornik

17 - drugi naped

18 - ramie

19 - wypust

20 - otwor regulacyjny
21 - trzpien

22 - kotko

23 - mikrokomputer
24 - trzeci wysiegnik
25 - wyswietlacz

26 - wypust
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do rehabilitacji palcéw rgki zawierajace podstawe,
znamienne tym, ze na podstawie (1), przy jej krawedzi bocznej, osadzony jest
pierwszy naped (2), z ktérego walkiem jednym swoim koncem potaczony jest
watek ¢wiczeniowy (5), przy czym w poblizu napedu (2) osadzony jest pierwszy
element stabilizujacy (3) z otworem przelotowym, przez ktory poprowadzony jest
ten walek ¢wiczeniowy (5), ktory drugim swoim koncem polaczony jest z drugim
elementem stabilizujacym (4), ktéry osadzony jest na podstawie (1) przy krawedzi
boczne] przeciwnej do mocowania pierwszego napedu (2), za$ na waltku
¢wiczeniowym (5), ruchomo zamocowana jest podstawa ¢wiczeniowa (6), ktora
jest T-ksztaltna w przekroju wzdluznym 1 ktora ma otwor wzdluzny
poprowadzony wzdtuz jej dtuzszej dlugosci, poprzez ktory poprowadzony jest
watek ¢wiczeniowy (5), zas do podstawy ¢wiczeniowe] (6), od strony krotszej jej
dlugosci, przy jednym z jej bokéw zamocowana jest prostopadtoscienna pierwsza
platforma (7), za$ przy drugim z jej bokoéw zamocowana jest prostopadioscienna
druga platforma (8), ktére razem z ta podstawa ¢wiczeniowa (6) maja ksztalt
prostopadioscianu, przy czym na kazdej platformie (7, 8) jest skrajna obejma (9a)
na palec, za$ na krotszej czesci podstawy ¢wiczeniowej (6) osadzone sg dwie
srodkowe obejmy (9b) na palce, a ponadto na co najmniej jednej platformie (7, 8),
pomiedzy podstawa Cwiczeniowa (6) a skrajng obejma (9a) jest watek
rehabilitacyjny (10), za$ na krétszej czesci podstawy ¢Ewiczeniowe] (6), przed
obejmami (9b) srodkowymi, jest co najmniej jeden czujnik sity (11), a ponadto w
gbrnej czesci podstawy (1), prostopadle do niej, zamocowany jest pierwszy
wysiegnik (12), na ktérego przeciwnym do podstawy koncu osadzona jest

prostopadioscienna podstawa wsporcza (13), zas w dolnej czesci podstawy (1)
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zamocowany jest do niej ruchomo drugi wysiegnik (14), na ktoérego przeciwnym
do mocowania koncu, zamocowana jest podstawka (15), na ktoérej jest
prostopadtoscienny wspornik (16), do ktérego, zamocowany jest drugi naped (17),
do ktorego watka, rownolegtego do podstawy (1), zamocowane jest ramig¢ (18), na
ktorym osadzona jest obejma (9¢) dla kciuka.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze obejma (9) ma ksztalt
pierscienia jednostronnie zamknigtego.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym, ze obejma (9) w jej
srodkowej czesci zawiera wktadke silikonowa.

4. Urzadzenie wedtlug jednego z zastrz. od 1 do 3, znamienne tym, ze
obejma (9) ma mocowanie dla palca.

5. Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. od 1 do 4, znamienne tym, Ze
czujniki sity (11), przed obejmami (9b) srodkowymi, sa cztery, po dwa dla kazdej
z tych obejm srodkowych (9b).

6. Urzadzenie wedtlug jednego z zastrz. od 1 do 5, znamienne tym, ze
drugi wysiegnik (14) jest dwudzielny o regulowanej dtugosci.

7. Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 6, znamienne tym, ze
podstawka (15) ma co najmniej jeden prostopadly do niej wypust (19), w ktorym
sa co najmniej dwa otwory regulacyjne (20) utozone w rzgdzie prostopadtym do
podstawki (15), a ponadto we wsporniku (16) jest co najmniej jeden otwor
mocujacy, przy czym otwor regulacyjny (20) wypustu (19) podstawki (15)
potaczony jest z otworem mocujacym wspornika (16) poprzez trzpien (21).

8. Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 7, znamienne tym, ze w
podstawie (1) zamocowany jest modul elektroniki, ktory polaczony jest z
mikrokomputerem (23).

9. Urzadzenie wedtlug jednego z zastrz. od 1 do 8, znamienne tym, Ze
prostopadle do podstawy (1) zamocowany jest trzeci wysiegnik (24), na ktorym
umieszczony jest wyswietlacz (25).

10. Urzadzenie wedtug zastrz. 9, znamienne tym, ze wyswietlacz (25) jest

dotykowy.
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11. Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. od 1 do 10, znamienne tym, ze
do spodniej czgsci podstawki (15) zamocowane jest kotko (22).

12. Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 11, znamienne tym, ze
pomiedzy platforma (7 albo 8) a $ciana boczna krotszej czesci podstawy
¢wiczeniowe] (6), prostopadia do $ciany dtuzszej czesci podstawy ¢wiczeniowej
(6) jest co najmniej jedna sprezyna.

13. Urzadzenie wedtug zastrz. 12, znamienna tym, ze sprezyny sa dwie.

14. Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. od 1 do 13, znamienne tym, ze
na watku ¢wiczeniowym (5) jest wypust (26), ktérym zamocowany jest w

odpowiadajacym mu wybraniu w otworze wzdluznym podstawy ¢wiczeniowej

(6).
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SPRAWOZDANIE O STANIE TECHNIKI DO ZGLOSZENIA NR P.443528

Klasyfikacja zgloszenia: A61H 1/02, A63B 23/16

Podklasy w ktérych prowadzono poszukiwania: A61H A63B

Bazy komputerowe w ktdrych prowadzono poszukiwania: EPODOC WPI bazy UPRP GOOGLE PATENTS
GOOGLE

Kategoria Dokumenty - z podang identyfikacja Odniesienie do
dokumentu zastrz.
A PL420305 A1 (POLITECHNIKA RZESZOWSKA IM IGNACEGO 1-14

LUKASIEWICZA) 02-07-2018

A PL435969 Al (POLITECHNIKA RZESZOWSKA IM IGNACEGO 1-14
LUKASIEWICZA) 16-05-2022

A CN216014535 U (SHENZHEN DICRON MUSICAL INSTRUMENT LTD 1-14
RESPONSIBILITY COMPANY) 11-03-2022

A CN210674130 U (ZHANG YINGYING) 05-06-2020 1-14

Dalszy ciag wykazu dokumentdéw na nastgpnej stronie

A — dokument okreslajacy ogoélny stan techniki, ktory nie jest uwazany za posiadajacy szczegélne znaczenie,

E - dokument stanowiacy wczesniejsze zgloszenie lub patent, ale opublikowany w lub po dacie zgloszenia,

L — dokument, ktéry moze poddawac w watpliwo$¢ zastrzegane pierwszenstwo(-wa), lub przytoczony w celu ustalenia daty publikacji innego cytowanego dokumentu
lub z innego szczegodlnego powodu,

O — dokument odnoszacy si¢ do ujawnienia ustnego przez zastosowanie, wystawienie lub ujawnienie w inny sposob,

P — dokument opublikowany przed data zgloszenia, ale pdzniej niz zastrzegana data pierwszenstwa,

T — dokument pozniejszy, opublikowany po dacie zgloszenia lub w dacie pierwszenstwa i niebedacy w konflikcie ze zgloszeniem, ale cytowany w celu zrozumienia
zasad lub teorii lezacych u podstaw wynalazku,

X — dokument o szczegdlnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za nowy lub nie moze by¢ uwazany za posiadajacy poziom wynalazczy, jezeli
ten dokument brany jest pod uwage samodzielnie,

Y — dokument o szczegdlnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za posiadajacy poziom wynalazczy, jezeli ten dokument zostanie polaczony z
jednym lub kilkoma tego typu dokumentami, a takie polaczenie bedzie oczywiste dla znawcy,

& — dokument nalezacy do tej samej rodziny patentowe;j.

Sprawozdanie wykonal/-a: Data: Podpis:

H /podpisano kwalifikowanym podpisem elektronicznym/
VIOletta WaCJfawek 1 0 01 2024 Pismo wydane w formie dokumentu elektronicznego
Ekspert

Uwagi do zgloszenia

Sprawozdanie zostalo wykonane w oparciu o zastrz. z dnia 19/01/2023
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ZGLOSZENIE NR P.443528
Kontynuacja wykazu dokumentéw
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dokumentu zastrz.
A CN217854402 U (MA LIANGFEI; YIN LING) 22-11-2022 1-14
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