PoLska | OPIS PATENTOWY | 127 304
azsmnns“uu
CZYTELNIA

U+ edu Paientowego
Patent dodatkowy iyt

do patentu -

Zgloszono: 80 02 18  /P.222086/

Int. CI° F15B 13/10

Pierwszenstwo: —
GO5G 9/00

“URZAD
PA'E NTOWY Zgloszenie ogloszono: 31 08 21

P H l Opis patentowy opublikowano: 1985 02 28

Twércy wynalazku: Tadeusz Saganiak, Franolszek Tokarzewski

Uprawniony z patentu: Biuro Projektowo-Technologiczne Morskich Stoczni
Remontowych, Gdarisk /Polska/ ’

STEROWNIK URZADZEN HYDRAULICZNYCH

Przedmiotem wynalazku jest sterownik urzadzeii hydraulicznych.

Dotychozas sterowanie prgdko$cig ruchu oraz jego kierunku jest realizowane za pomocsa
przekiadni hydrostatycznej z pompg o zmienneJ wydajnosol w ukiadzie zamknietym i za pomo-
cq przekitadni hydrostatycznej z pompg o state] wydajnosci w ukiadzie otwartym. Sterowanie
takie odbywa si¢ za pomocg dwdéch niezaleznych elementéw hydrauliki, to jest regulatora
przepliywu, ktérym jest regulowana predko$é pracy urzgdzenia oraz rozdzielacza hydraulicz-
nego, ktérym jest zmieniany kierunek pracy, Wada takiego sterowania Jjest koniecznosé
operowania dwoma re¢koma oraz mo2liwo$é zmiany kierunku ruchu urzgdzel przy ustawieniu
regulatora przepiywu na predkosédé inng niz zerowg, co powoduje wzrost olsnienia oleju
1 uszkodzenie urzgdzenia oraz zagrozenie dla obsiugi.

Istota wynalazku polega na tym, Ze w korpusie sterownika jest zamontowana krzywka
powodujgoa przesterowanie jednego z dwéch elektryczmych tacznikéw, za pomocg dzwigni ste-
rujgce], ktérej ruch jest ograniczony rowkiem w korpusie, W tylnej ozesci korpusu sterow-
nika znajduje sie regulator przepiywu do ktérego jest zamocowany uchwyt pokretia regula-
tora przeplywu za pomocg ktdérego nastepuje zmiana ilosci przepiywajgcego czynnika hydra-

" ullicznego oraz jego sterowania diwignig polaczong z uchwytem pokrgtla regulatora z krzywka.

Korzysclia techniczng sterownika urzgdzen hydrauliocznych wediug wynalazku jest tatwe
1 bezpleozme zmienianie predkos$ci i kierunku pracy urzgdzeri sterowanych,

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fige. 1 przedstawia w przekroju sterownik urzgdzehn hydraulicznych, a fig. 2 przedstawia
w widoku rowek ograniczajacy ruch diwigni sterujacej znajdujqcy si¢ w korpusie,

‘Sterownik urzadzen hydraulicznych sktada sig¢ z korpusu 1, w ktérym jest zamontowany
obrotowy regulator przeptywu 3. W korpusie 1 znajduje sie rowek w ksztalcle duzej litery
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"U® w ktérym porusza silg diwignia sterujgqoa 7. W korpusie 1 jest utozyskowany obrotowo
uchwyt 2 pokretia regulatora, do ktérego jest zamontowana diwignia sterujgca 7. W przed=-
niej czegécl korpusu 1 jest zamontowana krzywka 6 i potgczona z diwignig sterujaca oraz
dwa elektryczne rgczmiki 4 1 5, .

Sterowanie ilodcig przeplywajgcego czynnika hydrauliczmnego oraz jego kierunkiem odby=
wa si¢ za pomoca diwigni 7, ktéra ma ograniczony ruch rowkiem znajdujgcym sie w korpusie
1. Przesunigcie diwigni 7 z polo2enia zerowego wzdluz osi sterownika powoduje przesunig=
cie krzywki 6 1 przesterowanie jednego z dwéch elektryczmnych tacznikéw 4 lub 5 podajacych
sygnat elektryozny, powodujac zmiang kierunku przepitywu czynnika. Obrét dZwigni 7 wokéi
osi sterownika powoduje regulacje przeplywu ilosci czynnika przez regulator przepiywu 3.

ZastrzezZenile patentowe

Sterownik urzadzen hydraulicznych, znmami enny tym, 26 w korpusie /1/ jest
zamontowana krzywka /6/ powodujaca przesterowanie jednego z dwéch elektrycznych tgcznikéw
/% lub 5/, za pomoca sterujacej dzwigni /7/, ktéreJ ruch jest ograniczony rowkiem
w ksztalcie duzej litery "U" znajdujacej si¢ w korpusie /1/ oraz regulator przepiywu /3/,
uchwyt /2/ pokretia regulatora przepitywu, za pomocy ktérego zmienia si¢ iloéci przepily=-
wajgcego przez sterownik czynnika hydraulicznego i diwignia sterujgca /7/ polaczona
z uchwytem /2/ pokretia regulatora z krzywks /6/.
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