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Najbardziej podlegajacemi uszkodze-
niom czesciami wagonowych zestawow ko-
jowych sa czopy, naktérychpracuja panwie
pod naciskiem znajdujacego sie w wagonie
ladunku i wagi wagonu. Psucie sie czo-
pow zdarza sie bardzo czesto i w réznych
punktach drogi przebiegu wagonow. Wy-
padki psucia si¢ czopéw powoduja znaczne
opoznienia w dostawie towardéw, przela-
dowywania towaréw do innych wagonéw,
przesylania proznych wagonow, kolowych
zestawow 1 t. d.

Dla unikniecia wielu szkodliwych dla
eksploatacji okolicznosci, wynikajacych
z psucia sie czopdow, stosujg sie prze-
nosne obrabiarki do obtaczania ich na
miejscu. Egzystujace do tego celu obra-
biarki posiadaja jednak bardzo rzeczowe
braki, wskutek ktérych, po obtoczeniu
czopa, nie otrzymuje sie prawidlowej
cylindrycznej powierzchni, wobec czego

robotnicy niejednokrotnie odmawiaja po-
stugiwania sig¢ takiemi obrabiarkami, wy-
konywujac robote recznie.

Proponowana konstrukcja przenosnej
obrabiarki do obtaczania czopéw zapew-
nia przy niewielkiej wadze obrabiarki
wygodne, silne 1 pewne umocowanie jej
na czopie, szybka 1 prawidiowa robote, -
i mozliwos$¢ obtaczania wszystkich miejsc
czopa W potrzebnym stopniu.

Na dolaczonym rysunku, wyjasniaja-
cym budowe obrabiarki fig. 1 przedsta-
wia w dolnej czesci widok zboku,
a w gornej przekréj podluzny obrabiarki;
fig. 2, widok czolowy z prawej strony fig. 1. .

Obrabiarka sklada sie z przyrzadow,
stuzacych do umocowania jej na osi ze-
stawu kolowego, obracajacego sie mecha-
nizmu 1 mechanizmu do przesuwania
supportow.



. Obrabiarke umocowywuje sie na czesci
osi, wystajacej z pod piasty zapomoca
zaciskajgcego przyrzadu 4 i w korcu
(storcu) czopa—zapomocg przyrzadu B.
Przyrzad A sktada sig z tarczy zebatej. b,
posiadajacej na czotowej powierzchni
spiralne nacigcie.  Przy kreceniu kotka
zebatego @ (fig. 2) tarcza b obraca sig
"1 nacigcia jej przesuwaja ksiuki ¢, kto-
re silnie przyciskaja sie do piastowe]j
czesci osi. Przyrzad B sklada sie z tu-
lejki f, zakoriczonej klem g, ktory prze-
suwa sie razem z tulejka przy obracaniu
sruby e glowka diumieszcza sie w nakle
obtaczanej osi. Aby tulejka sie nie kre-
ila, nasadzony jest na nia zaciskacz #,.
cobejmujacy brzeg czopa obtaczanej osi

-Obracajacy sie mechanizm obrabiarki
posiada tarcze ¢ z prowadnicami 4 dla
supportéw w 1 taczaca czes¢ m z tulejka,
obejmujaca koricowy (storcowy) zaciska-
jacy przyrzad. Tarcza obraca sie w dwéch
kulkowych kompletach #i o, z ktorych
pierwszy znosi wylacznie ci$nienia, dzia-
tajace wzdluz osi, a drugi — jak po-
dluzne, tak réwniez i radjalne cisnienia.
Pierscienn p zaciska kulki kompletéw
n 1 0 w obejmujacych je powierzchniach,
ktore posiadajataka forme, ze tarcza i pra-
cuje wylacznie na kulkach i usunieta jest
mozliwos¢ wszelkich wahari (drgan). Prze-
ciwlegly koniec obracajacej sie czesci
t. j. tulejka = obraca sie na nierucho-
mej tulejce fz kltem i na kulkowym kom-
plecie . Przy odpowiedniem przycisnie-
cu kla g wszystkie powstajace przy
pracy napiecia przenosza sie na kulkl
kompletu v, co przeciwdziala tarciu, kté-
re mogloby powsta¢ miedzy.tulejkami mi f.

Automatyczne przesuwanie suppor-
tow osiaga sie w nastepujacy sposo6b.
Pierwszy element przekazania ruchu, sli-
mak s, umieszczony na tulejce f, pozo-
staje nieruchomy. Przy obracaniu korbg ¢
calej obracajacej sie czesci obrabiarki,
kola srubowe y umieszczone na tej obra-

cajacej sie czesci i potaczone ze $lima-
kiem s, obracaja sie wokolo niego, na-
bierajac ruchu obrotowego, ktéry prze-

kazuje sig¢ przesuwowym $rubom # sup-

portow w. Zamiast kol srubowych i sli-
maka mozna uzy¢ zwyklych kol zebatych
i t. p. Wylaczajace przyrzady Q pozwa-
laja pracowa¢ obydwoma supportami w
razem, albo kazdym z osobna, na do-
wolnej odleglosci miedzy soba, a takze
przesuwa¢ kazdy z supportéw automa-
tycznie lub recznie. Wylaczajacy przy-
rzad sklada sie z dwoch czesci, obsadzo-
nych na przesuwowej s$rubie, przyczem
jedna z tych czesci, posiadajaca korbke,
ztaczona jest ze srubg klinem, a druga,
przedstawiajaca ostatni element napedu,
obsadzona jest luzno. Przy zlaczeniu
(zazebieniu) obydwoch czesci powstaje
automatyczne przesuwanie supportow.
Przy rozlaczeniu ich i kreceniu korbka,
support mozna przesuwac recznie.

Z powyzszego wynika, ze propono-
wana obrabiarka posiada nastepujace
zalety: ‘

1) Umocowanie obrabiarki na osi
kotowej, ktorej czop wymaga naprawy,
jest bardzo silne i pewne. Takie umo-
cowanie osiaga sie przez to, ze obra-
biarka umocowana jest nietylko na czesci
osi przy piascie, leczi w korcu (storcu)
czopa, do ktérego mozna swobodnie
i mocno przycisnaé kiel, przyczem tenze
zabezpieczony jest od obracania sie przy-
rzadem, obejmujacym brzeg czopa.

9) Zupelnie prawidlowy, nie zmie-
niajacy swej osi, ruch obracajacej sig
czesci obrabiarki, obydwa korice ktorej
spoczywaja na kulkowych kompletach.
Kulki znosza wszystkie powstajace przy
toczeniu napiecia i zmieniaja kierunek ich
tak, jak tego wymaga zniesienie napiec
przez podpory. Przez przeniesienie na-
pie¢ na kulki, nacisk na ktére mozna
zmienia¢ do wymaganych granic, otrzy-
muje sie nietylko prawidtowy ruch, lecz



jednoczesnie unika sie tarcia w cylin-
drycznych oporach zmniejszajac znacznie
zuzywanie sie czesci obrablarkl i sile po-
trzebna dla jej pracy.

3) Dowolne stosowanie supportow,
kazdego z osobna albo obydwdch razem
recznie lub automatycznie, wskutek cze-
go w kazdej chwili pracy obrabiarki,
mozna kazdym z supportéow obtaczaé¢
dowolne miejsce czopa, przyczem jednym
supportem automatycznie, a drugim recz-
nie, lub obydwoma automatycznie lub
obydwoma recznie. Okreslona przewa-
ge osiaga sie przez mechanizm automa-
tycznego przesuwania supportéow, oraz
przez wylaczajace przyrzady.

4) Jedna i te sama obrabiarke mozna
stosowac¢ do obtaczania czopéw réznych
istniejacych rozmiaréw bez zadnego prze-
regulowywania jej.

Zastrzezenie patentowe.

Przenosna obrabiarka do obtaczania
czopow osi kolowych, znamienna wspol-
nem zastosowaniem:

a? dwth zac1s‘ka.1agc.ych pltzyrza‘dow,
z ktorych jeden silnie i pewnie umoco-

wywuje obrabiarke przy piascie na wy-
stajace] z pod niej czgsci osi, a drugi
utrzymuje silnie kiel w nakle storca obta-
czanego czopa, przyczem kreceniu sie
kla przeciwdzialaja zac1skacze obejmu-
jace brzeg czopa;

b) obracajacej sie czesci obsadzonej
w obydwéch korcach na kulkowych kom-
pletach, dla ktérych bazami stuza odpo-
wiednie czesci zaciskajacych przyrzadow
w ten sposoby ze zapewnione jest stale
centralne polozenie osi obrotu jej, t.j. nie-
zmiennie prawidlowa robota obrabiarki, i

c) kilku supportow, przesuwanie kto-
rych moze byc¢ uskutecznione albo au-
tomatycznie, zapomoca odpowiedniego
napedu wprowadzonego w ruch obroto-
wym ruchem obracajacej sie czesci obra-
biarki wokolo obtaczanego czopa, albo
recznie, przyczem supporty moga zajmo-
waé rozmaite polozenia w celu obtacza-
nia réznych miejsc czopa i, zawdziecza-
jac zastosowaniu wylaczajacych przyrza-
déw, moga funkcjonowaé w roéznych
kombinacjach, naprzyklad, jeden recznie,
a drugi automatycznie, wszystkie auto-
matycznie, albo wszystkie recznie.
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