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Przekladnia krzywkowa
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Przedmiotem wynalazku jest przekladnia krzyw-
kowa, umozliwiajaca bezuderzeniowe zazebianie i
wyzebianie kola zebatego z zebatka poruszajgcy
sie ruchem postepowym. Nadaje sie ona do zasto-
sowania zwlaszeza w przypadku, gdy zachodzi ko-
nieczno$é¢ uzyskania dowolnie dlugich przerw w
ruchu kota zebatego przy postepowym ruchu ze-
batki.

Dotychczas przy stosowaniu podobnych przekiad-
ni, przerwy w ruchu kola zebatego uzyskiwano
przewaznie przez usuniecie zeb6w zebatki na pew-
nym jej odcinku. Jednak zwigzane to jest z dos¢
powaznymi niedogodno$ciami, np. przy ponownym
zazebianiu kota zebatego wystepuja czesto uderze-
nia nadchodzgcego zeha zebatki z zebem kota ze-
batego. Uderzenia takie sg mniej lub bardziej gwat-
towne, zaleznie od ustawienia kola wzgledem ze-
batki. Nastepstwem takich uderzen jest uszkodze-
nie zebow. Wprawdzie w celu zapobiezenia pow-
stawaniu takich uderzen stosuje sie rézne amor-
tyzatory lub tez nadaje sie odpowiedni ksztalt
pierwszemu po przerwie zebu zebatki. Jednak ta-
kie $rodki zaradcze przyczyniaja sie jedynie do
lagodzenia uderzen, lecz nie zapewniajg catkowi-
tego ich wyeliminowania.

Przekladnia krzywkowa wedlug wynalazku pozwa- -

la na wyeliminowanie niedogodno$ci znanych po-
dobnych przekladni oraz umozliwia stopniowe
zwigkszanie szybkoSci ruchu kola zebatego, lagod-
ne zatrzymywanie go oraz dowolne unieruchomia-
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nie kola na czas przerw w ruchu danego urzadze-
nia.

Przekladnia krzywkowa wedlug wynalazku wyré6z-
nia sie tym, ze jej kolo zebate jest zaopatrzone w
plytke krzywkowa, wspéipracujaca z zebatks. Plyt-
ka ma jedna lub kilka krzywek,z ktorymi zazebia
sie palec lub palce zamocowane na z€¢batce. Przer-
wy w ruchu kota zebatego mozna uzyskaé réownie:
przez usuniecie pewnej liczby zebow zebatki, a
wyjscie z zazebienia kola z zebatky nastepuje przez
wyjscie palca wzebiajacego z krzywki ptytki krzyw-
kowej. Elementemm czynnym przekladni krzywko-
wej jest zebatka a koto zebate jest elementem bier-
nym (napgdzanym),

Liczba krzywek i spos6b ich rozmieszczenia w piyt-
ce krzywkowej zalezy przede wszystkim od prze-
znaczenia przekladni. Na przyklad, gdy dane urzy-
dzenie ma wykonaé¢ po zazebieniu kola podczas
ruchu naprzéd zebatki pewnag liczbe obrotéw, po
czym zebatka mie wychodzgc z zazebiemia wyko-
nuje ruch powrotny i przy tym ruchu nastepuje
wyzebienie kola, to wystarczy zastosowaé tylko
jedng krzywke W przypadku za$§ gdy podczas ru-
chu zebatki naprzéod koto zebate powinno mieé kil-
ka przerw w ruchu podczas jednego jego wobrotu,
to wowczas trzeba zastosowaé tyle par krzywek
ile zamierza sie uzyskaé¢ przerw w ruchu kota pod-
czas jego jednego obrotu, przy czym pary krzywek
sa rozmieszczone symetrycznie wzgledem siebie.
W celu zapewnienia wla$ciwego dzialania urzgdze-
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nia nalezy krzywki rozmieSci¢ tak wzgledem kota
zebatego, aby odleglo$¢ mierzona po tuku kota po-
dzialowego, od punkiu, z ktorego riozwija si¢ ewol-
wentg osi do Srodka dowolnego wrebu miedzyzgb-
nego, r6wnata sie dokladnie jednemu promieniowi
kota podzialowego, )

Przekladhia krzywkowa wedlug wynalazku moze
zawiera¢ plytki krzywkowe o roéznej postaci wy-
konania, 4 Wedlug pewnej odmiany przekladnis
moze zawiera¢ same plytki bez mocowania ich do
kota zebatego, jak réwniez piytki krzywkowe mo-
g3 by¢ przymocowane do kota zebatego z jego jed-
nej i drugiej strony. Dzieki temu, mozliwe jest
uzyskanie réznych. kombinacji przerw w ruchu ko-
ta zebatego po wykonaniu przez niego wielu obro-
tow, czedci jego obrotu itd, W innej odmianie prze-
ktadni krzywki mogg by¢ wykonane w samym kole
zebatym, woéwczas pbiﬂka krzywkowa moze byt
wyeliminowana,

Przektadnia krzywkowa wedilug wynalazku jest
uwidoczniona, tytulem przykiadu, na rysunku, na

kiérym fig. 1 przedstawia czeSciowo w przekroju '

widok boczny przekladni, fig: 2 — przekro6j piono-
wy przekladni, fig. 3 — rzut poziomy przekladni,
fig. 4 — odmiana przekladni majacej krzywki wy-
konane w samym kole zebatym, fig 5 — inna od-
miana przektadni majgca plytke krzywkows, za-
opatrzong w dwie pary krzywek i kilka zebow, z
pominieciem kota zebatego, a fig. 6 — jeszcze inng
odmiane przekladni krzywkowe]j, majacej tylko sa-
ma piytke krzywkows, podobnie jak na fig. 5, za-
opatrzong w trzy pary krzywek. _

‘Przekiadnia krzywkowa, przedstawicna ma fig 1
— 3, sktada sie z kota zebatego 1i » wspdlpracuja-
cej z nim zebatki 2. Do kola 1 przymocowana jest
plytka krzywkowa 3, w ktorej sg wykonane jedna
lub kilka krzywek 4, wspétpracujacych z palcem 35
zamocdowanym na zebatce 2.

O ile w danym ilrzad‘zemu.pr\zetrwy w ruchu majg
nastepowaé po wykonaniu jednego pelnego cbrotu
kotla zebatego i gdy zebatka porusza sie stale ru-
chem postepowym naprzdd, to wystarczy zastoso-
wa¢ tylko jedng pare krzywek. Mozna je wykonaé
bezposrednio w kole zebatym z pominigciem piytki
krzywkowej, jak pokazano na fig. 5. W tym przy-
padku przerwy w ruchu mogg nastepowaé po wy-
konaniu jednego obriotu kola zebatego, Takie koto
ze¢bate moze wspotpracowac z zebatka palcowg lub
ze¢batka o normalnych zebach, Gdy kat obrotu kota
miedzy poSrednimi przerwami w ruchu jest wiek-
szy niz 180°, to nalezy stosowaé zeby posrednie.
Warunkiem pracy danego urzgdzenia jest unieru-
chomienie kota zebatego w chwili wyjscia palca z
krzywki oraz zwolnienie unieruchomienia kota w
chwile wejs$cia palca w krzywke. Unieruchomianie
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i zwalnianie kota zebatego mozna uzyskaé¢ dwoma
sposobami. Wedlug pierwszego sposobu stosuje sig
plytke krzywkiows Scigta plaszczyzna prostopadia
do plaszezyzny obrotu i réwnolegta do stycznej ko-
ta, z ktérego rozwinieto ewolwente osi krzywki, i
styczng do tej ewolwenty, Podczas przerwy w ru-
chu kota plaszczyzna ta $lizga sie- po odpowiedniej
plaszczyZznie zebatki, Drugi sposéb polega na zasto-
sowaniu odpowiedniego zespolu blokujgcego kolo
o dowolnym napedzie, sterowanym zebatksy, Zespot
blokujgey unieruchamia koto zebate w chwili wyj~
¢cia palca z krzywki oraz zwalnia blokade przy
wejsciu palca w krzywke.
Przy zastosowaniu dwoéch par krzywek 4, .jak
przedstawiono na fig. 5, uzyskuje sie dwie przer-
wy w ruchu podezas jednego obrotu kola zebatego.
Gdy kat obrotu pomiedzy parami krzywek jest
‘wiekszy miz 180° woéwiczas nalezy zastosowaé zeby
posrednie.
Przy zasbosowaniu trzech par krzywek, jak ma fig.
6, uzyskuje sie trzy przerwy w ruchu podczas jed-
nego obriotu kota, W takim przypadku krzywki
pracujg same bez kola zgbatego, a zebatka zawiera
tylko palce i mie ma zebéw poSrednich, gdyz kat
cbrotu plytki pomiedzy przerwami jest mniejszy
niz 180°.
Kombinacja wyzej opisanych odmian przekladni
krzywkowej wedlug wynalazku pozwala na dowoi-
ne regulowanie liczby uzyskanych przerw w ruchu
i ich diugosci, zaleznie od zadania jakie ma spel-
nié dane urzadzenie.

Zastrzezenia patentowe

1. Przekladnia kmzywkowa, skladajgca sie z kola
zebatego i zebatki, znamienna tym, ze zawiera
plytke krzywkowsa (3), zaopatrzong w jedna lub
kilka krzywek (4), wspotpraaujgcych z palcami
(5) zamocowanymi ma zebatce (2).

2. Przekladnia krzywkowa wedlug zastrz, 1, zna-
mienna tym, ze zawiera kilka plytek krzywko-
wych, przymocowanych do kota zebatego z oby-
dwébch jego stron.

3. Odmiana przekladni wedlug zastrz. 1, znamien-
na tym, ze ma krzywki wykonane w samym ko-
le zebatym z wyeliminowaniem plytki krzyw-
kowej. .

4. Odmiana przekladni wedlug zasirz. 1', znamien-
na tym, ze zawiera pilytke krzywkowsg zamiast
kota zebatego, zaopatrzona w dwie pary krzy-
wek (fig. 5).

5. Odmiana przekladni wedlug zastrz. 1, znamien-
na tym, ze zawiera plytke krzywkowsa zamiast
kota zebatego, zaopatrZona w trzy pary krzy-
wek, wspolpracujgcych z palcami zebatki (fig.
6).
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