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DESCRIPCION
Ensamble de remolque con articulaciones pivotantes
Antecedentes de la invencion
Campo de la invencion.

La presente invencidn se refiere en general a un ensamble de remolque o barra de remolque, y mas concretamente
a un ensamble de remolque que es convertible de un conjunto articulado para extraer mas facilmente un vehiculo
de un lugar poco accesible a un conjunto rigido para remolcar con mas seguridad un vehiculo en una carretera.

Descripcién de la técnica relacionada.

Los ensambles para vehiculos de remolque requieren muchas funciones, a menudo competitivas. Como en
muchos disefios, para maximizar la funcionalidad de una operacién, a menudo hay una reduccion concomitante
en la funcionalidad de otra operacion. Por ejemplo, para extraer vehiculos de un lugar poco accesible, como una
zanja, es fpreferible disponer de un conjunto flexible y/o flexible para alcanzar el vehiculo zanjado. Tales ensambles
son a menudo tela tejida, cable multifilar u otras estructuras sustancialmente extensibles. Sin embargo, después
de la extraccién, al remolcar el vehiculo en una carretera, es preferible tener un ensamble rigido para fijar mas
firmemente el vehiculo remolcado al vehiculo remolcado. Dichos ensambles suelen ser de forma rigida v,
preferentemente, triangular. Sin embargo, tales ensambles rigidos, aunque mas seguros para remolcar en la
carretera, son de mucho menos uso en el proceso de extraccion. Por lo tanto, hay una gran necesidad en el arte
de un ensamble de remolque que pueda llegar a lugares dificiles y aun asi remolcar con seguridad el vehiculo
extraido. Documentos conocidos del estado de la técnica, por ejemplo US 2012/248737 A1, DE 3512773 A1 0 US
5000473 A.

Breve descripticon de la invencion

La invencién se refiere a un ensamble de remolque como se establece en la reivindicacion 1y las reivindicaciones
dependientes 2 a 7.

Los objetos adicionales de la presente invencién se haran evidentes a partir de |la siguiente descripcién. El método
y el aparato de la presente invencion se entenderan mejor en referencia a la siguiente descripcién detallada de las
realizaciones preferidas y las figuras adarticulaciones que ilustran y ejemplifican tales realizaciones.

Breve descripcién de los dibujos

Realizaciones ilustrativas especificas de la presente invencidén se describiran con referencia a los siguientes
dibujos, en los que:

La FIGURA 1 es una vista superior de una primera realizacién del ensamble de remolque en su posicién extendida.

La FIGURA 2 es una vista en despiece de una primera realizaciéon del ensamble de remolque en su posicién
extendida.

La FIGURA 3A es una vista superior de una primera realizacion del ensamble de remolque en una primera posicion
parcialmente desplegada.

La FIGURA 3B es una vista superior de una primera realizacion del ensamble de remolque en una segunda
posicién parcialmente desplegada.

La FIGURA 3C es una vista superior de una segunda realizacién del ensamble de remolque en una posicion
bloqueada y desplegada.

La FIGURA 3D es una vista superior de una segunda realizacién del ensamble de remolque en una posicion
parcialmente desplegada.

La FIGURA 4A es una vista superior de una tercera realizacién del ensamble de remolque en una posicion
parcialmente plegada.

La FIGURA 4B es una vista superior de una cuarta realizacidon del ensamble de remolque en una posicién
parcialmente plegada.

La FIGURA 4C es una vista superior de una quinta realizacién del ensamble de remolque en una posicion
parcialmente plegada.
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La FIGURA 5 es una vista en corte ampliada del ensamble de remolque de la FIGURA 1A que expone el interior
del primer arbol a medida que el primer arbol se acopla de manera desmontable y pivotante al tercer arbol,
ilustrando un mecanismo de bloqueo en una posicién bloqueada.

La FIGURA 6 es una vista en corte ampliada del ensamble de remolque de la FIGURA 5 que expone el interior del
primer arbol cuando el primer arbol esta acoplado de manera desmontable y pivotante al tercer arbol y en una
primera posicién, ilustrando un mecanismo de bloqueo en una posicién desbloqueada.

La FIGURAY es una vista en corte ampliada del ensamble de remolque de la FIGURA 5 que expone el interior del
primer arbol cuando el primer arbol esta acoplado de manera desmontable y pivotante al tercer arbol y en una
segunda posicion, ilustrando un mecanismo de bloqueo en una posicion desbloqueada.

La FIGURA 8 es una vista en corte ampliada del ensamble de remolque de la FIGURA 5 que expone el interior del
primer arbol cuando el primer arbol esta acoplado de manera desmontable y pivotante al tercer arbol y en una
tercera posicién, ilustrando un mecanismo de bloqueo en una posicién bloqueada.

La FIGURA 9A es una primera vista en seccion ampliada del ensamble de remolque de la FIGURA 1 que expone
el interior del primer arbol cuando éste se acopla de forma desmontable y pivotante al tercer arbol en una
articulacién con intervalo, ilustrando un mecanismo de bloqueo accionado en una posicion desbloqueada.

La FIGURA 9B es una segunda vista en seccién ampliada del ensamble de remolque de la FIGURA 1 que expone
el interior del primer arbol cuando éste esta acoplado de forma desmontable y pivotante al tercer arbol en una
articulacién con intervalo, ilustrando un mecanismo de bloqueo accionado en una posicion bloqueada.

La FIGURA 10 es una vista en perspectiva del ensamble de remolque de la FIGURA 1 fijado a la porcidn frontal de
un tanque.

La FIGURA 11 es una vista en despiece de una sexta realizacién del ensamble de remolque que comprende codos
conectores de canal en C en su posicion extendida.

Descripcion detallada de la invencion

Las siguientes realizaciones preferidas, tal como se ejemplifican en los dibujos, son ilustrativas de la invencién y
no tienen la intencion de limitar la invencion tal y como se incluye en las reivindicaciones de esta solicitud.

El ensamble de remolque 1, como se ilustra en general en las FIGURAS 1-4, en una realizacién preferida, puede
utilizarse para unir dos vehiculos entre si, como por ejemplo extraer un vehiculo inmovilizado y luego remolcarlo.
El ensamble de remolque 1 esta hecho preferentemente de acero o de otro(s) material(es) de alta resistencia, de
elementos macizos o huecos. El ensamble de remolque comprende un enganche 2, también denominado en la
industria luneta, y un par de miembros de dos piezas 4a, 4b. El enganche 2 suele tener forma toroidal para
engancharse a un gancho o bola de remolque (no mostrados) fijados a un vehiculo de remolque. El enganche
puede ser de una variedad de tipos para tal compromiso, como es conocido por aquellos de habilidad ordinaria en
el arte. Los dos miembros 4a, 4b estan unidos al enganche 2. Los miembros 4a, 4b estan cada uno unido
pivotalmente al enganche 2 mediante un pasador 6a, 6b, respectivamente. En una realizacién, el pasador 6a, 6b
que fija pivotalmente los miembros 4a, 4b al enganche 2 es un perno roscado que tiene una tuerca para asegurarlo.
En otras realizaciones, el pasador 6a, 6b puede ser una chaveta o un perno roscado en el propio enganche 2. En
otras realizaciones, se puede utilizar un mecanismo de retencion cargado por resorte. Pueden utilizarse varios
tipos de enganches para fijar pivotalmente los miembros 4a, 4b al enganche 2.

Los dos miembros 4a, 4b son preferiblemente simétricos entre si y, en consecuencia, el miembro 4a tiene dos
arboles 8a, 10a con una articulacion 12a entre ellos y el miembro 4b tiene dos arboles 8b, 10b con una articulacién
12b entre ellos. Son los arboles 8a, 8b de los miembros 4a, 4b, respectivamente, los que estan unidos pivotalmente
al enganche 2. La orientacion de |a fijacién de los miembros 4a, 4b al enganche 2 puede fijarse en su lugar mediante
un mecanismo de bloqueo 14a, 14b, respectivamente. En una realizacién, el mecanismo de bloqueo 14a, 14b que
fija la orientacién de los miembros 4a, 4b al enganche 2 es un perno roscado que tiene una tuerca para asegurarlo.
En otras realizaciones, el mecanismo de bloqueo 14a, 14b puede ser una chaveta o un perno roscado en el propio
enganche 2. En otras realizaciones, se puede utilizar un mecanismo de retencion cargado por resorte. En otras
realizaciones, el mecanismo de bloqueo 14a, 14b y la articulacion 12a, 12b sobre la que actua pueden estar
configurados para un mecanismo de bloqueo automatico/automatizado especializado. Se pueden utilizar multiples
tipos de mecanismos de bloqueo 14a, 14b, mecanismos de bloqueo automatizados y mecanismos de
funcionamiento automatizados para bloquear la orientacién de los miembros 4a, 4b al enganche 2 y para manipular
los componentes del ensamble de remolque 1.

Cada uno de los dos conjuntos de arboles 8a, 10ay 8b, 10b de cada uno de los miembros 4a, 4b estan unidos
entre si por la articulacién 12a, 12b, respectivamente. Las articulaciones 12a, 12b también pueden utilizarse para
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bloquear la orientacion de cada uno de los arboles respectivos 8a, 10ay 8b, 10b en una posicién alineada. En una
realizacién, las articulaciones de bloqueo 12a, 12b que fijan la orientacion de los arboles 8a, 10a y 8b, 10b entre
si tienen cada una pasadores 16a, 18a y 16b, 18b. En otras realizaciones, los pasadores 16a, 16b y 18a, 18b
pueden ser pernos roscados cada uno con una tuerca para asegurarlo. En otras realizaciones, el mecanismo de
bloqueo puede ser una clavija o un perno roscado en la propia articulacién. En otras realizaciones, se puede utilizar
un mecanismo de retencién cargado por resorte. Pueden utilizarse varios tipos de mecanismos de bloqueo para
bloquear la orientacién de los arboles 8a, 10ay 8b, 10b entre si.

Los extremos de los ejes 10a, 10b, por ejemplo, pueden tener al menos una estructura de soporte 11a, 11b, 11c,
11d, 11d', 11¢e'. Los soportes 11a, pueden impedir que los arboles alineados 8a, 10a, 8b, 10b giren mas alla de una
posicién alineada desde una posicion plegada. Del mismo modo, los soportes 11¢, 11 d pueden impedir que los
arboles 8a, 10a, 8b, 10b se plieguen mas alla de un cierto angulo entre si. Aunque se muestra un angulo de
aproximadamente 65 grados, esto es a efectos ilustrativos. Los soportes 11a, 11b, 11c, 11d, 11d', 11 €' se extienden
algo hacia arriba o alejados de los arboles 10a, 10b por lo que una porcion de los arboles 8a, 8b puede entrar en
contacto con los soportes 11a, 11b, 11c, 11d, 11d’, 11 €' impidiendo asi que los arboles 8a, 8b giren alrededor de
la articulacion 12a, 12b con respecto a los arboles 10a, 10b, mas de una distancia establecida. De este modo, los
arboles 8a, 8b pueden ser forzados a alinearse con los arboles 10a, 10b de forma lineal. En una realizacidn
alternativa, y con referencia a la FIGURA 3C y la FIGURA 3D, los soportes 11d', 11 €' pueden permitir que los
arboles 8a, 10a y 8b, 10b se plieguen mas de unos 65 grados entre si. Una realizacion alternativa de este tipo
aumenta el rango de articulacion del ensamble.

La posicidon alineada, mostrada especificamente en la FIGURA 1, permite que el ensamble de remolque 1 forme
un triangulo sustancialmente equilatero o isosceles cuando el ensamble de remolque 1 esta en su posicion
extendida. Tipicamente, esta posicién alineada puede lograrse cuando la fuerza de traccidon se aplica
sustancialmente por igual a cada par de arboles 8a, 10ay 8b, 10b de cada par de miembros 4a, 4b.

Cuando cada uno de los pasadores 14a, 14b, 16a, 16b se desenganchan de sus respectivas articulaciones 12d,
12¢, 12b, 12a, el ensamble de remolque 1 puede articularse desde su posicion alineada extendida a través de
posiciones intermedias ilustradas en la FIGURA 3Ay FIGURA 3B, hasta una posicién plegada. Cuando el ensamble
de remolque 1 esta en una posicion completamente plegada, cada par de arboles 8a, 10a y 8b, 10b de cada
miembro 4a, 4b preferiblemente es sustancialmente paralelo entre si.

Fijados al extremo de los arboles 10a, 10b opuestos a las articulaciones 12a, 12b, se encuentran los mecanismos
de fijacion 20a, 20b para ser fijados a un vehiculo a remolcar. Pueden utilizarse muchos tipos de mecanismos de
este tipo 20a, 20b, por ejemplo, grilletes, cancamos o articulaciones universales, como es bien sabido por los
expertos en la materia.

La FIGURA 2 muestra el ensamble de remolque 1 fijado a un parachoques 22 de un vehiculo a remolcar. Como se
muestra, el parachoques 22 tiene dos dispositivos de fijacion 24a, 24b para acoplarse con los mecanismos de
fijacién 20a, 20b, respectivamente. Hasta que los pasadores de bloqueo 14a, 14b, 16a, 16b, 18a, 18b encajen en
sus respectivas articulaciones 12a, 12b, 12¢, 12d, el ensamble de remolque 1 puede articularse para facilitar su
fijacién a un vehiculo inaccesible de otro modo.

Las FIGURAS 2, 4A, 4B, 4C muestran el ensamble de remolque 1 que puede ser fijado al parachoques 22 de un
vehiculo, en varias posiciones plegado. En estas realizaciones, el parachoques del vehiculo al que esta fijado el
ensamble de remolque 1 es el vehiculo de remolque. Por consiguiente, cuando no se utiliza, es preferible tener el
ensamble de remolgque 1 en su posicién plegada. En esta realizacion, es el enganche 2 el que se utiliza para
acoplar al vehiculo que se va a remolcar.

Asi, aunque esta formado por componentes rigidos, a través de las articulaciones 12a, 12b, 12¢, 12d, 12¢, 12f, el
ensamble de remolque 1 puede articularse a través de una amplia gama de movimientos. Esto permite el
acoplamiento a un vehiculo cuando el vehiculo se encuentra en una posicién dificil de acceso. Por ejemplo, al
extraer un vehiculo varado, se puede maniobrar un vehiculo tractor cerca del vehiculo varado y articular el
ensamble de remolque 1 para poder sujetarlo al vehiculo varado, preferiblemente mediante un enganche 2.
Entonces, después de que el vehiculo varado haya sido extraido de su posicién inmovilizada, el ensamble de
remolque 1 puede ser movido de su posicién articulada (por ejemplo, FIGURA 3B) a su posicién completamente
extendida (FIGURA 1). Una vez colocados en su configuracion triangular totalmente extendida, sustancialmente
equilatera o isosceles (FIGURA 1), todos los arboles 8a, 10a, 8b, 10b pueden bloquearse en sus respectivas
articulaciones de bloqueo 12a, 12b para que el vehiculo remolcado pueda ser remolcado con mayor seguridad a
lo largo de una via publica.

En una tercera realizacién, y como se muestra de forma general en la FIGURA 4A, un ensamble de remolque 401
incluye el miembro 402 que comprende el arbol 8ay el arbol 10a unidos por la articulacién 12a, en el codo 19y, el
miembro 403 que comprende el arbol 8b y el arbol 10b unidos por la articulacién 12b, cuya articulacion 12b incluye
el mecanismo de bloqueo 16a. En esta realizacion, el arbol 10a incluye un mecanismo de bloqueo 16a que bloquea
el codo 19 en conducto con el arbol 10a. El codo 19 es una estructura independiente conectada pivotalmente al
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arbol 8a y al arbol 10a. Como se muestra, el arbol 8b incluye un mecanismo de blogueo 16a que bloquea el arbol
8b al arbol 10b. En una variante opcional de la tercera realizacion, el arbol 8b y/o el arbol 8a pueden estar unidos
a la luneta 2 mediante el mecanismo de bloqueo 16a. Los diversos mecanismos de bloqueo 16 pueden incluirse
con, o excluirse de, cada uno de los arboles 8a, 8b, 10a, 10b, y articulaciones 12a, 12b, con, o sin codos 19.

En una cuarta realizacién, y como se ilustra en general en la FIGURA 4B, que es la mas similar a la realizacion de
las FIGURAS 1-3, el ensamble de remolque 412 incluye el miembro 416 que comprende el arbol 8b y el arbol 10b
unidos por la articulacion 12b, cuya articulacion 12b incluye el mecanismo de bloqueo 16a, y el miembro 414 que
comprende el arbol 8ay el arbol 10 unidos por la articulacion 12a. Como se muestra, los arboles 8a, 8b incluyen
mecanismos de bloqueo 16a que bloquean los arboles 8a y 10a entre si, y 8b, 10b, entre si, respectivamente. En
una variacion opcional de la cuarta realizacion, el arbol 8b y/o el arbol 8a pueden estar unidos a la luneta 2 mediante
el mecanismo de bloqueo 16a. Los diversos mecanismos de bloqueo 16 pueden incluirse o excluirse de cada uno
de los arboles 8a, 8b, 10a, 10b y articulaciones 12a, 12b.

En una quinta realizacién, y como se ilustra en general en la FIGURA 4C, el ensamble de remolque 413 incluye el
miembro 417 que comprende el arbol 8b y el arbol 10b unidos por el codo 19, cuyo codo 19 recibe el mecanismo
de bloqueo 16a en la pata 10b, y el miembro 418 que comprende el arbol 8a y el arbol 10a unidos por el codo 19,
cuyo codo 19 recibe el mecanismo de blogueo 16a en el arbol 10a. En una variaciéon opcional de la quinta
realizacion, el arbol 8b y/o el arbol 8a pueden estar unidos a la luneta 2 mediante el mecanismo de bloqueo 16a.
Los distintos mecanismos de bloqueo 16 pueden incluirse 0 excluirse de cada uno de los arboles 8a, 8b, 10a, 10b,
articulaciones 12a, 12b y/o codos 19.

Los arboles 8a, 10a, 8b, 10b, pueden estar unidos entre si por una articulacion 12a, 12b, respectivamente, un codo
19 de dos, tres o cuatro orificios, y/o un mecanismo de bloqueo 16a, 16b, respectivamente. Los mecanismos de
cierre 16 pueden mezclarse y combinarse como se desee.

En otra realizacion, y como se ilustra en general en la FIGURA 10, el ensamble de remolque puede estar unido a
un tanque 500. Los arboles 8a, 8b pueden estar sujetos por un extremo a los mecanismos de sujecion 20a y 20b,
respectivamente. Los arboles 10a, 10b estan unidos por un extremo a los arboles 8a, 8b, respectivamente, y los
arboles 10a, 10b estan unidos por un extremo opuesto a la luneta 2. En una realizacion ejemplar, los arboles
articulados 10a, 10b estan soportados por los soportes Ry R' de manera que el ensamble de remolque no se dafie
por la accion del tanque.

La FIGURA 5 representa una segunda realizacion del mecanismo de bloqueo 16a, y una segunda realizacion de
la articulacién 12a del ensamble para remolque 1. Estas realizaciones del mecanismo de bloqueo 16a, y la
articulacién 12a estan configuradas para el bloqueo automatico (es decir, el compromiso con la articulacién 12a)
siempre que los correspondientes y asociados arboles 8a, 10a del miembro 4a estén alineados y relativos entre si
(como se ve mejor en la FIGURA 1Ay FIGURA 8). Esto hace que los arboles correspondientes y asociados 8a,
10a del miembro 4a se mantengan fijos en su alineacion relativa a menos que el mecanismo de bloqueo 16a, se
desenganche directa y/o remotamente.

Mas especificamente, la FIGURA 5 representa una vista en corte ampliada del interior del arbol 8a del miembro 4a
con una terminacién de horquilla 30, ya que esta acoplada de forma desmontable y pivotante a la articulacién 12a
mediante un pasador 32. En una realizacion, el pasador 32 es un perno roscado que tiene una tuerca/tapa para
fijarlo (como se muestra en la FIGURE 5). En otras realizaciones, el pasador 32 puede ser una clavija o un perno
roscado en la propia articulacion. En otras realizaciones, un mecanismo de bloqueo accionado por resorte puede
estar involucrado con el pasador 32. En otras realizaciones, el pasador 32 puede ser un pasador de horquilla que
tiene una espiga de horquilla. Se pueden utilizar varios tipos de pasador 32 para acoplar separadamente y
pivotalmente el arbol 8a al codo de articulacion 12a, como es bien conocido por los expertos en el arte.

El mecanismo de bloqueo 16a mostrado en la FIGURA5S esta acoplado a la articulacién 12a a través de un casquillo
34. El enchufe 34 esta configurado para recibir y sujetar de forma segura al menos una parte del mecanismo de
bloqueo 16a de forma que, cuando el mecanismo de bloqueo 16a esta acoplado, el arbol 8a se mantiene fijo en
su alineacion relativa a la articulacion 12a. Aunque la FIGURA 5 representa el encaje 34 como una Unica cavidad
relativamente poco profunda definida por la articulacidon 12a, una persona con conocimientos ordinarios en la
materia entiende que el encaje 34 puede incluir configuraciones geométricas/mecanicas mas complejas.

El mecanismo de bloqueo 16a de la FIGURA 5 se acopla con el casquillo 34 de la articulacién 12a a través de un
perno 36 que automaticamente, y de forma retractil, se extiende fuera de la terminacion de horquilla 34 del arbol
8a. Mas especificamente, las funciones de extension automatica y retractil del perno 36 son facilitadas por un barril
38, que sostiene y guia el perno 36 a medida que se extiende o se retrae, y un mecanismo de resorte 40, que
fuerza al perno 36 a su posicion completamente extendida cuando el perno 36 se alinea con el enchufe 34. Mas
especificamente, el mecanismo de resorte 40 se comprime durante la retraccién del perno 36 en el barril 38, y el
mecanismo de resorte 40 se descomprime durante la extensién del pasador 34 en el enchufe 34. Aunque la
FIGURA 5 representa el perno 36 como una Unica extension cilindrica con punta redondeada, el perno 36 puede
implicar configuraciones geométricas/mecanicas mas complejas. Si este es el caso, entonces el enchufe 34
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complementa el perno 36 de tal manera que el enchufe 34 sigue operando mecanicamente.

En la unién entre la terminacién de horquilla 30 y el arbol 8a hay un apertura 42. El barril 38 accede al apertura 42
de tal manera que el perno 36 se extiende a través de la apertura 42, preferiblemente en relacién con la longitud
de la apertura 42, para la recepcion en el enchufe 34. Un mango 44 esta unido al perno 36, y el mango 44 se
proyecta perpendicularmente desde el pasador 34 a través de la apertura 42, de modo que al menos una porcion
del mango 44 se extiende fuera de la apertura 42 y es accesible desde el exterior de la articulacidén por lo que un
usuario puede manipular el mango 44 vy, por lo tanto, el pasador 34. La apertura define un espacio suficiente para
permitir que el mango 44 se mueva hacia atras hacia el arbol 42 de tal manera que el perno 36 se pueda desacoplar
del enchufe 34, y forzar mas profundamente en el barril 38, comprimiendo asi el mecanismo de resorte 40. Dado
que para desacoplar el perno 36 del enchufe 34 se requiere la retraccion del perno 36 en el cafién 38, el mecanismo
de bloqueo 16a esta configurado para volver a acoplarse automaticamente con el enchufe 34, como, por ejemplo,
a través del mecanismo de resorte de descompresion 40, siempre que el arbol 8a esté adecuadamente alineado
con la articulacién 12a y el mango 44 no esté recibiendo una fuerza de desacoplamiento. En otras palabras, el
mecanismo de resorte 40 fuerza el perno 36 en el enchufe 34 cuando el perno 36 se alinea con el enchufe 34.

Aunque en la FIGURA 5 se representa la abertura 42 de forma generalmente ovalada, y préxima a la unién entre
la terminacién de horquilla 30 y el arbol 8a, la abertura 42 y/o el mango 44 pueden implicar configuraciones
geométricas/mecanicas mas complejas. Ademas, la apertura 42 puede colocarse en el arbol 8a, en consecuencia,
en funcidn de la configuracién especifica/complejidad del mecanismo de bloqueo que se esta utilizando.

Como se muestra en la FIGURA 6, una ranura guia 46 puede definir un rebaje alargado a lo largo de la superficie
de la articulacion 12a en la unién entre el mecanismo de bloqueo 16a vy la articulacion 12a. Méas especificamente,
la ranura de guia 46 puede definir un hueco alargado redondeado/cdéncavo complementario de la punta redondeada
del perno 36. La ranura de guia 46 se estrecha hacia el enchufe 34 de tal manera que un perno 36 que empuja
contra la ranura de guia 46 durante la articulacién se guia hacia adentro y eventualmente accederia al enchufe 34,
permitiendo que el mecanismo de resorte 40 se descomprima, y extienda completamente hacia una longitud
maxima, para forzar el perno 36 en enchufe 34.

Como se muestra en la FIGURA 6, una ranura guia 46 puede definir un rebaje alargado a lo largo de la superficie
de la articulacién 12a en la unién entre el mecanismo de bloqueo 16ay la articulacion 12a. Ademas, la ranura guia
46 estéa configurada para minimizar la resistencia a la articulacion (por ejemplo, la friccién) del arbol 8a sobre la
articulacién 12a. Adicionalmente, la ranura guia 46 esta configurada para facilitar la funcidén de bloqueo automatico
del mecanismo de bloqueo 16a cuando el arbol 8a esta adecuadamente alineado con la articulacién 12a, por lo
que la accién del mecanismo de resorte de descompresion 40 sobre el perno 36 puede ayudar a alinear el arbol
8a con la articulacion 12a de tal manera que el perno 36 pueda acceder al casquillo 34.

Aunque en la FIGURA 6 se representa la ranura guia 46 como un rebaje alargado redondeado/céncavo
complementario de la punta redondeada del perno 36, la ranura guia 46 puede incluir configuraciones
geométricas/mecanicas mas complejas compatibles con cualquier otro componente complejo del ensamble de
remolque 1, por ejemplo, multiples pernos 36, mecanismos de blogueo automatico/automatizado elaborados y
complejos 16a, articulaciones de formas diferentes 12a, arboles con terminaciones diferentes 8a.

Las FIGURAS 6-8 muestran una realizacion del rango de articulacién disponible para el ensamble de remolque 1
de la FIGURA 1. Mas especificamente, el arbol 8a acoplado de forma desmontable y pivotante a la articulacién
12a se muestra en transicidon desde la posicién desenganchada de la FIGURA 6 a través de la posicidn
desenganchada de la FIGURA 7 hasta la posicién enganchada de la FIGURA 8. Ademas, las FIGURAS 6-8
presentan vistas en corte de la unién entre el arbol 8a y la articulacién 12a a medida que el mecanismo de bloqueo
16a transita por las posiciones.

En la posicidén de la FIGURA. 6 (una primera posicién), el mecanismo de bloqueo 16a se desacopla del enchufe
38. El arbol 8a se articula sobre la articulacién 12a en el sentido de las agujas del reloj. El perno 36 estéa siendo
canalizado por la ranura guia 46 hacia el enchufe 34. Debido a que la ranura de guia 46 se estrecha hacia el
enchufe 34, el perno 36 empuja contra la ranura de guia 46 cuando comienza a redondear el borde hacia el enchufe
34. El perno 36 se mantiene dentro del barril 38, que comprime el mecanismo de resorte 40.

En la posicién de la FIGURA 7 (una segunda posicion), el mecanismo de bloqueo 16a todavia esta desacoplado
del enchufe 38; sin embargo, el arbol 8a estéa casi alineado con la articulacién de codo 12a para que el mecanismo
de bloqueo 16a se acople automaticamente con el enchufe 34. El arbol 8a sigue articulandose sobre |a articulacién
12a en el sentido de las agujas del reloj. El perno 36 sigue siendo canalizado por la ranura guia 46 hacia el enchufe
34. El perno 36 sigue empujando contra la ranura guia 46 cuando comienza a girar hacia el enchufe 34. El perno
36 todavia se mantiene dentro del barril 38, que comprime el mecanismo de resorte 40.

En la posicién de la FIGURE. 8 (tercera posicién), el mecanismo de bloqueo 16a esta acoplado con el enchufe 34
porque el arbol 8a esté correctamente alineado con el enchufe 34 en la articulacion de codo 12a. La alineacion
adecuada ha permitido que el mecanismo de resorte comprimido 40 se descomprima, lo que extendio
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completamente el perno 36 hasta su posicion maxima fuera del barril 38 y dentro del enchufe 34. Por lo tanto, el
mecanismo de bloqueo 16a se ha acoplado automaticamente con el enchufe 34.

El usuario puede manipular la palanca 44 para desacoplar el perno 36 del enchufe 34 al soltar el ensamble de
remolque bloqueado 1. Por ejemplo, cuando el ensamble de remolque 1 se encuentra en la posicidn articulada y
bloqueada, con los arboles 8a y 10a alineados y el perno 36 extendiéndose en enchufe 34, el mecanismo de
resorte mantiene el perno 36 dentro del enchufe 34. Para desbloquear el ensamble de remolque 1, el usuario
puede tirar de la manija 44 en la direccién que retira el perno 36 del enchufe 34, moviendo asi el perno 36 fuera
del enchufe 36 y mas adentro del barril 83, comprimiendo asi el mecanismo del resorte 40. Esto desengancha el
perno 36 del casquillo 34 y desbloquea los arboles 8a, 8b, 10a, 10b de la articulacion 12a, 12b, permitiendo asi
que el ensamble de remolque se desarticule.

En cada parte del ensamble de remolque 1, como por ejemplo entre cada uno de los arboles 8 y las articulaciones
12, y entre cada uno de los arboles 10 y las articulaciones 12, se puede incorporar un mecanismo de bloqueo que
comprende el casquillo 34, el perno 36, el barril 38, el mecanismo de resorte 40, la abertura 42, la manija 44 y la
ranura de guia 46, con lo cual cada uno de los arboles 8, 10 se puede bloquear automaticamente a las
articulaciones 12. Ademas, también se pueden incorporar mecanismos de bloqueo entre cada uno de los arboles
8 y el enganche 2, por lo que cada uno de los arboles 8 se puede bloquear automaticamente al enganche 2, y
entre cada uno de los arboles 10 y el mecanismo de fijacién 22 o los dispositivos de fijacion 24, cada uno de los
arboles 10 se puede bloquear automaticamente al mecanismo de fijacién 22 o dispositivos de fijacion 24.

Asi, el primer medio para fijar una orientacién de dichos primer y tercer arboles 8a, 10a en una posicién bloqueada
uno respecto del otro es un primer mecanismo de bloqueo situado al menos parcialmente en la articulacidén entre
el primer arbol 8a y la primera articulacion pivotante 12a, y al menos parcialmente incrustado dentro del primer
arbol 8a; el segundo medio para fijar una orientacion de dichos segundo y cuarto arboles 8b, 10b en una posicién
bloqueada uno respecto al otro es un segundo mecanismo de bloqueo al menos parcialmente situado en la
articulacion entre el segundo arbol 8by la segunda articulacion pivotante 12b, y al menos parcialmente incrustado
dentro del segundo arbol 8b; los arboles primero y segundo 8a, 8b comprenden cada uno una terminacion de
horquilla 30 en las articulaciones pivotantes primera y segunda 12a, 12b, respectivamente; las articulaciones
pivotantes primera y segunda 12a, 12b definen ademas cada una una apertura 42, la apertura 42 configurada para
recibir un pasador de horquilla 36 que atraviesa la terminacion de horquilla 30 los arboles tercero y cuarto 10a, 10b
comprenden cada uno un casquillo 34 para recibir el pasador de horquilla 36; y cada uno de los pasadores de
horquilla 36 es movil desde una posicion desbloqueada desacoplada del casquillo 34 respectivo hasta una posicion
bloqueada acoplada con el casquillo 34 respectivo.

En otra realizacién del mecanismo de bloqueo 16a, las FIGURAS 9A-9B muestran una vista en seccién del interior
del arbol 8a del miembro 4a con una terminacion de horquilla 30 acoplada de forma desmontable y pivotante a la
junta ranurada 12a (mostrada sélo parcialmente). En la FIGURA 9A, el perno 36 de un mecanismo de bloqueo
automatizado 16a esta desenganchado del enchufe 34 de la articulacion ranurada 12a. En la FIGURA 9B, el perno
36 del mecanismo de bloqueo automatico 16a esta acoplado con el enchufe 34 de la articulacién ranurada 12a.
En la union entre la terminacién de horquilla 30 y el arbol 8a hay un apertura 42. Un mango 44 sobresale
perpendicularmente desde el perno 36 a través de la longitud de la apertura 42, y al menos una porcién del mango
44 se extiende fuera de la apertura 42. El mecanismo de bloqueo automatico 16a esta configurado para extenderse
automaticamente, y de forma retréactil, fuera de la terminacion de horquilla 34 del arbol 8a, como se describe para
las FIGURAS 1-8. Méas especificamente, las funciones de extensidén automatica y retractil del perno 36 son
facilitadas por un barril 38, que sostiene y guia el perno 36 a medida que se extiende o se retrae, y un mecanismo
de resorte 40, lo que fuerza el perno 36 a su posicidon completamente extendida siempre que el mecanismo de
resorte 40 se comprime durante la retraccién del perno 36 en el barril 38.

El barril 38 del arbol 8a accede a la abertura 42 de manera que el perno 36 puede extenderse a través de la
abertura 42 para su recepcién en el casquillo 34 de la articulacién ranurada 12a. El primer componente 50 del
mecanismo de automatizacion 48 esta configurado para empujar/retraer el perno 36 a través de la apertura 42, es
decir, deslizar el perno 36 hacia adelante sin perturbar la posicién relativa del segundo componente 52 del
mecanismo de automatizacion 48, distinto del mecanismo de resorte 40 que se descomprimiria.

El bloque deslizante 54 del mecanismo de automatizacion 48 esta configurado para moverse lateralmente siempre
que el perno 36 del arbol 8a se mueva. Por ejemplo, si el perno 36 retrocede en el barril 38, entonces el bloque
deslizante 54 retrocede con él comprimiendo el mecanismo de resorte 40 detras del bloque deslizante 54. Sin
embargo, si el perno 36 se extiende fuera del barril 38, entonces el bloque deslizante 54 se mueve hacia adelante
permitiendo que el mecanismo de resorte 40 se descomprima.

Finalmente, el segundo componente 52 del mecanismo de automatizacion 48 comprende una extension 58 que
sujeta el mecanismo de resorte 40 detras del bloque deslizante 54. La extension 58 atraviesa, a través de una
abertura de restriccidon mecanica, el bloque deslizante 54. El segundo componente 52 esta configurado para
empujar/retraer la extensién 58 a través del bloque deslizante 54. Las FIGURAS 9A vy 9B ilustran la extension 58
en su posicidon completamente extendida. Debido a que el bloque deslizante 54 del mecanismo de automatizacién
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48 permite que el segundo componente 52 se desplace lateralmente con respecto al primer componente 50 sin
perturbar la posicién del primer componente 50, el segundo componente 52 varia la compresién del mecanismo
de resorte 40 y, por lo tanto, la fuerza del resorte que actla sobre el perno 36. En una realizacion, el segundo
componente 52 aprovecha el mecanismo de resorte 40, como se entenderia por alguien con habilidades ordinarias
en el arte, de tal manera que el segundo componente 52 detecta la cantidad de fuerza que actua en el perno 36
mientras se articula alrededor de la articulacién ranurada 12a.

El primer componente 50 y/o el segundo componente 52 del mecanismo de automatizacién 48 se pueden
configurar para la automatizacién hidraulica y/o eléctrica controlable por un usuario remoto. Por ejemplo, el
mecanismo de automatizacién 48 puede tener subcomponentes conocidos configurados para hidraulicos,
neumaticos, electromotrices, mecanismos de cable Bowden, motores mecanicos/engranajes/poleas, solenoides,
etc. Por supuesto, el haz 56 puede ser de cualquier tipo, variedad o combinacidn para proporcionar al mecanismo
de automatizacién 48 la energia eléctrica, fluida y/o mecanica necesaria para operar las funciones de
automatizacion.

Las caracteristicas de bloqueo automatico divulgadas en relacion con el mecanismo de blogueo 16ay el miembro
4a, tal como se han estirado en las FIGURAS 5-9, también pueden aplicarse al mecanismo de bloqueo 16b y al
miembro 4b. Pueden aplicarse mecanismos de bloqueo similares a cualquiera o a todas las articulaciones del
ensamble de remolque 1.

En uso, cuando se aplica una fuerza de traccidn a dicho primer arbol 8a, dicho segundo arbol 8b, dicho tercer arbol
10a, y dicho cuarto arbol 10b, dicho primer y dicho tercer arboles 8a, 10b estan sustancialmente alineados entre
si de manera lineal y dicho segundo y dicho cuarto arboles 8b, 10b estan sustancialmente alineados entre si de
manera lineal, por lo que los arboles primero y tercero 8a, 10a estan bloqueados entre si de forma lineal, los arboles
segundo y cuarto 8b, 10b estan bloqueados entre si de forma lineal, el primer arbol 8a esta bloqueado con respecto
a laluneta 2 y el segundo arbol 8b esta bloqueado con respecto a la luneta 2.

18.El ensamble de remolque de acuerdo con la reivindicacién 17, que comprende ademas un subcomponente de
automatizacioén seleccionado de un grupo que consiste en resortes, hidraulica, neumatica y electromecanica, el
subcomponente de automatizacién configurado para mover el pasador de horquilla de la posicién desbloqueada a
la posicidon bloqueada y de la posicién blogueada a la posicion desbloqueada.

En otra realizacién, el ensamble para remolque 100, como se ilustra generalmente en la FIGURA 11, es para
extraer un vehiculo inmovilizado y luego remolcarlo. El ensamble de remolque 100 esta preferiblemente hecho de
acero u otro(s) material(es) de alta resistencia, de elementos sdlidos o huecos. El ensamble de remolque
comprende un enganche 102, por ejemplo, un enganche de bola. Alternativamente, el enganche 102 puede tener
forma toroidal para engancharse a un gancho o bola de remolque (no mostrados) fijados a un vehiculo tractor. El
enganche 102 puede ser de una variedad de tipos conocidos en la técnica para dicho enganche. Fijados al
enganche 102 hay dos miembros 104a, 104b. Los miembros 104a, 104b estan cada uno unido pivotalmente al
enganche 102a por un pasador 106a, 106b, respectivamente. En una realizacion, el pasador 106 que fija
pivotantemente los miembros 104a, 104b al enganche 102 es un perno roscado que tiene una tuerca para
asegurarlo. En otras realizaciones, el pasador 106 puede ser una chaveta o un perno roscado en el propio
enganche 102. En otras realizaciones, se puede utilizar un mecanismo de retencién cargado por resorte. Se
pueden utilizar multiples tipos de enganches para sujetar pivotalmente los miembros 104 al enganche 102.

Los dos miembros 104a, 104b son preferiblemente simétricos entre si y, en consecuencia, el miembro 104a tiene
dos arboles 108a, 110a con una articulacion 112a entre ellos y el miembro 104b tiene dos arboles 108b, 110b con
una articulacién 112b entre ellos. Son los arboles 108a, 108b de los miembros 104a, 104b, respectivamente, los
que estan unidos pivotalmente al enganche 102. La orientacion de la fijacidon de los miembros 104 al enganche
102 puede fijarse en su lugar mediante un mecanismo de bloqueo 114a y 114b, respectivamente. En una
realizacion, el mecanismo de bloqueo 114 que fija la orientacidn de los miembros 104 al enganche 102 es un perno
roscado que tiene una tuerca para asegurarlo. En otras realizaciones, el mecanismo de bloqueo 114 puede ser
una chaveta o un perno roscado en el propio enganche 102. En otras realizaciones, el mecanismo de bloqueo 114
y la articulacion 112 sobre la que actla pueden estar configurados para un mecanismo de bloqueo
automatico/automatizado especializado. En otras realizaciones, un mecanismo automatizado puede interactuar
con los miembros 104a, 104b, y mas especificamente con los arboles 108a, 110a y 108b, 110b, para hacer
funcionar el ensamble de remolque 100.

Cada uno de los dos conjuntos de arboles 108a, 110ay 108b, 110b de cada uno de los miembros 104a, 104b estan
unidos entre si por la articulacion 112a, 112b, respectivamente. Tipicamente denominadas articulaciones de codo
por los expertos en la materia, las articulaciones 112a, 112b también pueden utilizarse para bloquear la orientacién
de cada uno de los respectivos conjuntos de arboles 108a, 110a y 108b, 110b en una posicién alineada. En una
realizacién, las articulaciones de fijacién 112a, 112b que fijan la orientacion de los arboles 108a, 110ay 108b, 110b
entre si pueden utilizar, por ejemplo, pares de pernos 113a, 113b; 113c, 113d; 113e, 113g; y 113f, 113h
simétricamente espaciados. En otras realizaciones, uno o0 mas pasadores 113 pueden ser pernos roscados cada
uno de los cuales tiene una tuerca para asegurarlo. En otras realizaciones, el mecanismo de bloqueo puede ser
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una clavija o un perno roscado en la propia articulacion. Pueden utilizarse varios tipos de mecanismos de bloqueo
para bloquear la orientacion de los arboles 108a, 110ay 108b, 110b entre si.

El o los arboles 108a, 110a, 108b, 110b pueden ser de seccién transversal hueca, por ejemplo, cuadrada hueca,
rectangular hueca o circular hueca. Dicha seccién transversal hueca puede reducir el ponderar del ensamble de
remolque 100, y conservar la articulacién del ensamble de remolque 100, asi como su capacidad de remolque.
Cada arbol 108a, 110a, 108b, 110b puede ser de seccidn transversal hueca a lo largo de toda la longitud del arbol
108a, 110a, 108b, 110b, 0 de una porcidn del mismo. En otra realizacién, el tapdn 120 puede encajarse en uno o
ambos extremos de cada arbol 108a, 110a, 108b, 110b para reforzar las paredes laterales de los arboles 108a,
110a, 108b, 110b. El tapdn 120 puede fabricarse de forma que los orificios del tapon 120 y los orificios de los
pasadores de cada arbol 108a, 110a, 108b, 110b estén alineados.

En una realizacion, el dispositivo de fijacion del parachoques 117 puede conectarse al arbol 110a y/o al arbol 110b
mediante el uso de un perno (por ejemplo, 116b) u otro dispositivo conocido por los expertos en la materia.
Alternativamente, el conector 115 puede fijarse a un extremo abierto del arbol 110a y/o del arbol 110b, y conectarse
después al dispositivo de fijacién del parachoques 119.

Las articulaciones de blogueo pueden ser de construccién de canal en C, o de seccion transversal en C. De este
modo, el miembro vertical del canal en C actla como tope al movimiento de los arboles 108a, 110a, 108b, 110b
mas alla de una posicion de alineacion lineal.
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REIVINDICACIONES
1. Un ensamble de remolque (1), que comprende:

a) una luneta (2) como enganche (102);
b) un par de miembros de dos piezas (4a, 4b), cada uno de dichos miembros (4a, 4b) compuesto por

un primer arbol (8a, 8b) con un primer extremo y un segundo extremo, el primer arbol (8a, 8b) acoplado
pivotalmente en el primer extremo a la luneta (2) mediante un pasador (6a, 6b);

un segundo arbol (10a, 10b) que tiene un primer extremo y un segundo extremo, teniendo el primer extremo del
segundo arbol (10a, 10b) una articulacién de bloqueo (12a, 12b) unida por un primer resalte y un segundo resalte
(11a, 11d; 11b, 11c), el segundo extremo del primer arbol (8a, 8b) acoplado de forma pivotante, directamente, a la
articulacién de bloqueo (12a, 12b), en la que el primer resalte (11a, 11b) impide que el primer arbol (8a, 8b) y el
segundo arbol (10a, 10b) giren mas alla de una posicién alineada desde una posicién plegada y en el que el
segundo resalte (11c, 11d) impide que el primer arbol (8a, 8b) y el segundo arbol (10a, 10b) se plieguen mas alla
de un cierto angulo uno respecto al otro, en el que la articulacién de fijacién (12a, 12b) comprende pernos de
fijacion (16a, 18a; 16b, 18b) para fijar la orientacidon de los arboles (8a, 10a; 8b, 10b) entre si;

un primer medio para fijar una orientaciéon que comprende uno de los pernos de fijacidn (16a, 16b) del primer arbol
(8a, 8b) con respecto a la articulacion de bloqueo (12a, 12b), y un segundo medio para fijar una orientacién (14a,
14b) del primer arbol (8a, 8b) con respecto a la luneta (2) como enganche (102),

por lo que el primer arbol (8a, 8b) y el segundo arbol (10a, 10b) son pivotables entre si alrededor de la articulacion
de bloqueo (12a, 12b) en posicidn desbloqueada y el primer arbol (8a, 8b) y el segundo arbol (10a, 10b) no son
pivotables entre si en posicion bloqueada; y

¢) mecanismos de fijacion (20a, 20b), cada uno de los cuales esta unido pivotalmente al segundo extremo del
segundo arbol (10a, 10b).

2. El ensamble de remolque de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que dichos mecanismos de fijacion (20a,
20b) estan adaptados para fijarse a un vehiculo a remolcar.

3. El ensamble de remolque de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que cuando se aplica una fuerza de traccién
sustancialmente igual a dichos primeros arboles (8a, 8b) y dicho segundo arbol (10a, 10b), dicho primer arbol (8a,
8b) y dicho segundo arbol (10a, 10b) estan sustancialmente alineados entre si de manera lineal, por lo que el
primer arbol (8a, 8b) y el segundo arbol (10a, 10b) estan bloqueados uno con respecto al otro de manera lineal.

4. El ensamble de remolque de acuerdo con la reivindicacion 3, en el que dicho primer medio para fijar una
orientacion de dicho primer arbol (8a. 8b) y dicho segundo arbol (10a, 10b) en una posicién bloqueada uno respecto
al otro comprende orificios de alineacion en la articulacion de bloqueo (12a, 12b) a través de cada uno de los
arboles primero (8a, 8b) y segundo (10a, 10b) y un perno a través de los orificios de alineacion.

5. El ensamble de remolque de acuerdo con la reivindicacion 4, en el que dichos pernos de fijacién (16a, 16b)
estan roscados y asegurados con una tuerca para su uso en cada uno de dichos orificios de alineacion al asegurar
dicha articulacién de fijacién (12a, 12b) en la posicidn de bloqueo.

6. El ensamble de remolque de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que:

el primer medio para fijar una orientacion esta situado al menos parcialmente en una articulacién entre el primer
arbol (8a, 8b) y la articulacion de bloqueo (12a, 12b), y al menos parcialmente incrustado dentro del primer arbol
(8a, 8b);

el segundo medio para fijar una orientacion esta situado al menos parcialmente en una unién entre el primer arbol
(8a, 8b) y la luneta (2), y al menos parcialmente incrustado dentro del primer arbol (8a, 8b);

el primer arbol (8a, 8b) y el segundo arbol (10a, 10b) comprenden cada uno una terminacion de horquilla y;

la articulacion de bloqueo (12a, 12b) define ademas una apertura, la apertura configurada para recibir un perno de
fijacién (16a, 18a; 16b, 18b) que atraviesa la terminacion de la horquilla.

7. El ensamble de remolque de acuerdo con la reivindicacion 6, que comprende ademas un subcomponente de
automatizacién seleccionado de un grupo que consiste en resortes, hidraulica, neumatica y electromecanica, el
subcomponente de automatizacién configurado para mover el perno de fijacion (16a, 18a; 16b, 18b) de la posicién
desbloqueada a la posicion bloqueada y de la posicion bloqueada a la posicidn desbloqueada.
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