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ovladacich Elenti (38, 39) a skupinou ovladacich prvki (28,
29) spojenych s jizdnim kolem, pficemz uvedeny elektronicky
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Jako jednotka pro zpracovani a zobrazeni informaci; druhou
procesorovou jednotku (20) fungujici jako jednotka pro fizeni
komunikace a rozhrani s uvedenou skupinou ovladacich prvka
(28, 29) a tfeti procesorovou jednotku (30) fungujici jake
jednotka pro vytvofeni rozhrani s uvedenou skupinou snima&i
(41,..., 4k,..., 4n, 36, 37) a uvedenou skupinou ovlidacich
¢lent (38, 39). Prvni procesorové jednotka (10), druha
procesarova jednotka (20) a tfet{ procesorova jednotka (30)
jsou spojeny pied asynchronn{ obousmémé komunikatni

kanaly (12, 23).
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Multiprocesorovy tidici systém pro jlzdni kola, naptiklad pro jizdn! kola zavodniho
typu

Oblast techniky

Vynalez se tyka fidicich systémd pro jizdni kola a byt wvinut se zvigstni
pozornosti vénovanou mo2né aplikaci na zavodni kola Odkaz na tuto pHpadnou
aplikact a zejména odkaz na aplikaci na zavodn{ kola nelze v 2adném ptipade
interpretovat jako amezeni mo2ného rozsahu pousiti vynalezu.

Dosavadni stav techniky

V uplynulych nékolika letech se v oblasti jfzdnich kol projevila tendence
pouzivat snimade rizného typu k ziskévani informac! o druhu o podminkach
pouzivani nebo chovanl zafizenl, piidem2 cilem je dosahnout schopnosti
modifikovat zasahem pres oviadaci Sleny podminky pouZivani nebo chovani
zalfizeni, zvia$té jeho nastavenl, automatickym zplsobem podie urditych kritérii
nebo na zékladé specifickych piikazl vydavanych uZivatelem.

Tato tendence se projevuje neustdlym  zwydovanim  mnoZstvi
shroméazdénych a zpracovanych dat, coZ si vynucuje pottebu dostupnych a stale
propracovangjsich a jasné definovanych systému, které musi byt instalovany na
fidicim panelu jizdntho kola, a proto nesmi neptiznivé oviivitovat jeho wkon,
zejména pokud jde 0 hmotnost, celkové rozméry a spottebu elektrické energie.

Podstata wnélezu

Cilem wyndlezu je uspokojit po odstranén( wée uvedenych nedostatki
stale rostoucl potfebu, ktera se v tomto oboru uplatfije.

Podle vynalezu Ize tohoto cile dosahnout prostiednictvim systému
vybaveneého viastnostmi, na néz se uplatriuji nize uvedené patentové néroky.
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Strutneé fedeno je systém podle wynalezu zaloZen na multiprocesorové
elektronické sestavé pro oviddani a fizenf funkel jizdniho kola napl. typu
Zavodniho kola.

Regeni podle vynalezu vychaz( z identifikace funkénich oblastf uréenych
moduly s cllem dosahnout integrovaného Fidiciho systému pro oviadani funkci
jlzdntho kola a sledovani nastavenl jizdniho kola v pribéhu pouZivani a
dosahnout rovnéz zvwyden! celkové vykonnosti systému tvoteného jizdnim kolem
a jeho uZivatelem. Architektura systému odvozena z modularizace funkénich
jednotek umoZfiuje pedlivé zhodnocen! nadasovani sifen signdlu v radmci
systému a soutasné snfzeni podtu spojl.

Prehled obrazkii na wkresech

Vynalez bude nynf popsan na zakiadé nezévazného piikladu s odkazy na
plipojené vykresy.

Obrazek 1 zndzontuje formou blokového schématu obecnou stavbu
systému podie wndlezu.

Obrazek 2 je schematické zndzomeéni zplisobu, jim2 Ize plipevnit rizné
moduly tvofici systém z obrézku 1 na jizdni kolo napt. typu zavodniho kola,

Na obrazku 3 je daldi blokové schéma znazorhujicl podrobnéji néideré z
pivkd, které se vyskytuji na obrazku 1.

Obrazky 4 a2 7 podrobnéji ilustrujf postupy pouzivané pro ptenos riznych
signai v ramet systému podle vynalezu.

Piiklady provedeni wnalezu

Systém podle wynélezu, oznateny jako celek é&islovkou 1, je tvoten
soustavou funkenich blokl propojenych na Urovni komunikagnich kandll. Vyse
uvedené funkénf bloky mohou byt umistény na jizdnim kole napf. typu 24vodniho
kola, jak bude podrobnéji popsano v nasledujicim textu pro cbrazek 2.

Z obecného hlediska obsahuje systém 1 nasledujici hiavni funkani bioky:

prvni biok 10 urleny pro zobrazent a Fizenl rozhrani systému:

druhy blok 20 urteny pro tvorbu rozhrani a modulu pro fizenf a Zadosti

vychazejfcl od uzivatele, tykajicl se provedeni ptikazl vydanych ptimo

uZivatelem a zmén nastaven!, stavu a (nebo) riznych funkénich
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parametrl jizdnfho kola a rovnéZ moné aktivace konkrétnich provoznich

rezimi (napf. pro tréninkové UGely atp.), ptidemz blok 20 mize také

vykonavat funkci tfidéni komunikace ve sméru z a do riznych dalsich

funkénich blokl systému a
- tfeti blok 30 urteny pro provadéni tlohy Fizeni specifickych funkei, napf.

fizeni servotlankl nebo vyménnou komunikaci pfes mistni rozhlasovou

sit' {napf. sit'typu, pro niz je v soudasné dobé pouzivano oznadeni WLAN,
bezdratova mistnl sit).

Po podrobnéjsi prohlidce stavby dotyénych blokd tze konstatovat, 2e blok
10 obvykle obsahuje hlavnf procesor 101, s nim2 je spojeno jedno nebo nékolik
ovladacich tiatitek 102, a zobrazovaci jednotiu 103.

Jak je lépe vidét na obrazku 2, je blok 10 pfednostné sestrojen jako prvek,
ktery Ize z jizdniho kola vybérové odstranit. V tomto smystu 1ze blok 10 sestavit
zejména s ohledem na komunikaci s blokem 20 tak, aby jej bylo mozno alespor
Castetné spojit, duplikovat a emulovat s dal§im procesorem 10a, Kery lze v
zasade sestavit jako tzv. uZivatelsky organizétor {,user organizer”). Toto zafizeni
je povazovano za zndmé.

Blok 20 obsahuje jako hlavni prvek procesor 201 pro fizeni komunikace, s
nimz je spojena sériova Hdici jednotka 202. Stejny blok 20 dale pfednostné
obsahuje obvod 203 pro tizeni vstupl, ktery Ize spojit napf. s jednim nebo
nékolika oviddacimi tlatitky 28, 29 umisténymi na fiditkéch jizdniho kola (viz
obrazek 2), pfidemz fiditka jsou prvkem, na néj je obvykle pfimontovan blok 20,
a to pfednostng do jeho stfedu.

Vztahova znatka 205 oznaduje jeden nebo vice snimadi spojenych s
obvodem 203 MiZe se jednat napt. o snimate sklonu, wsky, teploty atp.
Snimate tohoto typu jsou z dosavadniho stavu techniky znamy, a proto je neni
tfeba zde podrobné popisovat.

V tomto smyslu bychom méli uvést, Ze wnalez se tyka zejména obecné
architektury systému 1, jeho biokové stavby a postupl pouzivanych pro fizent
komunikace a interakce mezi rizrymi bloky: Zde uvedeny podrobny popis se
proto vztahuje hlavné k t&mto aspekiim a ze zfejmych divodd zachovani
strucnosti neni rozsifen na jednotiivé prvky, které jsou povaZzovany za véecbecné
zZname,

Plejdéme nyni k prohlidce bloku 30. Vztahova &fslovka 31 oznatuje
procesor urceny zejména k provadéni funkce fizeni oviddacich &lend, napf.
oviddacich &lenl 38, 39, které budou popsany nize Vztahova é&islovka 32
oznacuje dalsi procesor uréeny pro vykonavanf funkcf oviddani mistnf rozhlasové
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sité typu WLAN, cznatené jako celek 320, k niZ je pfipojen jeden nebo vétsi
pocet snimall 41,..., 4k ..., 4n. Kazdy z nich nese s nim spojené komunika&ni
rozhranf 410,..., 4K0,..., 4nQ napf. typu, ktery se v soudasné dobé oznaduje jako
bezdratova periferni jednotka (WPL).

Potet n dotyénych snimadl {coZ jsou napt. snimade rychlosti pedalu,
rytmu pedaiy, sily plsobicl na pedal, srdetniho rytmu uZivatele atp.) a podet
odpovidajicich rozhrani miZe byt libovoiny.

Jedna z nejzajimavéj$ich viastnosti fesenl podle vynalezu spodivé v tom,
2e poskytuje velkou volnost pfi wbéru poétu a viastnost! snimact spojenych se
systémem 1.

Blok 30 je pfednostné sestaven tak, aby dokézal pfifmat také signaty
ptichazejcl z jinych snimaél nebo ménigl, jako je ménid 36, ktery detekuje
polohu kol plipojenych ke kilkovému mechanismu, nebo ze snimade 37
obsahujiciho ménié schopny detekovat pohyb fetézu jizdniho kola.

Take pro snimace (méniée) uréené pro spojeni s blokem 30 samostatnym
fyzickym vedenim oznagenym 360 a 370 platf to, ¢o jiz bylo dfive feteno pro
rlizne snimade obsaZené v siti WLAN 320.

Ridici procesor 31 interaguje na zakladé postupl, které jscu v podstaté
duaini k postuplm uvedenym dffve pro rizné snimade 41...., 4k,..., 4n a 36, 37,
také s riznymi oviadacimi tleny, napt. se &leny oznadenymi 38 a 39. To jsou
napt. oviddaci &leny spojené s pfednim ménigem ptevodu a zadnim méniéem
pfevodu za Utelem Hzenf pfevodového mechanismu jizdntho kola.

Stejné jako v pipadé snimadi 36 a 37 probth4 komunikace s oviadacimi
Cleny 38 a 39 pres fyzické vedeni 380, 390. S timto vedenim Ize whodné spojit
Zpétnovazebni vedeni 381, 391, jimZ oviddac! &leny 38 a 39 naptf. indikuijl
procesoru 31svou viastnf aktuin( polohu nebo provozni stav.

Je tedy evidentnl, Ze stejné jako v pHipadé snimady spojenych se sitl 320
muZe byt potet a druh snimadl 36 a 37 a rovné podet a druh oviddacich prvkd,
jako jsou oviadaci prvky 38 a 39, jakykoli. Také pro prosttedky komunikace Ize
navrhnout vioZenl jednoho nebo vice oviada&l do bezdratové sité 320.

Obrazek 2 znazoriuje mo2né umistén! nékterych prvki dtive zminénych
jako soudést jizdniho kola.

Uspotadanl blok( 10 a 20 a oviddacich Haditek 28 a 29 byle ji2 popsano
vyse.

Blok 30 Ize whodné nastavit do polohy ptimo pod koéfk na ldhev, takze
bude na misté, které je v genericky stfedové poioze vzhledem k rhznym
snimactm 41, 42, 43 atd. pro sit 320. V tomto spojent je treba si povéimnout, 2e




[
n
1
ssna
»

»

[
ene
sne
sse
rent

¢ 0
. e [T Y T .e ves

na obrazku 2 jsou pouze jako pikiad uvedeny tfi 2 téchto snimaéy), z nichZ jeden
je umistén na prednf vidlici (snimag 41), jeden v blizkosti kfikového mechanismu
(snimac 42) a jeden v pfiblizng stfedové poloze na jedné ze zadnich vidiic
Jizdniho kola (snima& 43). Pro snimaé 44, Kery zde pouze formou pHkiadu
predstavuje snima¢ srdegniho rytmu, je uvedena moZnost, Ze sit' 320 bude
komunikovat také se snimadi, které nemusi byt umistény na jizdnim kole.

Snimat 36 je umistén v poloze odpovidajici klikovému mechanismu,
pfednostne v poloze dointho nosite, zatimco snimaé 37 je zndzomén v poloze u
zadniho meéni¢e pfevodu, aby mohi detekovat pohyb Ffetézu. Oviadaci &len 38 je
zde znazornén ve formé oviadade, ktery Fidi pfevodovy mechanismus.

Vztahove Eislovky 50, 50A, 50B maji slouZit jako pfikiad napajecich zdroji
na jizdnim kole s moznym ptipojenim generatord pro dobljeni uvedenych baterii,
Navic by mélo byt uvedeno, Ze pokud je systém podie vynalezu vhodny pro
napajeni prostfednictvim malych baterif {nap. baterif do hodinek) s diouhou
Zivotnostl, je ptitornnost téchto generator velmi dasto zbytedna, .

Je zcela zfejme, ze znazorméni na obrazku 2 slouzi pouze jako pikiad,
jak 1ze na jizdnim kole uspofadat nékteré prvky z obrézku 1. Toto znazornén!
proto nelze v Zadném pfipadé povaZovat za kompletni ilustraci takovych
moznosti umisténi nebo jejich omezenl, zejména v rdmci moznosti funkeni
integrace pro Ucely umoZiujici pokro&ilé sledovani funkef jizdniho kola.

V disledku mnogstvl informaci souvisejicich s popsanymi funkcemi je
nutno povazovat urdité postupy pro komunikaci a zpracovani dat v ramei systemu
1 za pfednostnl.

Spojenl mezi riznymi moduly, a zejména mezi bicky 10, 20 a 30, se
pfednostné uskutethuje podle kritérii obousmérnosti, pfednostnd s wu2itim
sériovych formatl. To plati zejména pro komunikaén! vedeni 12, které spoiuje
bloky 10 a 20, & komunika&nf vedeni 23, které spojuje bloky 20 a 30.

Vyse uvedené spojovaci rezimy umo2iujf ptenos dat takowm zpisobem,
aby se do nejvys&i miry zredukoval podet spojli, napt. eliminaci ptimého spojent
mezi blokem 10 a blokem 30.

Blok 10, Kery ma fungovat v zésadé jako blok pro Fizeni systému (s
funkcemi, které v hlavnich rysech pfipominaji cyklisticky potitat”), je, jak ji2 bylo
uvedeno, vytvolen tak, aby jej bylo pfednostné mozno z jizdniho kola odstranit, s
¢imz souvisf moznost detekovat jeho vioZeni nebo odstranéni ptimo biokem 10 a
biokem 20, s nimz mé blok 10 rozhrani.

Krome toho je k podpofe obousmémé komunikace, alespofi pro
nejdllezitéjsi informadnl toky, mozno dét v kazdém informaénim toku jashou
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prioritu t¢ informaci, kterd je povaovana za dile?itéjsl, a k tomu zarudit
predvidatelnost komunikace. Systém (a zejména blok 30) je navic schopen Fadné
sledovat provozni stav napéjecich zdrojl, a to bateril | generéator(.

Systém dokaze navic optimalizovat spotiebu energie. To probihé
prednostné podle kritérit popsanych podrobné ve dvou patentowych pfihiaskach
prumyslovych vynalez(l podanych zadatelem stejného dne.

V této souvislosti bude za vyhodné povaZovano to, Ze biok 20 je
pfednostné spojen s prvkem (nosicem atp.), ktery umoziuje instalaci bloku 10
tak aby jej bylo moZno odstranit Tento zplsob instalace podporuje take
komunikaci bloku s tlacitky 28 a 29, realizovanou pfednostné ptes vedeni, které
mize byt obsadeno v tiditkach.

Vyse uvedene uspofddanl také umo2huje fyzické spojeni bloku 20 s
blokem 30 pfipevnénym plednostné v nadobce, ker4 je umisténa, jak bylo
fe¢eno vy$e, pod klecl na lahev.

Blokove schéma na cbrazku 3 podrobngji ilustruje postupy, jimiz se
pfednostné provadi fyzické spojeni bloku 10, bloku 20 a bloku 30.

Jak si Ize v§imnout ve schématu na obrazku 3, je podet spojd z hlediska
mozne obousmérné vymeény informaci pfednostné omezen na minimum, pfigemz
ptednastné se realizuje podie protokolu asynchronntho typu (a proto nevyZaduje
synchronizaéni nebo hodinovy signal).

Na zakladé pozorovan! prvntho vedeni 12, které spojuje blok 10 s blokem
20 Ize poznamenat, Ze toto vedeni obvykle obsahuje kromé uzemnsni BB dva
dals! kabely oznatené vztahovymi &islovkami 84 a 85. Tyto dva kabely nebo
draty vedeni umo2iuji pfenos z bloku 10 do bloku 20 a pfenos z bloku 20 do
bioku 10.

Kabely 84 a 85 plednostné obsahuiji rezistory 10R, 20R1 pfipojené na
plijimacim konci a instalované mezi kabelem a zeml. Vy$e uvedené rezistory
umoznuji zhodnotit na zékladé posouzenf logického stavu piijmového signalu Rx,
zda existuje fyzické spojeni mezi dotyénymi bloky. Je-li logick4 hodnota signaiu
neustale 0%, znamend to, Ze odpovidajici spojeni neni fizeno, a spojeni tedy
chybl. Za nomainich podminek spojen! je ptiimowy signél alespon dogasné
udrzovan vysflacim signalem Tx na vysokouroviové logice (tzn. na logické
hodnoté 1)

V podstaté obdobné uspofadani ma i veden! 23, které spojuje blok 20 s
blokem 30.
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V tomto pfipadé je uzemnéni oznateno vztahovou &islovkou 83, zatimco
oba kabely, které umozhujf pfenos z bloku 20 do bioku 30 a z bloku 30 do bloku
20, jsou oznadeny 81 a 82.

Také oba kabely 81 a 82 nesou na jednotlivych pfijimacich koncich
plipojené rezistory 20R2 a 30R, které jsou urteny k tomu, aby umozZnily
Zhodnoceni existence fyzického spojent.

Blok 20, ktery ma v zésadé funkci sdélovacl jednotky, md za Ukol
zejmena:

ovéfovat pouZitelnost systému 1 v tom smyslu, 2e jsou pttomny a

vzajemne spojeny vSechny funkéni bloky 10, 20 a 30, pfitemz napt

odstranéni bloku 10, Wery funguje jake zobrazovacl jednotka, je
detekovano prévé popsanym zplsobem, tj. jako nasledek odstraneni
rezistoru 10R, ptitem2 blok 20 zasahuje do systému 1 tak e brani jeho
pinému fungovani nebo oviiviiuje alespor funkce souvisejicl s pritomnosti

bloku 10;

- cyklicky vyzyvat Fidic jednotku 32 sité 320 k aktualizaci informac! a jejich
pfenosu (po ptipadném zpracovani) do bloku 10;

- zpracovavat 2adosti odpovidajic! vydanym phkaziim napt. pres tiaditka
28, 29 (bude uvedeno, Ze tato tlatitka, spojena s blokem 20, nejsou za
GCelem zjednoduseni zndzoménl na obrdzku 3 reprodukovana), aby se
rozhodlo o prevodu uvedenych ptikazi (Zadost) do bloku 10, ktery
funguje jako zobrazovaci jednotka a (nebo) do tidicl jednotky obsazené v
bloku 30.

Aby se sniZila spotfeba energie, je Zinnost bloku 20 Fzena kritériern
zZkracen( doby aktivace zdroju.

Informace sméfujicl z bioku 30 do bloku 20 pochézejl ze dvou funkénich
biok 31 a 32, které byly zminény ji dfive.

Blok 31 (ktery je v zasadé povéfen funkcl interakce s oviddacimi Cleny,
jako jsou oviadaci tleny 38 a 39) reaguje, jen kdy? je foto obsateno v 4dosti
vychézejici z jednotky 20; konkrétné kdyz existuje pfikaz k oviadan.

Symetricky bude platit, e je-li blok 32, ktery je povéten Hzenim sité 320,
aktivovan signalem odeslanym z fadice 31 na vedenf 35, bude cyklicky pfenasdet
informace vychézejicl ze sité 320 do komunikaénf jednotky 20.

Pro tento UCel se plednostné pouziva protokol a fyzické rozhranf, které
kromé wyuZivani signéli pohybujicich se po veden! 81 a 82 pro aktivaci
asynchronni obousmeémé komunikace mezi bloky 20 a 30 pracuje té2 se
signalem na dalsim vedeni 89, oviadanym procesorem 201, s cilem vybudit
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procesor 31 sestaveny jako podifzeny procesor. Signdl na veden! 35,
generovany procesorem 31, wkonava funkci uvolnéni signalu na vedeni 82 pro
fizent procesoru 32, ktery se v tomto ptipadé chové jake podfizeny.

V disledku toho vychaz! informace 2a normainich provoznich podminek z
procesoru 32 a je pfenasena do jednotky 20. Je-li tfeba odeslat 2adost z bloku 20
do procesoru 31, déje se toto v nize popsaném potad!:

- je aktivovén signal na vedeni 89, pfitemzZ uvedeny signal je urden k tomu,
aby vybudil procesor 31 sestaveny jako podtizeny a wytvofil na vedeni 35
stav inaktivace pro procesor 32 sestaveny té2 jako podfizeny:

- po pfedem stanoveném &asovém intervalu, ktery je nutny pro dokondeni
pfipadne probihajici komunikace mezi procesorem 32 a procesorem 201,
vytvoli blok 201 2adost, kterd dojde do procesoru 31 ples signdl na
vedeni 81;

- pracesor 32 obnovt tizeni signélu na vedeni 82 ples Groven aktivace
signaiu 35;

- jakmile je Zadost provedena, bude procesor 31 poZadovat na procesoru
32 tizeni signalu na veden! 82 pfes signa! 35, a poté bude po predem
stanovenem intervalu odesléna z procesoru 31 odpovéd do procesoru
201 a

- na konci pfenosu odpovédi jsou obnoveny normalni provozni podminky s
vedenim 32 aktivovanym pro fizenl signdlu na vedenl 82 ptes aktivaci
provedenou uzitim vedenf 35,

Pro komunikatni vedenf 23 je opét nutno zminit pritomnost kabelu 90,
ktery mé umozhovat pHvod napajeciho napétf z bloku 30 (k némuz jsou obvykle
pfipojeny napaject zdroje 50, 50A, 50B) do bloku 20. ProtoZe blok 1Q musi byt
napajen i po odstranénl ze systému, mé k dispozici samostatny napéjeci zdroj
10B.

Komunikace mezi blokem 30 a blokem 20 se ptednostn® odehrava
pfedem definovanou modulaéni rychlost! a podie bytovych ramcb. Typ ramce je
generovan procesorem 32 do procesoru 201; pfitemz dalsl typ ramce zahrnuje
procesor 31 a procesor 201.

ProtoZe komunikace je obousméma, existujf pro kazdy ze dvou typl
rémce specifické podskupiny rliznych situaci,

Stavba dotyénych rdmcii obvykie zahmuje byte z&hlavi, ktery umozfiuje
identifikovat zdroj (procesor 31, procesor 32, procesor 201 atp.) wysilajfci
informaci a specificky forméat ramce:

- blok dat odeslany procesorem 32 do procesoru 201
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- stav bloku 30 a informace ¢ ovladacich &lenech odeslané procesorem 31

do procesoru 201;

- Zadosti odeslané procesorem 201 do procesoru 31 a {nebo)
- Zadosti odeslané procesorem 201 do procesoru 32.

Pak budou nasledovat specifickd datova pole pro kazdy z typl ramce
obsaZeny v pfenosu. K ovéteni Uspééného vysledku komunikace pak slou2i
koncovy fidici byte.

Nékolik pikladl komunikadnich rémet predstavuiji obrazky 4 a2 7.

Ve vBech wyse uvedenych obrézcich oznaduje vztahova znatka H byte
zahlavi, zatimeo vztahova znattka CK oznatuje koncovy Hdicl byte.

Obrazek 4, ktery je rozdélen na tfi &asti aznadené a), b) a ¢), pfedstavuje
nékolik pfikladd rdmel pouZiteinych pro prenos informaci z pracesoru 32 do
procesoru 20,

Napf. obréazek 4a) ptedstavuje rdmec, jej2 Ize pouit pro ptenos informaci
0 datech nashromazdenych snimacem rychlosti, jako je snimad 41 vioZeny do
sité 320, do bioku 20.

Ve vyse uvedeném rdmei Ize prvni pole C1 pouZit pro indikaci postu
impulsd generovanych snimadem rychlosti a (nebo) stednt hodnoty periody mezi
dvéma impuisy na ptedem definovaném Sasovém zakladé Druhé pole C2 Ize
pouzit pro pfencs fady impulsi generovanych shimadem, jako je napt. snimaé
rytmu pedaly, a {nebo) stfednf hodnoty periody na uréeném dasovém zaklads.

Obrazek 4b) znédzorfiuje moZnou stavbu velmi jednoduchého ramce, ktery
obsahuje krome zahlavi H a tidiclho bytu CK samostatné pode C3, jej2 Ize pouzit
pro pfevod informaci o datech nasnimanych snimadem srdedniho rytmu 44,
zobrazenym na obraziku 2.

V hlavnich rysech obdobna sestava je na obrazku 4c) pro rdmec
vyuZitelny napf. pro pfenos informaci se snimade sfly pisobici na peddly. Také v
tomto pfipadé obsahuje rimec kromé zahlavi H a Fidiciho bytu CK samostatné
pole C4, jej2 1ze pouzit napt. pro vyslant urditého podtu hodnot (napt. Sestracti
hodnot pro silu) zaznamenanych béhem ot4den klikového mechanismu.

Obrazek 5 se tykd slozitéjsi stavby ramee, v niZ je opét kromé zahlavi H a
Fidictho bytu CK nékolik pofi C5 a2z C8 pougiteinych pro pfenos informaci z
procesoru 31 do bloku 20, pfidemz informace se tykajl provoznich podminek
jednoho z oviadacich élent 38, 39 spojenych s ptevody jizdniho kola.

V tomio pfipadé je pole C5 urdeno pro pteros stavowych informact,
zatimeo pole C6 pfends! informace o poloze zadntho ménide prevodu a {nebo)
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poloze pfednihc ménide pfevodu. Pole C7 a2 C8 Ize pouzlt pro indikaci wéky
polohy zadniho ménite pfevodu a vysky polohy pfedniho ménide prevodu.

Obrazek 6 znazomuje moznou stavbu rdmce, kterou ize pou2it pro ptenos
informaci z procesoru 201 do procesoru 31. Také v tomto p¥ipadé je zde krome
zahlavl H a tidiciho bytu CK nékolik poli, oznatenych vztahovymi znadkami C9
az C1, Keré jsou v uvedeném pofadi uréeny pro pfenaseni bytu Zadosti (v
zavislosti na poloze bitu), dané adresy ke &tenf nebo modifikaci a dané hodnoty
ke &tenl nebo modifikaci.

Posledni obrazek 7 znazorfuje pfiklad stavby ramoe, jejZ Ize wuit pro
prenos informace z procesoru 201 do fidictho procesoru 32 V tomto pHpads
nasleduji po zahlavi H pole C12 a2 C14, které jsou v uvedeném pofad! urdeny
pro kéd Zadosti, odpovidajic adresu v siti 320 a parametry sestavy prvki casti
sité 320. Jako cbvykle bude nasledovat Fidicl byte CK.

Kazdy z bytl obsaZzenych v rameich znézornénych na obrazeich 4 a2 7 se
vyznacuje tylem spoustécine bitu a dvéma zavérnymi bity.

Je samozfejmé, Ze aniz by tim byl dotéen princip wnélezu, mohou se
podrobnosti konstrukce a provedeni do znatné miry lisit od zde popsaného a
znazornéného provedeni, ani2 by dosio k prekrodeni rozsahu vynalezu.




1.

PATENTOVE NAROKY

Elektronicky Fidict systém pro jizdn! kola, ktery lze spojit se skupinou
snimacl (41,..., 4k,..., 4n, 36, 37), skupinou oviadacich &tenl (38, 39) a
skupinou ovladacich prvki (28, 29) spojenych s jlzdnim kolem, pfidemsz
uvedeny elektronicky systém se vyznaluje tim, 2e obsahuje;

- prvni procesorovou jednotku (10), kterd miiZze fungovat jako jednotka pro
zpracovani a zobrazenl informac;

- druhou procesorovou jednotku (20), kterd miize fungovat jako jednotka
pro fizeni komunikace a rozhran{ s uvedenou skupinou oviddacich prvki)
(28,29)a

- tfeti procesorovou jednotku (30), kerd miiZze fungovat jako jednotka pro
rozhrani s uvedenou skupinou snimadtl (41,.., 4k,..., 4n, 36, 37) a
uvedenou skupinou oviadacich dlend (38, 39),

pficemz uvedena prvni procesorovd jednotka (10), uvedeng druha

procesorova jednotka (20) a uvedend ttet! procesorova jednotka (30) jsou

spojeny pfes asynchronni obousmeérné komunikadni kandly (12, 23).

Systém podle naroku 1, vyzna&ujici se tim, 2e obsahuje komunikadnf
kanaly (12, 23), které pti neptitomnosti pfimych komunikadnich kanald mezi
uvedenou prvni procesorovou jednotkou (10) a uvedenou tfeti procesorovou
Jednotkou (30) spojujl uvedenou druhou procesorovou jednotku (20) s
uvedenou prvni procesorovou jednotkou (10) a uvedenou druhou
procesorovou jednotku (20) s uvedenou tfeti procesorovou jednotkou {30).

Systém podle naroku 1 nebo naroku 2, vyzna&ujici se tim, Ze
uvedena tfeti procesorova jednotka (30) obsahuje alespon jeden procesor
(32) sestaveny jako rozhrani s alespof jednou podmnozinou (41, .., 4k,...,4n)
uvedené skupiny snimagl pfes bezdratovou sit.

Systém podle kteréhokoli z ptedchézejicich nérokl, vyznadujici se
tim, Ze alespoi jeden z uvedenych komunika&nich anald (12, 23) nese s
nim spojene snimaci zatizenf (10R, 20R1, 20R2, 30R) pro detekci preruseni
odpovidajiciho komunikaéniho kandlu (12, 23).

Systém podle naroku 4, vyzna&ujici se tim, 2e uvedené snimaci
zatizeni obsahuje rezistor (10R, 20R1, 20R2, 30R) spojeny alespoi s jednim




phijimacim koncem pisludného spoje, ptidem nepftornnost signéiu na
uvedenem rezistoru indikuje pferuseni odpovidaciho komunika&niho kanélu
(12, 23).

. Systém podle néroku 4 nebo ndroku 5 vyznaéujici se tim, e
uvedeny alespoh jeden komunikadni kanal (12) mezi uvedenou prvni
procesorovou jedriotkou (10) a uvedenou druhou procesorovou jednotkou
(20) a uvedena prvni procesorova jednotka (10) jsou volitelné oddéliteiné od
systemu (1), pfi¢emz pferuseni uvedeného alespori jedncho komunika&niho
kanalu (12) indikuje fakt, Ze uvedend prvni procesorova jednotka (10) byla
oddélena od systému

. Systém podle kteréhokoli z predchazejicich naroki, vyznatujicl se
tim, 2e uvedend druhd procesorova jednotka (20) a uvedend treti
procesorova jednotka (30) jsou sestaveny tak, aby vykonévaly alespof jednu
Z nasledujicich funikei:

- ptenos dat  shromaZdénych uvedenou  skupinou  snimadl
(41,...4k,...4n, 36, 37) z uvedené tfeti procesorové jednotky (30) do
uvedené druhé procesorové jednotky (20);
predioZenl dotazu uvedené tfetl procesorové jednotce (30) uvedenou
druhou procesorovou jednotkou (20) ke zjisténi provozniho stavu
uvedené tfetf procesorové jednotky (30);

- odeslani zadosti o pfikazy pfichazejicich z uvedené skupiny oviddacich
prvkl (28, 29) z uvedené druhé procesorové jednotky (20) do uvedené
tfetl procesorové jednotky (30);

- provozovani uvedené tfeti procesorové jednotky (30) alespoti &4stedné
(31, 32) v Klidovém stavu s moznosti wbérové nové aktivace z uvedené
druhé procesorové jednotky (20) a
volitelnou  aktivaci pfenosu informaci z uvedené tfeti procesoroveé
Jednotiy (30) do uvedené druhé procesorové jednotky (20) pfes FHdicl
signal (35).

. Systém podle kteréhokoli z ptedchazejicich narokt, vyznadujici se

tim, Ze uvedena druhd procesorova jednotka (20) obsahuije:

- komunikadni  procesor (201) sestaveny pro fizeni uvedenych
komunikaénich kanalth (12, 23) a




9.

- vstupni obvod (203) fungujici jako rozhranl s uvedenou skupinou
oviadacich prvkl (28, 29, 204).

Systém podle kteréhokoli z predchazejicich ndrokl, vyznalujici se

tim, Ze uvedena tfetl procesorova jednotka (30) obsahuje:

- PpHislusny prvni procesor (32) fungujicl jako rozhrani bezdratového typu
pro podmnozinu (41,..., 4k,...,.4n) uvedené skupiny snimadi (38, 39) a

- phisiusny druhy fidicl procesor (31), ktery je schopen wytofit rozhrani
alespon s jednou z dalst podmnoziny (36, 37) uvedené skupiny snimaét a
uvedene skupiny ovladacich &len( (38, 39).

10. System podle kteréhokoli z predchazejicich narokd, vyznadujici se

11

tim, Ze uvedend prvnl procesorové jednotka (10) a uvedend druhé
procesorova jednotka (20) jsou sestaveny pro wménu informaci
uspofadanych v bylowch rémcich s proménnou délkou podie typu
pfenasenych informact.

.Systém podie kteréhokoli z predchdzejicich narok, vyzna&ujici se

tim, 2e uvedend tfetl procesorovd jednotka (30) a uvedena druhéd
procesorova jednotka (20) jsou sestaveny pro wménu informacl
uspofadanych v bytowch rameich s proménnou délkou podie typu
pfenasenych informacl.

12. Systém podle ndroku 10 nebo naroku 11, vyznatujici se tim, e

uvedene bytové ramce obsahujl alespot byte zhtavi (H).

13. Systém podle kteréhokoli z ndrokl 10 az 12, vyznadujici se tim, Ze

uvedené bytové ramce obsahuji alespot jeden Fidic! byte (CK).

14. Systém podie kteréhokoli z ndrok 10 a2 13, vyznad ujici se tim, Ze

uvedeng byty obsahuji tyl spoustéctho bitu a dva zavamé bity.

15. Systém podie kteréhokoli z predchéazejicich narok, vyzna&ujici se

tim, Ze uvedend prvni procesorova jednotka (10) je sestavena tak, aby
mohla byt pfipevnéna na fiditka jizdniho kola.




16. Systém podle kteréhokoli z pfedchézejicich ndrok(, vyznadujici se
tim, 2e uvedend tfeti procesorové jednotka (30) je sestavena tak, aby
mohla byt pfipevnéna do blizkosti kose na lahev jizdniho kola.

17.Systém podle kteréhokoli z pfedchézejicich ndrokl, vyzna&ujici se
tim, Ze obsahuje alespon jeden napéjeci zdroj (50, 50A, 50B) pro
elektrické napéjeni uvedené druhé procesorové jednotky (20) a uvedené tfet!
procesorové jednotky (30), pfitemz uvedeny alesport jeden napaject zdroj je
sestaven tak, aby mohl byt pfipevnén na jizdni kolo.

18. Systém podle ndroku 17, vyznatujici se tim, 2e s komunikaénim
kanalem (23} spojujictm uvedenou druhou procesorovou jednotku (20) s
tvedenou tfetl procesorovou jednotiou (30) je spojen alespoit jeden kabel
(90) pro ptivod napéjeni.

19. Systém podie kteréhokoli z predchézejicich nérokl, vyznalujici se
tim, Ze uvedeny hlavni procesor (10) nese k sobé pfipojeny samostatny
napajecl zdroj (10B).
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