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OZET

DELME MAKINELERININ BASLIK TASIMAYA YONELIK TASIYICILARI ICIN DUSME
ONLEYICI GUVENLIK CIHAZI

Delme makinelerinin baslkl tasimhaya yonelik tasiIcliar[{C) icin, stz konusu tasiIcI{C) ile
konusu giivenlik kablosunu (F} sarmaya uygun olan bir dénen tambur (T) arasba skIstrithls)
s6z konusu bir glivenlik kablosu {F} iceren diisme 6nleyici glvenlik cihazQD). S6z konusu
tambur (T), séz konusu glivenlik kablosunun (F) daima gergin kalmashlkaglayarak, stz
konusu tahrik zinciri gerginligini kaybettiginde, sz konusu giivenlik kablosunun (F) soz
konusu tasVIcy1(C) tutmasClve asagUdismesini 6nleyecek sekilde, séz konusu baslkl
tagmaya y6nelik tashIcInlnl (C) Gtelenmesine uygun olarak dénmektedir.
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ISTEMLER

1. Delme makinelerinin baslkl tagibhaya yonelik tasiIcldr[{C) icin disme onleyici glvenlik
cihaz[{D) olup, burada stz konusu taslylc[{C), delme direginin {A) en az bir kldvuz ray
(Al) Uzerinde Otelenmektedir, soz konusu Stelenme bir tahrik zincirinin en az bir tahrik
pinyonu (M1) ile en az bir motor birimi {M) tarafiddan kontrol edilmektedir, s6z konusu

guvenlik cihaz[D) asagdakileri icermesi ile karakterize edilmektedir:

stz konusu baslkl tagmaya yodnelik tasyICT{C) ve en az bir dénen tambur (T)
arasa dodrudan veya dolayl[blarak skistilhaya uygun en az bir glivenlik
kablosu (F);

s6z konusu glivenlik kablosunu (F) sarmak icin, delme diregine (A) ait kldvuz
ray@n (A1) motor biriminin (M) yaklinobh monte edilmeye uygun en az bir
donen tambur (T),

ve burada s6z konusu glivenlik kablosu (F) siirekli olarak gergin olacak bicimde stz
konusu baslkKtagimaya yonelik tasiIcininl (C) ételenmesine gore dénecek sekilde, séz
konusu tambur (T), delme makinesinin s6z konusu motoruna (M) mekanik olarak
baglanmaktadlt] b&ylece s6z konusu tahrik zinciri artkl gergin olmad@zaman stz
konusu giivenlik kablosu (F) s6z konusu tasiIclI {C) tutmaktadidve bunun asagO

diismesini dnlemektedir.

2. S0z konusu tamburun (T), s6z konusu pinyonun (M1) ddnis eksenine (X) es eksenli
olacak sekilde monte edilmesi ile karakterize edilen, Istem 1’e goére diisme &nleyici
guvenlik cihaz[D).

3. Soz konusu tamburun (T} séz konusu pinyon (M1) ile ayn[Fotor miline (M2) badlanmasd

ile karakterize edilen, Istem 2'yve gore diisme Snleyici glivenlik cihazD).

4. 506z konusu tamburun (T) Gzerindeki s6z konusu glvenlik kablosunun (F) sarma Gaplnlnl

(P) blylk olglide sz konusu pinyonun {M1) adim ¢aplhh esit olmasCile karakterize

edilen, Istemler 1, 2, 3e gére diisme nleyici giivenlik cihazOD).

5. S6z konusu glivenlik kablosunun (F) sz konusu taslylclyh (C), taslylclninl (C) sdz konusu

givenlik kablosuna (F) iliskin hareketlerini yastlklamaya uygun olan en az bir elastik
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kompensator cihaz[{E) araclilyla skistfIthaslile karakterize edilen, dnceki istemlere

gore disme oOnleyici glivenlik cihaz[D).

» S0z konusu tamburun (T} motorize dondsunun, sdz konusu glvenlik kablosunun (F)
sarlhaslhb veya sarllhamasib neden olmas¥e bunun sonucunda séz konusu tasiIcnlnl
(C) otelenmesine neden clmaslile karakterize edilen, 6nceki istemlere gdére diisme

dnleyici glivenlik cihaz[{D).
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TARIFNAME

DELME MAKINELERININ BASLIK TASIMAYA YONELIK TASIYICILARI ICIN DUSME
ONLEYICI GUVENLIK CIHAZI

Mevcut patent, delme makineleri ile ilgilidir ve dzellikle delme makinelerinin baslK tasibhaya

yonelik tasldcliarlicin disme dnleyici yeni bir glivenlik cihazlle ilgilidir.

Zeminde dikey veya egik delikler agmaya uygun olan delme makineleri bilinmektedir.
EP2339108 Al numaralCjpatent dokiman(JbaslKl tasihhaya yoOnelik tasicldr icin disme
Onleyici iceren delme makinesini acklamaktadlt] S6z konusu makineler, baslkl alth@
yerlestirilmis bir tahrik sistemi araclfla delme sitununu ilgili aletlerle birlikte tahrik eden
bir delme basl@ila donatlthaktadtl

Delme bas!dbir kIdvuz rayLliizerinde kayan bir taslylclyh monte edilmektedir.

Bir tahrik zinciri veya kablosu genellikle baslkl tagimaya yodnelik tasicnlnl Gstl ve altihdan
badlanmaktadlflve k@vuz raynlnl uclarih yerlestirilmis kasnaklar (izerinde dénmektedir. S6z
kenusu tahrik kablosu; k[@vuz raynl Jkasnaklar[¥e basllkl tasimaya yénelik taslyIcnlnl etrafniC]
bir halka seklinde kapatmaktadld ve s6z konusu kl3vuz rayin dst veya arka klsmhh

yerlestirilen ve ddnlslyle baslkl taglbhaya yonelik tasilclninl 6telenmesini belirleyen tahrik

pinyonuyla donatlldan dzel bir tahrik birimi tarafindan hareket edilmeye ayarlanmaktadlr]

S6z konusu tahrik zinciri veya kablosunun kayma hareketi, taglyIclnlnl ve delme baslGniol
kl@vuz ray[boyunca kaymaslh neden olmaktadl]ve bunun sonucunda delme baglGininl
zemine delik agmasLligin algalmasinh veya delme sltununu skmek igin ylkselmesine

sebebiyet vermektedir.

TaslylcI Ve delme baslidlgenellikle sadece s6z konusu tahrik zinciri veya kablosu tarafiodan

desteklenmektedir.

S6z konusu tahrik zinciri veya kablosunun klihasCreya ¢lkmas(Chalinde, taslyIcl e delme
basl@kl3vuz ray[boyunca diismektedir, dolaylslyla techizat zarar gdérmektedir ve bu diisen
taslylcininl yannHa veya yaknlnda bulunan kisiler igin biylk risk olusturmaktaditl
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Bilinen delme makinelerinde, tahrik zinciri veya kablosunu tasiyIclyh bagdlayan badlant[dihaz(]
asbmasClveya ayarlaryla oynanmasClhalinde tahrik zinciri veya kablosunun taslylClyla
baglantlslnlnl kopmask neden olabilecek birgok elemandan olusmasibdan kaynakl[blarak
nispeten kritik bir noktada durmaktadir]

Boyle bir durumda baslK] kldvuz rayCboyunca kaymaktadl] sonug olarak techizata zarar

vermektedir ve civardaki kisiler igin blyik bir tehlike olusturmaktadlr)

Delme makineleri baglkl tagimaya ydnelik tasiIcladrnlkilitlemek icin kullanlfhak izere uygun
olan ve tasglylclile k[dvuz ray[arash konulan takozlar iceren glivenlik cihazlar[bilinmektedir,
s6z konusu takozlar da tahrik zinciri veya kablosunu skisticinaktadl) Tahrik zinciri veya
kablosunda meydana gelecek herhangi bir kopma veya kldlhha, elastik araclard hareketine
badlOolarak, tasiIcininl karsllkl gelen kiemOile i ice gecerek, tasyIclnlnl dismesini
engelleyene kadar hareket eden takozlar[devsetmektedir.

TaskIcInlnl ve baslGInl diismesini engelleme konusunda verimliligi kananmslbu tip cihazlarnl
kullanm[JtasiIcl tahrik sistemi tamir edilmedigi veya bakim yaplfadgslirece, calSmaya
bagladktan sonra bir daha verlerinin degistirilememesi ve kullanlmadKlarhda
kaldrIamamalar[hususlarinda sorun teskil etmektedir.

Yukarldd aclklanan sorunlaril stesinden gelebilmek igin, delme makineleri baslk taslnhaya

yonelik taslyIclldr[iin yeni bir diigme Onleyici glivenlik cihaz[asarlanmlslve Gretilmistir.

Yeni glvenlik cihazDinl amac[JtasiIclyl dteleyen tahrik zinciri veya kablosunun klIhas[¥eya
kopmas[halinde ve/veya baglantCparcas/lnl hasar gormesi durumunda tasyIcinlnl ve baglGlnl
serbest diisiisiinii énlemektir. Bulusun bir diger amacl tasylclyl, Ibaslidl¥e delme makinesinin
diger parcalarinlkoruyabilen ve taslylcIninl serbest disisini dnleyebilen bir glivenlik techizatd
saglamakt(c]

Bulusun bir diger amaclJacil bir durumda ve delme makinesinin tamiri veya bakm[$[rashda
tahrik zinciri veya kablosunun kopmas[] halinde, tasiIcinlnl &telenme hareketlerini

kolaylastbilen bir giivenlik cihaz3aglamakt(tl

Bunlar ve diger dogrudan ve bitiinleyici amagclar, bu yeni delme makineleri baslkl taglhaya
yonelik taslylcl ligin diisme o6nleyici guvenlik cihaz[tarafindan gergeklestiriimektedir, bu
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amaglar arasiiida cihazl ana pargalarninl kapsam[@sagldaki sekilde olmas[yer almaktad[ri

« sBz konusu baslkl tasimaya yonelik tasiIcininl araslhe dogrudan veya dolaylColarak
skistlrlirh(slen az bir glivenlik kablosu ve en az bir déner tambur;

+ 86z konusu givenlik kablosunu sarmaya uygun olan sdz konusu en az bir doner tambur
ve bunun baslKl tasibhaya yonelik tasidcnlnl tahrik Unitesine yakld olarak
konumlanditlithas[,J

ve burada soz konusu giivenlik kablosunun daimi olarak gergin kalmasC@machda, s6z konusu
basl Kl tagimaya yonelik tagIcIninl Gtelenmesine gdre donecek sekilde, sdz konusu tambur s6z
konusu delme makinesi motoruna mekanik olarak baglanmaktadirl

Tercih edilen ¢bziimde, s6z konusu tambur, tasiIciniy dteleme motorunun tahrik pinyonu
eksenine bagldirlve tercihen glivenlik kablosu tahrik kablosuyla biiyiik dlgiide aynCadinblarla
etraflbl dolanacak sekilde pinyonla ayn[adm ¢aph sahiptir.

Boylelikle, tamburun dénisi dnemli dlglide pinyonunun dénisiine karslKl gelir, bu da

hareketin ayn[anda olmashlfemin etmektedir.

Tahrik kablosunun herhangi bir sebepten eskisi gibi skI'dimamashalinde, érnedin ana tahrik
zinciri veya kablosunun kopmasCsonucu veya baglantClparcasioda gorilen hasar veya
anomaliler sonucunda, stz konusu giivenlik kablosu saglam kalmakta ve basllkl tagimaya

yonelik tasIciy[utarak dismesini engellemektedir.

Tercih edilen ¢dzimde, s6z konusu giivenlik kablosu, s6z konusu baslkl tagimaya yonelik
taslvlclyl, 1 tambur-pinyon senkronundan sapmalar[ltelafi etmeye uygun en az bir elastik
aracla, bundan sonra kompensator olarak anldcaktl) ayrich skistirmaktad(rl

Stz konusu kompensator, olagan callsma adbhlarCEsioda tahrik zinciri veya kablosunun
gevsemesinin sonucu olarak éngerilimini temin etmeye uygundur, ayrlca tambur Ustlindeki
kablonun sarlihasU] halinde olas bir kenetlenmeden kaynaklanan glvenlik kablosu

uzunlugundaki degisimleri telafi etmektedir.

Delme makinelerinin baslkl taglhaya yonelik tasiIcldrClcin diisme onleyici yeni glvenlik
cihazlnlinl dzellikleri asadldeki agKlamada daha fazla ayrntlyla ve ekte bulunan sekillerden
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hareketle kiSlanmayan érnekler aracliflyla vurgulanmaktad[r]

Sekil 1 kl@vuz ray[{Al), motor (M), asagkonuma indirilmis tasiIcI {C), diisme onleyici
cihaz (D) ile delme diredinin (A) 6n ylUzinl gbstermektedir.

Sekil 1a ve 1b diisme énleyici glivenlik cihazmlnl (D) givenlik kablosunu (F) tasiIclyh (C)
baglamak icin elastik kompensatoriin (E) iki halini, staskla gergili yay ve tamamen
skisticImslyay ile géstermektedir.

Sekil 2 kldvuz rayldnl (Al) Ustiine (A2) uygulanmisl glvenlik cihazbi (D) ayrnksl]
gtstermektedir, sz konusu cihaz (D), bir glivenlik kablosu (F) ve gavenlik kablosunun {F)
sarlithasikin bir tambur (T) icermektedir.

Sekil 3, Sekil 2'de gdsterilen givenlik cihazlal (D) kesit gorinimuni gdstermektedir.

Sekil 4 ve 5, tashIclnlnl (C) tamamen kalkkldurumda oldugu, delme direginin {A) yandan

ve énden gérinimind gostermektedir.

Bulug, 6rnegin, delme diredinin (A) kl@vuz ray[XAl) Ustiinde, otelenen delme baslGininl
tasIcldr Ckin {C) yeni bir diisme &nleyici glivenlik cihazdl(D).

TasILXC), ornek olarak, delme basl@ndesteklemeye ve kl@vuz raymlnl (Al) dstiinde
kaymasb uygun metal bir yapldan olusmaktadir]

S6z konusu kldvuz raylmml (Al) st kEmM[XA2) ile ayn[keviyede veya bunun yaklnlnda
bulunan s6z konusu delme diredi (A), s6z konusu taslylcnlnl {(C) &telenmesi icin sekillerde
gosteriimemis en az bir tahrik zinciri veya kablosunu sarmak igin bir tahrik pinyonu (M1)

bulunan en az bir motor (M) ile donatlthaktad [

S6z konusu tahrik kablosu, 6rnek olarak, kldvuz raylnl (Al) yukarlslnda ve asagnda
konumlanmlgl kasnaklar olagan yoluna uygun olarak ayarlanmaktadlr] uygun olarak gergin

sekilde tutulmaktadltlve s6z konusu motor (M) aracllflyla hareket ettiriimektedir.

Yeni glvenlik cihazL{D), s6z konusu kldvuz raylnlnl (Al) st kismnlnl (A2) yaklnh monte
edilmeye uygun olan, tercihen motorun (M) sdz konusu pinyonunun (M1) donas eksenine (X)
es eksenli olacak sekilde ayarlanmslve tercihen sz konusu pinyonun (M1) bagdland@totor

miline (M2) baglanan en az bir tambur (T) igermektedir.

Yeni glvenlik cihaz[{D), sbz konusu tamburun (T) etrafink sarlithaya uygun olan en az bir
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guvenlik kablosu (F) igermektedir, s6z konusu glvenlik kablosu {(F) dogrudan veya dolaylC
olarak slaslyla stz konusu tasiIclyl {C) sKkistrinaktadltlve soz konusu tambur (T) ile sz
konusu taslyIc[{C) arasinida gergin olarak tutulmaktadlcl

Bulusa gore, pinyonun (M1) ve tamburun {T)} donusiinde ve dolaylsia tahrik kablosu ve
glivenlik kablosunun (F) kayar hareketinde es zamanllKl sadlanacak sekilde, Sekil 3'te
gorilebildigi tizere, stz konusu tamburun (T) Uzerine glivenlik kablosunun (F) sarltha cap(]

sz konusu pinyonun {(M1) adlm caphb bly(k dl¢lide esittir.

Herhangi bir sebepten dolay[Jbaslkl taglmaya yonelik tasiIcininl (C) otelenmesini saglayan
ust tahrik kablosunun gerginligini kaybettidinde, s6z konusu givenlik kablosu (F) s6z konusu
tasIcI(C) tutmaktadlve asagldiismesini Gnlemektedir.

Sekil 1a ve 1b'de goriildidi lzere, sdz konusu gilvenlik kablosu {F) 6érnedin bir elastik cihaz
gibi en az bir kompensatdr cihaz[E) araclfjliyla s6z konusu tasyIcyI(C) skistrinaktadlr] Séz
konusu kompensatdr {E) séz konusu tamburun {T) ve sdz konusu pinyonun {M1) miikemmel
bir sekilde senkronize clmad@Cdurumlarda veya giivenlik kablosunun (F) sarma skasida (st

iste binmesi gibi durumlarda 6zellikle etkili olmaktad[tl

Bulusa gobre, tahrik kablosunun hasar gérdidd durumda, s6z konusu glivenlik cihazdD),
makine tamiri veya baklm islemleri esnasifa tasiyIclnlinl {C) yerini en azlndan minimum bir
noktaya kadar dedistirmek, s6z konusu tamburu (T) dondiirmek ve giivenlik kablosunun (F)
sarlhas veya sarlhamashl] saglamak ve boéylece tasilcioil (C) otelenmesi igin
kullanl@bilmektedir.
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