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【手続補正書】
【提出日】平成25年11月26日(2013.11.26)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　異なるデプスカメラが、それぞれ、接続される奥行き画像コンシューマーに、使用可能
な奥行き画像を提供することを可能にする互換性システムであって、
　奥行き画像コンシューマーに接続されたデプスカメラから、前記奥行き画像コンシュー
マーによって使用可能でない固有の奥行き画像を受信するキャプチャーモジュールと、
　前記固有の奥行き画像を、前記固有の奥行き画像に対して減少又は修正されたコンテン
ツの仮想的な奥行き画像に変換する仮想化モジュールであって、前記仮想的な奥行き画像
は前記奥行き画像コンシューマーによって使用可能である、仮想化モジュールと、
　前記奥行き画像コンシューマーに前記仮想的な奥行き画像を出力する出力モジュールと
を具備する互換性システム。
【請求項２】
　サポートされる仮想デプスカメラパラメーターの指示を前記奥行き画像コンシューマー
から受信するように構成される初期化モジュールをさらに具備する請求項１に記載のシス
テム。
【請求項３】
　前記サポートされる仮想デプスカメラパラメーターの指示は仮想デプスカメラの視覚角
錐を指定し、前記仮想的な奥行き画像は前記仮想デプスカメラの出力として構成される請
求項２に記載のシステム。
【請求項４】
　前記サポートされる仮想デプスカメラパラメーターの指示は仮想デプスカメラの解像度
を指定し、前記仮想的な奥行き画像は前記仮想デプスカメラの出力として構成される請求
項２に記載のシステム。
【請求項５】
　前記サポートされる仮想デプスカメラパラメーターの指示はデプスカメラのモデルを指
定し、前記仮想的な奥行き画像は前記デプスカメラのモデルの出力をエミュレートする請
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求項２に記載のシステム。
【請求項６】
　前記デプスカメラに、前記奥行き画像コンシューマーとの互換性を目指させることを容
易にする目標命令を生成するように構成される初期化モジュールをさらに具備する請求項
１に記載のシステム。
【請求項７】
　前記初期化モジュールは前記デプスカメラに前記目標命令を送信するようにさらに構成
される請求項６に記載のシステム。
【請求項８】
　前記減少又は修正されたコンテンツはより狭い又はより縮小された視野を含む請求項１
に記載のシステム。
【請求項９】
　前記減少又は修正されたコンテンツはより低い解像度を含む請求項１に記載のシステム
。
【請求項１０】
　前記キャプチャーモジュール、前記仮想化モジュール、及び前記出力モジュールは、ア
プリケーションプログラミングインターフェースの一部として実施される請求項１に記載
のシステム。
【請求項１１】
　異なるデプスカメラが、それぞれ、接続された奥行き画像コンシューマーに、使用可能
な奥行き画像を提供することを可能にする方法であって、
　奥行き画像コンシューマーに接続された飛行時間型デプスカメラから固有の奥行き画像
を受信するステップであって、前記奥行き画像コンシューマーは構造化された光のデプス
カメラとともに使用するように構成され、前記固有の奥行き画像は前記奥行き画像コンシ
ューマーによって使用可能でない、ステップと、
　前記固有の奥行き画像を、前記固有の奥行き画像に対して減少又は修正されたコンテン
ツの仮想的な奥行き画像に変換するステップであって、前記仮想的な奥行き画像は前記奥
行き画像コンシューマーによって使用可能である、ステップと、
　前記奥行き画像コンシューマーに前記仮想的な奥行き画像を出力するステップと
を含む方法。
【請求項１２】
　仮想デプスカメラの視覚角錐を指定するサポートされる仮想デプスカメラパラメーター
の指示を受信するステップをさらに含む請求項１１に記載の方法。
【請求項１３】
　仮想デプスカメラの解像度を指定するサポートされる仮想デプスカメラパラメーターの
指示を受信するステップをさらに含む請求項１１に記載の方法。
【請求項１４】
　デプスカメラのモデルを指定するサポートされる仮想デプスカメラパラメーターの指示
を受信するステップをさらに含み、前記固有の奥行き画像を前記仮想的な奥行き画像に変
換するステップは、前記デプスカメラのモデルの出力をエミュレートするステップを含む
請求項１１に記載の方法
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