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Sposób wyłączania aparatów wysiewnych i jednoczesnego
podnoszenia redlić u siewników oraz urządzenie stosowane

w tym sposobie
Udzielono patentu z mocą od dnia 8 stycznia 1951 r.

Przedmiotem wynalazku jest sposób wyłącza¬
nia aparatów wysiewnych oraz jednoczesnego
podnoszenia redlić u siewników, zwłaszcza
u siewników rzędowych, na zakrętach podczas
wysiewania ziarna.

Dotychczasowe siewniki były wyposażone
w dźwignię, którą uruchamiał osobny pracow¬
nik postępujący za siewnikiem i unoszący za
pomocą tej dźwigni na zakrętach redlice, przy
czym dźwignia zamykała również aparaty wy-
siewne.

Wynalazek ma na celu zautomatyzowanie tych
czynności, a przez to zmniejszenie liczby pra¬
cowników obsługujących siewnik.

*) Właściciel patentu oświadczył, że twórcami
wynalazku są inź. Michał Kołtunowicz, inż.
Zygmunt Potkanski, inż. Maksymilian Rolhiecki
i Tadeusz Oko.

Sposób według wynalazku zilustrowano dla
przykładu na rysunku, przy czym fig, 1 przed¬
stawia przykładowo urządzenie linkowe do wy¬
łączania siewnika 1 unoszenia redlić sposobem
według wynalazku, fig. 2 — sposób działania
urządzenia na zakręcie, fig. 3 — szczegół kon¬
strukcyjny obrazujący sposób połączenia linki
z wyłącznikiem siewnika lub narządem unoszą¬
cym redlice.

Sposób wyłączania siewników według wyna¬
lazku polega na takim połączeniu przedniej
części siewnika, np. zespołu kół kierowniczych
jak i zaprzęgu z urządzeniem wyłączającym
aparaty wysiewne oraz unoszącym redlice, że
urządzenia te zostają wyłączone i uniesione sa¬
moczynnie przy nawrocie i zakręceniu siewnika.
W tym celu urządzenie kierujące (przodek) i za¬
przęg można połączyć, np. za pomocą luźnych
linek stalowych, które przy jeździe prostej nie
są napięte, zaś przy zakręcaniu jedna z linek



^teł* WpLątą i.ppąągą pgpo^ędnii| dźwignięurządzenia wyłączającego siewhik eiwiz powodu
jąc unoszenie redlić.

W myśl wynalazku siewnikl zaopatruje się
najlepiej w dwie linki 2, 2' łączące dźwigienki
5, 5' urządzenia do wyłączania siewnika i uno¬
szenia redlić. Linki mogą być prowadzone zą
pomocą krążków 6, 6' oraz krążków 7, 7' umie
szczonych na osobnej poprzeczce B.

Jak to uwidoczniono na fig. 2 przy skręcaniu
zaprzęgu 4 w prawo, linka 2 złączona z urządze¬
niem kierującym 9 zostaje napięta dzięki cią¬
gnieniu przez «aprzę| linki i łańcucha 3 i po¬
ciąga dźwigienkę 5, 5' w położenie powodujące
wyłączenie aparatów wysiew^yck oraz unoszenie
redlić.

Pod działaniem ciężaru redlić dźwigienki 5, 5'
waeajją m$Q dp pierwotnegp polpśęnjją, ą tym
samym powodują otwarcie aparatów wysiew-
nych i opuszczenie się urządzenia unoszącego
redlice z chwilą gdy przestanie na nie działać
ciągnienie linki 2 względnie 2'.

Sposób połączenia dźwigienek 5, 5' z urządze¬
niem kierującym może być oczywiście inaczej
wykonany, aniżeli to uwidoczniono dlą przy¬
kładu na rysunkach. Możnaby np. połączyć
dźwigienki 5, 5' z urządzeniem kierującym zą
pomocą linek, np. Bowdena, tak osadzonych, że
przy pipetę Jcpłąjm\ sterującymi na^jBrj* yf$
łączeni sięwnjl^a. ^iecp więcej sH9Piplł|^ane
byłoby połączenie urządzenia sterującego liew-
nikiem i zaprzęgu z urządzeniem wy$ąpząjąqyny
aparaty wysiewne za pomocą giętkich dźwigie¬
nek, np. prętowych, chociaż prźjr fabtfyeahym
wykonaniu urządzenie takie może posiadać
pewne zalety, jak np. większą sztywność układu
$£wl$!&cwęąfy lącz^gp urządzeni* stęr^wm^ze
ą uczczeniem wy^P^Jącym.;,

Zastrzeżenia, patentowe

1. Sposób wyłączania aparatów wysiewnych
i jednoczesnego podnoszenia redlić, znamiea-
ny tym, że zespół kół kierowniczych siewnika,
jak również i zaprzęg łączy się z urządze¬
niem ' wyłączającym aparaty wysiewne oraz
unoszącym redlice za pomocą urządzenia
napinającego.

2. Urządzenie do wyłączania aparatów wysiew¬
nych siewnika i Unoszenia redlić według
zastrz. 1, znamienne tym, że tworzą je linki
stąlp^, łączące nąr*a.$ sterujący (9) poprzez
linki (2, 2') i (3, 3*) z zaprzęgiem (4) i dźwi¬
gniami fip wyuczania (5, 5').

3. Urządzenie według zastrz. 2, znamienne tym,
że linki napinające (2, 2,)i łączące urządzenie
sterujące siewnika z wyłączającymi dźwigien
kami (5, 5'), są prowadzone za pomocą krąż¬
ków (6, 6') i (7, 7') umieszczonych na po¬
przeczce (8).

4. Urządzenie do wykonywania sposobu według
zastrz. 1, znamienne tym, że w celu wyła
c^ąma dźwigienek (5, 5') posiada linki z prze¬
suwnym rdzeniem, tak zwanej na przykład
linki Bowdena, łączące narząd sterujący
z clźwigienkami (5. 5').

5. Urządzenie do zastopowania w sposobie we-
#ug zastrz. :ł, znamienne tym, %$ BMniast
łjnelc posiada system giętkich dźwigni np.
prętowych, łączących narząd sterujący z dźwi-
gjenHąmi (5i 5'i $P wyuczania aparatów wy¬
siewnych i/lub unoszenia redlić.
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