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(57) Sammendrag

Utvidelses- og stabiliseringsverktay for bruk i et
borehull, omfattende et rerformet legeme (1) med
et aksielt hulrom (2), og ved periferien spor som
er innrettet med en apning mot utsiden, et
skjeerebladelement (4) anbrakt i hver av de
nevnte spor innrettet med i det minste to
skjaerebladarmer (5, 6) som er forskyvbare
mellom en tilbaketrukket posisjon og en utstrakt
posisjon, drivmidler (15) innrettet innvendig i det
rerformede legeme, aksielt forskjavet i forhold til
skjeerebladelementene, samt transmisjonsmidler
som er i stand til & overfere bevegelsen av
drivmidlene il de leddede skjeerebladarmer, der
disse skjeerebladarmer, i den utstrakte posisjon,
mellom seg og verkteyets rgrformede legeme vil
danne et rom (14) som er lukket i forhold {il
utsiden.
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Foreliggende oppfinnelse angér et utvidelses- og stabiliserings-verktey for bruk i et
borehull, omfattende et rerformet legeme for innsetting mellom en forste seksjon av en
rorstreng og en andre seksjon av denne, der det rerformede legeme omfatter et aksielt
hulrom, og ved periferien spor som er innrettet med en &pning mot utsiden, et
skjeerebladelement anbrakt i hvert av de nevnte spor, der dette skjerebladelement er
innrettet med i det minste to innbyrdes, og i forhold til det rerformede legeme, leddede
skjerebladarmer som er forskyvbare mellom en tilbaketrukket posisjon i hvilken de vil
befinne seg i det indre av sine spor, og en utstrakt posisjon i hvilken de vil vare anbrakt
pé utsiden, drivmidler innrettet innvendig i det rerformede legeme, aksielt forskjovet i
forhold til de nevnte skjerebladelementer og i stand til 4 bevirke en forflytning mellom
to ekstreme posisjoner, samt transmisjonsmidler som er i stand til & overfare bevegelsen
til drivmidlene til de leddede skjarebladarmer for hvert skjarebladelement, der
skjerebladarmene til hvert skjaerebladelement i en forste av de nevnte ekstreme
posisjoner til drivmidlene vil befinne seg i deres tilbaketrukne posisjon og der
skjerebladarmene til hvert skjerebladelement i den andre av de nevnte ekstreme
posisjoner vil befinne seg i deres utstrakte posisjon.

Slike verktoyer har vert kjent lenge (se for eksempel US-A-2.169.502 og US-A-
6.070.677).

I'US 578800 A beskrives en stabisliseringsutvider for boring av en oljebrenn.

T1US 4411557 A viser et jordanker eller liknende strukturell referanse som er stopt i en
sementholdig fylling pa plassen, og som er avhengig av en spesielt karakteristisk boret
hulrom i undergrunnen.

A realisere skjzrebladelementene i form av leddede armer gir den fordel at det kan
foretas en forsterrelse av borehull med stor diameter. Imidlertid vil skjarebladelementer
som i det vesentlige rager utenfor det rerformede legeme, slik som ved den kjente
teknikk omtalt ovenfor, medfere en fare for at leddene til skjeerebladarmene og sporene
til disse raskt blir tilskitnet, hvilket kan forhindre en god funksjon for verktayet. P4 den
annen side vil leddene til skjerebladelementene i verkteyer ifolge kjent teknikk, i en
posisjon der de i det vesentlige vil rage utenfor verktoyslegemet, pa grunn av motstand
fra formasjonen bli utsatt for enorme krefter under rotasjon av verktayet eller dets
progressive, aksielle innfering, noe som kan medfore at leddene raskt blir skadet.
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Man ma for gvrig regne med at for & kunne std imot disse belastninger ber de leddede
armene vare fremstilt i et massivt materiale og de vil sdledes vare relativt upraktiske. I
deres tilbaketrukne posisjon ber de imidlertid kunne tillate en uhindret sirkulasjon av
slam i det indre av verktayets rerformede legeme, hvilket vil komplisere transmisjonen
mellom drivmidlene og skjarebladarmene.

Foreliggende oppfinnelse har séledes som formal & utvikle et utvidelses- og
stabiliserings-verktoy som vil vaere svaert motstandsdyktig, som vil gi muligheter for
utvidelse som overgar dagens verktoyer pad markedet, og som vil unngd de ovenfor
nevnte problemer med tilskitning.

For & lgse disse problemene har man ifelge oppfinnelsen valgt et utvidelses- og
stabiliserings-verktoy for bruk i et borehull som angitt innledningsvis, et verktey i
hvilket, i en posisjon der skjaerebladarmene for hvert skjerebladelement er utstrakt,
disse skjerebladarmer, mellom seg og verktoyets rerformede legeme, vil danne et
lukket rom i forhold til utsiden. Kakset fra boringen og/eller utvidelsen kan séledes ikke
trenge inn under leddene i skjerebladarmene. I denne samme utstrakte posisjon kan
sporet heller ikke bli tilskitnet. Ifolge en foretrukket utforelsesform vil verktoyet ifolge
oppfinnelsen medfere et forhold mellom diameteren til det av skjarebladarmene, i
disses utstrakte posisjon, utvidede borehull og den utvendige diameter til verktayet
starre enn eller lik 1,3, fortrinnsvis i sterrelsesorden 1,5.

I folge en fordelaktig utfarelsesform av oppfinnelsen kan skjerebladarmene, mellom
deres utstrakte og tilbaketrukne posisjoner, anta en mellomposisjon der en kraft pa
armene fra formasjonen, nir denne mellomposisjon overskrides ved en forflytning mot
den utstrakte posisjon, av transmisjonsmidlene vil bli omformet til en trekkraft pa
drivmidlene i retning av disses andre, ekstreme posisjon nevnt ovenfor. Selv om
skjerebladarmene vil hindre kaks fra 8 komme inn i hulrommet under disse vil de danne
mellom seg en vinkel som er tilstrekkelig liten til at under utvidelsen vil
reaksjonskraften fra formasjonen mot skjerebladarmene ga i samme retning som kraften
fra drivmidlene péafert skjerebladarmene for & lede disse mot den utstrakte posisjon.
Systemet blir sdledes selvldsende i den utstrakte posisjon og det vil ikke engang lenger
veare helt nodvendig & pafere en drivkraft.

Fortrinnsvis vil hvert skjerebladelement omfatte en farste og en andre skjerebladarm,
der den forste skjarebladearm, pa den ene side, via en forste rotasjonsakse er leddet til
det rorformede legeme og, pd den andre side, via en andre rotasjonsakse er leddet til den
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andre skjarebladarm, der denne andre skjarebladarm i sin tur via en tredje
rotasjonsakse er leddet til de ovenfor nevnte transmisjonsmidler, og i en utstrakt
posisjon for skjerebladarmene vil bare den andre rotasjonsakse befinne seg utenfor
verktayet. I den utstrakte posisjon for skjerebladarmene vil pa denne méate det ovenfor
nevnte, lukkede rom dannet mellom de to skjerebladarmene og det rerformede legeme
ha en trekantet form med et toppunkt som vil befinne seg inne i sporet.

Ifelge en fordelaktig utferelsesform av oppfinnelsen utgjor drivmidlene et hult stempel
som kan gli i det aksielle hulrom i det rerformede legeme, og transmisjonsmidlene
omfatter, for hvert spor, en glideblokk forbundet med hvert skjerebladelement og i
stand til & gli i sitt spor, en langstrakt slisse innrettet i det rerformede legeme mellom
sporet og nevnte aksielle hulrom samt et utspring pa glideblokken som gér gjennom
nevnte slisse og som er understottet av stempelet pa en slik mate at det vil folge
sistnevnte i dettes aksielle forflytning, der det hule stempel vil stenge for enhver
fluidforbindelse mellom sporene og det aksielle hulrom i det rerformede legeme
samtidig som det vil tillate boreslamsirkulasjon gjennom verktayet. Denne
utferelsesform vil tillate en anordning av drivmidlene i det vesentlige forskjevet i
forhold til skjerebladelementene, der skjerebladarmene til disse kan anta en maksimal
tykkelse, siden deres spor kan strekke seg like til den aksielle rerpassasje hvor slammet

sirkulerer.

I den mest foretrukkede utferelsesform av oppfinnelsen vil hvert spor omfatte en bunn,
to laterale vegger, parallelt innrettet i avstand fra hverandre og to frontale vegger, hver
skjerebladarm og glideblokken vil anta en sterrelse som korresponderer til nevnte
avstand og de vil ved en utfering av skjaerebladarmene gli langs nevnte laterale vegger.
Skjerebladarmene er fortrinnsvis lateralt understottet av hver av de laterale vegger, der
en forste skjerebladarm vil omfatte en farste ytterende, og denne og én av de frontale
vegger er i anlegg mot hverandre via forste, gjensidig samvirkende overflater, der denne
forste skjerebladarm omfatter en andre ytterende og en andre skjarebladarm omfatter
en forste ytterende der disse er i anlegg mot hverandre via andre, gjensidig samvirkende
overflater, mens den andre skjarebladarm omfatter en andre ytterende og glideblokken
omfatter en forste ytterende, der disse er i anlegg mot hverandre via tredje, gjensidig
samvirkende overflater. P4 denne méte vil skjerebladarmene i verktayet i deres
utstrakte posisjon vere spesielt godt understettet av veggene i sporet og glideblokken.
Gjennom en gjensidig stette mellom overflater som er tilordnet hverandre pa en slik
maéte at de kan samvirke vil kreftene, via selve armene, bli overfert til andre deler, og
rotasjonsakslingene kan séledes avlastes i forhold til disse krefter.
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Ifelge en foretrukket utforelesesform av oppfinnelsen omfatter verktayet en
aktiveringsinnretning som vil fastholde det hule stempel aksielt inne i det rerformede
legeme i en initiell posisjon i hvilken skjerebladarmene i sine spor vil vaere i den
tilbaketrukne posisjon, og som pa et tilordnet tidspunkt vil vere i stand til & frigjere det
hule stempel for séledes 4 tillate dette & effektuere dets aksielle forflytning avhengig av
trykket i et hydraulikkfluid, og i det minste én forspenningsfjar som vil motvirke denne
aksielle forflytning og tilbakeskyve det hule stempel mot dets initielle posisjon nar det
hydrauliske trykk avtar. Verktoyet ifolge oppfinnelsen vil for ovrig fortrinnsvis omfatte
en deaktiveringsinnretning som i sin aktive posisjon er i stand til & stoppe det hule
stempel i dets ekstreme, initielle posisjon der skjerebladarmene vil vaere i sin
tilbaketrukkede posisjon. Det kan for eksempel omfatte en fangeinnretning inne i det
rorformede legeme, som kan aktiveres i en fangeposisjon i hvilken det hule stempel
fanges av innretningen nér det ved virkningen av forspenningsfjeeren kommer tilbake til
sin initielle posisjon. P4 en foretrukket méte vil verktoyet omfatte
aktiveringsinnretningen og fangeinnretningen innrettet pa én og samme side av
stempelet, hvilket vil tillate at en tilstedevarelse, eller passasje av
konstruksjonselementer mellom sporene til skjaerebladarmene og det aksielle hulrom i
det rerformede legeme gjennom hvilket boreslam sirkuleres unngas.

Andre utfarelsesformer av oppfinnelsen er angitt i de vedlagte patentkrav.

Andre detaljer og s@rtrekk ved oppfinnelsen vil komme klart frem av folgende
beskrivelse, i sin form ikke-begrensende og med referanse til de vedlagte tegninger.

Figurene 1 og 2 viser to delvis brutte perspektivriss av et verktey ifalge oppfinnelsen i
sin tilbaketrukkede henholdsvis utstrakte posisjon.

Figurene 3 og 4 viser det samme verktey snittet pa langs.

Figurene 5 til 8 viser tverrsnittsriss av verkteyet ifolge figurene 3 og 4, langs linjene V-
V, VI-VI, VII-VII og VIII-VIIIL.

Figurene 9 til 11 viser delvis brutte perspektivriss av en aktiveringsinnretning og en
deaktiveringsinnretning i form av en mekanisk fangeinnretning, i en ikke-aktiv posisjon,
i en aktiveringsposisjon for aktiveringsinnretningen og i en aktiveringsposisjon for
fangeinnretningen, respektivt.
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Figurene 12 og 13 er skjematiske representasjoner av kreftene som virker pa
skjerebladarmene, i begynnelsen av utferingen og ved slutten av utferingen.

Figur 14 viser enda en utforelsesform av verktoyet ifolge oppfinnelsen.

Figurene 15 og 16 viser langsgéende snitt av en variant av aktiverings- og
deaktiverings-innretningen, i en ikke-aktivert posisjon.

I tegningene er identiske eller analoge elementer gitt de samme henvisningsbetegnelser.

I figurene 1 til 4 er det vist et utvidelses- og stabiliserings-verktay for bruk i et borehull.
Verktayet omfatter et rarformet legeme 1 for innsetting mellom en forste seksjon av en
rorstreng og en andre seksjon av denne. Det rorformede legeme 1 omfatter et aksielt
hulrom 2 i hvilket boreslam sirkulerer. Ved dets periferi omfatter det rerformede legeme
1 spor 3 forsynt med en dpning mot utsiden.

I det viste eksempel er et skjerebladelement 4 innrettet i hvert spor 3, og det omfatter to
innbyrdes leddede skjarebladarmer 5 og 6. Skjerebladarmen 5 er pa én side leddet til
det rerformede legeme 1 via en rotasjonsaksling 7, og ved den andre side til
skjaerebladarmen 6 via rotasjonsakslingen 8. Skjaerebladarmen 6 er ogsé via
rotasjonsakslingen 9 leddet til et transmisjonsmiddel som i det illustrerte eksempel er
vist i form av en glideblokk 10. Den tilbaketrukne posisjon for armene 5 og 6 i sporene
er illustrert i figurene 1 og 3 og deres utstrakte posisjon i figur 2.

Det skal bemerkes at skjarebladelementene 4 kan omfatte flere enn to leddede armer.
P4 den annen side er skjerebladelementene selvsagt utstyrt med skjerinnsatser og
overflaten til armene er i det illustrerte eksempel innrettet slik at de i den utstrakte
posisjon vil fremvise en fremre sone 11 skrdnende fremover og bestemt til & bevirke en
utvidelse av borehullet under innkjering av verkteyet, og en sentral sone 12 omtrent
parallell med verktoysaksen ndr armene er i sin utstrakte posisjon, der denne sentrale
sone er bestemt til & stabilisere verkteyet i forhold til det utvidede borehull. Man kunne
ogsa se for seg en bakre sone utstyrt med skjerinnsatser for & bevirke en utvidelse av
borehullet nér rerstrengen heves.

Det vil ses at pd nivd med sporene 3 antar det rorformede legeme 1 en redusert tykkelse,
hvilket vil tillate dannelsen av dypere spor. Man kan likeledes gi armene en mer
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omfattende tykkelse mens diameteren til det aksielle hulrom 2 i rerlegemet forblir
konstant, for dermed 4 tillate uhindret passasje av boreslam.

I den utferte posisjon for skjerebladarmene 5 og 6 vil disse, mellom seg og det
rerformede legeme 1, danne et rom 14 som her vil ha et trekantet profil og som vil vare
lukket mot utsiden. Som kan ses fra figur 2 vil vinkelen i toppunktet 13 i dette
trekantformede rom 14 fortsatt veere lokalisert inne i sporet og kakset fra utvidelsen
eller en boreoperasjon kan ikke trenge inn i dette lukkede rom.

Et drivmiddel, som i den illustrerte utfarelsesform er valgt i form av et hult stempel 15,
er innrettet i det indre av det rerformede legeme 1 og befinner seg i en posisjon aksielt
forskjevet i forhold til skjaerebladelementene 4 og vil tillate en uhindret sitkulasjon av
boreslam i det rerformede legeme. En transmisjonsglideblokk 10 strekker seg i hvert
spor 3 pa en slik méte at den her kan gli longitudinalt. Ved dens ende motstiende den
som er leddet til skjaerebladarmen 6 omfatter hver glideblokk i dette eksempel et
utspring 16 som trenger inn i det rerformede legeme 1 idet det passerer gjennom en
langsgéende slisse 17. Glidebokkene er likeledes understattet av det hule stempel 15.

Det hule stempel adskiller det aksielle hulrom 2 i det rarformede legeme fra sporene 3
der en glideblokk 10 kan forflytte seg. I det illustrerte eksempel vil én av de frontale
flater 76 av stempelet vare i kontakt med hydraulikkfluid i form av boreslam som
sirkulerer gjennom rerstrengen, der dette boreslam via radielle boringer 19 som er i
forbindelse med det aksielle hulrom 2 kan samle seg opp i det ringformede kammer 60.
Den motstaende, frontale flate 77, 78 av stempelet er som allerede nevnt i anlegg mot
utspringene 16 pa glideblokkene 10, sa vel som mot et forspenningsfjer-sete 73.
Forspenningsfjaren 18 og glideblokken 10 er i forbindelse med utsiden via sporenes 3
utoverrettede dpninger og befinner seg dermed i omgivelser som vil anta det aktuelle
fluidtrykk i borehullet. Forspenningsfjeren er for evrig ved sin ende motstiende
stempelet understottet av verkteyets rarformede legeme 1.

Det hule stempel kan gli mellom to ytterposisjoner, den ene vist i figur 1 der det
innvendige, hydrauliske trykk ikke vil overskride det utvendige trykk pluss kraften fra
forspenningsfjeren, og den andre vist i figur 2 der det innvendige, hydrauliske trykk
overskrider det utvendige. Forspenningsfjaren 18 blir da komprimert ved en forflytning
oppover av stempelet 15. Denne forflytning vil fore med seg en glidning oppover for
glideblokken 10 og dermed en anbringelse av skjerebladarmene i den utstrakte
posisjon. I det viste eksempel blir glideblokkene fastholdt radielt i sine spor ved laterale
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knaster 74 (se figur 6) som glir i laterale spor i det rarformede legeme 1 for siledes &
forhindre en radiell frigjoring av glideblokken 10.

Det skal bemerkes at i sine to ytterposisjoner, og under glidningen mellom disse, vil det
hule stempel blokkere enhver fluidforbindelse mellom sporene og det aksielle hulrom 2
i det rarformede legeme, samtidig som en sirkulasjon av boreslam gjennom verktoyet
tillates.

Hvert spor for skjerebladelementene omfatter en bunn 20, to laterale og parallelle
vegger 21 og 22 innrettet i en avstand fra hverandre samt to frontale vegger 23 og 24.

Som spesielt kan ses i figurene 1 og 2 vil skjerebladarmene 5 og 6 og glideblokken
hver ha en storrelse som korresponderer til nevnte avstand mellom de laterale vegger 21
og 22, og for & anta den utstrakte posisjon vil armene gli lang de laterale vegger og
glideblokken vil gli langs bunnen 20 i sporet uten at rommet 14 vil &pne seg mot

utsiden.

Slik som det vil komme frem fra figur 2, nar skjerebladarmene 5 og 6 er i den utstrakte
posisjon vil skjerebladarmen 5 og den frontale vegg 23 i sporet vare i anlegg mot
hverandre via, ved 25, gjensidig samvirkende overflater. P4 samme méte vil
skjaerebladarm 5 og skjarebladarm 6 vare i anlegg mot hverandre via, ved 26,
samvirkende overflater og skjaerebladarm 6 og ytterenden av glideblokken 10 til hvilken
den er leddet vil vere i anlegg mot hverandre via, ved 27, samvirkende overflater.
Denne innretning tillater, i den utstrakte posisjon til armene, en god overfering av ytre
krefter pafert verktoyet, fra armene til verkteoyslegemet. I denne utstrakte posisjon er de
tykke skjarebladarmene 5 og 6 dermed innrettet til & for en stor del vaere understottet i
forhold til krefter som vil vere et resultat av motstand fra formasjonen under rotasjon
av verktayet. De laterale vegger 21 og 22 i sporet 3 vil omgi glideblokkene der bare
rotasjonsaksling 8 vil vare lokalisert pd utsiden. Néar det gjelder kreftene fra motstanden
fra formasjonen under progresjonen til verktayet og kreftene pa formasjonen fra
verktoyet via skjarebladarmene blir disse i det vesentlige absorbert av selve armene og
glideblokken 10, idet spenningene i rotasjonsakslingene 7, 8 og 9 avlastes.

Slik som det spesielt vil komme frem fra figurene 2 og 5 er skjerebladarmene leddet til
hverandre via fingre 28, 29 og 30, respektivt, som gar i hverandre pé en slik méte at
disse fingre vil anta en samlet storrelse som korresponderer til avstanden mellom de
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laterale vegger 21 og 22 i sporet. For leddet mellom glideblokken 10 og
skjerebladarmen 6 kan tilsvarende fingre velges.

For & legge til rette for iverksettelsen av utferingen av skjerebladarmene fra deres
tilbaketrukne posisjon er rotasjonsakslingen 8 forskjevet utover i forhold til et plan som
gar gjennom rotasjonsakslingene 7 og 9. I det illustrerte eksempel har man for gvrig av
samme grunn innrettet glideblokken 10 med en utlesningsfinger 31 som, slik det vil
komme frem fra figurene 1 og 3, i den tilbaketrukne posisjon for skjerebladelementet er
i kontakt med undersiden av skjaerebladarmen 5. Denne utlesningsfinger er innrettet til &
kunne gli under skjaerebladarmen 6 og den vil heve skjerebladarmen 5 nér glideblokken
ledes til & gli langs bunnen av sitt spor.

Slik det vil komme frem fra figur 12 vil skjeerebladarmene 5 og 6 ved iverksettelsen av
utfaringen av disse forst danne en stor vinkel al.

Skjarebladarmen 6 vil motta en drivkraft F1 fra glideblokken 10, i retning mot hegyre pa
tegningen. Formasjonen vil reagere med en kraft F2 rettet mot skjarebladarmen 6 som
vil overfare en skyvekraft F3 til glideblokken i motsatt retning av drivkraften F1.

I den utstrakte posisjon vist i figur 13 vil skjerebladarmene danne mellom seg en vinkel
o2 som er mye mindre enn vinkelen atl. I denne posisjon vil reaksjonskraften F5 fra
berget bli rettet mot skjerebladarmen 6 pé en slik méte at kraften F6 overfort til
glideblokken vil ha samme retning som drivkraften F4. I den utstrakte posisjon vil
systemet vere selvldsende og paferingen av en hydraulisk kraft pa det hule stempel 15
kan like godt unnveres.

Faktisk vil det mellom den tilbaketrukne og den utstrakte posisjon foreligge en
mellomliggende posisjon slik at ndr denne overskrides vil motstandskraften fra
formasjonen danne en trekkraft pd drivmidlene. I denne samme, fra et kinematisk
synspunkt svaert fordelaktige, utstrakte posisjon vil imidlertid rommet 14 i sporene
forbli lukket mot utsiden.

For & fullstendig hindre enhver inntrengning av utvendig hydraulisk fluid, hvilket vil
belaste skjerebladene, kan det for gvrig mellom hvert lukket rom 14 i sporene og det
aksielle hulrom 2 i det rorformede legeme 1 innrettes en innsnevret passasje 32 som vil
tillate en injeksjon i dette rom av jetstrdler av innvendig hydraulikkfluid under hayt
trykk, hvilket vil forhindre inntrengning av utvendig hydraulikkfluid, og som samtidig
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vil rense skjerebladarmene. I det illustrerte eksempel er de innsnevrede passasjer 32 i
forbindelse med det aksielle hulrom 2 via perforeringer 33 som vil tjene som
filtreringsmidler.

Ifolge en serlig foretrukket utforelsesform illustrert i figurene 9 til 11 omfatter
verktoyet en aktiveringsinnretning, og som deaktiveringsinnretning en fangeinnretning,
som begge befinner seg pd samme side av stempelet 15, mer spesifikt pa siden
motstdende skjerebladelementene, hvilket tillater utelatelse av en transmisjon mellom
den ene eller den andre av disse innretninger og en forlengelse av stempelet under
skjerebladelementene, noe som ville medfore den ulempe at den mulige tykkelse av

skjerebladarmene og volumet av sporene reduseres.

Aktiveringsinnretningen i et verktoy ifolge oppfinnelsen ma vaere i stand til & fastholde
aksielt det hule stempel 15 i det rerformede legeme i en initiell posisjon i hvilken
skjerebladarmene er i en tilbaketrukket posisjon, pa en slik mate at for eksempel en
innkjering av verktayet i et borehull tillates uten problemer. Nér verktoyet er anbrakt pa
utvidelsesstedet vil aktiveringsinnretningen vare i stand til & frigjere det hule stempel
for dermed 4 tillate dette & effektuere sin aksielle forflytning.

I det illustrerte eksempel er stempelet 15 forlenget med to suksessive forlengelsesror 34
og 35 fastskrudd til dette. De strekker seg inne i det rarformede legeme 1 som selv er
forlenget med et koplingselement 36 for forbindelse med rarstrengen. Dette
koplingselement 36 er i sitt innvendige hulrom foret med 3 suksessive hylser 37, 38 og
39 som er skrudd sammen med hverandre og som er fast forbundet med
koplingselementet 36 ved hjelp av festetapper 40.

Ved nedstremsenden av hylsen 39 i koplingselementet 36 er det innrettet et utvendig,
rorformet glidestempel 41 festet til forlengelsesraret 35 til stempelet via flere
skjartapper 42.

Innvendig i forlengelsesroret 34 til stempelet, og i selve stempelet 15, er det innrettet et
innvendig, rerformet glidestempel 43 som pa den ene side er festet til forlengelsesroret
34 ved hjelp av skjartapper 44 og pa den annen side til en muffe 45 innrettet mellom
forlengelsesraret 35 til stempelet 15 og de suksessive hylser 37 til 39 1
koplingselementet 36 til det rarformede legeme 1, ved hjelp av festetapper 46 som
passerer gjennom langstrakte slisser 47 anordnet i forlengelsesroret 35 i aksialretningen.
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Rorlegemet omfatter stoppmidler som ved en ikkeaktivert stilling for verktayet vil
forhindre glidning av det utvendige, rerformede glidestempel 41 og av stempelet 15. 1
denne stilling, illustrert i figurene 4 og 9, vil den fastgjorte hylse 37 forhindre en
glidning nedstrems av forlengelsesroret 34 fastgjort til stempelet 15, og hylsen 38 vil
state mot en skulder pé det utvendige, rerformede glidestempel 41 festet til
forlengelsesroret 35 til stempelet 15 ved hjelp av skjertappene 42, hvilket vil forhindre
en glidning oppstrems av sammenstillingen dannet av det utvendige, rerformede
glidestempel 41 og forlengelsesraret 35.

Nar det for eksempel i det aksielle hulrom introduseres en kule 48 som vil stenge
hulrommet i det utvendige, rerformede glidestempel 41 vil det hydrauliske trykk i det
aksielle hulrom 2 gke bratt. P4 grunn av denne trykkekning, si vel som det mekaniske
slag fra kulen mot glidestempelet, vil skjertappene 42 bli brutt og stempelet frigjores

for 4 kunne effektuere en glidning i retning oppstrems. Glidestempelet 41 vil bli skjevet

fremover til en posisjon vist i figur 10 og passasje av boreslam vil s& pa nytt kunne
tillates gjennom de laterale boringer 49 som vil bli &pnet.

En gkning av det hydrauliske trykk i kammeret 60 tillater en glidning av stempelet 15
oppover, med en sammentrykking av forspenningsfjaren 18, og omvendt vil en
minskning av trykket tillate at stempelet gjennom virkningen av forspenningsfjeren 18
returnerer mot sin initielle posisjon. Stempelet kan sdledes helt og holdent anta en
funksjon som drivmiddel for skjarebladarmene 5, 6, slik som utlagt i det foregéende.

Etter at bruken av verkteyet er oversttt er det nadvendig & trekke det tilbake. For &
gjore dette blir stempelet i det illustrerte verktoy fanget i sin initielle posisjon der
skjerebladarmene vil vaere i den tilbaketrukkede posisjon. Under hele bruken av
verkteyet vil den benyttede fangeinnretning vere i en ikke-aktivert stilling, slik som
illustrert i figurene 4, 9 og 10.

I denne ikke-aktiverte stilling er forlengelsesroret 34 til stempelet 15 utstyrt med et
innvendig spor i hvilket det er anbrakt et elastisk rerklammer 50 som omslutter det
innvendige, rarformede glidestempel 43. Hylsen 38 pa koplingselementet 36 er pd
samme méte forsynt med et innvendig spor i hvilket det er anbrakt et annet elastisk
rorklammer 51 som omslutter muffen 45.

Nar det for eksempel i det aksielle hulrom 2 innferes en stengekule 52 som vist i figur
11 vil denne stenge inngangen til det innvendige, rerformede glidestempel 43. Den bra
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gkningen i trykket som dette vil medfere, sd vel som det mekaniske slag fra kulen 52
mot glidestempelet 43, vil bevirke at tappene 44 brytes og at glidestempelet 43 og
muffen 45 festet til dette frigjores, idet disse vil gli i retning nedstrems, det ene inne i
forlengelsesrarene 34 og 35 og den andre mellom forlengelsesraret 35 og hylsene 37 og
38 til koplingselementet 36 til det rerformede legeme 1.

Under denne glidebevegelse vil rarklammeret 50 sette seg i et utvendig spor 53 pa
glidestempelet 43, og dermed via forlengelsesroret 34 fastgjore dette glidestempel til
stempelet 15. Deretter vil rerklammeret 51 sette seg i et utvendig spor 54 innrettet pad
muffen 45 fastgjort til stempelet 15, hvilket vil fastgjore denne til hylsen 38 og dermed
til det rerformede legeme 1.

I denne fangestilling vil sitkulasjon av boreslam via de laterale passasjer 55 bli
gjenetablert i det aksielle hulrom, hvilket tillater at kulen 52 forbipasseres for dermed &
tillate at stremningen rundt kulen 52 gjenopptas. Nér alle de bevegelige deler sé er
fastgjort kan verktoyet trekkes tilbake til overflaten.

Det skal forsts at foreliggende oppfinnelse pé ingen méte er begrenset til
utfarelsesformene utlagt ovenfor og at mange modifikasjoner kan gjeres i forhold til
disse uten & forlate omfanget av de vedlagte patentkrav.

Man kunne for eksempel tenke seg at aktiveringsinnretningen kunne omfatte en 1as 70
som i en lukket stilling ville fastholde aksielt det hule stempel i nevnte initielle posisjon
inne i det rorformede legeme, og en elektrisk styreenhet 71 forbundet med en aktuator
72 for lasen og slik i stand til & styre en forflytning av lasen til en dpen stilling der den
vil frigjere det hule stempel eller en forlengelse 75 av dette.

Man kan ogsé se for seg at verktayet kunne omfatte en 14s som i en lukket stilling ville
fastholde fangeinnretningen i en ikke-aktivert posisjon, og en elektrisk styreenhet
forbundet med en aktuator for l4sen og slik i stand til 4 styre en forflytning av lasen til
en dpen stilling i hvilken den ville frigjere fangeinnretningen for at denne skulle kunne
effektuere en forflytning til nevnte fangeposisjon.

I utforelsesformen vist i figurene 15 og 16 er aktiveringsinnretningen og
deaktiveringsinnretningen i en ikke-aktivert stilling. Stempelet 15 og glideblokken 10
innrettes i forhold til hverandre ved hjelp av en posisjoneringstapp 101 og stempelet vil
ved hjelp av skjertapper 103 holde et rerformet glidestempel 102 i en fast posisjon inne
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i dets hulrom. Ved nedstreamsenden av stempelet 15 er en avstandsmuffe 105 innrettet
mellom stempelet og nedstremsenden av det rerformede glidestempel 102. Denne
avstandsmuffe er fast forbundet med stempelet 15, den stikker ut fra stempelet i retning
nedstrems og er der innrettet med periferiske dpninger 104 som vil tillate at boreslam
trenger inn i det ringformede kammer 60 der det vil uteve et trykk inne i verktoyet mot
den frontale overflate 76 pa stempelet 15 i en retning oppstrems. Det ringformede
kammer 60 utgjer dermed drivsiden av stempelet.

I posisjonen vist i figur 16 er avstandsmuffen 105 i anlegg mot en aksiallagerskive 106
fast forbundet med rorstrengen ved hjelp av festeskruer 107. Nedstrems for denne
aksiallagerskive 106 er det innrettet en glidemuffe 108 rundt nedstremsenden av
avstandsmuffen 105 og fastgjort til denne ved hjelp av en skjaertapp 109. Ved dens
oppstremsende er denne glidemuffe i anlegg mot aksiallagersiven 106.

I posisjonen vist i figurene 15 og 16 vil slamtrykket i hulrommet 2, og dermed i det
ringformede kammer 60, ikke overskride trykket utvendig for verkteyet pluss kraften i
forspenningsfjaren 18. Stempelet vil dermed vaere i dets initielle posisjon hvor
skjarebladarmene S og 6 vil befinne seg i sine tilbaketrukkede posisjoner.

Det kan né innferes en kule i det aksielle hulrom som vil stenge den innsnevrede
nedstremsende av glidemuffen 108, og det hydrauliske trykk i det aksielle hulrom 2 vil
dermed gke bratt. P4 grunn av denne trykkekning, s vel som det mekaniske slag fra
kulen mot muffen 108, vil skjartappen 109 bli brutt. Glidemuffen 108 blir séledes
frigjort og forflyttet nedstrems. Passasjen av slam blir da ved de laterale boringer 110 i
glidemuffen 108, som i forhold til deres tidligere stengte posisjon vil bli &pnet, etablert
pa nytt, slik som vist i figur 16.

N4 vil en forsterkning av trykket i kammeret 60 medfere, via en glidebevegelse oppover
av stempelet 15, etterfulgt av avstandsmuffen 105 og det rerformede glidestempel 102,
hvilket vil medfere en sammentrykking av forspenningsfjaren 18, en forflytning
oppover av glideblokken 10 samt en forflytning utover for skjaerebladarmene 5 og 6.

For 4 trekke ut verktayet minskes det innvendige slamtrykk og forspenningsfjeeren 18
vil fore stempelet 15 til dets initielle posisjon hvor skjerebladarmene 5 og 6 vil vere i
en tilbaketrukket posisjon (se figurene 15 og 16). Deaktiveringsinnretningen blir da
iverksatt. En kule av passende dimensjon introduseres i den innsnevrede oppstramsende
av det rorformede glidestempel 102 og det hydrauliske trykk i det aksielle hulrom 2 vil
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gke bratt. P4 grunn av denne trykkekning, s vel som det mekaniske slag fra kulen mot
det rerformede glidestempel 102, vil skjertappene 103 bli brutt. Det rerformede
glidestempel 102 blir sdledes frigjort og forskjevet nedstrems hvor det vil komme til
anlegg mot stetteskulderen 111 innrettet i hulrommet i avstandsmuffen 105. Passasjen
av slam blir da ved de laterale boringer 112 i det rarformede glidestempel 102, som i
forhold til deres tidligere stengte posisjon vil bli dpnet, etablert pd nytt, slik som vist i
figur 16.

Slik som vist 1 figur 16 omfatter glidestempelet 102 et innsnevret sentralt parti som der
vil tilveiebringe et ringformet rom 113 mellom glidestempelet 102 og stempelet 15. 1
deaktiveringsposisjonen, det vi si ndr det rarformede glidestempel 102 er i anlegg mot
stotteskulderen 111, vil dette ringformede rom 113 forbinde det ringformede kammer
60 og den siden av stempelet som er i kontakt med utsiden. I det illustrerte eksempel
oppnés denne forbindelse med utsiden ved periferiske dpninger 114. I denne situasjon
kan ikke stempelet beveges, siden slamtrykket i det ringformede kammer 60 (drivsiden
av stempelet 15) forblir mindre enn det utvendige slamtrykk pluss kraften i
forspenningsfjeeren 18.

Man kan ogsé se for seg at overflatene pé hvilke det innvendige og utvendige trykk
virker kan vere innrettet slik at nér glidestempelet 102 befinner seg i
deaktiveringsposisjonen kan stempelet bli skjevet nedover pa grunn av de krefter som er
i spill. I tillegg til kraften i forspenningsfjeeren kan det sdledes oppstd en hydraulisk
tilbakefaringskraft. Man har pa denne maéte et tilbaketrekkingssystem som vil vaere mer
effektivt, siden det pd én gang mottar energi bade fra fjaeren og borefluidet.
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Patentktraywv

L.

Utvidelses- og stabiliserings-verkteay for bruk i et borehull, omfattende et rerformet
legeme (1) for innsetting mellom en forste seksjon av en rerstreng og en andre seksjon
av denne, der det rerformede legeme omfatter et aksielt hulrom (2), og ved periferien
spor som er innrettet med en &pning mot utsiden, et skjaerebladelement (4) anbrakt i
hvert av de nevnte spor, der dette skjerebladelement er innrettet med i det minste to
innbyrdes, og i forhold til det rerformede legeme (1), leddede skjerebladarmer (5, 6)
som er forskyvbare mellom en tilbaketrukket posisjon i1 hvilken de vil befinne seg i det
indre av sine spor (3), og en utstrakt posisjon i hvilken de vil veere anbrakt pa utsiden,
drivmidler (15) innrettet innvendig i det rerformede legeme (1), aksielt forskjovet i
forhold til de nevnte skjerebladelementer (4) og i stand til & bevirke en forflytning
mellom to ytterposisjoner, samt transmisjonsmidler som er i stand til & overfore
bevegelsen til drivmidlene (15) til de leddede skjerebladarmer (5, 6) for hvert
skjerebladelement (4), der skjerebladarmene til hvert skjerebladelement i en forste av
de nevnte ytterposisjoner til drivmidlene vil befinne seg i deres tilbaketrukne posisjon
og der skjerebladarmene til hvert skjerebladelement i den andre av de nevnte
ytterposisjoner vil befinne seg i deres utstrakte posisjon, karaketrisert ved at i en
posisjon der skjerebladarmene (5, 6) for hvert skjerebladelement (4) er utstrakt, vil
disse skjarebladarmer, mellom seg og verktayets rarformede legeme (1), danne et rom
(14) som er lukket i forhold til utsiden.

2.

Verktoy ifolgekravl, k ara k terisert ved at
skjerebladarmene (5, 6), mellom deres utstrakte og tilbaketrukne posisjoner, kan anta
en mellomposisjon der en kraft pd armene fra formasjonen, nér denne mellomposisjon
overskrides ved en forflytning mot den utstrakte posisjon, av transmisjonsmidlene vil
bli omformet til en trekkraft pd drivmidlene i retning av disses andre, nevnte
ytterposisjon.

3.

Verktoy ifolge ettavkravlog2, k ara kterisert ved at
hvert skjerebladelement (4) omfatter en forste og en andre skjaerebladarm (5, 6), der
den forste skjerebladearm (5), pé den ene side, via en forste rotasjonsakse (7) er leddet
til det rerformede legeme (1) og, pa den andre side, via en andre rotasjonsakse (8) er
leddet til den andre skjzrebladarm (6), der denne andre skjaerebladarm (6) i sin tur via
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en tredje rotasjonsakse (9) er leddet til de nevnte transmisjonsmidler, og at i en utstrakt
posisjon for skjaerebladarmene (5, 6) vil bare den andre rotasjonsakse (8) befinne seg
utenfor verktoyet.

4.

Verktoy ifolgekrav3d, k a r a k terisert v ed atiden
utstrakte posisjon for skjaerebladarmene vil det nevnte, lukkede rom dannet mellom de
to skjerebladarmene (5, 6) og det rerformede legeme (1) ha en trekantet form med et
toppunkt (13) som vil befinne seg inne i sporet (3).

5.

Verktoy ifelge hvilket som helst av kravene 1til4, k a r a k t e r i -

s ert v e d atdrivmidlene bestir av et hult stempel (15) som kan gli i det
aksielle hulrom (2) i det rerformede legeme (1), og at transmisjonsmidlene omfatter, for
hvert spor (3), en glideblokk (10) forbundet med hvert skjerebladelement (4) og i stand
til & gli i sitt spor (3), en langstrakt slisse (17) innrettet i det rerformede legeme (1)
mellom sporet (3) og nevnte aksielle hulrom (2) samt et utspring (16) pé glideblokken
(10) som gar gjennom nevnte slisse (17) og som er understottet av stempelet (15) pé en
slik méte at det vil folge sistnevnte i dettes aksielle forflytning, der det hule stempel
(15) vil stenge for enhver fluidforbindelse mellom sporene (3) og det aksielle hulrom
(2) i det rerformede legeme (1) samtidig som det vil tillate boreslamsirkulasjon
gjennom verktayet.

6.

Verktoy ifolgekravS, k ar a k t erisert v e d athvertspor
(3) omfatter en bunn (20), to laterale vegger (21, 22), parallelt innrettet i avstand fra
hverandre og to frontale vegger (23, 24), at hver skjerebladarm (5, 6) og glideblokken
(10) vil anta en sterrelse som korresponderer til nevnte avstand og de vil ved en utfering
av skjerebladarmene gli langs nevnte laterale vegger, og ved at skjerebladarmene i den
utstrakte posisjon er lateralt understettet av hver av de laterale vegger (21, 22), der en
forste skjerebladarm (5) vil omfatte en forste ytterende, og denne og én av de frontale
vegger (23) er i anlegg mot hverandre via forste, gjensidig samvirkende overflater (25),
der denne forste skjerebladarm (5) omfatter en andre ytterende og en andre
skjerebladarm (6) omfatter en forste ytterende der disse er i anlegg mot hverandre via
andre, gjensidig samvirkende overflater (26), mens den andre skjarebladarm (6)
omfatter en andre ytterende og glideblokken (10) omfatter en forste ytterende, der disse
er i anlegg mot hverandre via tredje, gjensidig samvirkende overflater (27).
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7.

Verktoy ifolgekravé, k a r a k t erisert ved at
skjerebladarmene (5, 6) ved deres felles ledd er utstyrt med overlappende fingre (28-
30) pa en slik méte at disse fingre vil anta en samlet storrelse som korresponderer til
nevnte avstand, og ved at nevnte skjaerebladarmer og glideblokken leddet til disse pa
samme mate er utstyrt med overlappende fingre med en samlet storrelse som
korresponderer til nevnte avstand.

8.

Verktoy ifelge hvilket som helst av kravene 3til7, k a r a k t e r i -

s ert v e d atiden tilbaketrukne posisjon for skjerebladarmene er den
andre rotasjonsaksling (8) forskjevet utover i forhold til et plan som gir gjennom den
forste og tredje rotasjonsaksling (7, 9).

9.

Verktoy ifolge hvilket som helst av kravene 5til8, k a r a k t e r i -

s ert v e d atidentilbaketrukne posisjon for skjerebladarmene vil
glideblokken (10) leddet til én av skjaerebladarmene (6) omfatte en utlasningsfinger (31)
som er innrettet til & kunne gli under denne skjarebladarm péa en slik méte at den vil
vaere i kontakt med den andre av skjerebladarmene (5), og ved at ved en glidning av
glideblokken vil nevnte utlasningsfinger (31) heve nevnte andre skjerebladarm (5)
leddet til verktayets rarformede legeme (1).

10.

Verktoy ifelge hvilket som helst av kravene 1till9, k a r a k t e r i -

s ert v e d atdetomfatter en innsnevret passasje (32) mellom det aksielle
hulrom (2) i det rerformede legeme (1) hvor hydraulikkfluid sirkulerer og hvert spor,
omtrent pa det sted der nevnte rom (14) lukket mot utsiden er dannet, der denne
passasje vil tillate en injeksjon i dette rom av jetstraler av hydraulikkfluid som vil
forhindre en inntrengning av borefluid fra utsiden inn i dette rom.

11.

Verktoy ifolgekrav10, k a ra k terisert v e d atdet
omfatter filtreringsmidler (33) for fluidet som passerer gjennom nevnte innsnevrede
passasje (32).
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12.

Verktoy ifelge hvilket som helst av kravene 5til11, k a r a k t e r i -

s ert v e d atdethulestempel (15)adskiller det aksielle hulrom (2) i det
rerformede legeme (1) i hvilket det befinner seg hydraulikkfuid under trykk fra sporene
(3) som via deres dpninger er i forbindelse med utsiden.

13.

Verktoy ifolgekrav12, k ara kterisert v e d atdet
omfatter en aktiveringsinnretning som vil fastholde det hule stempel (15) aksielt inne i
det rorformede legeme (1) i en initiell posisjon i hvilken skjarebladarmene (5, 6) i sine
spor (3) vil vaere i den tilbaketrukne posisjon, og som pa et tilordnet tidspunkt vil vere i
stand til 4 frigjore det hule stempel (15) for siledes 4 tillate dette & effektuere dets
aksielle forflytning avhengig av trykket i et hydraulikkfluid, og i det minste én
forspenningsfjer (18) som vil motvirke denne aksielle forflytning og tilbakeskyve det
hule stempel (15) mot dets initielle posisjon nér det hydrauliske trykk avtar.

14.

Verktoy ifolgekrav13, k a ra kterisert ved at
aktiveringsinnretningen omfatter i det minste én skjertapp (42) som nér trykket i det
innvendige hydraulikkfluid er mindre enn en bestemt terskelverdi vil aksielt fastholde
det hule stempel (15) i det rerformede legeme (1) i nevnte initielle posisjon, og som nar
den utsettes for et trykk som overskrider denne terskel vil bli brutt, for sdledes 4 tillate
en aksiell forflytning av det hule stempel (15) og samtidig en driving av glideblokken
(10) og en forflytning av skjerebladarmene (5, 6) mot den utstrakte posisjon.

15.

Verktoy ifolge hvilket som helst av kravene 12til14, k a r a k t e r i -
s ert v e d atdetomfatter en deaktiveringsinnretning som i sin aktive
posisjon er i stand til & stoppe det hule stempel i dets ekstreme, initielle posisjon der
skjerebladarmene vil vaere i sin tilbaketrukkede posisjon.

16.

Verktoy ifolgekravl5, k a ra k terisert v e d atdetfor
gvrig omfatter en fangeinnretning inne i det rerformede legeme (1), som kan aktiveres i
en fangeposisjon i hvilken det hule stempel (15) fanges av innretningen nér det ved
virkningen av forspenningsfjeeren kommer tilbake til sin initielle posisjon.
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17.

Verktoy ifolgekrav16, k a ra k terisert ved at
fangeinnretningen omfatter i det minste én skjertapp (44) som nér trykket i det
innvendige hydraulikkfluid er mindre enn en bestemt terskelverdi vil fastholde
fangeinnretningen i en ikke-aktivert stilling, og som nér det hydrauliske trykk
overskrider denne terskel vil bli brutt, for sdledes 4 tillate en aktivering av
fangeinnretningen.

18.

Verktoy ifolge ett av kravene 16 0g17, k a r a k t e r i s e r t

v e d atdet omfatter aktiveringsinnretningen og fangeinnretningen innrettet pa én
og samme side av det hule stempel (15).

19.

Verktoy ifolgekrav18, k a ra k terisert v e d atdethule
stempel (15) omfatter i det minste ett forlengelsesror (34, 35) forbundet til et utvendig,
rerformet glidestempel (41) ved hjelp av i det minste én skjartapp (42), ved at det
rerformede legeme (1) omfatter stoppmidler som vil hindre en glidning av det
utvendige, rerformede glidestempel og stempelet, og ved at aktiveringsinnretningen
omfatter midlertidige stengemidler (48) for det utvendige, rerformede glidestempel
(41), som i en stengeposisjon vil fremtvinge en gkning av det hydrauliske trykk, en
brytning av nevnte i det minste ene skjartapp (42) og en frigjering av nevnte i det
minste ett forlengelsesror (34, 35) og det hule stempel (15).

20.

Verktoy ifolgekrav19, k a ra k terisert ved at
fangeinnretningen omfatter et innvendig, rerformet glidestempel (43) anbrakt inne i i
det minste ett av nevnte forlengelsesrer (34, 35) for det hule stempel (15) og pé den ene
side fastgjort til ett av sistnevnte ved hjelp av i det minste én skjaertapp (44) og pa den
annen side til en muffe (45) innrettet mellom ett av nevnte forlengelsesrer for det hule
stempel og verkteyets rerformede legeme ved hjelp av en tapp (46) som gér gjennom

slisser (47) som er innrettet i ett av nevnte forlengelsesror (34, 35) og som strekker seg i

aksialretningen, et forste, elastisk rerklammer (50) innrettet i et innvendig spor pa ett av
nevnte forlengelsesror (34, 35) til det hule stempel (15) og omsluttende nevnte
innvendige, rarformede glidestempel (43), et andre, elastisk rerklammer (51) innrettet i
et innvendig spor, fastgjort i forhold til det rerformede legeme (1) og omsluttende
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nevnte muffe (45), et midlertidig stengemiddel (52) for det innvendige, rerformede
glidestempel (43), som i en stengeposisjon vil fremtvinge en ekning av det hydrauliske
trykk, en brytning av nevnte i det minste ene skjertapp (44) og en frigjering av dette
glidestempel og av nevnte muffe (45) s& vel som en glidning av disse, det ene inne i ett
av nevnte forlengelsesror (34, 35) og det andre mellom ett av disse og verkteyets
rerformede legeme (1), idet det forste rarklammer (50) vil plassere seg i et utvendig
spor pa det innvendige, rerformede glidestempel (43) og dermed fastgjore dette til
stempelet (15), og det andre rerklammer (51) vil plassere seg i et utvendig spor innrettet
pé nevnte muffe (45), for sdledes & fastgjore denne muffe, og dermed stempelet (15), til
verktayets rorformede legeme (1).

21.

Verktoy ifolgekrav13, k ara k terisert ved at
aktiveringsinnretningen omfatter en 1as som i en lukket stilling vil fastholde aksielt det
hule stempel i nevnte initielle posisjon inne i det rerformede legeme, og en elektrisk
styreenhet forbundet med lasen og i stand til 4 styre en forflytning av l&sen til en dpen
stilling der den vil frigjere det hule stempel.

22.

Verktoy ifelgekrav16, k a ra k terisert v e d atdet
omfatter en 1s som i en lukket stilling vil fastholde fangeinnretningen i en ikke-aktivert
posisjon, og en elektrisk styreenhet forbundet med l&sen og i stand til & styre en
forflytning av lasen til en pen stilling i hvilken den ville frigjere fangeinnretningen for
at denne skulle kunne effektuere en forflytning til nevnte fangeposisjon.

23.

Verktoy ifolgekrav15, k a ra k terisert v e d atdet
omfatter et rerformet glidestempel (102) som i den initielle posisjon til stempelet og
under dettes aksielle forflytning vil vaere fastgjort til stempelet og som i en aktiv
posisjon vil vere frigjort fra stempelet og sette et kammer (60) lokalisert pa drivsiden
av stempelet i kommunikasjon med utsiden, der stempelet ledes til sin initielle posisjon
ved virkningen av tilbakeforingskrefter.
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24,

Verktoy ifolge hvilket som helst av kravene 1ti123, k a r a k t e r i -

s ert v e d atdetgiretforhold mellom diameteren til det av de nevnte
skjerebladarmer i disses utstrakte posisjon utvidede borehull og en utvendig diameter til
verktayet ved en tilbaketrukket posisjon for skjerebladarmene sterre enn eller lik 1,3.
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