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4 Dispozitiv de rototranslatie pentru plangete portabile,de desen

57 Rezumat

Inventia se referd la un dispozitiv de rototrans-
latie pentru plansete portabile.de desen, care asigurd
dou grade dé libertate unei rigle ce se deplaseazi
pe plangetd. ’

Dispozitivul, conform inventiei, este compus
dintr-un corp intr-o structurd turnatd sau injectata
din material plastic, care confine trei mecanisme,
unul care asiguré deplasarea §i blocarea prin nigte

canale rectangulare frontale gi laterale practicate la

periferia mesei de desen, fiind determinat de trei
puncte de sprijin, dou pentru ghidare gi unul pentru

Grupa 8

blocare, altul ce permite o rotire a riglei de desen in
planul mesei de Iucru cu domeniul de * 90° si
indexare din 15°in 15°, fiind constituit in principal
dintr-un pinion §i o coroand dintata cu acelagi modul
si numar de dinti, fiind angrenate in pozitie normal
de lucru, unde pinionul se poate deplasa numai axial
pentru a iesi sau intra In angrenare pentru a permite
coroanei dinjate o rotire relativé sau indexabild
impreund cu rigla de desen si un altul ce asigurd
rigiditatea la pozitia unghiulara dorit3 prin blocarea
unui cadran gradat.
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Inventia se referi la un dispozitiv de
rototranslatie ce asigurd doud grade de

libertate unei rigle din constructia unei

plangete portabile de desen tehnic pen-
tru format A3 gi A4. —

Este cunoscut un djspozmv ce per-
mite translafia unei rigle de desén faga
de o masa de desen prin intermediul
unui canal dispus periferic pe suprafata
frontala a mesei prin care se deplaseazi
o culisa actionatd de un sistem de
pirghii, precum si o migcare de rotatie
in planul mesei cn indexare din 15° in
15°, determinati de un sistem de
pirghii, came gi rofi dintate, care pre-

zintd dezavantajul unei precizii de po-

zitionare §i fiabilitate relativ sciizute.

Scopul inventiei este de a creste fia-
bilitatea si precizia de pozitionare a dis-
pozitivului.

Problema tehnica pe care o rezolva
~ inventia este de a realiza un dispozitiv
de rigiditate sporiti §i cu un numér re-
dus de elemente care si asigure roto-
translatia unei rigle de desen in planul
mesei de lucru.

Dispozitivul de rototranslatie, con-
form inventiei, elimind dezavantajele
menfionate mai sus prin aceea ca este
alcatuit dintr-un corp intr-o structurid
turnata sau injectati din material plastic
care contine trei mecanisme, unul care
asigura deplasarea si blocarea prin niste
canale rectangulare frontale gi laterale
practicate la periferia mesei de desen,
fiind determinat de trei puncte de spri-

jin, doua pentru ghidare gi unul pentru

blocare, altul ce permite o rotire a riglei
de desen in planul mesei de lucru cu
domenml de X 90° si indexare din 15°

in 15° fiind constitnit in principal
dmtr-un pinion §i o coroana dinfatid cu

acelagi modul §i pumir de dinti, fiind

angrenate in pozifie normali de lucru,
unde pinionul se poate deplasa numai
axial pentru a iegi sau intra in angrenare
penru a permnite coroanei dintate o rotire
relativd sau indexabild impreuni cu ri-
gla de desen si un altul ce asigura rigi-
ditatea Ja pozitia unghiulari doritd prin
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blocarea unui cadran gradat.

Se da in continvare un exemplu de
realizare a inventiei cu referire la
fig.1...3, care reprezinta:

- flg 1, sectiune frontala prin dispo-
zitiv dupd planul A-A;

- fig.2, sectiune transversala prin
dispozitiv dupa planul B-B;

- fig.3, sectiune longitudinala prin
mecanismul de rigidizare dupa planul
C-C.

Dispozitivul de rototranslatie, con-
form inventiei, este alcatuit dintr-un
corp 1 intr-o structura turnata sau injec-
tatd din material plastic care contine trei
mecanisme, un mecanism D care asi-
gurd deplasarea i blocarea prin nigte
canale rectangulare frontale i laterale

- practicate in zona periferici a mesei de

desen - nereprezentatd in figura- fiind
determinat de trei puncte de sprijin,
doua pentru ghidare si unul pentru blo-
care, un mecanism E ce permite o rotire
ariglei de desen in planul mesei de lucru
cu domeniul de T 90° si indexare din 15
in 15°, si un mecanism F care asiguri
rigidizarea riglei la pozifia unghiulard
dorita prin blocarea rotirii unui cadran
gradat.

Mecanismul D este constituit din
doua stifturi 2 dispuse echidistant fat
de planul de simetrie al dispozitivului,
fixate de corpul 1 printr-un ajustaj cu
stringere, care culiseaza printr-un canal
lateral practicat in masa de desen - ne-
reprezentat in figurd - gi un arbore 3
dispus in planul de simetrie al dispozi-
tivului, lagaruit la fiecare capét de cor-
pul 1 prin cite un lagar de alunecare, pe
care se monteazi un arc elicoidal 4 so-
licitat la compresiune, ce acfioneaza
asupra unei came § care nu se poate roti
in jurul propriei sale axe datoriti wnui.
joc realtiv mic existent intre corpul 1 si
o suprafatd pland a gi care culiseaza
printr-un canal frontal practicat in masa
de desen, arborele 3 fiind asigurat la un
capat impotriva demontirii de un inel
elastic 6.

Mecanismul E este alcatuit dintr-un
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3

pinion 7 care se poate deplasa numai
axial fatd de corpul 1 datoritd unui stift
8 i care este in pozifie normala de lucru
in angrenare cu o coroana dintatd 9 da-
toritid unui arc elicoidal 10, a unui gurub
special 11 si unei gaibe 12, coroana
dintata 9 fiind rigidizatad prin interme-
diul a patru guruburi 13 de saiba 12, de

un buton 14 previzut cu un capac 15, de

un cadran gradat 16 care are practicate
pe circomferintd 72 de divizioni b cu
valoarea diviziunii de 5° §i o bucsi 17
care se poate roti la un unghi de 180°
datoritd unei decupéri practicate in cor-
pul 1 impreuna cu un suport 18 de care
se asambleazi cu ajutorul a doud gurn-
buri 19 gi de care se fixeaza rigla de
desen - nereprezentati in figura - bucsa
17 fiind asigorata impotriva deplasirii
axiale de un inel elastic 20.
Mecanismul F este alcatuit dintr-un
stift dublu filetat 21 previizut in zona de
mijloc cu o portiune de sectiune pitrati
prin intermediul ciruia se asambleaza
cu un element de blocare 22, care pe de
o parte se ingurubeaza in corpul 1, iar pe
de altd parte permite unei piulite 23
stringerea elementului 22 care asigura
blocarea cadranului gradat 16 la o po-
zifie unghinlara dorita fata de corpul 1.
Translatia dispozitivului prin cana-
lele laterale i frontale practicate in zo-
na periferici a mesei de desen se
realizeaza prin acfionarea arborelui 3 si
"a camei 5 §i comprimarea arcului elicoi-
dal 4. In poziie de lucru, arcul elicoidal
4 determini blocarea dispozitivalui fafd
de masa de desen prin intermediul ca-
mei 3 §i a celor doua gtifturi 2. Apasind
surubul special 11, pinionul 7 iese din
angrenare cu coroana dintatd 9, care
fiind rigidizatd de suportul 18 de care se
fixeaza rigla de desen, permite o rotire

N v . ey gs A (o]
~ continui sau indexabild din 15° in 15°, -

prin actionarea butonului 14.

Lasind liber gurubul special 11, da-
torita arcului elicoidal 10 pinionul 7 an-
greneazd cu coroana dintatd daca
pozitia cadramului gradat 16 este cores-
punzitoare unui unghi multiplu de 15°
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4

sau se rotegte coroana dintata 9 cu aju-
torul butonului 14 pini cind intrd din
nou in angrenare cu pinionul 7. Pentru
a se elimina erorile de pozitionare dato-
ritdi jocului existent intre flancurile
dinfilor rotilor dinfate §i intre axul pi-
nionului 7, gtiftul 8 si alezajul, respectiv
canalele practicate in corpul 1, se actio-
neazi piulita 23 pina cind se asiguri o
stringere corespunzatoare a cadranului
gradat 16 prin intermediul elementului’
22, :

Pentru deplasarea rectilinie a dispo-
zitivului se actioneaza asupra arborelui
3, iar pentru deplasarea in altd pozitie
unghiulara se degurubeaza inifial piulita
23, dupi care se apasa surubul special
11 si se rotegte butonul 14. ,

Inventia prezintd urmitoarele avan-
taje: _

- precizie de pozitionare unghiulara
sau de translatie ridicata;

- - constructie simpla si robusti;
- fiabilitate ridicata;
- ugor de intretinut si de exploatat.

Revendicari

1. Dispozitiv de rototranslatie pen-
tru plangete de desen portabile, carac-
terizat prin aceea ca, in scopul
cresterii fiabilititii si a preciziei de po-
zifionare, este alcatuit dintr- un corp (1)
care confine trei mecanisme §i anume:
un mecanism (D) care asigurd deplasa-
rea gi blocarea prin niste canale rectan-
gulare frontale si laterale practicate in
zona perifericd a mesei de desen, fiind
determinat de trei puncte de sprijin,
doui pentru ghidare si unul pentru blo-
care, un mecanism (E) ce permite o ro-

tire a riglei de desen in planul mesei de

lucru cu domeniul de * 90° i indexare

~din 15° in 15° §i un mecanism (F) care

asigurd rigidizarea riglei la pozitia un-
ghiulara dorita prin blocarea rotirii unui
cadran gradat.

- 2. Dispozitiv, conform revendicirii
1, caracterizat prin aceea ¢, mecanis-
mul (D) este constituit din doua stifturi



103597

(2) dispuse echidistant faa de planul de
simetrie al dispozitivului, fixate de cor-
pul (1) printr-un ajustaj cu stringere,
care culiseazd printr-un canal lateral
practicat in masa de desen si un arbore
(3) dispus in planul de simetrie al dispo-
zitivului lagaruit la fiecare capat de cor-
pul (1) pe care se monteazi un arc
elicoidal (4) solicitat la compresiune, ce
actioneaza asupra unei came (5) care nu
se poate roti in jurul propriei sale axe
datorjtd unui joc relativ mic existent
intre corpul (1) si o suprafata plani (a)
si care culiseazi printr-un canal frontal
practicat in masa de desen, arborele (3)
fiind asigurat la un capat impotriva de-
montirii de un inel elastic (6). :

3. Dispozitiv, conform revendicarii

1, caracterizat prin aceea ci, mecanis-
mul (E) este alcituit dintr-un pinion (7)
care se poate deplasa numai axial fafa
de corpul (1) datorita unui gtift (8), care
este In pozitie normala de lucrn in an-
grenare cu o coroana dintata (9) datorita
- unui arc elicoidal (10), a unui surub
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special (11) §i a unei saibe (12), coroana
dingati (9) fiind rigidizata prin interme-
diul unor suruburi (13) de gaiba (12), de
un buton (14) prevazut cu un capac (15),
de un cadran gradat (16), care are prac-
ticate pe circumferingd nigte diviziuni
(b) cu valoarea diviziunii de 5° §i o
bucsa (17) asiguratd impotriva ‘de-
plasirii axiale de un inel elastic (20) si
care se poate roti datorita unei decupiri
practicate in corpul (1) impreuna cu un
suport (18) de care se asambleazi cu
_niste suruburi (19).
"~ 4, Dispozitiv, conform revendicarii .
1, caracterizat prin aceea ci, mecanis-
mul (F) este alcituit dintr-un gtift dublu
filetat (21) previzut in zona de mijloc
cu o porfiune de secfiune péatrata prin
intermediul cireia se asambleaza cu un
element de blocare (22), care pe de o
parte se ingurubeaza in corpul (1), iar pe
de altd parte permite unei piulite (23)
stringerea elementului (22) care asiguri
blocarea cadranului gradat (16) la o po-
zitie unghiulara dorita fata de corpul (1).

¢s6)Referinte bibliografice
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