HR P20040091 A2

RN

19) REPUBLIAHRVATSKA (10) entiikator  HR P20040091 A2

., dokumenta:
DRZAVNI ZAVOD ZA
INTELEKTUALNO VLASNISTVO

»PRIJAVA PATENTA

Gnirt.c. A 61 M 5/00 (21) Broj prijave u HR: P20040091A
A 61 M 5/31 5 (22) Datum podnosenja prijave patenta u HR: 29.01.2004.
(43) Datum objave prijave patenta u HR: 28.02.2005.
(86) Broj medunarodne prijave: PCT/CH02/00411
Datum podnoSenja medunarodne prijave 22.07.2002.
(87) Broj medunarodne objave: WO 03/011372
Datum medunarodne objave 13.02.2003.
(31) Broj prve prijave: 201 12 501.3 (32) Datum podnogenja prve prijave: 30.07.2001.  (33) Drzava ili organizacija podno&enja prve prijave: DE
101 63 327.0 21.12.2001. DE
(71) Podnositel] prijave: Tecpharma Licensing AG, Brunnmattstrasse 6, 3401 Burgdorf, CH
(72) lzumitelji: Fritz Kirchhofer, Wassermatt, 3454 Sumiswald, CH
Roney Graf, Burgergasse 23, 3400 Burgdorf, CH
(74) Punomocénik: CPZ - CENTAR ZA PATENTE d.d., ZAGREB, HR

(54) Nazivizuma: ~ MODUL SPREMNIKA SA STAPAJNICOM
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(30) za doziranje i pokretanje (30), koji je rastavljivo spojen sa spomenutim modulom spremnika, pri ¢emu spomenuti
modul spremnika (10) obuhvaéa: a) prednji dio kuéista (1, 3) spomenutog aparata za isporuku proizvoda, koji
obuhvaéa spremnik (2) za proizvod koji se moze isporuciti, zaustavno sredstvo (8; 38) i prvo spoj spojno sredstvo
(3a, 3d) ; b) klip koji je smjedten u spomenutom spremniku (2) tako da se on moze pomaknuti u smjeru napredovanja
prema izlazu spremnika, da bi se proizvod isporucio; i ¢) stapajnicu (4) koja obuhvaca povratno zaustavno sredstvo
(6), koja je u zaustavnom spoju sa spomenutim zaustavnim sredstvom (8; 38), pri éemu spomenuti zaustavni spoj
spreéava da se spomenuta stapajnica (4) pomie suprotno od spomenutog smjera napredovanja u odnosu na
spomenuti prednji dio kucista (1,3); i spomenuti modul (30) za doziranje i pokretanje (30) obuhvaéa: d) straznji dio
(11) kutista aparata za isporuku proizvoda, koji obuhvaéa drugo spojno sredstvo (20, 21, 11d), koje zajedno sa
spomenutim prvim spojnim sredstvom (3a, 3d) tvori neraskidiv spoj izmedu modula (10) spremnika i modula (30) za
doziranje i pokretanje; i €) napravu za doziranje i pokretanje (12; 32), pomodéu koje se moze izvrsiti pomak u odnosu
prema barem jednom dijelu kuéista (1,3,11) zbog biranja doziranja proizvoda i pomak zbog isporuke, za isporuku
doze proizvoda; f) pri emu aparat za isporuku proizvoda ukljuuje, nadalje, dio za namjestanje doziranja (9; 39) koji
se, tijekom spomenutog pomicanja zbog isporuke, pomite pomocu naprave (12; 32) za doziranje i pokretanje u
smjeru napredovanja/ i koji je spojen sa stapajnicom (4) tako da se on pomice zajedno sa stapajnicom (4) u smjeru
napredovanja, a u odnosu na stapajnicu (4) se pomic¢e suprotno smjeru napredovanja.
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OPIS IZUMA

Izum se odnosi na modul spremnika u kojem se nalazi stapajnica i na aparat za isporuku proizvoda koji ukljucuje takav
modul spremnika. U prednosnoj izvedbi, aparat za isporuku proizvoda je aparat za davanje, na primjer injekcijski aparat
ili inhalacijski aparat, za medicinske, terapeutske, dijagnosticke, farmaceutske ili kozmeticke aplikacije. Prednosni
primjeri injekcijskog aparata su injekcijska pera, posebno polupotrodna pera.

WO 97/17095 opisuje injekeijski aparat koji se sastoji od modula za doziranje i pokretanje i modula spremnika, koji su
medusobno spojeni rastavljivo. Modul spremnika je konstruiran kao potrodni modul, dok je modul za doziranje i
pokretanje predviden za ponovnu upotrebu - nakon upotrebe modula spremnika - on se koristi s novim modulom
spremnika. Modul spremnika sadrzi spremnik za proizvod koji ¢e se ubrizgati i u njemu se nalazi stapajnica koji djeluje
na klip, smjesten u spremniku, za isporuku proizvoda. Stapajnica ima vanjski navoj koji je vij¢ano spojen s unutarnjim
navojem dijela za namjeStanje doziranja. Stapajnica se vodi linearno, tako da kad se dio za namjeStanje doziranja
okrene, stapajnica se pomi¢e prema klipu i time se promijeni mali razmak izmedu prednjeg kraja stapaj nice i klipa.
Modul spremnika takoder nosi dio za namjestanje doziranja i time obuhvaca stapajnicu i dio za namje§tanje doziranja,
koji se odbacuje zajedno sa spremnikom kao jedinstven dio kad se spremnik isprazni.

Prednost konstrukcije polupotro$nog injekcijskog aparata je to da se dijelovi injekcijskog aparata, ukljuceni u doziranje i
isporuku, moraju konstruirati samo za sadrZaj isporuke jednog jedinog spremnika. Time se smanjuje cijenu tih dijelova.
Jer, ako se takovi dijelovi upotrebljavaju ponovno, njih korisnik mora uvijek ponovno vratiti u pocetni polozaj, i osim
toga izlazu sc opasnosti od oStcéenja, koju sc nc smije podceijeniti. Zbog toga pouzdanost pravilnog biranja i isporuke
doziranje ne smije biti manja za polupotro$ni injekcijski aparat nego za cijeli aparat koji se ponovno koristi. Osim toga,
zamjena cijelog modula spremnika je jednostavnija nego zamjena samo spremnika.

Kod poznatih aparata, dio za namjestanje doziranja se pomocu tlacne opruge, koju drzi kuéiste modula spremnika, gura
u straznji poloZzaj, u kojem se dozira proizvod. S doziranjem proizvoda, stapajnica napreduje prema klipu u odnosu na
dio za namjeStanje doziranja i kuciSte modula spremnika. Proizvod se isporuuje pomocu naprave za doziranje i
pokretanje, koja je montirana u ku¢istu modula za doziranje i pokretanje i gura se prema straznjem dodirnom podrucju
dijela za namjestanje doziranja. Naprava za doziranje i pokretanje gura dio za namjeStanje doziranja u smjeru
napredovanja, a zbog navojnog spoja, zajedno s njim gura takoder i stapajnicu.

Cilj izuma je nadalje smanjiti cijenu aparata za isporuku proizvoda, posebno injekcijskog aparata, upotrebom modula
spremnika koji sluZi kao leZaj stapajnice, dok se, medutim, zadrZava pouzdanost u pogledu pravilnog izbora i isporuke
doziranja proizvoda.

Izum se odnosi na aparat za isporuku proizvoda, posebno injekcijskog aparata, koji obuhvaca modul spremnika i modul
za doziranje i pokretanje, koji su medusobno spojeni rastavljivo. Aparat za isporuku proizvoda je ponajprije veé
oblikovan od samo ta dva modula. Modul spremnika obuhvaca prednji dio kucista aparata za isporuku proizvoda, koji
ukljucuje i spremnik za proizvod koji ¢e se isporuditi, a koji je ponajprije tekué, i moZe se ponajprije ubrizgati, i prvo
spojno sredstvo. Klip se nalazi u spremniku, tako da se proizvod isporu¢uje iz spremnika pomicanjem klipa u smjeru
naprcdovanja. Modul spremnika obuhvaca, nadalje, stapajnicu koja sc drzi pomoéi prednjeg dijela kuéista. Konaéno,
modul spremnika moze ukljuéiti i injekeijsku iglu ili, na primjer, mlaznicu za injekcije bez igle.

Spremnik se; moZe oblikovati od posude koja se nalazi u kucistu. Posebno, na primjer, ampula moze oblikovati
spremnik. Medutim, nac¢elno, spremnik se takoder moze izraditi izravno od samog kucista, tj. bez umetanja posude s
proizvodom. Proizvod je ponajprije tekucina za medicinsku, terapeutsku, dijagnosticku, farmaceutsku ili kozmeticku
aplikaciju. Proizvod moZe biti, na primjer, inzulin ili hormon rasta. Aparat za isporuku proizvoda je ponajprije
injekeijski aparat i on se koristi ponajprije u aplikacijama u kojima korisnik sam sebi daje proizvod, kao je $to je
uobi¢ajeno, na primjer, u terapiji dijabetesa. On se koristi u podru¢jima u pacijentu ili izvan pacijenta, a moze ga
koristiti obrazovano osoblje, medutim ne isklju¢ivo. U drugim aplikacijama, u kojima je nuzno ili takoder samo
pozeljno dati proizvod u dozama, proizvod takoder moze biti, na primjer, pasta.

Stapajnica se moze ¢vrsto spojiti, tj. trajno, na klip ¢ime se dobiju klip i stapajnica u jednom dijelu, pri ¢emu se oni
takoder podrazumijevaju kao jedan dio. Medutim, klip 1 stapajnica su izradeni kao odvojene komponente, i prednji kraj
stapajnice se gura prema straznjoj strani klipa zbog isporuke proizvoda.

Modul za doziranje i pokretanje obuhvaca straznji dio kucista aparata za isporuku proizvoda, koji uklju¢uje 1 drugo
sredstvo za spajanje, koje zajedno s prvim spojnim sredstvom tvori rastavljiv spoj izmedu modula spremnika i modula
za doziranje 1 pokretanje. Prednji dio kucidta 1 straZznji dio kucista tvore ponajprije cijelo kuciSte aparata. Prvo 1 drugo
spojno sredstvo mogu tvoriti, na primjer, okretni spoj, posebno vij¢ani spoj. Medutim, jo¥ bolje/ dva dijela kucista
linearno kliznu jedan na drugi, pri ¢emu prvo spojno sredstvo i drugo spojno sredstvo tvore linearno vodilo koje
sprec¢ava da se ta dva dijela kuéista okrecu jedan na u odnosu drugi. Osim toga, oni zajedno tvore ponajprije zaporno
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sredstvo, tako da se podruéja dijelova kucista, koja su kliznula jedno preko drugog, ne mogu vise jednostavno ponovno
odgurnuti.

Modul za doziranje i pokretanje obuhvaca, nadalje, element za doziranje i pokretanje, pomocéu kojeg se moze izvrsiti
pomak u odnosu na spojene dijelove kuéista za doziranje, zbog biranja doziranja proizvoda i pomaka zbog isporuke sa
ciljem isporuke doze proizvoda.

Ako spojno sredstvo tvori zaporno sredstvo, spomenuto zaporno sredstvo obuhvaéa ponajprije zaporni blok koji samo
dopusta da se dva dijela kuéista zabrave jedan na drugi u prednjem krajnjem polozaju elementa , za pokretanje, ili
elementa za doziranje i pokretanje naprave za doziranje i pokretanje.

Kona¢no, aparat za isporuku proizvoda obuhvaca dio za namje$tanje doziranja, koji se tijekom pomicanja zbog isporuke
pomice u smjeru napredovanja pomocu naprave za doziranje i pokretanje, i koji je spojen kako sa stapajnicom, tako
takoder 1 barem s jednim dijelom kucista, tako da se on moze pomaknuti zajedno sa stapajnicom u smjeru napredovanja,
i s pomicanjem naprave za doziranje i pokretanje, zbog doziranja, pomice se, u odnosu na stapajnicu, suprotno smjeru
napredovanja. Spoj sa stapajnica je ponajprije navojni spoj. Medutim, spoj se nacelno moze izraditi i drugacije, na
primjer kao zupcasti spoj, koji dopusta da se dio za namjeStanje doziranja pomife u odnosu na stapajnicu suprotno
smjeru napredovanja, ali sprecava pomicanje dijela za namjestanje doziranja u smjeru napredovanja u odnosu na
stapajnicu. Dok dio za namjestanje doziranja nac¢elno mozZe biti komponenta modula za doziranje i pokretanje, on je
medutim ponajprije komponenta modula spremnika, tj. on se ponajprije ve¢ drzi za modul spremnika prije nego se
modul spremnika spoji s modulom za doziranjc i pokrctanjc.

U skladu s izumom, prednji dio kuéista obuhvaca zaustavno sredstvo, a stapajnica obuhvaca povratno zaustavno
sredstvo, koja su medusobno u zapornom spoju, pri ¢emu spomenuti zaustavni spoj dopusta da se stapajnica pomice u
smjeru napredovanja u odnosu na prednji dio kucista, ali ju sprecava da se kre¢e suprotno smjeru napredovanja. Kao
pozeljan sporedni u¢inak, zaustavni spoj sam moZe osigurati da se stapajnica ne krece u smjeru napredovanja, u odnosu
na prednji dio kucista, dok se bira doziranje proizvoda. Ako stapajnica jo$ nije u¢vricena dovoljno sigumo za tu svrhu
samo sa zaustavnim spojem, zaustavno sredstvo takoder obuhvaca i sredstvo za kodenje, koje primjenom dodatne
frikcijske sile sprecava pomicanje stapajnice u smjeru napredovanju dok se bira doziranje proizvoda.

U aparatu za isporuku proizvoda prema izumu, u usporedbi s aparatom iz WO 97/17095, pohranjena je tla¢na opruga,
koja u poznatom aparatu osigurava da stapajnica i dio za namjestanje doziranja, tijekom postupka doziranja, zauzmu
njihov krajnji straznji polozaj. USteda na dijelovima znadi istovremeno i u§tedu na tro$kovima. Uc¢inak se povecava
¢injenicom da je smanjen broj dijelova na strani modula spremnika. Buduéi da je modul spremnika u skladu s izumom
konstruiran ponajprije kao potro$ni modul, u¢inak ustede se opaza svaki put kod zamjene takovog modula spremnika.

Ako zbog doziranja dio za namjeStanje doziranja sudjeluje u pomicanju naprave za doziranje i pokretanje, treba
ponajprije osigurati da kod izrade spoja izmedu naprave za doziranje i pokretanje i dijela za namjestanje doziranja,
potrebnog za tu svrhu, a koji se postize spajanjem dvaju modula, zbog doziranja ne dolazi do pomicanja dijela za
namjestanje doziranja. U tu svrhu se dio za namje$tanje doziranja i element za doziranje, ili kombinirani element za
doziranjc i pokrctanjc naprave za doziranjc i pokretanjc spojc s dijclom za namjcstanjc doziranja, i drze sc medusobno u
prethodno namjestenom polozaju s obzirom na pomicanje zbog doziranje kad se moduli spajaju. Ako pomicanje zbog
doziranja, kao okretno pomicanje oko osi rotacije, ide u smjeru pomicanja zbog isporuke, kod spajanja modula se dio za
namjeStanje doziranja 1 element za doziranje i pokretanje, ili element za doziranje i pokretanje drze medusobno u
prethodno namjestenom okretnom kutnom polozaju. Ako se dio za namjeStanje doziranja i element za doziranje, ili
element za doziranje i pokretanje drze pomocu prednjeg dijela kucista 1 straznjeg dijela kuciSta u prethodno
namjestenom okretnom kutnom polozaju, tada spomenuto linearno vodilo dijela kuéista moze korisno osigurati da
uspostavljanje spoja ne uzrokuje zbog doziranja pomicanje dijela za namjestanje doziranja. Ako se kod spajanja modula
dijelovi kucista okretno pomicu jedan u odnosu na drugi, pomicanje dijela 7za namjestanje doziranja se sprec¢ava na drugi
nadin.

Aparat za isporuku proizvoda moze ukljuéiti 1 blok koji osigurava da se modul spremnika moze odvojiti samo od
modula za doziranje i pokretanje u krajnjem prednjem poloZaju stapajnice. Da bi se pouzdano sprijeilo ponovnu
upotrebu modula spremnika, u tom slucaju treba drzati stapajnicu u njezinom krajnjem prednjem polozaj, tako da ju
korisnik ne moze prenijeti natrag u aksijalan polozaj u kojem bi se, kad se spremnik isprazni, proizvod mogao ponovno
isporuditi upotrebom iste stapajnice. Ponajprije/ medutim, zaustavni spoj izmedu povratnog zaustavnog sredstva,
izraden na stapajnici i zaustavnom sredstvu prednjeg dijela kucista, drZi stapajnicu nakon svake pojedinacne isporuke
doziranja proizvoda, tako da se ona ne moZe premjestiti u raniji aksijalan poloZaj. Ako je, nadalje, osigurano da se
stapajnica 1 spremnik ne mogu odvojiti jedno od drugog, korisno je sprijeCena zamjena spremnika u svim aksijalnim
poloZajima stapajnice. Zaustavni spoj tako takoder istovremeno tvori sigurnosni spoj u bilo kojem aksijalnom poloZaju
stapajnice.
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U prednosnom primjeru izvedbe, povratno zaustavno sredstvo je izradeno od za$iljenih zubaca koji str$e od stapajnice i
tvore niz zubaca koji se nalaze ponajprije na pravilnom razmaku. Da se smanje troskovi za modul spremnika, s
posljedicom, posebno takoder, smanjenja trof$kova izrade sistema za davanje proizvoda kao cjeline, u modulu
spremnika, konstruiranom kao potro$ni modul, se prema izumu nac¢elno moze upotrijebiti zup¢anicu, koja je kao takova
poznata za doziranje. Niz zaSiljenih zubaca, koji ukljuuje niz zubaca za$iljenih u smjeru napredovanja i straznje
zaustavno podrucje, kao sporedni u¢inak u svakom zaustavnom spoju takoder istovremeno osigurava i sigurnosni zahvat
koji sprecava vracanje stapajnice.

Taj sigurnosni zahvat izmedu zaustavnog sredstva i stapajnice, koji spre¢ava vracanje stapajnice, nije rastavljiv. U tom
smislu, to je nerastavljivo sredstvo koje korisnik ne moze rastaviti, a da ga pri tome ne uni$ti. Medutim, ne treba
unaprijed iskljuciti da se modul spremnika moZe ponovno obraditi u zatvorenom ciklusu i da se u tom sluéaju zaustavni
spoj moze osloboditi, na primjer kod proizvodac¢a pomocu posebnog alata. Sigurno je, medutim, da korisnik, koji koristi,
na primjer, aparat za isporuku proizvoda za samo-aplikaciju, na primjer za davanje inzulina ili hormona rasta, ne moZze
zamijeniti ili ponovno napuniti spremnik.

Naprava za doziranje i pogonska naprava mogu raditi ru¢no, poluautcimatski ili potpuno automatski. U prvom slucaju,
obadva pomicanja, okretno pomicanje zbog doziranja i paralelno poiiicanje zbog isporuke, vr$e se ru¢no. U drugom
slucaju okretno pomicanje zbog doziranja ili paralelno pomicanje zbog isporuke vrie se ru¢no, drugo pomicanje se vrsi
upotrebom motora ili pomocu drugog nacina primjene sile, na primjer pomocu sile opruge, kad je korisnik izazvao
odgovarajuce pomicanje upotrebom rufice za pokretanje. U trecem slu€aju, to jest u slucaju potpuno automatske
napravc za doziranjc 1 pogonskc naprave, pomicanjc zbog doziranja i pomicanjc zbog isporukc sc vric pomocu motora
ili pomo¢u druge sile, na primjer sile opruge. U tom slu¢aju samo doziranje se bira ru¢no, na primjer pomoéu jednog ili
vise tipkala, a pomicanje zbog isporuke korisnik takoder uzrokuje upotrebom vlastite odgovarajuce rucice za pokretanje.
U vecini izvedbi, aparat za davanje prema izumu je opremljen s ru¢nim doziranjem i pogonskom napravom, koja se tada
smatra napravom za doziranje i napravom za pokretanje. Tako, kad god se spominje napravu; za doziranje i napravu za
pokretanje, to je stoga rucna izvedba na koju se pri tome misli. Tamo gdje se spominje napravu za doziranje i pogonsku
napravu, time se ne misli ograniciti izum u smislu da je uredaj rucni, poluautomatski ili potpuno automatski, ve¢ on
ukljucuje svaku od tih izvedbi. Pojam "modula doziranje i pokretanja" se medutim upotrebljava u svezi sa svim
izvedbama naprave za doziranje i pogonske naprave.

Naprava za doziranje i pogonska naprava mogu odvojeno ukljuciti element za doziranje koji vrsi pomicanje za doziranje
1 pogonski element koji vr$i pomicanje zbog isporuke. Ponajprije, medutim, pomicanje zbog doziranja i pomicanje zbog
isporuke se vrse s istim tijelom naprave za doziranje i pogonske naprave, koje se u nastavku stoga takoder spominje i
kao element za doziranje 1 pogonski element ili element za doziranje i pokretanje.

Proizvod je ponajprije tecivo sredstvo, posebno ponajprije tekucina koja se primjenjuje medicinski, terapeutski,
dijagnosticki, farmaceutski ili kozmeticki. Proizvod moze biti, na primjer, inzulin, hormon rasta ili takoder rjeda ili
gusca kaSasta hrana. Aparat za davanje se ponajprije upotrebljava u aplikacijama u kojima korisnik sam sebi samostalno
daje proizvod, kao §to je na primjer uobicajeno u terapiji dijabetesa. On se upotrebljava u podru¢jima u pacijentima ili
izvan pacijenata, i koristi ga obrazovano osoblje, ali medutim ne isklju¢ivo.

U sluéaju aparata za injekcije, proizvod se moze dati pomoéu injekcijske cjevéice ili na primjer mlaznice za injekcije
bez igle. Proizvod se posebno moze ubrizgati ili dati infuzijom supkutano ili venski, ili takoder intra-muskularno. Kad
se daje inhalacijom, odabrano doziranje proizvoda se moze isporuditi, na primjer, iz spremnika u komoru inhalacijskog
aparata i ispariti se za inhalaciju pomocu sredstva za isparavanje. Osim toga, da se navede samo nekoliko primjera
davanja, moguce je i oralno uzimanje, ili davanje kroz ezofagus.

Aparat za davanje je posebno ponajprije polupotrosan. U tom sluéaju, prednji dio kuéi§ta se drzi za modul spremnika
koji je potrosan, ili se moze reciklirati kad se spremnik jednom isprazni, a straznji dio kucista se dr7i za modul za
doziranje 1 pokretanje koji se moZe ponovno upotrijebiti zajedno s novim modulom spremnika. Buduéi da se modul
spremnika moze takoder tretirati odvojeno kao potrosni dio, on je takoder poseban predmet izuma. Modul za doziranje i
pokretanje moze takoder biti 1 poseban predmet izuma. Jednako, takoder, predmet izuma predstavlja i sistem koji se
sastoji iz aparata za davanje i najmanje jednog modula spremnika, koji moZe zamijeniti modul spremnika aparata kad se
on jednom iskoristi. Dvojaka konstrukcija aparata za davanje, podijeljena je u dio predviden samo za jednu upotrebu 1
dio predviden za ponovnu upotrebu (polupotrosni), je posebno povoljna za injekcijska pera, ali takoder, na primjer, i za
inhalacijski aparat ili za aparat za oralno unos$enje proizvoda ili za umjetno hranjenje.

Ostale prednosne izvedbe izuma su opisane u sporednim patentnim zahtjevima, pri ¢emu znacajke koje se zahtjevaju
samo u pogledu aparata za davanje ili samo $to se tice modula spremnika, ili modula za doziranje i1 pokretanje su
takoder prednosne znac¢ajke u pogledu drugog predmeta zahtjeva.
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Primjeri izvedbi izuma ¢e se sada opisati pomocu slika. Znacajke opisane pomocu primjera izvedbi, svaka pojedinac¢no i

u bilo kojoj kombinaciji zna¢ajki, korisno razvijaju predmete zahtjeva. Cak znalajke koje su samo opisane pomocu

jednog primjera razvijaju drugi primjer, ili pokazuju alternativu, ne dajuéi ni$ta suprotno opisanom primjeru ili samo

pokazuju da je slucaj mogué. Pri tome

slikal  prikazuje dva dijela modula spremnika u skladu s prvim primjerom izvedbe;

slika2  prikazuje modul spremnika dobiven iz dva dijela sa slike 1;

slika3  prikazuje uzduZni presjek injekcijskog aparata koji obuhvac¢a modul spremnika sa slike 2 u skladu s prvim
primjerom izvedbe;

slika4  prikazuje dio injekcijskog aparata sa slike 3;

slika5  prikazuje uzduzni presjek drzaca mehanizma modula spremnika, i gledan s dvije strane;

slika6  prikazuje zaustavno sredstvo za stapajnicu, montirano pomo¢u mehanizma drzaca;

slika7  prikazuje uzduzni presjek stapajnice gledane sprijeda;

slika8  prikazuje uzduzni presjek zapornog bloka gledan odozgo;

slika9  prikazuje drugi primjer izvedbe injekcijskog aparata;

slika 10 prikazuje presjek A-A sa slike 9,

slika 11 prikazuje presjek B-B sa slike 9;

slika 12 prikazuje presjek C-C sa slike 9;

slika 13 prikazuje presjek D-D sa slike 9;

slika 14 prikazuje u perspektivi drza¢ mehanizma drugog primjera Izvedbe;

slika 15  prikazuje mehanizam drzaca sa slike 14 gledan sa strane;

slika 16  prikazujc presjck A-A sa slike 15;

slika 17 prikazuje u perspektivi dio za namjestanje doziranja iz drugog primjera izvedbe;

slika 18  prikazuje uzduzni presjek dijela za namjestanje doziranja sa slike 17;

slika 19  prikazuje dio za namjestanje doziranja sa slike 17 gledan bo¢no;

slika 20  prikazuje dio za namjestanje doziranja sa slike 17 gledan odozgo;

slika21  prikazuje dio injekcijskog aparata u skladu sa slikom 3; 1

slika22  prikazuje dio injekcijskog aparata u skladu sa slikom 9.

Slika 1 prikazuje dio spremnika 1 i drza¢ mehanizma koji su medusobno spojeni tako da tvore modul spremnika 10
prikazan na slici 2.

Osim toga, na slikama 1 1 2 se moZe vidjeti stapajnicu koja strsi na jednoj strani mehanizma drzaca 3 i okrenuta je od
dijela 1 spremnika prema drza¢u mehanizma 3 i montirana je pomoc¢u mehanizma drzaca 3 tako da se ona moze
pomaknuti u smjeru napredovanja idu¢i po uzduznoj osi L stapajnice 4, prema prednjem kraju dijela spremnika 1 koji
gleda od mehanizma drza¢a 3. Dio 1 spremnika je uglavnom Supalj cilindar koji ima kruzni presjek i obuhvaca spojno
podru¢je na svom prednjem Kkraju za spajanje na drza¢ injekcijske igle. Dio 1 spremnika sluzi za prihvat rezervnog
spremnika koji je u ovom primjeru izvedbe oblikovan od ampule 2, koju se moze vidjeti u uzduznom presjeku na slici 3.
1zlaz na prednjem kraju ampule 2 je zaCepljen s membranom koja ne propusta tekucinu. Kad je drzac¢ igle ucvrscen za
prednji kraj dijela 1 spremnika, straZnji dio injekcijske igle probije membranu, tako da se tekuéina moZe povezati od
vrha Suplje injekcijske igle do spremnika 2.

Slika 3 prikazuje injekeijski aparat u uzduznom presjeku i u njegovoj cijelosti. Klip je smjesten u ampuli 2 tako da se on
moze pomaknuti u smjeru napredovanja prema izlazu izradenom na prednjem kraju ampule 2. Pomicanjem klipa u
smjeru napredovanja proizvod se premjesta iz ampule 2 1 isporucuje se kroz izlaz i injekcijsku iglu.

Klip napreduje pomocu stapajnice 4 koja se gura prema klipu preko svog prednjeg kraja i tako pomice klip u smjeru
napredovanja kad se ona sama pomakne. Stapajnica 4 se drzi pomoc¢u mehanizma drza¢a 3 tako da se ona moze
pomaknuti u smjeru napredovanja kad se prevlada odredeni otpor, ali ne suprotno smjeru napredovanja. Stapajnica 4 je
zafticena od pomicanja prema natrag, suprotno smjeru napredovanja, pomoéu zaustavnog sredstva 8. Zaustavno
sredstvo 8 je aksijalno ucévr§éeno pomocu mehanizma drzaca 3, tj. ono se drzi u mehanizmu drzaca 3 tako da se ne moze
pomaknuti u smjeru napredovanja i suprotno. Ono je, medutim, montirano pomoc¢u mehanizma drzaca 3 tako da se
moze okrenuti oko uzduzne osi L. Zaustavno sredstva 8 takoder stvara otpor koji se mora prevladati za pomicanje prema
naprijed.

Samo zaustavno sredstvo 8 je prikazano na slici 6. Ono je izradeno od jednodijelnog prstenastog elementa koji se moze
okretati oko uzduzne osi L, dodiruje drza¢ mehanizma 3 izmedu dvije strane. Odmaknute mangete 3b str$e radijalno
prema unutra od unutarnje povrsine mehanizma drzaca 3. Mansete 3b tvore zaustavno sredstvo za aksijalno ucvricenje
zaustavnog sredstva 8. Nacin na koji je zaustavno sredstvo 8 montirano u mehanizmu drzaca 3 se najjasnije vidi iz
prikaza mehanizma drZzaca 3 na slici 5.

Osim toga, dio za namjestanje doziranja 9 se nalazi u mehanizmu drzaca 3. Dio za namjestanje doziranja 9 je izraden
kao navojna matica i on je u navojnom spoju s vanjskim navojem stapajnice 4. Dio za namjestanje doziranja 9 je
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osiguran protiv okretanja pomo¢u mehanizma drzaca 3, ali je voden tako da se on moZe pomicati aksijalno i linearno u
smjeru napredovanja i suprotno. Stapajnica 4 1 dio za namjeStanje doziranja 9 tvore vretenasti pogon za odabrano
doziranje proizvoda koji se Zeli aplicirati.

Drza¢ ampule 1 i drza¢ mehanizma 3 su medusobno spojeni, osigurani su protiv okretanja i pomicanja, i zajedno tvore
modul spremnika 10 injekcijskog aparata, pri ¢emu spomenuti modul spremnika 10 obuhvaca stapajnicu 4 koju drzi
drza¢ mehanizma 3 pomoc¢u zaustavnog sredstva 8, i dio za namje$tanje doziranja 9. Drza¢ ampule 1 i drZza¢ mehanizma
3 zajedno tvore prednji dio kuéista injekcijskog aparata. Straznji dio kucista 11 je pomocu pozitivnog zahvata spojen sa
spomenutim prednjim dijelom kuéista 1, 3. Straznji dio kuéista 11 tvori podlogu elementa 12 za doziranje i pokretanje
12 i zajedno s elementom za doziranje i pokretanje 12 i dijelovima zapornog sredstva i s drugim dijelovima tvori modul
za doziranje 1 pokretanje 30 injekcijskog aparata.

Osim dijela za namje$tanje doziranja 9, stapajnice 4 i zaustavnog sredstva 8, naprava za doziranje i pokretanje obuhvaca
i druge komponente za biranje doziranja proizvoda i pokretanje injekcijskog aparata. Posebno, ona obuhvaca element 12
za doziranje i pokretanje. Naprava za doziranje i pokretanje obuhvaca, nadalje, sredstvo 17 za brojenje 1 pokazivanje 17
1 opticko pokazivanje odabranog doziranja proizvoda. Ne na kraju, sredstvo 17 za brojenje i pokazivanje daje modulu 30
za doziranje 1 pokretanje visok stupanj kvalitete i stoga je on skupi dio injekcijskog aparata. Dok je relativno jeftin
modul 10 spremnika konstruiran kao potrosni dio, modul 30 za doziranje 1 pokretanje je predviden za ponovnu upotrebu
1 povezan je, naravno, s novim modulom 10 spremnika.

Za biranjc doziranja proizvoda, tj. za doziranjc, clement 12 za doziranjc i pokrctanjc sc mozc okrctati oko uzduznc osi L
i on je osim toga montiran pomocu straznjeg dijela kucista 11 tako da se on moZze pomicati linearno oko uzduzne osi L,
u smjeru napredovanja i suprotno. Element 12 za doziranje i pokretanje je Supalj cilindar i on okruzuje stapajnicu 4 u
njezinom prednjem dijelu. Straznji dio elementa 12 za doziranje i pokretanje strsi dalje iza straznjeg kraja dijela kucista
11. Sredstvo za vodenje doziranja u obliku Sipke umetnuto je u element 12 za doziranje i pokretanje odostraga, toliko
koliko manSeta elementa 12 za doziranje i pokretanje strsi radijalno unutra. Osim toga, na straznjem kraju, u element 12
za doziranje i pokretanje je umetnut poklopac 14 isto tako kao i sredstvo 13 za vodenje doziranja. Stedstvo 13 za
vodenje doziranja je uévri¢eno aksijalno u odnosu na element 12 za doziranje 1 pokretanje izmedu mangsete koja strsi
radijalno i elementa 12 za doziranje i pokretanje i poklopca 14. Sredstvo 13 za vodenje doziranja je takoder spojeno i
osigurano protiv okretanja s elementom 12 za doziranje i pokretanje. U svrhu doziranja, sredstvo 13 za vodenje
doziranja str$i u Suplju stapajnicu 4 odostraga. Stapajnica 4 obuhvaca spojni dio 4a (slika 4) koji sa sredstvom 13 za
vodenje doziranja zahvaca tako da stapajnica 4 i sredstvo 13 za vodenje doziranja, i stoga takoder i element 12 za
doziranje i pokretanje, se ne mogu medusobno okretati oko zajedniCke uzduzne osi L, ali se oni mogu pomaknuti u
medusobnom odnosu uzduz uzduzne osi L, u smjeru napredovanja i suprotno. U tu svrhu, spojni dio 4a je izraden kao
linearno vodilo sredstva 13 za drZzanje doziranja.

Sredstvo 16 za vracanje elastiCno nateze element 12 za doziranje i pokretanje suprotno smjeru napredovanja, i u
pocetnom polozaju je prikazano na slikama 3 1 4. U pocetnom poloZzaju, proizvod se moze dozirati okretanjem elementa
za doziranje 1 pokretanje oko uzduzne osi L. Zatim, od poCetnog poloZaja, odabrano doziranje proizvoda se moZe
isporuditi aksijalnim pomicanjem elementa 12 za doziranje i pokretanje. Sredstvo 16 za vracanje izradeno je od spiralne
opruge koja djclujc kao tlaéna opruga koja jc smjcstcna u prstenastom rasporu oko clementa 12 za doziranje i pokretanjc
i aksijalno je poduprta izmedu mansete dijela kucista 11 koji str$i radijalno prema .unutra i mansete elementa 12 za
doziranje i pokretanje koja je okrenuta na suprotnu stranu i str$i radijalno prema van.

Zaustavno sredstvo 8 ima dvostruku funkciju. Ono, s jedne strane, preko svojeg zaustavnog elementa 8a osigurava da se
stapajnica 4 ne mozZe vratiti suprotno smjeru napredovanja u odnosu na drza¢ mehanizma 3 1 stoga posebno u odnosu na
klip smjesten u ampuli 2, U svojoj drugoj funkciji, kao sredstvo za prekidanje, zaustavno sredstvo 8 sprecava, nadalje,
pomicanje stapajnice 4 prema naprijed tijekom postupka doziranja kad se dio za namjestanje doziranja 9 pomice
aksijalno, suprotno smjeru napredovanja, prema elementu 12 za doziranje i pokretanje.

U pocetnom polozaju, prikazanom na slikama 3 1 4, prije doziranja, dio 9 za namjestanje doziranja dodiruje grani¢nik 3c
za isporuku 3¢ (slika 5) koji je oblikovan od mehanizma drzaca 3, u smjeru napredovanja. Stapajnica 4 je u stalnom
dodiru s klipom. U svrhu doziranja, dio 9 za namje$tanje doziranja 9 se odmakne od grani¢nika 3¢ za doziranje prema
elementu 12 za doziranje i pokretanje pomocu navojnog spoja sa stapajnicom 4 i s linearnim vodilom od mehanizma
drzaca 3. To malo smanjuje razmak izmedu straznjeg podruéja grani¢nika dijela 9 za namjestanje doziranja 9 i prednjeg
dijela grani¢nika elementa 12 za doziranje i pokretanje, ali s druge strane malo povecava razmak izmedu prednjeg dijela
grani¢nika dijela 9 za namje$tanje doziranja i grani¢nika 3¢ za isporuku. Potonji razmak izmedu grani¢nika 3c za
isporuku i dijela 9 za namjestanje doziranja 9 je duljina staze pomocu koje se dio 9 za namjestanje doziranja 9 i - zbog
navojnog spoja - takoder stapajnica 4 pomicu u smjeru napredovanja u tijekom pomicanja elementa 12 za doziranje i
pokretanje zbog isporuke. Grani¢nik 3¢ za isporuku tvori prednji pomi¢ni grani¢nik. Tijekom pomicanja zbog isporuke,
stapajnica 4 preko svog prednjeg kraja, koji je oblikovan kao tijelo grani¢nika spojeno sa stapajnicom 4, gura prema
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klipu tako da se on ne moze pomicati u smjeru napredovanja ili suprotno, i gura klip dalje u smjeru napredovanja prema
izlazu ampule 2. UzduZna os L tvori okretnu i uzduznu os pomicanja koje se vr§i u svrthu doziranja i isporuke proizvoda.

Razmak, koji nastaje izmedu dijela za namjestanje doziranja 9 i elementa 12 za doziranje i pokretanje tijekom postupka
doziranja kad dio 9 za namjestanje doziranja dodiruje grani¢nik 3c za isporuku, odgovara maksimalnom doziranju
proizvoda koji se moze odabrati i isporuciti tijekom isporuke. Udarni pokret elementa 12 za doziranje i pokretanje
jednak je duljinom za svaku isporuku. Doziranje drZi samo razmak izmedu dijela 9 za namjestanje doziranja 9 i
grani¢nika 3¢ za isporuku, a stoga i duljinu staze koja tijekom isporuke moZe zajedno putovati s elementom 12 za
namjestanje doziranja 9.

Prekidna funkcija zaustavnog sredstva 8 i zaustavni zahvat koji postoji izmedu stapajnice 4 i zaustavnog sredstva 8§ za tu
svrhu, vide se Cisto na slikama 6 i 7. S jedne strane, zaustavno sredstvo 8 obuhvaca dva prekidna elementa 8b za
prekidni zahvat, od kojih je svaki oblikovan kao elasti¢no savitljiva kvacice, kao i elementi 8a za blokiranje ispred njih.
U primjeru izvedbe, zaustavno sredstvo 8 je izradeno od jednog prstenastog elementa iz kojeg, na strani dodira,
aksijalno strse Cetiri elasti¢ne kvacice. Kvadice su rasporedene na jednakom razmaku po opsegu prstenastog elementa.
Dvije kvactice, koje se nalaze jedna nasuprot druge, tvore zaustavni element 8a, a druge dvije kvacice, koje se takoder
nalaze jedna nasuprot druge, tvore prekidni element 8b.

S tim su skladu, stapajnica 4 obuhvaca dva povratna zaustavna sredstva 6, koja su izradena na vanjskoj povrsini, na
suprotnim stranama, i idu u uzduznom smjeru stapajnice 4, i dva prekidna sredstva 7, koja takoder idu u uzduznom
smjcru stapajnicc 4 na medusobno suprotnim stranama. Navoj stapajnicc 4 za navojni zahvat s dijclom za namjcStanjc
doziranja 9 izraden je pomocu Cetiri preostala navojna dijela 5, koji idu po gotovo cijeloj duljini stapajnice 4. Svako
povratno zaustavno sredstvo 6 i prekidno sredstvo u smjeru napredovanja je oblikovano od niza zubaca. Medutim, dok
su zupci povratnog zaustavnog sredstva 6 oblikovani kao zupci pile, suzujuéi se u smjeru napredovanja i ukljucujuci
zaustavna podrudja istaknuto prema natrag i Sireci se popre¢no smjeru napredovanja, dva niza zubaca koji tvore prednja
prekidna sredstva ne ukljucuju zaustavna podrucja istaknuta prema naprijed koja imaju relativan u¢inak zaustavljanja.
Svi zupci prednjih prekidnih sredstava 7 pokazuju meksi profil zupca u usporedbi s povratnim zaustavnim sredstvima 6.
Nije predvideno da prekidni zahvat izmedu zaustavnih sredstava 8 i prednjih prekidnih sredstava 7 stapajnice 4 sprecava
stapajnicu 4 od napredovanja, ve¢ samo da to jale oteza, da se osigura da se stapajnica 4 ne pomife u smjeru
napredovanja tijekom doziranja. Na strani zubaca prednjeg prekidnog sredstva 7 i na straZnjim stranama prekidnog
elementa 8b, koji dodiruje prednje strane zupca prednjeg prekidnog sredstva 7, oni su oblikovani tako da se prevlada
prag sile koji se nije dosegao tijekom doziranja, da bi se prevladalo prekidni zahvat. Taj prag sile je veci od sile
potrebne za pomicanje zubaca povratnog zaustavnog sredstva 6 preko zaustavnog elementa 8a u smjeru napredovanja.
Prag sile je ponajprije najmanje dvostruko veéi od pocetne frikcijske sile izmedu povratnog zaustavnog sredstva 6 i
zaustavnih elemenata 8a. Frikcijska sila izmedu potonjih takoder samo postupno raste izmedu dva uzastopna zaustavna
zahvata tijekom pomicanja prema naprijed. Suprotno tome, prag sile prekidnog zahvata mora se primjenjivati od jednog
zaustavnog zahvata do slijedeceg, neposredno na pocetku pomicanja prema naprijed, u svakom zaustavnom zahvatu.
Medutim, prag sile ne smije biti tako velik da on muéi korisnika tijekom isporuke.

Nezeljeno pomicanje prema naprijed sa stapajnicom, kao reakcija na pomicanje s dijelom za namje$tanje doziranja 9, pri
biranju doziranja/ mozc sc na¢clno takodcr uzrokovati sa zaustavnim zahvatom samog zaustavnog srcdstva 8. Mcdutim,
takovo pomicanje je pouzdanije sprije¢eno zbog prekidnog zahvata, nego sa samim zaustavnim zahvatom.

Spoj izmedu modula 10 spremnika 10 i modula 30 za doziranje 1 pokretanje je pozitivan zapor. S jedne strane, zaporni
zahvat postoji izmedu mehanizma drzaca 3 i dijela kuéista 11 koji sprec¢ava relativno pomicanje u aksijalnom smjeru.
Iza zapornog zahvata, prednji dio kuéista 1, 3 1 straZznji dio kucista 11 se vode aksijalno i linearno izravno jedan na drugi
da se sprijeci relativno okretanje kad se spajaju ili kad su spojeni. Aksijalna vodila 3d mehanizma drzaca 3, koji zajedno
s jednim ili viSe odgovarajuéih zahvatnih elemenata straznjeg dijela kuéista II tvore linearno vodilo, mogu se jasno
vidjeti na slici 5. Aksijalna vodile 3d su oblikovana od vodecih podruc¢ja na rebrima vodila; ta se vodila mogu takoder
oblikovati od podru¢ja vodila u udubljenjima koja se protezu aksijalno. Na taj nacin se dobiju aksijalni vode¢i kanali.
Vodeca rebra se aksijalno suzuju tako da za jedan ili viSe zahvatnih elemenata straznjeg dijela kuc¢idta 11 nastaju
Jjevkasti umeci; koji vode u vodece kanale. Da bi se jo$ bolje centrirali dijelovi kuéista 1, 3 11 1 na pocetku spoja,
vodeca rebra se takoder suzuju u radijalnom smjeru. Jedan, ili vise zahvatnih elemenata straznjeg dijela kucista 11 je, ili
jesu ponajprije oblikovani kao aksijalni odsje¢ci 3d na povr$ini suprotnog podrucja, tj. na podru¢ju unutarnje povrsine
straznjeg dijela kudista 11.

Zaporni zahvat postoji izmedu prvog, Zenskog zapornog elementa 3a mehanizma drzaca 3 (slika 5) i zapornog prstena
20 koji je spojen sa straznjim dijelom kuéista 11 tako da se on moZe pomicati radijalno, ali ne i aksijalno. Zaporni prsten
20 tvori drugi, muski zaporni element 21 koji radiyjalno zahvaca izravno s prvim zapornim elementom 3a. Spoj
klju¢/brava postoji izmedu prvog zapornog elementa 3a i drugog zapornog elementa 21 koji sprecava da se modul 10
spremnika 10 i modul 30 za doziranje i pokretanje pomi¢u aksijalno jedan u odnosu na drugi.
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Slike 3 i 4 prikazuju zaporni element 21 u zapornom zahvatu sa zapornim elementom 3a. Zaporni element 3a je izraden
od prstenastog nastavka i utora koji ide oko vanjske povrsine mehanizma drzaca 3. Prstenasti nastavak tvori straznju
bo¢nu stijenku utora. Drugi zaporni element 21 je izraden od ¢eslja koji strdi radijalno unutra od unutarnje povrsine
zapornog prstena 20 i1 koji se pomoc¢u sredstva 24 za vraCanje u zapornom zahvatu gura radijalno unutra preko
unutarnjeg podru¢ja povrsine straznjeg dijela kucista 11, str$eci u prihvatni zaporni element 3a. Zaporni prsten 20 je
pomocu sredstava 24 za vracanje poduprt u svojoj cijelosti u radijalnom smjeru na podrucju unutarnje povrsine
oblikovane od straznjeg dijela kuéi$ta i 11, tako da sredstvo 24 za vraanje gura snazno prema vanjskoj povrdini
zapornog prstena 20 u radijalnom produzenju zapornog elementa 21. Zaporni prsten 20 okruzuje drza¢ mehanizma 3 1
moze se pomaknuti u svojoj cijelosti radijalno natrag i naprijed protiv sile vracanja povratnog sredstva 24, tako da se
drugi zaporni element 21 moze pomaknuti u zaporni zahvat s prvim zapornim elementom 3a i iz njega. Straznji dio
ku¢ista 11 tvori tijesno klizno vodilo za radijalno pomicanje zapornog prstena 20. Na njegovoj strani, radijalno nasuprot
zapornom elementu 21, zaporni prsten 20 tvori nezaporno tipkalo 22 za korisnika. Za radijalno vodenje povratnog
sredstva 24, izradenog u obliku tlatne opruge, vodeci €esalj strsi radijalno od vanjskog podrucja povr§ine zapornog
prstena 20 koja je okrenuta od zapornog elementa 2.

Osim toga, dva zaustavna Ce$lja 23, koji priti§¢u radijalno van prema zapornom bloku 25, str§e od podrucja vanjske
povrsina zapornog prstena 20 u smjeru opsega na obje strane spomenutog vodeceg ¢eslja i aksijalno iza vodeceg Ceslja.
Budu¢i da zaustavni ¢esljevi 23 dodiruju zaporni blok 25, radijalno pomicanje zapornog elementa 21 -koje bi moglo
imati za posljedicu da se zaporni zahvat oslobodi - je sprijeeno. Time je pomocu zapornog bloka 25 osiguran zaporni
zahvat izmedu zapornih elemenata 3a i 21. Zaporni zahvat je osiguran u svakom polozaju elementa 12 za doziranje i
pokretanje, osim u rastcreécnom poloZzaju koji clement 12 za doziranje 1 pokretanjc zauzima na kraju svog pomicanja
zbog isporuke. Rastere¢eni polozaj se stoga poklapa s najudaljenijim pomaknutim polozajem koji element 12 za
doziranje 1 pokretanje zauzima kad on dodiruje dio 9 za namjeStanje doziranja tijekom njegovog pomicanja zbog
isporuke, a dio 9 za namjeStanje doziranja sa svoje strane dodiruje grani¢nik isporuke 3¢ mehanizma drzaca 3.
Predvideni modul 30 za doziranje i pokretanje sada nije spojen s modulom spremnika, mehanicki grani¢nik elementa 12
za doziranje 1 pokretanje elementa 12 je oblikovan od grani¢nog elementa 31 naprave za doziranje 1 pokretanje. U ovom
primjeru Izvedbe, vraCanje prstena drzaca koji sluzi za vracanje indikatora 17 tvori grani¢ni element 31. u tom slucaju,
element 12 za doziranje i pokretanje, koji dodiruje spomenuti grani¢ni element 31, definira rasteretni polozaj elementa
12 za doziranje i1 pokretanje, a rasteretni polozaj je definiran s grani¢nim elementom 31 koji odgovara onom koji je
definiran s dijelom 9 za namje$tanje doziranja 9 koji dodiruje grani¢nik isporuke 3c.

Slika 8 prikazuje zaporni blok 25. U ovom primjeru izvedbe, on je izraden kao jedan dio od zaustavnog kliznika.
Zaporni blok 25 obuhvaca plocasto, glavno tijelo koje, kad je sastavljeno, ide aksijalno, kao §to je prikazano, na primjer,
na slici 4. Na jednom kraju, nosa¢ 26 str$i pod pravim kutem od glavnog tijela. Kad je tijelo sastavljeno, nosac 26 ide
radijalno tako daleko kao i element 12 za doziranje i pokretanje. Nosa¢ 26 sluzi za uévr§éenje zapornog bloka 25
elementa 12 za doziranje i pokretanje koji za tu svrhu obuhvaca dva prstenasta nosaca izradena tako da su aksijalno
odmaknuti na podruéju vanjske povrsine, i koji tvore sredstva za drzanje 15a i 15b. Prednja sredstva za drzanje 15a
tvore istovremeno nose¢u mansetu sredstva 16 za vrac¢anje. Izraden u prstenastom prostoru izmedu sredstava za drzanje
15a 1 15b, zaporni blok 25 strsi preko svog nosata 26 i on je tijesno okruZen na obje strane s dva sredstva za drzanje 15a
i15b.

Na prednjem kraju i okrenuto od nosaa 26, glavno tijelo zapornog bloka 25 ima aksijalno udubljenje 27 koje je
otvoreno prema prednjem kraju zapornog bloka 25, na takav na¢in da nastaju zaustavni jezici 28 koji se protezu
aksijalno na obje strane udubljenja 27. Zaustavni Cesljevi 23 zapornog prstena 20 su rasporedeni tako da svaki od
spomenutih zaustavnih ¢esljeva 23 pritiskuje prema jednom od zaustavnih jezicaca 28, osiguravajuéi da clement 12 za
doziranje i pokretanje ne zauzme rastereceni polozaj. Kad se zaporni blok 25 pomakne aksijalno, sredstvo za vracanje
24 za zaporni element 21 ide kroz aksijalno udubljenje 27.

Urezana udubljenja 29 su, nadalje, izradena u glavnom tijelu zapornog bloka 25, i definiraju rasteretni polo7aj elementa
12 za doziranje i pokretanje. Predvideno je po jedno urezano udubljenje 29 za svaki zaustavni ¢eSalj 23. PoloZaj
urezanih udubljenja 29 je odabran tako da se ona podudaraju samo sa zaustavnim Ce§ljevima 23 i tako omoguéuju
zaustavljanje umetnutih ¢e$ljeva 23 kad je element 12 za doziranje i pokretanje element 12 napredovao u svoj rasteretni
poloZzaj.

Jasno je da se u konstrukeiji, specifi¢no odabranoj u primjeru izvedbe., moze takoder predvidjeti jedan zaustavni ¢efalj
23 i zaporni blok 25, s tim u skladu, ima samo jedno urezano udubljenje 29 i vjerojatno takoder samo jedan zaustavni
jezicac 28, Osim toga, zaporni blok se moZe nacelno izraditi kao jedan dio zajedno s elementom 12 za doziranje i
pokretanje. Medutim njegova izrada kao posebnog dijela nudi prednost Sto se ti¢e proizvodnje, sastavljanja i djelovanja
elementa 12 za doziranje i pokretanje zajedno sa stapajnicom 4. Sto se ti¢e montazne duljine zapomog bloka 25, treba
naglasiti da je zaporni blok 25 poduprijet na svojoj vanjskoj strani, koja je okrenuta od zapornog elementa 21, na
unutarnjem podrucju povrsine kuciSta 11. Na taj nacin je povecana stabilnost koja osigurava zaporni zahvat. Kuéiste 11
tvori ponajprije aksijalno vodilo za zaporni blok 25.
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U nastavku ;se opisuje nadin rada injekcijskog aparata, pri emu se pretpostavlja da su novi modul spremnika 10 i
modul 30 za doziranje i1 pokretanje, koji su se ve¢ koristili, barem jednom sastavljeni i da se zatim proizvod isporucuje
PO prvi put.

Modul 30 za doziranje i pokretanje i novi modul 10 spremnika se medusobno poravnaju aksijalno, tako da su njihove
dvije uzduZne osi medusobno poravnate. Zatim se modul 10 spremnika umetne preko njegovog straznjeg kraja u kuciste
11, koje je otvoreno prema prednjoj strani modula 30 za doziranje i pokretanje.

Time se centrira sredidnji dio kuciSta 1, 3 i dio kudi s ta 11 na suzenim krajevima vodeéeg rebra 3d mehani zrna drzaca
3. Dok se klizu unutra, dva dijela kuéiSta se vode aksijalno i linearno, jedan po drugom, u okretni kutni polozaj,
prethodno namjesten pomocu linearnog vodila, sve dok dijelovi ku¢ista 1, 3 1 11 zauzmu spojni krajnji poloZaj u kojem
se moZe uspostaviti zaporni zahvat zapornih elemenata 3a i 21 ili se on moZze sam namjestiti.

Element 12 za doziranje i pokretanje je zabravljen u prethodno namje$tenom okretnom kutnom poloZaju u odnosu na
straznji dio kucista 11. Linearno vodilo dijelova kuéista 1, 3 i 11 i okretni kutni zabravljeni poloZaji elementa 12 za
doziranje i pokretanje su medusobno namjesteni tako da se zahvat, osiguran protiv okretanja, izmedu elementa 12 za
doziranje i pokretanje i stapajnice 4 uspostavlja u svakom zabravljenom poloZaju elementa 12 za doziranje i pokretanje i
u svakom okretnom kutnom poloZaju u kojem su dijelovi kucista 1, 3 1 11 linearno vodeni jedan po drugom.

Ako sc clement 12 za doziranjc i pokrctanjc nalazi u aksijalnom poloZaju prema dijelu kuéista 11 koji jc iza rastcretnog
polozaja, zaporni element 21 se drzi u svom radijalnom krajnjem unutarnjem polozaju pomoc¢u zapornog bloka 25. U
tom poloZzaju zaporni element 21, modul. 30 za doziranje i pokretanje 1 modul 10 spremnika ne mogu kliznuti jedan na
drugi sve do kraja spoja i stoga se takoder ne mogu medusobno spojiti, jer prstenasti nosa¢ izraden na vanjskoj povr§ini
mehanizma drzac¢a 3, koji tvori dio prvog zapornog elementa 3a, dolazi sjesti dodirujuci najprije drugi zaporni element
21.

Prstenasti nosa¢ se moze smanjiti na kratak radijalan produZetak u tangencijalnom smjeru ako je osigurano da se
dijelovi ku¢ista 1, 3 1 11 mogu sloziti samo u okretnom kutnom polozaju u kojem takav produzetak i drugi zaporni
element 21 dolaze sjesti u aksijalno udubljenje. Prstenasti nosag ili radijalan produzetak mogu takoder oblikovati samo
prvi zaporni elesment 3a, jer bitna funkcija prvog zapornog elementa 3a je da on omogucéi uspostavljanje spoja izmedu
modula 10 spremnika i modula 30 za doziranje i pokretanje samo kad element 12 za doziranje i pokretanje zauzima svoj
rastereceni poloZzaj. Ako je ispunjen taj uvjet, tada ¢e element 12 za doziranje i pokretanje osigurati, kad je uspostavljen
spoj izmedu modula 10 spremnika i modula 30 za doziranje 1 pokretanje, da se dio za namjestanje doziranja 9 nalazi u
svom poloZzaju nultog doziranja u kojem on dodiruje grani¢nik 3¢ za isporuku mehanizma drzada 3.

Da bi se ispunio gore opisan uvjet, korisnik gurne element 12 za doziranje i pokretanje aksijalno prema straznjem dijelu
ku¢ista 11, toliko koliko je daleko rasteretni polozaj. U tom relativnom polozaju izmedu straznjeg dijela kucista 11 1
elementa 12 za doziranje i pokretanje, zaustavni ¢esljevi 23 se mogu pomaknuti u urezana udubljenja 29 zapornog bloka
25. Korisnik stoga ne samo da gurne element 12 za doziranje i pokretanje tako daleko koliko je daleko rasteretni
polozaj, veé on istovremeno takoder gurnc i prvi zaporni clement 20 izvan zapornog zahvata pomoéu nczapornog
tipkala 22. Modul 10 spremnika moZze se zatim pomaknuti aksijalno preko prstenastog nosaca prvog zapornog elementa
3a i umetnuti dalje u straznji dio kuéista 11. Korisnik moZe otpustiti nezaporno tipkalo 22. Cim prvi zaporni element 21
pokrije drugi zaporni element 3a, on usko¢i u prihvatni zaporni element 3a zbog sile sredstva 24 za vracanje, tako da se
uspostavi zaporni zahvat. Modul 10 spremnika i modul 30 za doziranje i pokretanje se zatim medusobno spoje na
definirani nacin $to se tice polozaja dijela 9 za namjeStanje doziranje i stapajnice 4. Ako prije nego se uspostavi zaporni
zahvat dio 9 za namje$tanje doziranja jo§ uvijek pokazuje mali razmak od grani¢nika 3¢ za isporuku, taj razmak nestaje
zbog djelovanja elementa 12 za doziranje i pokretanje, potrebnog na uspostavljanje spoja. Dobivena isporuka proizvoda
moZe se prihvatiti, ¢ak biti pozeljna u svrhu punjenja injekcijske igle. Time se ponajprije brojenje i pokazni uredaj 17
vrac¢aju na nulu.

U definiranom pocetnom stanju, postavljenom na taj nafin, korisnik moze dozirati proizvod. Proizvod se dozira
okretanjem elementa 12 za doziranje i pokretanje oko uzduzne osi L i u odnosu na dio kuciSta 11. Buduéi da se sredstvo
13 za doziranje natje¢e s elementom 12 za doziranje i pokretanje, osiguranim protiv okretanja, i za njegov dio zahvaca
sa stapajnicom 4, osiguranom protiv okretanja, element 12 za doziranje i pokretanje vodi stapajnicu 4 tijekom njezinog
rotacijskog pomicanja zbog doziranja. Zbog vijéanog zahvata izmedu stapajnice 4 i dijela 9 za namjesStanje doziranja 9 i
linearnog vodila dijela za namjestanje doziranja 9 s mehanizmom drZaca 3, dio za namjeStanje doziranja 9 vrsi aksijalno,
uzduzno pomicanje zbog doziranja, prethodno namjeSteno s urezom navoja suprotnog navojnog zahvata, prema
elementu 12 za doziranje 1 pokretanje. Element 12 za doziranje 1 pokretanje tvori straznji, uzduzno pomican grani¢nik
12¢, koji ograni¢ava uzduzno pomicanje zbog doziranja dijela 9 za namjestanje doziranja 9 i tako definira maksimalan
hod isporuke koji se moze namjestiti.
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Sredstvo 17 za brojenje i pokazivanje broji jedinice doziranja koje odgovaraju okretnom kutnom polozaju elementa 12
za doziranje i pokretanje 1 pokazuje ih opticki.

Postupak doziranja je zavr$en kad se odabere Zeljeno doziranje proizvoda. Odabrano doziranje proizvoda se isporucuje
pomocu pomicanja za isporuku, koje ide u smjeru napredovanja klipa elementa 12 za doziranje i pokretanje. Tijekom
njegovog pomicanja zbog isporuke, element 12 za doziranje i pokretanje dodiruje dio 9 za namjeStanje doziranja 9 1
vodi ga. Kad dio 9 za namje$tanje doziranja 9 dodirne grani¢nik 3¢ za isporuku mehanizma drZaca 3 tijekom pomicanja
zbog isporuke, pomicanje elementa 12 za doziranje i pokretanje zbog isporuke i isporuka proizvoda je gotova. Kad
korisnik pusti i¢i element 12 za doziranje i pokretanje, on se pomocu sredstva 16 za vraanje ponajprije pomice
suprotno smjeru napredovanja, natrag ponovno u pocetni polozaj za doziranje i isporuku proizvoda. Sredstvo 17 za
brojenje 1 pokazivanje je ponajprije povezano s elementom 12 za doziranje i pokretanje tako da se ono u meduvremenu
vrati na nulu. MozZe se predvidjeti sredstvo za brojenje 1 pokazivanje ukupne koli¢ine proizvoda koja je ve¢ isporucena i
time ostatka koli¢ine proizvoda preostale u ampuli 2.

Da bi se modul 10 spremnika odvojio od modula 30 za doziranje i pokretanje, element 12 za doziranje i pokretanje se
pomakne do kraja u rasteretni polozaj, tj. sve dok on dotakne dio 9 za namjestanje doziranja. U tom poloZaju, korisnik
moze ponovno osloboditi zaporni zahvat pritiskom na nezaporno tipkalo 22, i odvojiti modul 10 spremnika od modula
30 za doziranje i pokretanje.

Slike 9 do 13 prikazuju uzduzni presjek i Cetiri presjeka drugog primjera izvedbe injekcijskog aparata. Injekcijski aparat
drugog primjcra izvedbe je identican s onim iz prvog primjcra izvedbe Sto sc ti€e zapora i zapornog bloka 25, tako da sc
usporedba vrsi u tom pogledu prema opisu prvog primjera izvedbe. Posebno, zaporni blok 25 drugog primjera izvedbe
je identi¢an s onim u prvom primjeru izvedbe $to se ti¢e svih njegovih funkcionalnih pojedinosti. Isto se odnosi i na
zaporne elemente 3a121.

Zaporni prsten 20 1 polozaj zaustavnih ¢eSljeva 23 prema zapornom elementu 21 i prema zapornom bloku 25 u
pofetnom stanju aparata mo2e se vidjeti posebno jasno u presjeku na slikama 10, 11 1 12, prema kojima je izvr§ena
usporedba u tom pogledu, takoder kao tipi¢na za prvi primjer izvedbe.

Injekeijski aparat drugog primjera izvedbe razlikuje se od prvog primjera izvedbe u zahvatu i napredovanju pomaka
komponenata uklju¢enih u doziranje. Osim toga, dodatno uz funkciju mehanizma drzaca prvog primjera izvedbe, drzac¢
mehanizma ispunjava posebno i funkciju namjestanja polozaja dijela za namjestanje doziranja u zasebnim okretnim
kutnim polozajima koji se mogu mijenjati u odnosu prema mehanizmu drzac¢a, u svrhu doziranja. Suprotno tome,
zaustavno sredstvo drugog primjera izvedbe je izvedeno jednostavnije od onog u prvom primjeru izvedbe. Prvo, same
razlike u usporedbi s prvim primjerom izvedbe bit ¢e opisane u nastavku, pri ¢emu se za komponente koje su identi¢ne u
njihovoj osnovnoj funkciji s komponentama istog naziva u prvom primjeru izvedbe, ali se razlikuju u pojedinostima,
koriste brojevi iznad trideset s istom zavr§nom znamenkom, ili to¢no istog broja kao u prvom primjeru izvedbe. Tamo
gdje nema navoda koji se odnosi na drugi primjer izvedbi, primjenjuju se odgovarajuéi navodi koji se odnose na prvi
primjer izvedbe.

U drugom primjeru izvedbe, clement 12 za doziranje 1 pokretanje, koji sc moze pomicati aksijalno 1 lincarno u odnosu
na straznji dio kuéista 11 i okretati oko uzduzne osi L, spojen je s dijelom 39 za namjestanje doziranja 39, koji je siguran
protiv okretanja. Element 32 za doziranje i pokretanje i dio za namjestanje doziranja 39 mogu se pomicati u smjeru
napredovanja i suprotno, jedan u donosu prema drugom i u odnosu na dijelove kuéista 1, 3 i 11. Stapajnica 4 se drzi
pomocéu mehanizma drzaca 3, osiguranog protiv okretanja. Zajedni¢kim djelovanjem sa zaustavnim elementima
zaustavnog sredstva 38, koji su kao jedan dio izradeni na mehanizmu drzaca 3, povratno zaustavno sredstvo 6, koje je
po funkciji jednako s onim u prvom primjeru izvedbe, spreava stapajnicu 4 od pomicanja suprotno smjeru
napredovanja, ali joj dopusta da se pomiée u smjeru napredovanja. Zaustavni elementi istovremeno tvore povratni blok i
okretni blok 7a stapajnicu 4. Osim toga, kao i prethodno u prvom primjeru izvedbe, element 32 7za doziranje i pokretanje
tvori klizno vodilo za stapajnicu 4.

Tijekom doziranja, element 32 za doziranje i pokretanje vrsi isto okretno pomicanje zbog doziranja kao i element 12 za
doziranje i pokretanje u prvom primjeru izvedbe. Medutim, buduéi da je zahvat osiguran protiv okretanja, dio 9 za
namjeStanje doziranja je zarobljen tijekom okretnog pomicanja zbog doziranja. Navojni zahvat izmedu stapajnice 4 1
dijela 39 za namjestanje doziranja 39 je ponovno sli¢an onom u prvom primjeru izvedbe, tako da zbog okretnog
pomicanja zbog doziranja i navojnog zahvata sa stapajnicom 4, grani¢nik 39cm nastao od dijela 39 za namjestanje
doziranja 39, se pomice tijekom doziranja suprotno smjeru napredovanja, i to prema prednjem kraju elementa 32 za
doziranje i pokretanje. Suprotno prvom primjeru izvedbe, tijekom doziranja dio 39 za namjeStanje doziranja tako vrsi
okretno pomicanje zbog doziranja 1 paralelno pomicanje zbog doziranja u odnosu na prednji dio kucista, dok stapajnica
4 ostaje nepomicna. Kad se doziranje zavrsi, pomicanjem zbog isporuke elementa 32 za doziranje i pokretanje gura se i
stapajnica 4 za duljinu staze koja odgovara malom razmaku izmedu podrudja grani¢nika 39 za namjestanje doziranja i
grani¢nika isporuke 3¢ mehanizma drzaca 3, namjeStenog pomocu doziranja.
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Paralelan pomak zbog doziranja dijela 39 za namjestanje je ogranifen suprotno smjeru napredovanja sa straznjim
paralelno pomi¢nim grani¢nikom 3c, kojeg tvori izravno sam straznji dio kuéista 11. U drugom primjeru izvedbe,
takoder, rotacijske osi i osi paralelnog pomicanja komponenata uklju¢enih u doziranje i isporuku proizvoda tvore
uzduznu os L.

Kao u prvom primjeru izvedbe, prednji dio kuéista 1, 3 tvori klizno vodilo za dio 39 za namjestanje doziranja. Da bi se
oblikovalo klizno vodilo, unutarnje podruéje povrSine mehanizma drzada 3 i vanjsko podrudje povrsine dijela 39 za
namjedtanje doziranja 39 su medusobno u kliznom dodiru. Element 32 za doziranje i pokretanje je u zahvatu s
unutarnjim podru¢jem povrsine dijela 39 za namjestanje doziranja 39, ¢ime izmedu, dijela 39 za namjestanje doziranja
391 elementa 32 za doziranje i pokretanje nastaje spoj osiguran protiv okretanja.

U drugom primjeru izvedbe, stapajnica 4 ne obuhvaca nikakvo vlastito prekidne sredstvo iza povratnog zaustavnog
sredstva 6. Dapace, prednje strane zubaca poput pile povratnog zaustavnog sredstva 6 takoder tvore svoje vlastito
prekidno sredstvo. Medutim, stapajnica 4 iz drugog primjera izvedbe moze se zamijeniti sa stapajnicom 4 iz prvog
primjera izvedbe, s tim u skladu, drza¢ mehanizma 3 iz drugog primjera izvedbe ¢e u tom slucaju takoder morati tvoriti
najmanje jedan prekidni element, ponajprije obadva prekidna elementa iz prvog primjera izvedbe.

Slike 14 do 16 prikazuju u perspektivi drza¢ mehanizma 3 iz drugog primjera izvedbe, gledan sa strane i u presjeku A-A
oznafenom na bo¢nom prikazu. Kao u prvom primjeru izvedbe, drza¢ mehanizma 3 je izraden jednodijelno u obliku
Cahure, ponajprijc kao dio izraden iz plastike injckeijskim pre3anjem. On ima izbodinu 3¢ na vanjskoj povrini prednjeg
dijela ¢ahure. Prednji dio ¢ahure je gurnut u dio 1 spremnika 1 i zabravljen nerastavljivo, barem za korisnika, na dio 1
spremnika pomocu izbo¢ine 3e.

Zaporni element 3a je izraden na sredisnjem dijelu ¢ahure drzaca mehanizma 3, kao u prvom primjeru izvedbe.

Straznji dio Cahure, spojen na zaporni element 3a, tvori viSe aksijalnih vodila 3d na njegovom vanjskom opsegu.
Aksijalna vodila 3ct su oblikovana od vodeéih rebara koja strie radijalno po vanjskom opsegu straznjeg dijela ¢ahure.
Toénije, aksijalno vodilo dobiveno je od aksijalnog produzetka, ravnih boc¢nih stijenki spomenutih vodeéih rebara, tako
da su - kao u prvom primjeru izvedbe -dobiveni aksijalno vode¢i kanali. Vodecéa rebra str$e van iz sredi$njeg dijela
¢ahure kao prsti, toliko daleko koliko i straznji kraj drzac¢a 3 mehanizma, gdje su ona odrezana aksijalno. Aksijalno
vodilo 3d sluzi za linearno vodenje straznjeg dijela kucista 11 kad je modul 10 spremnika spojen s modulom 30 za
doziranje i pokretanje. Kako se moze vidjeti na slici 9 1 jo§ jasnije na slici 11, zahvatni elementi 11d str§e radijalno
prema unutra od unutarnjeg podrucja povrsine straznjeg dijela kucista 11, koji mu odgovaraju po broju i prilagodenom
obliku. Po jedan zahvatni element 11d str§i u svako aksijalno vodilo 3d i on je linearno voden pomocu aksijalnog vodila
3d kad prednji dio ku¢ista 1, 3 i straznji dio kuéista 11 kliznu jedan u drugi da bi se spojili. Na taj nadin je osigurano da
tu nema nikakvog relativnog okretanja izmedu prednjeg dijela kucista 1, 3 i straznjeg dijela kucista 11 kad se tijekom
spajanja uspostavi zahvat izmedu elementa 32 doziranja i pokretanje i dijela 39 za namjestanje doziranja, osiguran
protiv okretanja.

Buduéi da su vodccéa rebra suzena aksijalno na njihovim straznjim krajevima, i vodceéi kanali sc tako $irc u lijevke za
umetanje, olak$ano je centriranje izmedu prednjeg dijela kuéista 1, 3 i straznjeg dijela kuéidta 11 u svrhu spajanja.
Vodeéa rebra su takoder suzena na njihovim krajevima radijalno s obzirom na podrucje povrsine drza¢a mehanizma 3,
§to relativno olak$ava medusobno centriranje dijelova kucista 1, 3 i 11 u rotacijskom kutnom polozaju prethodno
namjestenom s aksijalnim vodilom 3d.

Bas kao prednjim dijelovima kuéista 1, 3 i straznjim dijelovima kucista 11 je sprije¢eno okretanje jednog oko drugog
kad ih se stavlja da kliznu jedan u drugi, dio 39 za namjestanje doziranja 39 je takoder uévricen s obzirom na njegov
okretni kutni polo7aj u odnosu na prednje dijelove kuéista 1, 3, dijela 39 za namjestanje doziranja koji je uévricen
rastavljivo da se omoguéi okretno pomicanje dijela 39 za namjestanje doziranja, koje je potrebno za doziranje.

Da bi se zbog i toga omogucilo pomicanje zbog doziranja dijela 39 za namjestanje doziranja s jedne strane, ali da se
sprijeci nezeljeno pomicanje zbog doziranja uspostavljanjem spoja izmedu prednjeg dijela kucista 1, 3 i straznjeg dijela
kucista 11, dio 39 za namjestanje doziranja je pomocu zapornog spoja koji se moze osloboditi uévricen s drzacem
mehanizma 3 u posebnim okretnim kutnim poloZajima.

Slike 17 do 20 prikazuju pojedinacne prikaze dijelova 39 za namjestanje doziranja. Za stvaranje zabravljenog spoja, na
vanjskom podrucju povrsine dijela 39 za namjeStanje doziranja 39 izradeno je vise udubljenja 39g za zabravljivanje
Koja su rasporedena po opsegu na pravilnim razmacima. Svako udubljenje 39g za zabravljivanje je izradeno ravno,
brazda koja ide aksijalno ima zaobljen oblik uzduZz svog presjeka.
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Drza¢ mehanizma 3 ima dva ispupéenja za zabravljivanje 3g (slike 15 1 16). Dva ispupéenja za zabravljivanje 3g stre
radijalno prema unutra od unutarnjeg dijela povriine drza¢a mehanizma 3 u straznji pridrzni dio drza¢a mehanizma 3.
Oni su rasporedeni dijametralno jedan nasuprot drugog. Doti¢no podrucje povrsine drza¢a mehanizma 3, na kojem je
izradeno po jedno ispupCenja za zabravljivanje 3g, tvori opruzni element 3f koji je elasti¢no savitljiv u radijalnom
smjeru. Zbog elasti¢ne savitljivosti i zaobljenog oblika ispupCenja za zabravljivanje 3g, zajedno sa zaobljenim profilom
udubljenja za zabravljivanje 39g, moze se ostvariti zabravljen zahvat izmedu ispupcenja za zabravljivanje 3g i suprotnih
udubljenja za zabravljivanje 39g. To je potrebno za biranje doziranja. Medutim, s druge strane, zaporni spoj je
konstruiran tako da je dio 39 za namje$tanje doziranja okretno kutno uévriéen dovoljno stabilno da tu zbog doziranja ne
moze doc¢i do nezeljenog pomicanja dijela za namjestanje doziranja 39 kad su spojeni prednji dio kucista 1, 3 i straznji
dio ku¢ista 11 i kad je uspostavljen okretan spoj izmedu elementa 32 za doziranje i pokretanje i elementa 32 za
doziranje 1 pokretanje. Zabravljen spoj izmedu drza¢a mehanizma 3 i dijela 39 za namje$tanje doziranja ima koristan
sporedni u¢inak zbog osjetljivog, signala tijekom doziranja. Da bi se odrzalo povoljnu elasti¢nost opruge 3f, straznji dio
¢ahure drzaca mehanizma 3 je odrezan u doticnom podrucju povriine, tako da se element 3f odrzava kao prstenasti
segment koji ide u smjeru opsega, koji je aksijalno slobodan na obje strane.

Aksijalno vodilo 39d za zahvat, osiguran protiv okretanja, izmedu dijela 39 za namjestanje doziranja i elementa 32 za
doziranje i pokretanje moZze se takoder vidjeti na slikama 17, 18 i 20. Element 32 za doziranje i pokretanje ima najmanje
jedan zahvatni element, da se dobije aksijalno linearno vodilo, tj. okretni blok, izmedu elementa 32 za doziranje i
pokretanje i dijela 39 za namjestanje doziranja 39. Aksijalna vodila 39d su ponovno vodeéi kanali izradeni od vise
vode¢ih rebara koja idu aksijalno po ravnoj liniji. Svako vodece rebro je zadiljeno na svojem straznjem kraju koji je
okrcnut prema clementu 32 za doziranje i pokretanje da sc olakS$a provedbu centriranja izmedu clementa 32 za doziranjc
1 pokretanje i dijela 39 za namjestanje doziranja kad je uspostavljen zahvat protiv okretanja, osiguran protiv okretanja.
Ista konstrukcija se zbog toga koristi za aksijalno linearno vodenje dijela 39 za namjestanje doziranja 39 i elementa 32
za doziranje 1 pokretanje, kao i za aksijalno linearno vodenje dijelova kucista 1, 31 11.

Zbog cjeline, usporedba je konacno takoder u¢injena sa navojem 9a za doziranje 1 sa grani¢nikom isporuke 39c dijela 39
za namjeStanje doziranja 39, koji se mozZe najjasnije vidjeti na slici 18.

Konaéno, dva okretna bloka su predvidena za dio za namjestanje doziranja 39 koji djeluju u dva aksijalna krajnja
polozaja dijela 39 za namjestanje doziranja. U tom pogledu usporedba je dodatno u¢injena sa slikom 22.

Da bi se sprijecilo moguénost da se stapajnica 4 pomakne natrag kao reakcija na okretno pomicanje zbog doziranja s
dijelom 39 za namjeStanje doziranja, okretni grani¢nici 3%h su izradeni na prednjem kraju dijela 39 za namjeStanje
doziranja 39, U prednjem polozaju koji zauzima dio 39 za namjestanje doziranja 39 izravno nakon isporuke proizvoda
ili prije nego je doziranje odabrano, okretni grani¢nici 39h zahvaéaju okretne suprotne grani¢nike 3h izradene na drzacu
mehanizma 3 (slika 16). Okretni grani¢nici 3%h aksijalno str$e od prednje dodirne strane dijela 39 za namjeitanje
doziranja, a okretni suprotni grani¢nici 3h strie od aksijalno okrenutog dodirnog podruéja drzaca mehanizma 3 koji tvori
grani¢nik isporuke 3c, aksijalno nasuprot okretnim grani¢nicima 39h. Zahvat izmedu okretnih grani¢nika 3%h i okretnih
suprotnih grani¢nika 3h je takav da on dopusta okretno pomicanje zbog doziranja u smjeru okretanja, koje uzrokuje
paralelno pomicanje zbog doziranja dijela 39 za namjestanje doziranja izravno od grani¢nika isporuke 3c, ali sprec¢ava
okrctno pomicanja zbog doziranja suprotno smjeru okretanja, u prednji aksijalan krajnji polozaj.

Osim toga, predviden je drugi par okretnih grani¢nika i okretnih suprotnih grani¢nika, koji su izradeni tako da djeluju
zajedno, nacelno na isti nacin kao grani¢nici 3h i 39h. Spomenuti drugi par okretnih grani¢nika su okretni grani¢nici 391
na jednoj strani, koji aksijalno str$e od straznjeg dodirnog podruéja dijela 39 za namjestanje doziranja, i okretni suprotni
grani¢nici 11i s druge strane, koji aksijalno strSe od podrucja okrenutog grani¢niku, koje ga dodiruje od straZznjeg
paralelnog grani¢nika 11c prema dijelu 39 za namjestanje doziranja 39, koji se medutim ne vidi na slici 9 zbog premalih
dimenzija. U straznjem krajnjem polozaju, straznji par okretnih grani¢nika 111/391 spre¢ava moguénost da se stapajnica
4 pomakne u smjeru napredovanja kao reakcija na pomicanje zbog doziranja pomocu dijela 39 za namjestanje doziranja
usmjerenog prema straznjem paralelnom grani¢niku 11c..

Visina, tj. aksijalna duljina svih okretnih grani¢nika 3h, 39h, 11i i 39i je prilagodena visini zahvacenog navoja za
doziranje stapajnice 4 i dijela 39 za namjeStanje doziranja. Okretni grani¢nici su aksijalno dovoljno kratki da nije
sprijeCeno okretno pomicanje zbog doziranja koje pomi¢e dio 39 za namjestanje doziranja 39 dalje od doti¢nog
paralelnog grani¢nika 3¢ ili 11c.

Kod sastavljanja komponenata modula 10 spremnika, dio 39 za namjestanje doziranja se uvrta na stapajnicu 4 tako
daleko koliki je i prethodno namjesten aksijalan poloZaj, kao $to se moze vidjeti na slici 9. Stapajnica 4, zajedno s
navrtanim dijelom 39 za namjeStanje doziranja 39, se zatim umetne u drza¢ mehanizma 3 odostraga, sve dok njezino
zaustavno sredstvo 38 dode u zaustavni zahvat s povratnim zaustavnim sredstvom 6 stapajnice 4 i osim toga dok se
uspostavi zahvat izmedu okretnih grani¢nika 3%h dijela 39 za namjeStanje doziranja i rotacijskih suprotnih grani¢nika
drzata mehanizma 3, koji je osiguran protiv okretanja. Cak dok se umeée u drza¢ mehanizma 3, dio 39 za namjestanje
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doziranja je aksijalno i linearno voden pomocu drzaca mehanizma 3 preko zahvata izmedu zapornih ispupcenja 3g i
zapornih udubljenja 39g, sve dok dio 39 za namjestanje doziranja dodirne grani¢nik 3¢ za isporuku drza¢a mehanizma 3.
U tom prednjem krajnjem polozaju dijela 39 za namjestanje doziranja 39 prema drzacu mehanizma 3, ve¢ se je takoder
uspostavio spoj izmedu okretnih grani¢nika 3h i 39h, koji je osiguran protiv okretanja.

U tom stanju, drza¢ mehanizma 3 i dio 1 spremnika, koji je ve¢ sastavljen sa spremnikom, su medusobno spojeni.

U slijede¢em stupnju, straznji dio kuéista 11 potpuno sastavljenog modula 30 za doziranje i pokretanje je kliznuo na
drza¢ mehanizma 3, pri ¢emu se drza¢ mehanizma 3 i straznji dio kuéista 11 mogu meduscobno centrirati zbog aksijalnih
vodila 3d i zahvatnih elemenata 11d straznjeg dijela ku¢ista 111, kad su centrirani, oni se aksijalno i linearno vode jedan
po drugom zbog zahvata vodila. Tijekom klizanja straznjeg dijela 11 kuéista 11 na drzacu mehanizma 3, element 32 za
doziranje i1 pokretanje dolazi u zahvat, uévrsc¢en protiv okretanja, s dijelom 39 za namjestanje doziranja 39, pri Cemu je
ovdje takoder moguce odredeno prvo centriranje upotrebom linearnog vodila koje odgovara aksijalnim vodilima 3d i
zahvatnim elementima 11d.

Element 32 za doziranje i pokretanje je u zapornom spoju sa straznjim dijelom kuéista, u posebnom okretnom kutnom
zapornom ;poloZaju, i u zapornom spoju, tj. $to se ti¢e okretnog kutnog zapornog poloZzaja, on je voden aksijalno i
linearno. Okretna kutna razlika izmedu dva uzastopna okretna kutna, zaporna poloZaja odgovara jednoj jedinici
doziranja. Linearno vodilo izmedu drZaca mehanizma 3 1 straznjeg dijela kucista 11 s jedne strane, i posebnog okretnog
kutnog poloZaja dijela za namjeStanje doziranja 39 prema drzatu mehanizma 3 (zaporna ispupcenja 3g i zaporna
udubljcnja 39g) i okrctnog kutnog zapornog poloZzaja clementa 32 za doziranjc i pokrctanjc prema straznjem dijclu
ku¢ista 11 s druge strane, su medusobno podeSeni tako da dva dijela kuéista 1, 3 i 11 uvijek kliznu linearno jedan preko
drugog u okretnom kutnom polozaju tako da su dio 39 za namjeStanje doziranja 39 i element 32 za doziranje i
pokretanje takoder medusobno poravnati za njihov spoj, osiguran protiv okretanja, tako da tu nema nikakvog relativnog
okretanja izmedu komponenata ukljucenih u doziranje dok je modul 10 spremnika spojen s modulom 30 za doziranje i
pokretanje.

Sto se ti¢e drugih pojedinosti sastavljanja, posebno uspostavljanja zapornog zahvata i funkcioniranja injekcijskog
aparata u skladu s drugim primjerom izvedbe, usporedba je ucinjena s opisom prvog primjera izvedbe.

U injekcijskom aparatu u skladu s prvim primjerom izvedbi mogu takoder predvidjeti okretni blokovi koji spre¢avaju
nezeljeno pomicanje kao reakciju zbog stapajnice 4 u dva aksijalna krajnja polozaja dijela 9 za namjestanje doziranja 9
iz prvog primjera izvedbe. Slika 21 pokazuje dva okretna bloka, koji su izradeni na isti nac¢in kao okretni blokovi u
drugom primjeru izvedbe. Medutim, okretni suprotni graniénici, koji su u drugom primjeru izvedbe izradeni na
dijelovima kucista 1, 3 1 11, izradeni su u prvom primjeru izvedbe pomocu zaustavnog sredstva 8 s jedne strane i
elementa 12 za doziranje i pokretanje s druge strane. Tako je viSe okretnih grani¢nika izradeno na dodirnoj strani
zaustavnog sredstva 8 koja je aksijalno okrenuta prema dijelu 9 za namjestanje doziranja i oni aksijalno str$e prema
dijelu 9 za namjestanje doziranja. Buduéi da je zaustavno sredstvo 8 aksijalno i nepomi¢no montirano pomocu prednjeg
dijela kuéiSta 1, 3 i spojeno, osigurano protiv okretanja, na stapajnicu 4, okretni blok za okretno pomicanje zbog
doziranja izmedu stapajnice 4 i dijela 9 za namjedtanje doziranja je takoder dobiven preko prednjeg para okretnih
grani¢nika 8h/9h. Drugi par okrctnih graniénika jc izraden izmedu dijcla 9 za namjcStanjc doziranja i straZnjcg
paralelnog grani¢nika 12¢. Kao u drugom primjeru izvedbe, vise okretnih grani¢nika 121 strsi aksijalno prema dijelu 9
za namjestanje doziranja od dodirnog podrudja paralelnog grani¢nika 12¢, aksijalno okrenutog prema dijelu 9 za
namjestanje doziranja. Kao u drugom primjeru izvedbe/ dio za namjestanje doziranja 9 ima na straznjoj strani okretne
grani¢nike 91, koji u straznjem aksijalnom krajnjem poloZaju dijela 9 za namjeStanje doziranja zahvacaju okretni
grani¢nik 12i. U straZznjem aksijalnom krajnjem poloZaju dijela za namjeStanje doziranja 9, straznji par okretnih
grani¢nika 9i/121 dopusta samo okretno pomicanje zbog doziranja koje uzrokuje paralelan pomak: zbog doziranja dijela
9 za namje§tanje doziranja u smjeru napredovanja.

Opis slika:

1 dio spremnika, drza¢ ampule
2 spremnik, ampule

3 drza¢ mehanizma

3a prvi zaporni element

3b sredstvo za uévrsenje

3¢ grani¢nik isporuke, paralelan grani¢nik
3d aksijalno vodilo

3e izbocina

3f opruZni element

3g zaporno ispupcenje

3h okretni grani¢nik
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stapajnica
a  spojni dio
navojni dio
povratno zaustavno sredstvo, niz zubaca
sredstvo za prekidanje napredovanja
8  zaustavno sredstvo 8
8a zaustavni element
8h prekidni element
8h okretni graniénik
9 dio za namje$tanje doziranja
9h okretni grani¢nik
91  okretni grani¢nik
10 modul spremnika
11 straznji dio kucista
11d spojni element
11i okretni grani¢nik
12 element za doziranje i pokretanje
121 okretni grani¢nik
13 sredstvo za vodenje doziranja
14 pokrov
15a sredstvo za vodenje, prstenasti nosac
15b sredstvo za vodenje, prstenasti nosac
16 sredstvo za vracanje
17 sredstvo za brojenje i pokazivanje
18 -
19 -
20 zapormni prsten
21 drugi zaporni element
22 nezaporne tipkalo
23 zaustavni Cesalj
24 sredstvo za vracanje
25 zaporni blok
26 sredstvo za vodenje, nosac
27 aksijalno udubljenje
28 zaustavni jezicac
29 wurezano udubljenje
30 modul za doziranje i pokretanje
31 element grani¢nika
32 element za doziranje i pokretanje
33-37 -
38 zaustavno srcdstvo
39 dio za namjestanje doziranja
39a navoj za doziranje
39c¢ grani¢nik isporuke
39d aksijalno vodilo
39g zaporno udubljenje, aksijalno vodilo
39h okretni grani¢nik
391 okretni grani¢nik

~ N R

PATENTNI ZAHTJEVI

1. Aparat za isporuku proizvoda, ponajprije injekcijski aparat, koji ukljucuje modul spremnika (10) i modul (30) za
doziranje i pokretanje (30), koji je rastavljivo spojen sa spomenutim modulom spremnika, naznaden time, da
spomenuti modul spremnika (10) obuhvaca:

a) prednji dio kucista (1, 3) spomenutog aparata za isporuku proizvoda, koji obuhvaca spremnik (2) za proizvod
koji se moze isporuditi, zaustavno sredstvo (8; 38) i prvo spoj spojno sredstvo (3a, 3d);

b) Kklip koji je smjesten u spomenutom spremniku (2) tako da se on moze pomaknuti u smjeru napredovanja prema
1zlazu spremnika, da bi se proizvod isporucio; i

¢) stapajnicu (4) koja obuhvaca povratno zaustavno sredstvo (6), koja je u zaustavnom spoju sa spomenutim
zaustavnim sredstvom (8; 38), pri ¢emu spomenuti zaustavni spoj spreava da se spomenuta stapajnica (4)
pomice suprotno od spomenutog smjera napredovanja u odnosu na spomenuti prednji dio kucista (1,3); 1
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spomenuti modul (30) za doziranje i pokretanje (30) obuhvaca:

d) straznji dio (11) kuéista aparata za isporuku proizvoda, koji obuhvaéa drugo spojno sredstvo (20, 21, 11d), koje
zajedno sa spomenutim prvim spojnim sredstvom (3a, 3d) tvori neraskidiv spoj izmedu modula (10) spremnika
i modula (30) za doziranje i pokretanje; i

€) napravu za doziranje i pokretanje (12; 32), pomocu koje se moZze izvrsiti pomak u odnosu prema barem jednom
dijelu kué¢ista (1,3,11) zbog biranja doziranja proizvoda i pomak zbog isporuke, za isporuku doze proizvoda;

f) pri ¢emu aparat za isporuku proizvoda ukljucuje, nadalje, dio za namjestanje doziranja (9; 39) koji se, tijekom
spomenutog pomicanja zbog isporuke, pomi¢e pomocu naprave (12; 32) za doziranje i pokretanje u smjeru
napredovanja, i koji je spojen sa stapajnicom (4) tako da se on pomiée zajedno sa stapajnicom (4) u smjeru
napredovanja, a u odnosu na stapajnicu (4) se pomice suprotno smjeru napredovanja.

Aparat za isporuku proizvoda prema prethodnom zahtjevu, naznac¢en time, da prvo spojno sredstvo (3a, 3d) i drugo

spojno sredstvo (20, 21, 11d) tvore aksijalno linearno vodilo (3d, 11d) za spre¢avanje okretanja prednjeg dijela

ku¢ista (1, 3) i straznjeg dijela kuéista (11) u odnosu jednog prema drugom kad je prednji dio kuéista (1, 3) spojen

sa straznjim dijelom kudista (11).

Aparat za isporuku proizvoda prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da prvo spojno sredstvo (3a,

3d) obuhvaca prvi zaporni element (3a), a drugo spojno sredstvo (20, 21, 11d) obuhvaca drugi zaporni element (21),

i spomenuti zaporni elementi (3a, 21) su u zapornom spoju koji aksijalno uévrséuje dijelove kuéista (1, 3, 11)

jednog na drugom.

Aparat za isporuku proizvoda prema prethodnom zahtjevu, naznacen time, da je barem jedan (21) zaporni element

(3a, 21) spojen elasti¢nom silom, radijalno pomi¢no, s jednim dijelom (11) ku¢ista (1, 3, 11).

Aparat za isporuku proizvoda precma bilo kojem prcthodnom zahtjcvu, naznaden time, da jedan (1, 3) od dijclova

kuéista (1, 3, 11) vodi askijalno i linearno spomenuti dio za namjestanje doziranja (9; 39).

Aparat za isporuku proizvoda prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da je dio za namjeStanje

doziranja (39) spojen, u svakom slucaju rastavljivo, s jednim (1, 3) dijelom kucista (1, 3, 11) u prethodno

namjestenom okretnom kutnom polozaju, a kad je spojen, on je ponajprije voden aksijalno 1 linearno, pri ¢emu je taj
spoj ponajprije zabravljen spoj.

Aparat za isporuku proizvoda prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznaen time, da se izboCina za

zabravljivanje (3g) i udubljenje (39g) za zabravljivanje, od kojih je jedno izradeno na dijelu za namjeitanje

doziranja (39), a drugo (1, 3) na dijelovima kuéista (1, 3, 11) i koji su medusobno u zabravljenom spoju, mogu
pomaknuti iz zatravljenog spoja pomocu povratne elasti¢ne sile.

Aparat za isporuku proizvoda prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da dio za namjestanje

doziranja (39) obuhvaca barem jedan grani¢nik (39h; 39i), koji je u krajnjem polozaju doziranja dijela za

namjestanje doziranja (39) u zaustavnom spoju s jednim dijelom kucidta (1, 3, 11), pri ¢emu spomenuti zaustavni
spoj sprecava pomicanje dijela za namjestanje doziranja (39), do kojeg bi moglo doci kao reakcija na pomicanje
stapajnice (4) suprotno smjeru napredovanja.

Aparat za isporuku proizvoda prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznaéen time, da prednji dio kucista (1, 3)

tvori grani¢nik (3c) isporuke za dio (9; 39) za namjestanje doziranja, pri ¢emu spomenuti grani¢nik isporuke

ogranic¢ava pomicanje zbog isporuke u smjeru napredovanja.

Aparat za isporuku proizvoda prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da su naprava (32) za

doziranje i pokretanje i dio za namje$tanje doziranja (39) medusobno spojeni, pri ¢emu taj spoj vodi dio za

namjcstanjc doziranja (39) tijckom pomicanja zbog doziranja i dopusta da sc naprava (32) za doziranjc i pokrctanjc
pomide u smjeru napredovanja u odnosu na dio za namjestanje doziranja (39), pri demu dio za namjestanje
doziranja (39) tvori grani¢nik (39¢) za napravu (32) za doziranje i pokretanje, prema kojem se naprava (32) za

doziranje 1 pokretanje gura tijekom njezinog pomicanja zbog isporuke, da se dio za namjestanje doziranja (39)

pomakne u smjeru napredovanja.

Aparat za isporuku proizvoda prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznaéen time, da su naprava za doziranje i

pokretanje (12) i stapajnica (4) medusobno spojene, pri ¢emu spomenuti spoj vodi stapajnicu (4) tijekom pomicanja

zbog doziranja, ali dopusta da se naprava (12) za doziranje i pokretanje zbog isporuke pomakne u odnosa na

stapajnicu (4).

Aparat za isporuku proizvoda prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznaden time, da je pomicanje zbog

doziranja okretno pomicanje oko uzduzne osi (L) stapajnice (4) .

Aparat za isporuku proizvoda prema prethodnom zahtjevu, naznacen time, da su stapajnica (4) i dio za namjeStanje

doziranja (9; 39) u medusobnom vijéanom spoju.

Aparat za isporuku proizvoda prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da je injekcijska cjevéicu

aparata za isporuku proizvoda cjevéica maksimalne veli¢ine 30, ponajprije veli¢ine 31 ili 32; ili ¢jevéica s

kombinacijom vanjskog i unutarnjeg promjera koja nije navedena u ISO 9626, koja ima vanjski promjer najvise 320

pm s najtanjim mogucim stijenkama.

Modul spremnika za aparat za isporuku proizvoda, ponajprije injekcijski aparat, naznaen time, da modul

spremnika obuhvaca:

a) prednji dio kucidta (1, 3) spomenutog aparata za davanje proizvoda, koji obuhvaca spremnik (2) za proizvod
koji se moze isporuciti, zaustavno sredstvo (8; 38) 1 spojno sredstvo (3a, 3d) za uspostavljanje spoja s modulom
za doziranje i pokretanje (30) aparata za isporuku proizvoda;
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b) klip koji je smjeSten u spomenutom spremniku (2) tako da se on moZe pomaknuti u smjeru napredovanja prema
izlazu spremnika da se proizvod isporudi;

¢) dio za namjestanje doziranja (9; 39) koji je smjesten u spomenutom prednjem dijelu kuéista (1, 3) tako da se on
moze pomaknuti, da se izvr$i pomak zbog doziranja i pomak zbog isporuke; i

d) stapajnicu (4) koji je spojena sa spomenutim dijelom za doziranje (9; 39) i drzi ju prednji dio kuéista (1, 3) tako
da spomenuti pomak zbog doziranja ne uzrokuje pomicanje stapajnice (4) u smjeru napredovanja,

e) pri ¢emu stapajnica (4) obuhvaca povratno zaustavno sredstvo (6), i ona je u zaustavnom zahvatu sa
spomenutim zaustavnim sredstvom (8; 38), i spomenuti zaustavni zahvat spre¢ava kretanje stapajnice (4)
suprotno smjeru napredovanja u odnosu prema prednjem dijelu kuéista (1, 3).

Modul spremnika prema prethodnom zahtjevu, naznacen time, da su zaustavno sredstvo (8; 38) 1 stapajnica (4) u

sigurnosnom spoju, pri ¢emu spomenuti sigurnosni spoj sprecava da se stapajnica (4) vrati u polozaj koji je

zauzimala prije pomicanja u smjeru napredovanja, i pri ¢emu se taj sigurnosni zahvat ne moZe rastaviti,

Modul spremnika prema prethodnom zahtjevu, naznacen time, da sigurnosni spoj izmedu zaustavnog sredstva (8;

38) i povratnog zaustavnog sredstva (6) tvori sigurnosni zahvat.

Modul spremnika prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da prednji dio kuciste (1, 3) obuhvaca

¢ahurasti dio spremnika (1) koji ukljuc¢uje spremnik (2) i ¢ahurasti drza¢ mehanizma (3), koji su izradeni odvojeno,

a medusobno su spojeni tako da korisnik ne moze rastaviti spoj bez unistenja naprave, pri ¢emu spomenuti drza¢

mehanizma (3) drZi stapajnicu (4).

Modul spremnika prema prethodnom zahtjevu, naznacen time, da drZa¢ mehanizma (3) tvori grani¢nik (3c)

isporuke za dio za namje$tanje doziranja (9, 39), da se ograni¢i pomicanje zbog isporuke, pri ¢emu se pomicanjem

zbog doziranja dao za namjcstanjc doziranja (9; 39) pomicc suprotno smjcru napredovanja, daljc od spomcnutog
grani¢nika isporuke (3c).

Modul spremnika prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznaden time, da prednji dio kucista (1, 3) tvori klizno

vodilo za dio za namjeStanje doziranja (9; 39).

Modul spremnika prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da prednji dio kucista (1, 3) vodi

aksijalno 1 linearno dio za namjeStanje doziranja (9; 39).

Modul spremnika prema prethodnom zahtjevu, naznaten time, da je dio za namjestanje doziranja (39) spojen u

svakom slu¢aju rastavljivo s prednjim dijelom kucista (1, 3) u prethodno namjestenom okretnom kutnom polozaju, i

kad je spojen, on se vodi ponajprije aksijalno i linearno, pri ¢emu je taj spoj ponajprije zabravljen.

Modul spremnika prema prethodnom zahtjevu, naznaden time, da su nosi¢ zapora (3g) i zaporno udubljenje (39g),

od kojih je jedno izradeno na prednjem dijelu kucista (1, 3), a drugo je izradeno na dijelu za namjestanje doziranja

(39), medusobno zaporno spojeni i iz zapornog spoja se mogu osloboditi s povratnom elasti¢nom silom.

Modul spremnika prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da aksijalno vodilo (3d) ukljucuje barem

jedno ravno, aksijalno vodecée podrucje izradeno na prednjem dijelu kucista (1, 3), da bi se - zajedno sa zahvatnim

dijelom, izradenim na straznjem dijelu ku¢ista (11) - dobilo linearno vodilo izmedu prednjeg dijela kuéista (1,3) i

straznjeg dijela kucista (11).

Modul spremnika prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da kako dio za namjestanje doziranja

(39), tako takoder i prednji dio ku¢ista (1, 3) obuhvaca barem jedan grani¢nik, (3h, 39h) koji zahvaca u prednjem

krajnjem poloZaju doziranja dijela za namjeStanje doziranja (39) da se sprije¢i pomicanje dijela za namjeStanje

doziranja (39) koje bi moglo biti uzrokovano reakcijom na pomicanje stapajnice (4) suprotno smjeru napredovanja.

Modul spremnika prema bilo kojem prethodnom zahtjcvu, naznaden time, da jc zaustavno srcdstvo (38)

nepomiéno spojeno s prednjim dijelom kuéista (1, 3) 1 tvori okretni blok koji sprecava da se stapajnica (4) okrene

prema prednjem dijelu kucista (1, 3).

Modul spremnika prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da je zaustavno sredstvo (8) montirano

pomocu prednjeg dijela kucista (1, 3) tako da se ono moze okretati oko uzduzne osi stapajnice (4), ali se ne moze

pomaknuti suprotno smjeru napredovanja.

Modul spremnika prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznaden time, da stapajnica (4) obuhvaca sredstvo za

kocenje u smjeru napredovanja (7), i zaustavno sredstvo (8) prednjeg dijela kuéista je u zaustavnom spoju sa

spomenutim sredstvom za kocenje u smjeru napredovanja (7), pri ¢emu spomenuti zaustavni spoj jo$ vise otezava
kretanje stapajnice (4) u smjeru napredovanja.

Modul spremnika prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da povratno zaustavno sredstvo (6)

stapajnice (4) tvori barem jedan niz zasiljenih zubaca.

Modul spremnika prema bilo kojem prethodnom zahtjevu, naznacen time, da je spomenuti modul spremnika (10)

potros$ni modul, koji je predviden da se u cijelosti zamijeni kad mu se spremnik (2) isprazni.

Sistem koji obuhvaca aparat za davanje prema bilo kojem zahtjevu 1 do 14 i barem jedan modul spremnika prema

bilo kojem zahtjevu 15 do 30, naznafen time, da on ima zamjenljiv modul (10) spremnika koji tvori dio

spomenutog aparata za davanje i takoder je izraden u skladu s bilo kojim zahtjevom 15 do 30.
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SAZETAK

Aparat za isporuku proizvoda, ponajprije injekcijski aparat, koji uklju¢uje modul spremnika (10) i modul (30) za
doziranje 1 pokretanje (30), koji je rastavljivo spojen sa spomenutim modulom spremnika, pri ¢emu spomenuti modul
spremnika (10) obuhvaca:

a)
b)

©)

d)

prednji dio kucista (1, 3) spomenutog aparata za isporuku proizvoda, koji obuhvaca spremnik (2) za proizvod koji
se moze isporuditi, zaustavno sredstvo (8; 38) i prvo spoj spojno sredstvo (3a, 3d) ;

klip koji je smjesten u spomenutom spremniku (2) tako da se on moze pomaknuti u smjeru napredovanja prema
izlazu spremnika, da bi se proizvod isporucio; i

stapajnicu (4) koja obuhvaca povratno zaustavno sredstvo (6), koja je u zaustavnom spoju sa spomenutim
zaustavnim sredstvom (8; 38), pri ¢emu spomenuti zaustavni spoj spre¢ava da se spomenuta stapajnica (4) pomice
suprotno od spomenutog smjera napredovanja u odnosu na spomenuti prednji dio kuéista (1,3); i

spomenuti modul (30) za doziranje i pokretanje (30) obuhvaca:

straznji dio (11) kucista aparata za isporuku proizvoda, koji obuhvac¢a drugo spojno sredstvo (20, 21, 11d), koje
zajedno sa spomenutim prvim spojnim sredstvom (3a, 3d) tvori neraskidiv spoj izmedu modula (10) spremnika i
modula (30) za doziranje i pokretanje; i

napravu za doziranje i pokretanje (12; 32), pomocu koje se moZe izviSiti pomak u odnosu prema barem jednom
dijelu kucista (1,3,11) zbog biranja doziranja proizvoda i pomak zbog isporuke, za isporuku doze proizvoda;

pri ¢emu aparat za isporuku proizvoda ukljucuje, nadalje, dio za namje$tanje doziranja (9; 39) koji se,

tijckom spomcnutog pomicanja zbog isporuke, pomi¢c pomocu naprave (12; 32) za doziranjc 1 pokretanjc u smjeru
napredovanja/ i koji je spojen sa stapajnicom (4) tako da se on pomice zajedno sa stapajnicom (4) u smjeru
napredovanja, a u odnosu na stapajnicu (4) se pomice suprotno smjeru napredovanja.

17



HR P20040091 A2

Z BY1IS

T ©X1IT8

18



HR P20040091 A2

- —— - . — B A———

ot e vy

R - A &
e bo: SN S : S cn :
b g i o " o i et o i By a5 — -
LR -
X . o

v

€ BYTIS

24

¥

& 7, Ve

19



HR P20040091 A2

07

Nw |52 sz 82 ¥ m,_m,@..

e 7
: LA W 0 2R M A1 v &

B L 27 7

¥ BYITS

L f%%&%x ZY s ug?&

A% ss;‘.,\,\h_s‘ ‘\@,\\e‘i‘i o575 NN N

Z

..NN 1% A _, ‘g 24 —

s : \‘ - ,Ln_nvn\

1 -
.B‘H‘D”.\iﬁ

4




HR P20040091 A2

s

s e i o s
e i
s #

[ R R e
R
=

’Ildll..l-

s it iy X v

S BXTIS

21



HR P20040091 A2

) B
b | N =
QQ\ /,/ g
3 73

S7

22



HR P20040091 A2

24"

£1

BITIS

6 BIIIS

7

IT ellls

V-V o1 eyrrs

23



HR P20040091 A2

ST eYIIS

PT BALTS

91 BXTIS

24



HR P20040091 A2

_ — 61 ®ATTS
§ : e w

0 /
¥rs

T

LI,
e

; wn . 1431:\1.5“: o J..la.,.y,y,\.%.wmw mm 4;” Mw_mm,. ,

§ . : iugm.mwxm itgii g
——

| 3 £,
PES LT BYTTS s
81 eYTTS ¥ss 4855

25



bl bttty |
-

HR P20040091 A2

72 o 38 J 94 & &£

N

Y

.

— I : ' 7
" e

Sa‘, 4 52 - e #"

Slika 22

26



	Page 1 - ABSTRACT/BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - DESCRIPTION
	Page 12 - DESCRIPTION
	Page 13 - DESCRIPTION
	Page 14 - CLAIMS
	Page 15 - CLAIMS
	Page 16 - CLAIMS
	Page 17 - CLAIMS
	Page 18 - DRAWINGS
	Page 19 - DRAWINGS
	Page 20 - DRAWINGS
	Page 21 - DRAWINGS
	Page 22 - DRAWINGS
	Page 23 - DRAWINGS
	Page 24 - DRAWINGS
	Page 25 - DRAWINGS
	Page 26 - DRAWINGS

