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(54) Automatickéa regulace pohonu rotaéné obrabéjiciho nastroje

Automatickd regulsce pohonu rota&nd
obréb&jicino stroje, napf. brusky, roz-
brusovaciho ndstroje, pily atp., sledujfci
pri obréb&ni zvoleny tvar, kde sklopné
rameno nesouci obrédb&ci néstroj & oto¥ng
uloZeny na otodném Zepu, které mé jednak
volnob&%nou polohu vychozl, jednek polohu
pracovni{ a je spojenc s prevodnikem
polohy, a pres porovnévaci &len a kom-
pardtor s tachodynemem, pFilemZ zesilovad
je propojen na servopohon kartééd motoru
a na porovndvaci &len je déle napojen
vys{lad %Zddanych otddek.
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Vynélez se tykd autometické regulace pohonu rotadnd obrdb&jiciho néstroje, nap¥.
brusky, rozbrudovaci pily; kotoucové pily, frézy atp., sledujici p¥i obrébéni zvoleny
tvar, .

Rotaénd obrdb&jici ndstroje b&in& pouZivané jsou v&tZinou pohén&ny asynchronnimi

- motory. Pi'i obr4bé&ni se v3ak tvar, prim&r rychle m3ni, zménéuje, co¥ prirozen¥ méni
rychlost obrdb&ni a podminky obrdb&ni vibec. Do uréité miry je moino kompenzovat m¥nici
se podminky obréb&ni{ regulainim motorem. Nicmén¥ p#i zna¥nych db&rech b&%né reguladni
motory poliebné rozdily dostate®n& nevyrovnévaji.

Tento problém Fedi regulace.pohonu'rotaéné obréb&jiciho néstroje podle vyndlezu,
napf. brusky, rozbrudovaci pily, kotoudové pily, frézy atp., sledujici p¥i obréb&ni
zvoleny tvar, spodivajici v podstaté v tom, Ze je tvoien ramenem nesoucim obrébX¥ci ndstroj
a otodn& uloZeném na Cepu, které mé jednak volnob&Znou polohu vychozi, jednek pracovni
a je spojeno s prevodnikem polohy & pfes porovndvaci &len a kompardtor s tachodynemem,
pridemZ zesilovad je propojen na servopohon karté&d motoru a na porovndvaci ¥len je déle
napojen vysila& otédek.

Na p¥ipojeném vyobrazeni je uvedeno Jako pfiklad'jedno z moZnych provedeni automatické
regulace pohonu rotalné& obréb&ciho ndstroje.

Obrébé&ci ndstroj 1 je otolné& uloZen na sklopném rameni 2,je% se skldpi a zvedd okolo
otoéného tepu J. Obrébéci nédstroj je pohdnén reguladnim motorem 4, umistdnym na sklopném
remeni 2. Se sklopnym rsmenem je spojen pfevodnik 5 polohy, ktery je upraven Jjeko poten=
ciometr napdjeny konstantnim nap&tim tak, Ze ne jeho b&%ci, posouvajicim se dmdrn& s dhlem
sklopeni sklopného ramene 2

,Je napé&ti, jeZ je funkei tohoto uUhlu. Sklopné rameno 2 md dvé
krajni polohy,s to vychozi, v ni% je zdviZeno, a pracovni, v ni% je sklopeno o thel
potrebny k tomu, aby dolni okrej obrdb&ciho. ndstroje ! byl v pot¥ebné vy3ee, bez ohledu
na primér rotadéné obrébéjiéiho néétrojé 1. Toto nap&ti zapisobi b&hem kaZdého cyklu
krdtkodobé na vstup komperdtoru &. Do druhého vsiupu komperdtoru 6 prichdzf signdl %z tacho-
dynama 8, ktery je skutecdnou hodnotou otécek motoru 4 a tim i rotaén& obréb&jiciho
ndstroje 1. Vystup komparétoru tvori Zddenou hodnotu pro vstup zesilovade 10, Zesilovad 10
pootd&i{ servopohonem !l @ ten posouvéd kartdée motoru 4 a m&ni tek rychlost rotaln& obrdé-
b&jicifho néstroje 1 i velikost nap&ti tachodynama 8, které ovlivﬁuje vstup kompardtoru &

‘ 1 na stélou obvodovou rychlost,a na porovhévaci
élen 7 je ddle rapojen vysila¢ Zddanych otdééek 4.

a reguluje otdédcky obrébé&jiciho nédstroje 1

PREDMET VYINALEZU

hutomeatickd regulace pohonu rotadné obréb&jiciho ndstroje, napi. brusky, rozbrulovaci
pily, kotoucCovs$ pily atp., sledujici pfi obrdbdni zvoleny tvar, vyznaedujici se tim,
te je tvorena remenem (2), nesoucim obrdtici néstroj (1) a ototnd uloZeny na Sepu (3),
které mé jednak volnobé&Znou polohu vychozi, jednak pracovni a je spojeno s prevodnikem (5)

polohy a pres porovndvaci &len (7) a komparédtor (6) s tachodynesmem (8), ptidem? zesilovad (10)

je propojen na servopohon (11) kartacd motoru (4) a na porovndveci &len (7) je ddle napojen
vysila& Zdéddanych otddéek (9).
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