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" Uktad sterowania napedu transportera mechanicznego z automatyczna zmiang regulowanego
ruchu skokowego roboczego, na ruch powrotny ciagly.

Przedmiotem wynalazku jest uktad sterowania napedu transportera mechanicznego z automatyczna zmiang
regulowanego ruchu skokowego roboczego, na ruch powrotny ciagly, zwtaszcza transportera komory mieszal-
" niczej dla surowaca widkienniczego.

W znanych napedach transporteréw komdr mieszalniczych stosuje sig uktad trzech sprzegiet ktowych,
zamocowanych na jednym wale, z ktérych srodkowe sprzeglo przesuwane dzwigng w dwa kraricowe polozenia
umozliwia przejscie ze skokowego ruchu roboczego transportera, na ruch powrotny ciggty. Uktad taki wymagat

cigglej uwagi obstugujacego i uzycia sity dla przestawienia d Zwigni.

' Zhaqe s3 réwniez urzadzenia napedowe transportera z automatyczng zmiang ruchu skokowego roboczego
na ruch powrotny ciagly. Urzadzenie takie zawiera sprzggta cierne jednokierunkowe i automatyczne podnoszenie
zapadki, przy czym jedno ze sprzggiet napgdza uktad korbowo-zapadkowy powodujac ruch skokowy roboczy,
natomiast drugie sprzegto przesuwa transporter w kierunku przeciwnym, ruchem cigglym. Autbmatyczne
podniesienie zapadki podczas ruchu powrotnego transportera uzyskuje sie w momencie gdy nadlewek na tarczy
mechanizmu korobowego, uruchamiajacy wylacznik kraricowy, zataczy elektromagnes podnoszacy zapadke.
Wadg tego urzadzenia jest konieczno$é napgdzania dwéch sprzegiel ciernych jednostronnych przy pomocy
arficuchéw oraz podnoszenie zapadki, co wymaga skomplikowanych blokad elektrycznych.

Zadaniem wynalazku jest uniknigcie tych niedogodnosci i zautomatyzowanie ruchu transportera przy
uzyciu prostego uktadu elektrycznego.

Zadanije to zostato rozwigzane wedtug wynalazku wten sposéb, ze do realizacji ruchu skokowego
transportera zastosowano przekaznik programowy, ktéry poprzez swdj styk zasila impulsowo stycznik elektro-
magnetyczny, zamykajac obwéd silnika elktrycznego napedzajacego transporter, przy czym ruch powrotny
ciggly zerealizowaneo tym samym uktadem stosujac 1acznik ‘kraricowy oraz przekaznik czasowy, Uktad
zaopatrzony jest réwniez w autmatyczny przetacznik wiaczony w uktad elektryczny, ktéry umozliwia automa-
tyczne skrécehie skokéw szczeblaka w momencie gdy $ciana tylna komory dojdzie do 3/4 drogi roboczej.

Na rysunku jest uwidoczniony przyktad wykonania wed tug wynalazku.

Jak uwidoczniono na rysunku cewki przekaznikéw pomocniczych Py, P, P, P4, Ps, Oraz stycznika S sg
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polaczone jednostronnie na przewdd zasilajacy B.Cewki stycznikéw Sy, S; odchylaja od przewodu B styki
przekaznika termicznego T. Cewka przekazZnika pomocniczego P, oddziela od przewodu zasilajgcego A
rozwierny styk przekaznika P; przycisk impulsowy wylgczajacy W oraz przycisk impulsowy zaljczajacy Z do
ktérego réwnolegle dotaczony jest styk zwierny przekaznika P, jako podtrzymanie tego przekaZnika. Cewka
przekaznika P, podtaczona jest drugostronnie do przewodu A przez styk przycisku impulsowego 2, do
ktérego réwnolegle wlaczony jest styk zwierny lacznika kraricowego K. Przekaznik P; do przewodu A
dotaczony jest poprzez przycisk zalaczajacy Zr, do ktérego réwnolegle zataczony jest styk zwiermny tacznika
kraricowego K,. Cewka przekaznika czasowego P, jest podiaczona drugostronnie do przewodu A poprzez
rozwierny styk przekaznika P, izwierny styk przekaznika P;. Przekaznik programowy Ps do przewodu A jest
podtaczony poprzez styk zwierny przekaznika Py. Stycznik §; drugostronnie do przewodu A dotjczony jest
poprzez zwiemny styk stycznika S, iréwnolegle polaczone styki zwierne przekaznika P, istycznika 8; jako
podtrzymanie oraz styk zwiemy przekaznika P,. Cewka stycznika S, do przewodu A podtgczona jest poprzez
rozwierne styki przekaznika P, istycznika S, réwnolegle potaczone styki zwierne przycisku impulsowego Zr,
zwierne przekaznika czasowego P, ze zwtoka przy zamykaniu oraz jako podtrzymanie zwierne stycznika S, oraz
poprzez przycisk impulsowy wytaczajacy WT. '
‘ Stycznik S; do przewodu A dolgczony jest poprzez zwierny styk stycznika S, ajednoczesnie poprzez styk
* zwierny stycznika S, oraz uktad szeregowo réwnolegty tacznika kraricowego przetacznego Kj oraz stykéw
przekaznika programowego P} i Pi.

Dziatanie uktadu jest naste pujace.

W momencie gdy $ciana tylna ruchoma znajduje si¢ w pozycji wyjsciowej, to jest maksymalnej po_]emnoém
zasypowej, naciska tacznik kraricowy K, uruchamiajgc przekaznik P,, ktéry przygotowuje swym stykiem P,
obwdd stycznika S; do uruchomienia. Naciskajac przycisk impulsowy Z zostaje uruchomiony przekaznik P,,
ktéry swym jednym stykiem zwiernym podtrzymuje si¢, natomiast drugi styk zwierny zatacza jednoczesnie
obwod przekaznika programowego Ps; oraz stycznika S;. Styk zwierny stycznika S; wspélnie ze stykiem
impulsowym przekaznika programowego P przy zamknigtym taczniku K; uruchamia impulsowo stycznik S;.
Przy zamknietym styczniku 8, oraz impulsowo dziatajacym styczniku 8; silnik pracuje z przerwami, przy czym
" czas pracy ipostoju jest regulowany na przekazniku programowym Pj. Sciana tylna posuwa si¢ ruchem
skokowym do tacznika kraficowego K gdzie nastepuje przelaczenie ruchu poprzez styk tacznika kraticowego
K3 i przekaznika programowego P% . Po dojsciu sciany tylnej do tacznika kraficowego K, nastgpuje uruchomienie
przekaznika P3, ktéry swym siykiem rozwiernym przerywa obwdd przekaznika P; powodujac wylaczenie
stycznika 8, izatrzymanie si¢ $ciany tylnej na pozycji lgcznika K,. Styk zwierny przekaznika P; przy
.zamknietym styku rozwiernym P, zamyka obwdd przekaznika czasowego P, powodujac jego uruchomienie. Po
czasie ustawionym na przekaZniku P, nastepuje zamknigcie obwodu stycznika S,, ktéry swym stycznikiem
zwiernym zamyka obwdd stycznika S; powodujac uruchomienie silnika na ruch ciagly do tytu. Sciana
przesuwajgc si¢ do tytu przelacza acznik K3 przygotowujac go do ponownego cyklu, a po dojsciu do tacznika
K, uruchamia przekaznik P,, ktéry swym stykiem rozwiemnym przerywa obwéd stycznika S, wytaczajac bieg
silnika i przygotowujac uktad do ponownego tacznika.

W czasie ruchu do przodu mozna ten tuch wytaczyé w dowolnej pozycji przyciskiem impulsowym W
i ponownie zalaczy¢ z dowolnej pozycji na ruch skokowy przyciskiem impulsowym Z iruch nagty do tytu
przyciskiem impulsowym 2Zr. Przy ruchu do tylu mozna go wylaczyé w dowolnym momencie przyciskiem
impulsowym W oraz ponownie zataczy¢ na ruch powrotny ciagly przyciskiem impulsowym 2Zr oraz ruch
skokowy do przodu przyciskiem impulsowym 2.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad sterowania napgdu transportera mechanicznego z automatyczng zmiang- regulowanego ruchu
skokowego roboczego na ruch powrotny ciagly, znamienny tym, ze do realizacji ruchu skokowego transportera
zastosowano przekaznik programowy (Ps) ktdry poprzez swéj styk zasila impulsowo stycznik elektromagnetycz-
ny, zamykajac obwdd silnika elektrycznego napedzajacego transporter.

2. Uktad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Zze automatyczny ruch powrotny zrealizowano wlaczajac do
ukiadu tacznik kraricowy (K, ) oraz przekaznik czasowy (Ps).
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