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Urzadzenie do utwardzania gruntu

1
Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do
utwardzania gruntu obejmujgce pojazd wyposa-
zony w agregat wiertniczy przystosowany do wtrys-
kiwania $rodka wigzgcego podczas pracy $widra
oraz zbiornik $rodka wigzgcego wyposazony w zes-
pot zasilajgcy agregat wiertniczy.

Znany jest z opisu patentowego Wielkiej Bry-
tanii nr 1234604 spos6b utwardzania gruntu przy
pomocy $rodka wigzgcego, szczegblnie na bazie
wapna, w ktérym glowica $widra wyposazona w
dysze wtryskuje S$rodek wigzacy do otworu przy
wycofywaniu $widra. Glowica narusza grunt za-
pewniajgc rozmieszczenie materialu wigzgcego. Na-
rzedziem roboczym jest Swider ziemny osadzony
na zerdzi wiertniczej zas dysza jest polgczona po-
przez zerdz i przewdd ze zbiornikiem, z ktérego
srodek wigzgcy jest wtryskiwany przy pomocy
sprezonego powietrza.

Znane jest rozwigzanie umozliwiajgce sterowanie
pompowaniem zaprawy do otworéw w ziemi. Za-
prawa jest pompowana przy wycofywaniu $widra
wiec konieczne jest utrzymanie ustalonego ci$nie-
nia pompowania w celu uzyskania dobrych rezul-
tatow. W tym celu uzywa sie zespolu czujniké6w
sterujacych ruchem s$widra do géry i natezeniem
przeptywu zaprawy. Ilo§¢ podawanej zaprawy
okre$la sie po ilo§ci obrotéw pompy i wydatku
pompy na obrét. Rozwigzanie to nie umozliwia
zapisu rozkladu srodka wigzgcego.
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Celem wynalazku jest opracowanie prostego roz-
wigzania umozliwiajacego rejestracje rozkiadu

Srodka wigzacego w plaszezyZnie pionowej i po-
ziomej na znacznych obszarach.

Zgodnie z rozwigzaniem wedlug wynalazku urza-:
dzenie do utwardzania gruntu zawiera zesp6! re-
jestrujacy obejmujgcy pierwszy czujnik w postaci
generatora impulséw proporcjonalnych do ilosci
kotké6w zamocowanych do lancucha ' napedowego
§widra, przesuwajacych sie przed czujnikiem, czuj-
nik obcigzenia, na ktérym opiera sie zbiornik ma-
terialu wigzgcego, emitujgcy sygnal proporcjonalny
do zmian ciezaru zbiornika, oraz rejestrator na
ktérego wejscia dochodzg sygnaly pierwszego czuj-
nika oraz czujnika obcigzenia. Rejestrator zapisuje
graficznie ilo$¢ Srodka wigzgcego wprowadzanego
do gruntu, na jednostke dlugosci wierconego otworu,
w poszczegdlnych otworach. W ten spos6b uzyskuje
si¢ rozklad srodka wigzgcego, w przekroju piono-
wym, na znacznym obszarze.

Pierwszy czujnik stanowi czujnik bezstykowy
pobudzany obecnoscig kotkéw roéwnomiernie roz-
mieszczonych na przesuwajgcym sie lancuchu na-
pedowym S$Swidra, przy czym przejScie kazdego ko-
lejnego kolka wywoluje powstanie impulsu. Im-
pulsy wytwarzane przez czujnik napedzajg posuw
rejestratora. Zespél rejestrujagcy zawiera przelgcz-
nik usytuowany pomiedzy pierwszym czujnikiem
a rejestratorem wlgczany wylgcznie przy ruchu
$widra do géry.
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Przedmiot wynalazku zostal uwidoczniony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia urzadzenie do utwardzania gruntu w
widoku z boku, fig. 2 — wycinek urzadzenia w wi-
doku w kierunku II—II wedlug fig. 1, fig. 3 — wy-
cinek urzadzenia w widoku w kierunku III—III
wedtug fig. 2, fig. 4 — zesp6l rejestrujacy, w ukla-
dzie blokowym, fig. 5 — przyklad zapisu zespolu
rejestrujacego z fig. 4.

Urzadzenie do utwardzania gruntu (fig. 1) za-
wiera stojak 2'w formie kratownicy, zamocowany
przegubowo przy pomocy zespolu 6 hydraulicznego
do wspornika umieszczonego na pojezdzie 8. Zes-
pét 6 stuzy do wychylania stojaka 2 do tylu z po-
lozenia roboczego (fig. 1) do polozenia transpor-
towego, w ktérym stojak 2 opiera si¢ o wspornik 10.

Stojak 2 stanowi prowadnice Swidra napedzanego
tancuchem bez konca. Swider zawiera zerdz wiert-
nicza 14 do ktérej jest zamocowana glowica 12.
W zerdzi wiertniczej 14 jest' wykonany kanal,
ktérym sproszkowany S$rodek wigzacy jest poda-
wany do glowicy 12, wyposazonej w otwory wy-
lotowe. Kanat Zerdzi wiertniczej 14 jest polaczony
z przewodem doprowadzajacym S$rodek wigzacy ze
zbiornika 18. Zbiornik 18 jest ustawiony na przy-
czepie 16. W dnie zbiornika 18 znajduje sie zesp6t
zasilajacy 20 przew6d 16 Srodkiem wigzgcym.

Naped $widra w kierunku pionowym zapewnia
zesp6l napedowy 23 poprzez laricuch napedowy 22.
Na obwodzie lancucha s3 zamocowane metalowe
kotki 24. Czujnik 26 indukcyjny wytwarza impulsy
odpowiadajace iloSci przesuwajacych sie kotkéw 24.
Wyjscie czujnika 26 lub generatora impulséw jest

_ potaczone przelgcznikiem 28 z silnikiem krokowym

podajacym papier w rejestratorze 30 usytuowanym
w kabinie pojazdu 8. Przelgcznik 28 jest nasta-
wiany mechanicznie w zaleznoSci od ruchu zerdzi
wiertniczej 14 tak, ze przerywa podawanie impul-
séw z czujnika 26 do rejestratora 30, gdy zerd%
wiertnicza 14 jest opuszczana do dolu, natomiast
zapewnia podawanie impulséw - gdy $§wider jest
podnoszony do géry, a $Srodek wigzacy wprowa-
dzany do otworu.

Zbiornik 18 oraz zesp6! zasilajacy 20 spoczywaja
na czujniku obcigzenia 32 przyczepy. Czujnik ob-
cigzenia 32 jest polaczony ze wzmacniaczem most-
kowym 34, polaczonym z ukladem wyréwnujacym
36, r6wnowazacym ciezar zbiornika 18 i zespolu za-
silajgcego 20. Na wyjsciu wzmacniacza mostkowe-
go 34 jest usytuowany wskaZznik 38 podajacy cie-
zar calkowity sSrodka wigzgcego. Sygnal propor-
cjonalny do ciezaru $rodka wigzgcego jest poda-
‘wany na wejScie rejestratora. Tak wiec rejestrator
zapisuje wzdluz jednej osi ubytek wagi $rodka
wiazacego, natomiast wzdluz drugiej osi droge
przebyta przez $wider. Pochylenie otrzymanej krzy-

wej okresla ilo§é zuizytego Srodka wigzacego w

kilogramach na metr.

Aby umozliwié pomiar ciezaru zbiornika 18 i zes-
polu zasilajacego 20, sg one osadzone przesuwnie
w kierunku pionowym za pomocy wateczkéw 40
opierajacych sie o powierzchnie zbiornika 18, za-
mocowanych obrotowo w ramie 42 otaczajacej
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zbiornik na przyczepie 16. Zespél zasilajacy jest
osadzony pomiedzy $ciankami 43 zamocowanymi do
ramy przyczepy. '

Fig. 5 przedstawia zapis na rejestratorze. Wykres
zawiera szereg stopni przy czym nachylone odcinki
44 odpowiadaja ruchowi $§widra do géry, polaczo-
nemu z podawaniem $rodka wigzgcego. Poziome
odcinki wykresu wskazuja zakonczenie cyklu po-
dawania $rodka wiazacego. Wykres przedstawia
ilos¢ oraz rozklad $rodka wigzacego wprowadzo-
nego do gruntu, zaré6wno w plaszczyZnie pionowej
jak i poziomej.

Czujnik obcigzenia 32 zawiera zwykle metalowy
korpus wyposazony w cztery czujniki tensome-
tryczne tworzace uklad mostkowy, ktérego wyjscie
jest polgczone z rejestratorem. Sciskanie korpusu
pod wplywem obcigienia wywoluje mikroodksztal-
cenia wychwytywane przez czujniki, ktére w re-
zultacie zmieniajag swo6j opér.  Caltkowita zmiana
oporu, wprost proporcjonalna do obcigZenia, jest
zamieniana na sygnat wyjsciowy.

Czujnik 26 indukcyjny dziala poprzez obwod
oscylatora LC polaczonego z obwodem tranzysto-

Towym lub tyrystorowym. Gdy przedmiot meta-

lowy zbliza sie do czujnika oscylacje obwodu LC
zostaja wytlumione. W ten spos6b zostaje pobu-
dzony poprzez wzmacniacz z przerzutnikiem obwéd
tranzystorowy lub tyrystorowy, usytuowany na
wyjsciu czujnika.

Rozwigzanie wedlug wynalazku umozliwia zapis
rozkladu $rodka wiazacego w przekroju pionowym
pod powierzchnia ziemi. Jest to mozliwe wylacznie
na drodze dokladnych pomiar6éw ilo$ci podawanego
$rodka wigZacego w czasie ruchu $widra. Pomiary
ilosci Srodka wigzacego uzyskano przez osadzenie
zbiornika ze §rodkiem wigzgcym na czujniku okres-
lajacym wage zbiornika. Zmiany zaglebienia §widra
notuje czujnik 26 przekazujac je na rejestrator.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do utwardzania gruntu obejmujace
pojazd wyposazony w agregat wiertniczy przysto-
sowany do wtryskiwania srodka wigzacego i miesza-
nia go z gruntem podczas pracy §widra, oraz zbior-
nik srodka wigzgcego wyposazony w zespét zasila-
jacy Srodkiem wigZzacym agregat wiertniczy, zna-
mienne tym, ze zawiera zesp6! rejestrujacy, obejmu-
jacy pierwszy czujnik (26) w postaci generatora im-
pulséw proporcjonalnych do ilosci koltkéw (24) za-
mocowanych do taricucha napedowego (22) $widra,
przesuwajacych sie przed czujnikiem (26), czujnik
obcigzenia (32), na ktérym opiera sie zbiornik (18)
materiatu wigzgcego, emltujacy sygnatl proporcjonal-
ny 'do zmian ciezaru zbiornika (18), oraz rejestrator
(30), na ktérego wejscia dochodza sygnatly pierwsze-
go czujnika (32).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
pierwszy czujnik (26) stanowi czujnik bezstykowy
pobudzany obecno$cig kolkéw (24) réwnomiernie
rozmieszczonych na przesuwajacym sie lancuchu
napedowym (22) $Swidra, przy czym przej$cie kaz-.
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dego kolejnego kotka (24) wywoluje powstanie tuowany pomiedzy pierwszym czujnikiem (26) a

impulsu. rejestratorem (30) wlgczany wylacznie przy ruchu
3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym, Swidra do géry.

ze zesp6l rejestrujacy zawiera przetacznik (28) usy-

Fig 1

i
li

‘"luwm

&)
&

»

Fig 4

136

1L to{ |

32 3, 38 30

—23




	PL108790B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


