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DESCRIZIONE
Forma oggetto del presente trovato un dispositive df
trasporte psr contenitori, 1in particolare per contenitori

in ptastica vuoti provvisti di collare sporgente.

Sono note Tines di trasporto pneumatiche per
contenitori plastict vuoti, movimantati sospesi per i1

cdllare sporgents.,

Per ovviare agli inconvenizsnti tipici del trasportoe ad
aria, auati inguinamente dei contenitori, rumorosita,
dispendic energetico slevato, SONO stati ideati
dispositivi di trascinamento meccanici, descritti nsl
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bravetto per dinvenzione industriale N.1190535.

Esso mostira, quali eltemsnti mobili di supporto &
trascinamaento, catene a carnisre, nastri & <¢inghia
flessibile, nastri continui flessibild piatti,
cordoncini sagomati flassibili e preferibiiments

cordoncini profilati rotondd.

-t

Sono inoltre impiegat anche spintori meccanici
applicati a cinghis chiuse rotanti i quali aaiscono
Tateralmente o dall'alto sul c¢ollo dei contenitori per
spingeriilin avanti su gquide fisss di supporto. In caso di
interruzioni lungoe la linea di trasporte non & previstoe

alcun dispositive che possa vitare agli spintori di

i1

continuare & spingere ulteriori contenitori sulla linea.
I brevetto pear invenziones industrials N,1180548

mestra un dispositive di trasporto a serraggio che usa

el g

convenzionali catens di +trasporto per serrare tra esss
contenitori = favorirne il  trascinamente, ma tale
dispositivo & applicabile soleo a contenitori aventi una

particolare sagomatura e realizzati in certi

L& domanda di brevetto per Jinvenzions industrials
N.4O028A/90 cerca di ovviars agli inconvenienti
presentati dagli spintori meccanici precedentemants
descritti, mediante 1'utilizzo di =mpintori di tipo
elasticeo e flessibili che, 1in caso di arresto dei

contenitori, non c¢raanc dannzggiamanti agli stessi.
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Quast'ultima realizzazione non risclve perd il problems
della rumorosita e inoltre risulta particolarmente
complessa.

I primi dus brevetti invece, pur contenendo praticamente
idee alternative al trasporto ad aria convenzionale,
mostrano notevoli lTacunsa “dal punto di vista
realizzativoe, e la realizzazione di impianti che adottanc
tali ins=zgnamenti non ha superato la fase spsrimentale, per
g1i inconvenienti incontrati.

Infatti tali dispositivi di trasporto, c¢he fanno wuso di
catens o nastri di trasporto di tipo convenzionale,
nen  riescone a funzionare sefficscemente con parcorsi  in
salita o curvilineiy hanno spesso ingombri in altezza tali

da non poter esssre inseriti efficacementes sotto i1 collars

b

dei{ contenitori senza IJnterferir con la pancia (corpo

4]

[t

sottostante) dei contenitori stessi.
Fasi presentano Jnoltrse giochi +trasversali rispstto al

movimento dei contenitori, tali da noen permstters di

sostenere 1 colli di contsniteori aventi collari di piccole

U
i

dimensioni.

—r

Scopoe  dal presente trovato & qusllo di aliminare
suddetti Jinconvenisnti = di realizzare un dispositivo di
trasporto per contenitori in grado di  funzionare in  modo
ottimale anche con percorsi tortuosi o in salita.

-

Ultericore sceope & quello di reslizzare un trasportators
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particolarments semplice ed aconomico, di ridotta
rumoerosita, funzionante anches con contenitori provvisti di
collari di piccole dimensioni.

Detti scopi sono pienam

¢

nte raggiunti dal dispositivo
di trasporto, cggetto del presente trovato, in particolars
per contenitori in plastica vuoti provvisti di collara
sporgente, che si caratterizza per guantoe contenuto
nelle rivendicazioni sotto riportate =d in particolare per
il fatto che comprende, ad entrambi i tati 47 un canals di
trasporto formatoe da due guide fisse, una pluralita di
elementi di presa, ancorati a trasportatori e disposti 1in

modoe tale che, nei tratti rettilinei, gli =lementi di presa

1]

agenti su un TlTato del canale siano in corrispondenza con
al1i elementi di presa disposti sull'altro lateo del canals
par  costituire coppies di ganasce agent] lateralmente sui
contenitori in transito, nella zona dell'imboccatura al di
sopra del collars sporgsnte.

Queste ed altre caratteristiche risulterannc maggiormente
evidenziate nalla descrizione seguentea di una
preferita forma realizzativa illustrata, a puro titole
gsemplificative ma non Timitativo nell'unita taveola di
disegno in cuis.

-~ 1a figura 1 illustra i1 dispositive in una vista frontale

in direzions del canhale di scorrimento, parzialmaente

sezionata;

[45]
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- 1a figura 2 il1lustra la catens in una vista laterals;

- 1a figura 3 illustra un particolare del dispositivo 1in

pianta.
Con riferimento alls figure, con 1 & stato
indicato un contenitore del tipo provvisto di collars 3

sporgente. Il contenitore 1 & preferibilmente in PET o in

destinate ad esszers

114

materiale plastico in genere ead

]

riampito con 1iquidi.

IT contanitors 1 pogaia con it proprio collare 3 su due
quide 7 fisse di supporto, disposte parallelse in modo da
definire tra esse  un canales 8 di trasporte per i
contenitori.

Con & & stata indicata una catesna a rulli  semplice chiusa
scorravole 1in un piano orizzontale intsrnamsnte  ad un
glementoe 9 di guida fisso, al quale & pure solidale la
guida 7. Vi sono dus catens a rulli, una per ciascun lato
dea canale 8, Te quali insiems aqld zlementd g
costituiscono, nel complesso, trasportatori & catena 11,

Ad alcuni rulli B8 componenti ciascuna catena, scelti con
un passo prefissate multiplo del passo della catena, ead
uguale e corrispondente per entrambe le2 catene, & applicato
un perno 2 sporgente rispetto alla catena.

In particolare, 11 perni 2 sono applicati & due rullid
consecutivi facsnti parte di una stessa maglia della

catena.
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A ciascuna coppia di perni & associato un =2lemento slastico
o eltemanto di prasa 68 metallico, & forma di lamina, che In
posizione di riposo assume |'aspetto illustrate nella parte
inferiore di figura 3 ove l1'alemento 8 & ancorato ai dus
pern 2 sui gquali & parzialmente avvolto e presenta  una
superficie attiva di interferenza Ba, sostanzialmentes piana

verticale & convergente rispetto al piano mediano verticale

1]

del canals 8 di trasporto.
Frecce i0 indicano 11 senso di avanzamanto delle
solo parzialmente illustrate in figura 3, ove invece

ban visibili le posizioni & le conformazioni degli

zlagtic! 6.
L.a posizionse del contenitorse & schematicamente indicata con
una circonferanza rappresentants T'"imboccatura dal
contenitore stesso.

Guando le catene sono movimentate nel senso indicateo dalle
frecce 10, ciascuna coppia di slementd elastici 6 viene ad
interferire con un contanitores 1 nella zona
de11l'"imboccature dJimmediatamente a1 di sopra del collare 3
spordgents,

Entrambi gli selemanti glastici sono le2qoasrmente compressi

verso l'esterno del canale per la presenza dsl contenitors

& assumono la conformazione FitTustrata nella parte
supariors di Ffigura 3. Liangole tra {11 piance dellas
suparficie 6a & il piano mediano verticale del canale 8 s
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riduce con tendenza ad annullarsi, ma non 51 annulla per
mantenere un attrito sufficiente sul contenitore.

G117 elementi 6 operano sostanzialments quali vers & proprie

1]

ganasce che afferrano latzralmente 11 contenitorse = 1o
trascinano, per attrito, lungo il canale.

F' avidente come, 1in caso di dIntoppi Tungo il canal

3]

stesso, le cateneg possano liberamsnte continuare & scorrsre

-

con glii elementi slastici c¢he passanoe s3ui  contenitor
bloccati senza dann=sggiarli.

La forza d'attrito che si manifesta tra slemsnti slastici e

6

contenitori infatty sufficiente psr i1 trasporto di

guaesti ultimi, ma troppo bassa psr poterns provocars un

danneggiamento pesr compressione.

Secondo una variante di realizzezions non illustrata,
ciascuna guida 7 & ancorata ad un telaio fisso portants 1]
dispesitive, mentre ciascun trasportatore 11 con 1'elemsnto
8 = la catesna 4 & reso mobile trasversalmente rispetto al
sense di  avanzamento det contenitori & rispetto alla
retativa auida 7, per consentire Jla registrazions & 1a
regolazione della forza di serraggioco delle ganasce suf
contenitori. In tal modeo 57 pud ottensrs una forza di presa
variabile {in funzione del psrcorso {(ad ssempio in salita)
dei contenitori. L'lavvicinamento = 1'allontanamento dei

trasportatori 11 rispetto al canale centrale 8 pud assers

iy

realizzato manualmente (con 1 trasportatori traslabil

SU
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guide di  scorrimento rispettoe &l talaio fisso de)

&

dispositivo) oppure mediante mezzi meccanici o preumstici
{ad esempic maediante una pluralita di cilindri pneumaticd
solidali al telaio fisso o alle guide 7 ed agenti con i
propri steli sui trasportatori).

Cio risulta particolarmente utile 1n caso di soste
prolungate dei contenitori in quanto consente di mantsanare
Ta movimentazione dalle catazne savitando 1'interferenza
delle ganasca con 1 conteniteori in sosta.

Zecondo una ulteriore vartante di realizzazions non
iltustrata, 1= catene 8 rulli 4 possono giacers su un piano
verticale anzichg orizzontale ed in tal caso 1 perni 2 sono
ripiegati a 90°% & forma di YL,

IT dispositive di trasporto oggetto del pressnte trovato
consente un trasporto meccanico de1 contanitori,
trascinati per attrito laterale in modo esstremamsents

efficace, semplice =d economico.
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RIVENDICAZIONT

1} Dispositivo o trasporto per contenitori, in
particolare per contenitori (1) in plastica vucti provvisti
di collare (3) sporgentse, del tipo comprendents:

- dua guide (7)Y fisse parallele di supporto per i
contenitori (1), che definiscono un canale (8) di trasporto
per 1 contenitori, i quali pogaisnoe su di esse con 1
proprio coltltars sporgents;

caratterizzato dal fTatto che comprends, ad entrambi i Taty
del canals (8) di trasporto una pluralita o7 elementi di
presa {(6), ancorati a trasportatori (11) & disposti in modo
tale che, nei tratti rettilinei, gli elementi di press

ggenti su un lato del canale {(8) siano in corrispondenza

[

con ali elementi di presa disposti sull'altro lato del
canale per costituire coppie di ganasce agenti lateralments
sui contenitori in transito, nella zona d=11 'imboccaturas al
di sopra del collare sporgente.

2Y Dispositive secondo la rivendicazions 1, in cui ciascuno
di detti elemznti di presa (6} comprende wuna Tamina
zlastica avents un'sstremitd ancorata ad una maglia di una
catena (4) a rulli e dotata di una superficie (Ba) attiva

di finterferenza convergente rispetto al piane mesdianc

[+

verticale del canale (8}.
3 Dispositivo secondo la rivendicazione 2, in cui detts

lamina =lastica & conformata 1in modo tale che T'angolo

il
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formato tra 11 piano della -superfici€' {6a) ed 11 pianc
mediane verticale del canals {(8) diminuisce quando detta
superficie (6a) interferisces con i1 contenitore (1).

4) Dispositivo secondo la rivendicazione 1, in cui ¢iascun
trasportatore a catsna (11 comprende m=zzi per spostare 11
trasportatore trasversalmente rispetto al senso  di
avanzamento deil contznitori & rispetto alla guida fissa
(7)Y, 1in allontanamento e&d Jin avvicinamento rispetto al
canale {8) di trasporto.

5y Dispositive sescondo la rivendicazione 2, in cui alcuni
rutld {5) della catena (4) a rulli sono provvisti di un
pernc {(2) sporgente al guale & applicato un elemento (6) df
presa.

6) Dispositivo sszcondo la rivendicazione 5, {in cui i perni
(2)Y sone presanti in coppise di rulli (%) consecutivi, con
un passo multiplo del passo dei contenitori in ingresso al
dispositivo.

7)Y Dispositive secondo la rivendicazione &4, in cui detti
mezzi comprendono una pluralitd di ciltindri pnaumatici
solidali a1 telajo fisso del dispositivo o alle guide (7)
ed a@genti con 1 propri steli sui trasportatori {11}
movimentandoli su guide di scorrimento.
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