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s4 Motor electric

(67 Rezumat: Invenia se referi la un motor
electric, asincron, cu rotor in scurtcircuit si
ambreiaj mecanic, la care scutul ambreiajului,
solidar cu parghia de actionare a acestuia, poate
avea mai multe pozifii, in raport cu cutia de borne
a motorului, simultan cu, practic, orice pozifie de
montare a carcasei ambreiajului, solidari cu
elementele de montare pe utilaj. Decuplarea sarcinii
§i asigurarea frandrii se realizeazi prin actiunea
combinat® a unui arc principal, central §i a unui
arc de reglaj exterior.
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Inventia se referd la un motor
electric, asincron, cu rotor in scurtcircuit
si ambreiaj mecanic.

Este cunoscut un motor electric,
cu ambreiaj mecanic pentru masini de
cusut industriale, la care pozitiile
carcasei ambreiajului si ale parghiei de
actionare a acestuia sunt fixe atat intre
ele cat si in raport cu cutia de borne a
motorului, din care cauzd montarea pe
utilaj si reglarea pozitiei de lucru pentru
exploatare este dificild si restrictivd. De
asemenea, decuplarea sarcinii si
asigurarea frandrii se realizeazi cu
ajutorul unui arc exterior, plasat paralel
Cu axa ambreiajului, solutie ce poate
conduce la blocari ale sistemului culisant
al ambreiajului, datoritd  action&rii
excentrice.

Prezenta inventie nlaturd aceste
dezavantaje prin aceea c& scutul
ambreiajului solidar cu parghia de
actionare a acestuia poate avea mai
multe pozitii in raport cu cutia de borne a
motorului simultan cu, practic, orice
pozite de montare a carcasei
ambreiajului, solidard cu elementele de
montare pe utilaj. Pentru decuplarea
sarcinii si asigurarea franarii se
introduce suplimentar un arc central
coaxial cu axa ambreiajului.

Motorul,  conform  inventiei,
prezintd avantajul c& la montarea pe
utilaj, reglarea pozitiei de lucru pentru
exploatare se poate face cu usurints si in
limitele foarte largi, iar posibilitatea
blocarii sistemului culisant al ambreiajului
este eliminata.

In cele ce urmeaza, se prezintad un
exemplu de realizare a unui motor
electric asincron T scurtcircuit si
ambreiaj mecanic, potrivit inventiei, in
legéturd cu fig.1 si 2, care reprezint:

- fig.1 , sectiune longitudinald prin
ansamblul motor-ambreiaj;

- fig.2 ,. vedere
ansamblului motor-ambreiaj.

laterald a

5

15

20

25

40

2

Motorul, conform inventiei , este
constituit dintr-un subansamblu stator 1,
in interiorul c&ruia este plasat un
subansamblu rotor 2, prin intermediul
unui scut 3 si a unui scut 4, stranse cu
tiranti 5 si pidlite 6.

Prin intermediul unui volant 7 se
transmite cuplul motor si miscarea de
rotatie la un disc de ambreiaj 8 si un ax
9 sustinutd de o bucsad 10 care poate
culisa axial intr-un scut 11 montat intr-o
carcasd 12 a ambreiajului solidard cu
elementele de montare pe utilaj si strans
cu tiranti 13 si piulite 14. Un segment
de frictiune 15, sustinut de un surub de
reglaj 16 care se blocheazi cu o piulits
17, asigurd franarea sarcinii sub
actiunea combinatd a unui arc principal
central 18 si a unui arc de reglaj exterior
19 in absenta actiunii operatorului unei
parghii 20.

Revendicari

1. Motor electric, ,asincron, cu
rotor Tn scurtcircuit si ambreiaj mecanic,
caracterizat prin aceea ca scutul (11)
al ambreiajului, solidar cu parghia de
actionare (20), poate avea mai multe
pozitii n raport cu cutia de borne a
subansamblului stator (1), in functie de
numarul tirantilor (13), simultan cu
practic orice pozitie de montare a
carcasei (12) a ambreiajului , solidara cu
elementele de montare de utilaj si, deci,
Cu practic orice valoare a unghiului «.

2. Motor electric, asincron, cu
rotor in scurtcircuit si ambreiaj mecanic,
conform revendicarii 1, caracterizat
prin aceea cé decuplarea sarcinii si
asigurarea franarii se realizeazd sub
actiunea combinatd a unui arc principat
central (18] si a unui arc de reglaj
exterior {19).

Presedintele comisiei de examinare: ing. Erhan Valeriu
Examinator principal.ing. Castinescu Petru
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Fig. 1
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