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Sumator wartosci katowych
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Przedmiotem wynalazku jest przyrzad przezna-
czony do sumowania poszczegdlnych wielkosci ka-
towych, bedacych funkcja mierzonych wielkosci
fizycznych, a wystepujacych podczas iloSciowego
badania zjawiska.

Urzadzenia sumujgce sterowane recznie lub auto-
matycznie sg znane i wspoélczeSnie szeroko stoso-
wane, Cechg charakterystyczng przyrzadu wedlug
wynalazku jest wykorzystanie do sumowania kata
zakre$lanego przez wskaznik w ruchu powrotnym
wskazéwki — od warto§ci ustalonej podczas po-
miaru do zera.

Przyrzad wedlug wymnalazku jest przeznaczony
do sumowania wskazarn miemikéw wyrazonych
w funkcji kata, zakreS§lonego przez wskazéwke
i jest stosowany do badan i pomiaréw iloSciowych
roéznych zjawisk. .

Typowym przykladem zastosowania przyrzadu
jest proces wazenia przy przeladunkach: w portach,
kopalniach, hutach itp.

Idee sumatora przedstawia fig. 1, na ktérej ozna-
czono przez 1 — wskaznik katowy, 2 — urzadzenie
synchronizujgce, 3 — przeksztaltnik kata wskazni-
ka ma proporcjonalng ilo§¢ obrotéw lub impulséw,
4 — licznik obrotéw lub impulséw, 5 — tor sygna-\
lu sterujacego.

Sygnal sterujacy wskaZnikiem 1, przeprowadzo-
ny przez urzgdzenie synchronizujace 2, powoduje
wychylenie wskazéwki o kat a. Po ustaniu wahan
wskazowki urzgdzenie synchronizujgce 2 przerywa
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sygnal sterujacy i wuruchamia przeksztaltnik 3.
Wskazéwka zaczyna wracaé¢ do polozenia zerowe-
go, zakreSlajac w drodze powrotnej kat a. Kat ten
zostaje zamieniony w przeksztaltniku 3 na propor-
cjonalng ilo§¢é impulséw, ktére nastepnie zostaja
zsumowane przez licznik impulséw 4. Kat a moze
byé réwniez przeksztalcony na odpowiednig ilo§é
obrotéw i po wzmocnieniu momentu obrotowego
sterowaé licznikiem obrotéw 4, na ktérym dokonu-
je sie sumowanie.

Po dojsciu wskazéwki do zera proces sumowania
konczy sie. Urzgdzenie synchronizujgce 2 wylgcza
przeksztadtnik 3 oraz wlacza tor sygnalu sterujg-
cego. Przyrzad jest gotowy do dalszej pracy.

Na fig, 2 przedstawiono schemat blokowy suma-
tora wartoSci katowych, przy czym oznaczono: 1 —
selsyn odbiornik czyli wskaznik katowy, 4 — licz-
nik, 6 — sprzeglo magnetyczne, 7 — wskazdéwka,
8 — przekladnia dopasowywujgca, 9 — wylgcznik
sygnalu synchronizujgcego, 10 — urzgdzenie steru-
jace, 11 — selsyn madajnik, 12 — silnik napedowy,
13 — wylacznik krancowy, 14 — przycisk urucho-
mienia i synchronizacji. '

Przykladem zastosowania przyrzagdu wedlug wy-
nalazku jest pélautomatyczna waga sumujaca.

Przyrzagd nadaje sie¢ do sumowania w przypadku,
gdy kazdy pomiar odbywa sie od zera do okre§lo-
nej wielkoéci, lub od umownej nowej stalej wiel-
kosci stanowigcej pozorne zero, przy czym wielkosé
ta nie podlega zsumowaniu. Uzyskanie pozornego
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zera jest mozliwe dzieki obrotowemu usytuowaniu
wraz z zabezpieczeniem przed zmiang polozenia
wylgcznika krancowego 13 wzgledem wskazowki 7
wskaznika 1.

Wielko§¢é mierzona jest przekazywana lgczem sel-
synowym do odbiornika 1, na ktérego osi jest osa-
dzona wskazéwka z elementem wylgcznika krarico-
wego. W polozeniu zerowym wskazéwki jest
umieszczony magnetyczny wylgcznik Kkrancowy 13.
Na osi selsynu odbiorczego 1 jest wumieszczona
tarcza sprzegla magnetycznego 6. Sprzeglo to lgczy
sie z licznikiem obrotéw 4 poprzez dopasowywu-
jacg przekladnie zebatg 8, ktéra jest napedzana
silnikiem 12.

Przekladnia 8 ma za zadanie ,,dopasowanie skal”
(np.: jezeli pelne wychylenie wskazéwki miernika
odpowiada wadze 100 kg, a kat « zakre$lony przez
wskazéwke wynosi « = 270°, to przelozenie wynie-
sie x = 133, co odpowiada jednemu kilogramowi
na jeden obrot lieznika).

W obwodzie synchronizacji jest umieszczony wy-
tgcznik 9. Calo$é jest sterowana przyciskiem 14 po-
przez uklad przekaznikowy 10.

Sumator w przykladowym =zastosowaniu do pol-
automatycznej wagi dziala nastepujgco: po nalo-
zeniu na wage przedmiotu wazonego selsyn nadaj-
nik 11 przekazuje odpowiedni impuls do selsyna
odbiornika 1; nastepuje wowczas wychylenie wska-
z6wki selsyna odbiornika 1 o kgt a. Po ustaniu
wahan tej wskazéwki obslugujgcy naciska przy-
cisk 14. Zostaje teraz przerwany obwodd synchro-
nizacji selsynéw wylgcznikiem 9, nastepuje ze-
sprzeglenie osi selsynu poprzez sprzeglo magne-
tyczne 6 z przekladnig 8 oraz wlgczenie silnika na-
pedowego 12. Silnik ten zaczyna napedzaé réwno-
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czeénie licznik 4 oraz o§ selsyna odbiornika I, na
ktérym jest osadzona wskazowka. Wskazéwka wra-
ca do zera.

W momencie, gdy dojdzie ona do zera, zadziala
wylacznik krancowy 13, ktéry daje impuls na wy-
laczenie kolejno: sprzegla 6, silnika 12 oraz na
wlgczenie obwodu synchronizacji selsynéow 11 i 1.

Urzadzenie jest gotowe do nastepnego pomiaru
(np.: wazenia) i sumowania.

Proces sumowania odbywa sie od chwili wigcze-
nia przycisku 14 az do chwili zadzialania wylgcz-
nika krancowego 13.

Zastrzezenia patentowe

1. Sumator wartosci kgtowych sumujgcy wielkoS$ci
mierzone przedstawione przez miernik w war-
tosciach katowych znamienny tym, ze jest wy-
posazony w miernik z wskazZznikiem kgtowym
(1), do ktorego skali w polozeniu zerowym
wskaznika (1) jest przymocowany wytgcznik
krancowy (13), ktory dziala w momencie, gdy
wskazowka (7) wskaznika (I) znajdzie sie w po-
lozeniu zerowym.

2. Przyrzad wedlug zastrz. 1 znamienny tym, Ze
posiada sprzeglo magnetyczne (6), usytuowane
pomiedzy wskaznikiem (1) a licznikiem (4), wig-
czane przy ruchu powrotnym wskazéwki (7)
wskaznika (1).

3. Przyrzad wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny tym,
ze bezstykowy elektromagnetyczny lub elektro-
fotooptyczny 1lub stykowy wylacznik Kkranco-

wy (13) jest usytuowany obrotowo wzgledem osi
wskazéwki wskaznika (1).
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