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(54) Zapojenie na riadenie operaénych montéaZnych jednotiek

(57) Podstata riefenia spo&iva v tom, Ze b 2
zakladni &ast zapojenia je tvorend iba // ’ / /
jednym modulom jedno&ipového mikropo&itala -
(1), na ktory st pripojené predvolby
technologick§ch dasov (2), vystupy pred-
volby refimu &innosti (3) a vystup iniciali-
zadného a monitorovacieho modulu (4). Vy-

~ stupy modulu jedno&ipového mikropoéitala
(1) st pripojené cez optoélektrické od-
delova&e (6, 9) na akdné &leny (7, 10)
operatnej jednotky. d i
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Predmetom vyndlezu je zapojenie na riadenie opera&nych montédZnych jednotiek pre vykoné-
vanie r8&znych mqnté!nych operdcii ako naprfklad zakladanie, nitovanie, skrutkovanie, lisovanie
a iné.

Doteraz sa na autonomné riadenie opera&nych montéZnych jednotiek pouZfivaji zapojenia
tvorené logickymi stavebnicami pozostdvajlcimi z Casovacich, programovych, vykonovych, riadia-
cich a dal¥fch modulov. Vizby a spojenia medzi snimacimi &lenmi, ak&nymi &lenmi a modulmi
logickej stavebnice sui pevné a je potrebné ich pre kaZdd konkrétnu aplikdciu ¥pecifikovat.
~.Ur&itd variabilitu a pruZnost do riadenia operalnych jednotiek vnédfa programovy modul obsahu-
»Jjﬁciléasovaci, riadiaci a programovy blok. Specifické odliZnosti riadenia operadnych jednotiek
sd realizované v programovom bloku a pre jednotky s viacerymi stupiiami volnosti tie% v bloku
riadenia. Nevghodou doteraz zndmych zapojeni Je vidsL poiet modulov logickej stavebnice
a z toho vyplyvajidca niZ%ia spolahlivost a nutnost dpravy zapojenia pre rdzne konkrétne
aplikécie.

Vy§8ie uvedené nevyhody odstrafiuje zapojénie na riadenie opera&nych montdZnych jednotiek
podla vyndlezu, ktorého podstata spodiva v tom, Ze na modul jednodipového mikropo&itala
sd pripojené v§stupy predvolby technologickych &asov, vystupy predvolby re¥imu &innosti
a vystup inicializadného a monitorovacieho modulu. V¢stupy modulu jedno&ipového mikropo&itada
si pripojené cez optoelektrické oddelovale na ak&né &leny operaénej jednotky. Snimacie a
ovlédacie &leny opera&nej jednotky su pripojené cez optoelektrické oddelovade na vstupy
modulu jedno&ipového mikropoéitada.

Zapojenim na riadenie opera&ngch montdZngch jednotiek podla vyndlezu sa docieli maximdlna
variabilita a lahk& volba reZimu &innosti jednotky. Vyndlez je moZné vyhodne pouZit pre
riadenie opera&nych jednotiek nitovacich, zakladacich, skrutkovacich, lisovacich s jednym
a%? tromi stupfiami volnosti v¢hradne volbou, alebo zmenou programu. Nie si potrebné zésahy
do kabeldZfe ani zmene podtu modulov riadenia. Vyhodou je tieZ rychla identifikédcia poruchy.

Na pripojenom vykrese je nakresien& blokovd schéma prikladného rie¥enia zapojenia na
riadenie opera&ngych montdZnych jednotiek.

Zapojenie na riadenie opera&ngch montd¥nych jednotiek pozostéva z modulu jedno&ipového
mikropo&fitada 1, na ktory sd pripojené v¢stupy predvolby technologickych &asov 2, vystupy
predvolby reZfimu &innosti 3 a vystup inicializaného a monitorovacieho modulu 4. V¢stupy
modulu jedno&ipového mikropoditada 1 su pripojené cez optoelektrické oddelovada 6, 9 na
ak&né Zleny 7, 10 operadnej jednotky 1ll. Snimacie a ovlddacie &leny 12 operadnej jednotky
11 s pripojené cez optoelektrické oddelovate 5, 8 na vstupy modulu jedno&ipového mikro-

poditaca 1.

Modul jednodipového mikropoé&itada 1 po uvedeni inicializa&ného a monitorovacieho modulu
4 do pracovného stavu a na zéklade ddajov z predvolby reZimu &innosti ;; predvolby technologic-
kych asov 2 a signdlov zo snimacfch a ovléddacfch &lenov 12 operaénej jednotky 11 vstupujicich
do modulu jedno&ipového mikropo&itaa 1 prostrednictvom optoelektrickych oddelovatov 5,
8, programovo riadi ak®né &leny 7, 10 operalnej jednotky l11. Zmenou programu v pamdti modulu
jedno¥ipového mikropo&itada 1 sa menf funkcia riadenej opera&nej jednotky 11.
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PREDMET VYNALEGZU

Zapojenie na riadenie operadnych montdZnych jednotiek pozostavajice z modulu jednoéipové-
ho mikropo&itada, predvolby technologickych &asov, predvolby reZimu Cinnosti, inicializafného
a monitorovacieho modulu, optoelektrickych oddelovadov a akénych &lenov vyznalujlce sa tym,
%e na modul jedno&ipového mikropo&itada (1) s pripojené vystupy predvolby technologickych
dasov (2), vystupy predvolby reZimu &innosti (3) a vystup inicializa&hého a monitorovacieho
modulu (4), pridom v¢stupy modulu jednodipového mikropo&itada (1) si pripojené cez opto-
elektrické oddelovade (6, 9) na ak&né &leny (7, 10) operadnej jednotky (11), zatial o snimacie
a ovlidacie &leny (12) operadnej jednotky (11) si pripojené cez optoelektrické‘oddel‘ovaée
(5, 8) na vstupy modulu jedno&ipového mikropo&itada (1).
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