
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201922254234.X

(22)申请日 2019.12.16

(73)专利权人 陕西东方航空仪表有限责任公司

地址 723102 陕西省汉中市南郑县汉中经

济开发区南区57号信箱

(72)发明人 张力　蒋刚成　李华栋　徐峰　

严军辉　张振平　

(74)专利代理机构 西安知诚思迈知识产权代理

事务所(普通合伙) 61237

代理人 李思

(51)Int.Cl.

F41H 13/00(2006.01)

B62B 1/10(2006.01)

 

(54)实用新型名称

单兵装备携行助力车

(57)摘要

本实用新型公开了一种单兵装备携行助力

车，包括车架和车轮，所述车架包括横向的承载

板和纵向的托架，承载板位于托架的下部末端，

两者形成90°拐角型，车轮位于托架下端靠近该

拐角的位置；托架的下部固定有控制箱，控制箱

中安装有直流电源、速度控制器和蓝牙接收盒；

托架的上端有一个手扶握杆，手扶握杆固定有蓝

牙发送盒，蓝牙发送盒上设有调速按键；车轮为

两个同轴的轮毂电机，轮毂电机与速度控制器电

连接，蓝牙接收盒与蓝牙发送盒通讯信号连接。

本实用新型可承受较大负载并提供前行动力，战

士可将作战装备放在上面前行，可调速，行军中

节省体力。
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1.一种单兵装备携行助力车，包括车架和车轮，其特征在于：所述车架包括横向的承载

板和纵向的托架，承载板位于托架的下部末端，两者形成90°拐角型，所述车轮位于托架下

端靠近该拐角的位置；所述托架的下部固定有控制箱，控制箱中安装有直流电源、速度控制

器和蓝牙接收盒，蓝牙接收盒、速度控制器和直流电源依次电连接；所述托架的上端有一个

手扶握杆，手扶握杆固定有蓝牙发送盒，蓝牙发送盒上设有调速按键，所述车轮为两个同轴

的轮毂电机，轮毂电机与所述速度控制器电连接，所述蓝牙接收盒与蓝牙发送盒通讯信号

连接。

2.根据权利要求1所述的单兵装备携行助力车，其特征在于：所述控制箱的箱盖上镶嵌

有电量显示模块，电量显示模块与所述直流电源电连接。

3.根据权利要求1所述的单兵装备携行助力车，其特征在于：所述蓝牙接收盒中装有信

号接收板，信号接收板上设有蓝牙模块、CPU处理器和DC-DC转换器；所述蓝牙发送盒中安装

有3.3V电源和信号传输板，信号传输板上设有蓝牙模块和CPU处理器。

4.根据权利要求3所述的单兵装备携行助力车，其特征在于：所述CPU处理器的型号为

STM32F103RCT6。

5.根据权利要求3所述的单兵装备携行助力车，其特征在于：所述蓝牙模块的型号为

HC-05。

6.根据权利要求1所述的单兵装备携行助力车，其特征在于：所述速度控制器型号为

12G-48V-500W。

7.根据权利要求1所述的单兵装备携行助力车，其特征在于：所述直流电源的电压为

48V。

8.根据权利要求1所述的单兵装备携行助力车，其特征在于：所述托架为伸缩结构。

9.根据权利要求1所述的单兵装备携行助力车，其特征在于：所述车架与车轮的轮轴之

间安装有减振装置。
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单兵装备携行助力车

技术领域

[0001] 本实用新型属于机械车辆技术领域，涉及一种装备携行助力车。

背景技术

[0002] 部队行军时，士兵往往要背负行李和沉重的作战装备前行，特别是在崎岖的山路

上前行就更加困难。因此，开发一种由单兵控制的装备携行助力车，将一个人的主要作战装

备放在助力车上，而士兵主要控制其运动方向和速度，这样的携行助力车会对部队行军有

很大的帮助。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供一种单兵装备携行助力车，使用它可以减轻士兵行军

中的负重负担，加快行军速度。

[0004] 实现上述目的的技术方案是：一种单兵装备携行助力车，包括车架和车轮，所述车

架包括横向的承载板和纵向的托架，承载板位于托架的下部末端，两者形成90°拐角型，车

轮位于托架下端靠近该拐角的位置；所述托架的下部固定有控制箱，控制箱中安装有直流

电源、速度控制器和蓝牙接收盒，蓝牙接收盒、速度控制器和直流电源依次电连接；所述托

架的上端有一个手扶握杆，手扶握杆固定有蓝牙发送盒，蓝牙发送盒上设有调速按键；所述

车轮为两个同轴的轮毂电机，轮毂电机与所述速度控制器电连接，所述蓝牙接收盒与蓝牙

发送盒通讯信号连接。

[0005] 进一步，所述控制箱的箱盖上镶嵌有电量显示模块，电量显示模块与所述直流电

源电连接。

[0006] 进一步，所述蓝牙接收盒中装有信号接收板，信号接收板上设有蓝牙模块、CPU处

理器和DC-DC转换器；所述蓝牙发送盒中安装有3.3V电源和信号传输板，信号传输板上设有

蓝牙模块和CPU处理器。

[0007] 进一步，所述CPU处理器的型号为STM32F103RCT6。

[0008] 进一步，所述蓝牙模块的型号为HC-05。

[0009] 进一步，所述速度控制器型号为12G-48V-500W。

[0010] 进一步，所述直流电源的电压为48V。

[0011] 进一步，所述托架为伸缩结构。

[0012] 进一步，所述车架与车轮的轮轴之间安装有减振装置。

[0013] 本实用新型可承受较大负载并提供前行动力，战士可将作战装备放在上面前行，

通过调速按键调节匹配于自身的运行速度，行军中节省体力，战斗中自然会提升战斗力。

附图说明

[0014] 图1是本实用新型一个实施例的整体结构立体示意图。

[0015] 图2是图1所示实施例中的控制箱的透视图。
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[0016] 图3是本实用新型的电路和电信号线路框图。

[0017] 图中：1、蓝牙发送盒，2、车架，2-1、承载板，2-2、托架，2-3、手扶握杆，3、控制箱，4、

锂电池，5、速度控制器，6、轮毂电机，7、蓝牙接收盒，8、电量显示模块，9、减振装置。

具体实施方式

[0018] 下面结合附图对本实用新型做进一步说明。

[0019] 如图1和图2所示，本实用新型包括车架2和车轮，车架2包括横向的承载板2-1和纵

向的托架2-2，承载板2-1位于托架2-2的下部末端，承载板2-1和托架2-2两者结合处为90°

拐角，车轮位于托架2-2下端靠近该拐角的位置；托架2-2的下部固定有控制箱3，控制箱3中

安装有直流电源即38V的锂电池4、速度控制器5和蓝牙接收盒7，蓝牙接收盒7、速度控制器5

与锂电池4依次电连接；托架2-2的上端部有一个横向的手扶握杆2-3，手扶握杆2-3上以内

嵌方式固定有一个蓝牙发送盒1，蓝牙发送盒1的上表面设有调速按键；车轮为两个同轴的

轮毂电机6，两个轮毂电机6与速度控制器5电连接；蓝牙接收盒7与蓝牙发送盒1之间为通讯

信号连接。

[0020] 如图2所示，本实施例中，控制箱3的箱盖上镶嵌有电量显示模块8，电量显示模块8

与锂电池4电连接，控制箱3的箱盖上表面为透明玻璃。

[0021] 本实用新型中，蓝牙接收盒7中装有信号接收板，信号接收板上设有蓝牙模块、CPU

处理器和DC-DC转换器，  CPU处理器和DC-DC转换器电连接，蓝牙模块与CPU处理器电连接；

蓝牙发送盒1中安装有3.3V直流电源和信号传输板，信号传输板上设有蓝牙模块和CPU处理

器，蓝牙发送盒1中的CPU处理器与3.3V电源电连接，蓝牙模块和CPU处理器电连接；信号传

输板上蓝牙模块与信号接收板上蓝牙模块通过无线通讯方式传输信号。如图3所示，由速度

控制器5输出的5V电压经DC-DC转换器转换后供电给信号接收板上的蓝牙模块及主控电路

中的主控芯片，信号接收板上的蓝牙模块通过无线通讯方式接收信号传输板上蓝牙模块传

输的数字信号，并将该信号存入主控芯片中，主控芯片通过内部D/A转换并输出匹配的电压

信号至速度控制器调速输入端，驱动轮毂电机6运转；同时电机霍尔实时反馈轮毂电机6的

转子位置信号至速度控制器5，速度控制器5经内部PID进行实时调节，达到对轮毂电机6速

度的稳定控制。

[0022] 本实用新型的重点在于，控制信号采用通讯信号传输方式。具体来说就是：速度信

号通过操作蓝牙发送盒1上的调速按键进行调节并通过信号传输板上的CPU处理器做信号

处理，再经蓝牙模块发给蓝牙接收盒7，蓝牙接收盒7中的信号接收板接收该信号后经其内

部的CPU处理器做信号处理，然后通过蓝牙模块发送给两个轮毂电机6，调整改变其转速，进

而使本实用新型的行进速度得以控制。

[0023] 本实施例中，CPU处理器的型号为STM32F103RCT6；蓝牙模块的型号为HC-05；速度

控制器型号为12G-48V-500W；直流电源的电压为48V。

[0024] 本实用新型中，托架2-2为伸缩结构。托架2-2的长度可以调节，使其适合所载货物

的大小和形状。

[0025] 本实用新型中，车架与车轮的轮轴之间安装有减振装置9。
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图1

说　明　书　附　图 1/2 页

5

CN 212362979 U

5



图2

图3
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