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(57)摘要

本实用新型涉及一种基于二类底盘改装的

公铁两用高空作业车，属于一种工程机械。本实

用新型采用的技术方案是：基于二类底盘改装的

公铁两用高空作业车，包括二类底盘，其特征是，

二类底盘的下部设有前后两组导向装置，二类底

盘的后部车架前部位置设有高空作业回转平台，

高空作业回转平台上设置高空作业臂，前后两组

导向装置包括成对的导向轮、下伸臂和下伸驱动

机构，导向轮设置在下伸臂的底端，下伸臂的上

端铰接于二类底盘的下方，下伸驱动结构驱动下

伸臂的下降上升，高空作业回转平台包括下部的

底座旋转盘、中部的旋转平台和上部的高空作业

臂固定座。本轨道高空作业车采用通用型二类底

盘加装铁路前后导向系统，实现公路和铁路均能

高空作业。
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1.一种基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车，包括二类底盘（4），其特征是，二类

底盘（4）的下部设有前后两组导向装置，二类底盘（4）的后部车架前部位置设有高空作业回

转平台，高空作业回转平台上设置高空作业臂（106），前后两组导向装置包括成对的导向

轮、下伸臂和下伸驱动机构，导向轮设置在下伸臂的底端，下伸臂的上端铰接于二类底盘

（4）的下方，下伸驱动结构驱动下伸臂的下降上升，高空作业回转平台包括下部的底座旋转

盘（101）、中部的旋转平台（102）和上部的高空作业臂（106）固定座（103）。

2.根据权利要求1所述的基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车，其特征是，所述旋

转平台（102）的一侧设置作业臂旋转盘（104），另一侧设置配重（105），作业臂旋转盘（104）

上设置高空作业臂（106）固定座（103），高空作业臂（106）的底部设置在高空作业臂（106）固

定座（103）上。

3.根据权利要求2所述的基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车，其特征是，配重

（105）与高空作业臂（106）固定座（103）和高空作业臂（106）的重心相对底座旋转盘（101）对

称布置。

4.据权利要求1所述的基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车，其特征是，所述高空

作业臂（106）为直臂式伸缩结构。

5.据权利要求4所述的基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车，其特征是，高空作业

臂（106）的底部铰接于高空作业臂（106）固定座（103），高空作业臂（106）的下部与高空作业

臂（106）固定座（103）或旋转平台（102）设有抬升作业液压缸（108），高空作业臂（106）的顶

部铰接设置围栏式作业平台（107），围栏式作业台与高空作业臂（106）的上部间设有作业平

台调整液压缸（109）。

6.据权利要求1所述的基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车，其特征是，所述高空

作业臂（106）为曲臂式，由至少两节作业臂铰接相连组成。

7.据权利要求6所述的基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车，其特征是，最下方的

作业臂底部铰接于高空作业臂（106）固定座（103），最上方的作业臂顶部铰接于围栏式作业

平台（107），作业臂与高空作业臂（106）固定座（103）之间设置抬升作业液压缸（108），作业

臂与围栏式作业平台（107）之间分别设置作业平台调整液压缸（109），两作业臂铰接相连位

置出设置曲臂液压缸（110）。
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基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车，属于一种工程机

械。

背景技术

[0002] 我国的城市地铁及高铁发展瞬速，对轨道交通现场的施工及维修需求增多，这导

致高空作业车市场放大。但是为适应轨道交通的现场环境，轨道交通目前采用电驱动，轨道

两侧有高压电缆，这要求高空作业车能够在轨道上行驶作业同时满足高空作业现场小的要

求。

[0003] 传动的大型轨道高空作业车只能在轨道上行驶，多场地施工协调调配运输即为不

方便。目前采用公铁两用车辆实现轨道高空作业车的在公路上行驶。但是目前的公铁两用

高空作业车体积仍然巨大，造价高。

[0004] 而且市面上一般的高空作业平台仅可以实现作业平台和车体连接位置旋转，在轨

道设施维修接触网作业时，仅有一个旋转位置，在实际作业时很难避开高压输电接触网维

修作业。

发明内容

[0005] 本发明提供一种基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车，解决现有轨道高空作

业车体积大造价高的问题。

[0006] 为实现上述目的，本实用新型采用的技术方案是：

[0007] 基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车，包括二类底盘，其特征是，二类底盘的

下部设有前后两组导向装置，二类底盘的后部车架前部位置设有高空作业回转平台，高空

作业回转平台上设置高空作业臂，前后两组导向装置包括成对的导向轮、下伸臂和下伸驱

动机构，导向轮设置在下伸臂的底端，下伸臂的上端铰接于二类底盘的下方，下伸驱动结构

驱动下伸臂的下降上升，高空作业回转平台包括下部的底座旋转盘、中部的旋转平台和上

部的高空作业臂固定座。

[0008] 作为优选，所述旋转平台的一侧设置作业臂旋转盘，另一侧设置配重，作业臂旋转

盘上设置高空作业臂固定座，高空作业臂的底部设置在高空作业臂固定座上。

[0009] 作为优选，配重与高空作业臂固定座和高空作业臂的重心相对底座旋转盘对称布

置。

[0010] 作为优选，所述高空作业臂为直臂式伸缩结构，高空作业臂的底部铰接于高空作

业臂固定座，高空作业臂的下部与高空作业臂固定座或旋转平台设有抬升作业液压缸，高

空作业臂的顶部铰接设置围栏式作业平台，围栏式作业台与高空作业臂的上部间设有作业

平台调整液压缸。

[0011] 作为优选，所述高空作业臂为曲臂式，由至少两节作业臂铰接相连组成，最下方的

作业臂底部铰接于高空作业臂固定座，最上方的作业臂顶部铰接于围栏式作业平台，作业
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臂与高空作业臂固定座之间设置抬升作业液压缸，作业臂与围栏式作业平台之间分别设置

作业平台调整液压缸，两作业臂铰接相连位置出设置曲臂液压缸。

[0012] 本轨道高空作业车采用通用型二类底盘加装铁路前后导向系统，实现公路和铁路

均能高空作业。

[0013] 本装置采用旋转平台固定座固定在公铁两用车车体上，旋转平台主体可以围绕下

部旋转盘旋转，上部的高空作业平台固定座又可以围绕上部旋转旋转作业，实现双旋转盘

的高空作业旋转平台，避开输电接触网的干涉，曲臂结构还可跨越障碍物工作,作业的范围

和空间不受限制，采用全液压升降机构，稳定性好。

附图说明

[0014] 图1是本实用新型的作业臂为直臂结构的结构图，

[0015] 图2是图1的作业臂为直臂结构时作业臂伸长时的状态图。

[0016] 图3是本实用新型的作业臂为曲臂结构的结构图，

[0017] 图4是本实用新型的旋转平台的结构图。

[0018] 附图标记；1、高空作业回转平台，101、底座旋转盘，102、旋转平台，103高空作业臂

固定座，104、作业臂旋转盘，105、配重，106、高空作业臂，107、围栏式作业平台，108、抬升作

业液压缸109、作业平台调整液压缸，110、曲臂液压缸，  2、前导向装置，3、后导向装置，4二

类底盘。

具体实施方式

[0019] 下面对本实用新型具体结构进行进一步的说明；

[0020] 本实用新型是一种基于二类底盘改装的公铁两用高空作业车，如图1‑3所示。具体

结构为包括二类底盘4，二类底盘4的下部设有前后两组导向装置。二类底盘4的后部车架前

部位置设有高空作业回转平台，高空作业回转平台上设置高空作业臂106，前后两组导向装

置包括成对的导向轮、下伸臂和下伸驱动机构，导向轮设置在下伸臂的底端，下伸臂的上端

铰接于二类底盘4的下方，下伸驱动结构驱动下伸臂的下降上升，高空作业回转平台包括下

部的底座旋转盘101、中部的旋转平台102和上部的高空作业臂106固定座103。

[0021] 如图4所示，旋转平台102的一侧设置作业臂旋转盘104，另一侧设置配重105，作业

臂旋转盘104上设置高空作业臂106固定座103，高空作业臂106的底部设置在高空作业臂

106固定座103上。配重105与高空作业臂106固定座103和高空作业臂106的重心相对底座旋

转盘101对称布置。

[0022] 高空作业臂106有两种结构形式，一种如图1和图2中所示，高空作业臂106为直臂

式伸缩结构，高空作业臂106的底部铰接于高空作业臂106固定座103，高空作业臂106的下

部与高空作业臂106固定座103或旋转平台102设有抬升作业液压缸108，高空作业臂106的

顶部铰接设置围栏式作业平台107，围栏式作业台与高空作业臂106的上部间设有作业平台

调整液压缸109。

[0023] 高空作业臂106的另一种结构如图3所示，为曲臂式，由两节作业臂铰接相连组成，

最下方的作业臂底部铰接于高空作业臂106固定座103，最上方的作业臂顶部铰接于围栏式

作业平台107，作业臂与高空作业臂106固定座103之间设置抬升作业液压缸108，作业臂与
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围栏式作业平台107之间分别设置作业平台调整液压缸109，两作业臂铰接相连位置出设置

曲臂液压缸110。
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图1
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图2
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图3

图4
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