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SYSTEME DE FIXATION D’UN SIEGE NOTAMMENT D’AERONEF ET SIEGE COMPORTANT AU MOINS UN

TEL SYSTEME.

Ce systeme comportant une embase (2) munie a
proximité de I'une de ses extrémités de moyens en forme de
mors (3) de serrage et de blocage en position du systeme
dans le rail par pincement de celui-ci entre 'embase (2) et
des portions en saillie latérale (4) de ces moyens en forme
de mors (3), 'embase (2) et les moyens en forme de mors
(8) étant déplagables I'un par rapport & l'autre entre une po-
sition de montage/démontage du systéme dans le rail et une
position de blocage du systeme par serrage autour du rail,
par lintermédiaire de moyens de manoeuvre (6) actionna-
bles par un opérateur, est caractérisé en ce que les moyens
de manoeuvre (6) comprennent un coulisseau (7) déplaca-
ble dans 'embase (2) par 'opérateur et comportant & une
extrémité, une surface de manoeuvre (8) par opérateur, a
Pautre extrémité, une portion en rampe adaptée (9) pour
coopérer avec une portion en rampe complémentaire (10)
des moyens en forme de mors (3) pour déplacer ceux-ci par
rapport a Fembase entre la position de montage/démontage
et la position de blocage, et dans sa portion intermédiaire,
des moyens débrayables (11) de blocage en position du
coulisseau (7) dans I'embase (2) et donc du systéme par
rapport au rail.
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Systéme de fixation d’un siége notamment d’aéronef et siéege comportant au

moins un tel systéme.

La présente invention concerne un systéme de fixation d’'un siége notamment
d’aéronef et un siége comportant au moins un tel systéme.

On connait déja dans I'état de la technique, des systemes de fixation de sieéges
pour ce type d’'applications, qui sont adaptés pour assurer la fixation d’'un siége dans un
rail du reste de I'aéronef.

En regle générale un tel systeme de fixation comporte une embase munie a
proximité de l'une de ses extrémités, de moyens en forme de mors de serrage et de
blocage en position du systéeme dans le rail, par pincement de celui-ci entre 'embase et
des portions en saillie latérale de ces moyens en forme de mors de serrage.

L’embase et les moyens en forme de mors de serrage sont alors déplagables I'un
par rapport a l'autre entre une premiere position écartée de montage/démontage du
systeme dans le rail, et une deuxieme position rapprochée de blocage du systeme par
serrage autour du rail, par l'intermédiaire de moyens de manceuvre actionnables par un
opérateur de montage/démontage.

Dans les versions les plus simples de ces systemes de fixation, les moyens de
manceuvre actionnables par I'opérateur de montage/démontage pour assurer le blocage
du systéme en position, comprennent une vis de serrage.

Selon d'autres modes de réalisation, ces moyens comprennent des moyens a
came, a levier, etc ...

Cependant tous ces systémes présentent un certain nombre d’inconvénients
notamment au niveau de la qualité et de la fiabilité du blocage en position, en raison
notamment d'un déséquilibre au niveau des forces exercées par les moyens de blocage.

Le but de l'invention est donc de résoudre ces problemes.

A cet effet 'invention a pour objet un systéme de fixation d’'un siége notamment
d’'aéronef dans un rail du reste de cet aéronef, du type comportant une embase munie a
proximité de l'une de ses extrémités de moyens en forme de mors de serrage et de
blocage en position du systéeme dans le rail par pincement de celui-ci entre 'embase et
des portions en saillie latérale de ces moyens en forme de mors de serrage, 'embase et
les moyens en forme de mors de serrage étant déplagables I'un par rapport a l'autre entre
une premiére position écartée de montage/démontage du systéme dans le rail et une
deuxiéme position rapprochée de blocage du systéme par serrage autour du rail, par
lintermédiaire de moyens de manceuvre actionnables par un opérateur de
montage/démontage, caractérisé en ce que les moyens de manceuvre comprennent un

coulisseau déplagable dans I'embase par I'opérateur et comportant a une extrémité, une
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surface de manceuvre par I'opérateur, a l'autre extrémité, une portion en rampe adaptée

pour coopérer avec une portion en rampe complémentaire des moyens en forme de mors
de serrage pour déplacer ceux-ci par rapport a I'embase entre la premiére position
écartée de montage/démontage du systéme dans le rail et la deuxiéme position
rapprochée de blocage du systéme par rapport au rail , et dans sa portion intermédiaire,
des moyens débrayables de blocage en position du coulisseau dans I'embase et donc du
systéme par rapport au rail.

Selon d’'autres aspects de l'invention, le systeme de fixation d’un siége comprend
l'une ou plusieurs des caractéristiques suivantes :

- la surface de manceuvre du coulisseau est accessible pour l'opérateur a
Fextrémité de 'embase opposée a celle a laquelle sont prévus les moyens en forme de
mors de serrage,

- les moyens débrayables de blocage en position du coulisseau comportent une
partie en forme de crémaillere de la portion intermédiaire de celui-ci, adaptée pour
coopérer avec une portion en forme de pignon d’une roue de blocage montée a rotation
dans I'embase et dont une autre portion se présente sous la forme d'une roue a rochet,
adaptée pour coopérer avec un cliquet d'anti-retour déplagable par I'opérateur d’une
position active de blocage de la roue de blocage vers une position escamotée pour libérer
cette roue de blocage,

- le cliquet d’anti-retour est articulé sur 'embase par lintermédiaire d'une tige
d’articulation, en ce qu'il est prévu des moyens de sollicitation élastique du cliquet en
position active et en ce qu’il est prévu des moyens de déplacement du cliquet vers sa
position escamotée, actionnables par un outil mis a la disposition de 'opérateur,

- les moyens de déplacement du cliquet vers sa position escamotée comprennent
une empreinte de la tige d’articulation du cliquet dans I'embase, adaptée pour recevoir un
outil permettant a 'opérateur d’'escamoter ce cliquet par pivotement de celui-ci autour de
l'axe de la tige d'articulation,

- 'empreinte est une empreinte en creux ménagée a au moins l'une des
extrémités de la tige darticulation et accessible depuis I'extérieur de I'embase pour
permettre a 'opérateur d’engager I'outil dans celle-ci,

- 'embase, le coulisseau et les moyens en forme de mors respectivement,
comportent des moyens de guidage de leurs déplacements relatifs,

- les moyens de guidage comprennent des parties en saillie de I'une des piéces

adaptées pour coopérer avec des lumiéres de l'autre piece,
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- il comporte des moyens de sollicitation élastique du coulisseau en position

escamotée, et

- les moyens de sollicitation élastique comportent un ressort spiral associé a la
roue de blocage.

Selon un autre aspect, l'invention concerne également un siege comportant au
moins un tel systéme.

L'invention sera mieux comprise a l'aide de la description qui va suivre donnée
uniquement a titre d’exemple et faite en se référant aux dessins annexés, sur lesquels :

- la figure 1 représente une vue de cété illustrant la structure générale d'un
systéme de fixation d’'un siege, selon l'invention,

- les figures 2 et 3 représentent des vues en perspective de devant et de derriére
d'un tel systéme de fixation, 'embase étant illustrée en transparence pour montrer la
structure interne du systéme de fixation,

- la figure 4 représente une vue de c6té des éléments internes du systéme, et

- la figure 5 représente une vue de cété illustrant un tel systéme en position de
blocage.

On a en effet illustré sur ces figures, un systéme de fixation d’'un siége notamment
d’aéronef.

Ce systéeme est désigné par la référence générale 1 sur ces figures et permet de
facon classique de fixer un siége d’aéronef dans un rail du reste de cet aéronef.

De facon classique également, ce systéme comporte une embase désignée par la
référence générale 2 munie a proximité de I'une de ses extrémités, de moyens en forme
de mors de serrage et de blocage en position du systéme dans le rail, par pincement de
celui-ci entre 'embase et des portions en saillie latérale de ces moyens en forme de mors
de serrage.

Les moyens en forme de mors de serrage sont désignés par la référence générale
3 sur cette figure, ces moyens comportant des portions en saillie latérale dont I'une est
par exemple désignée par la référence générale 4.

On notera que dans I'exemple de réalisation illustré, le reste du siége est relié a
ces moyens en forme de mors de serrage par exemple au niveau d'une zone de fixation
désignée par la référence générale 5 de ceux-ci.

En fait 'embase et les moyens en forme de mors de serrage sont déplacables I'un
par rapport a l'autre entre une premiere position écartée de montage/démontage du
systeme dans le rail, telle qu'illustrée par exemple sur la figure 1 et une deuxieme position
rapprochée de blocage du systéme par serrage autour du rail telle quillustrée par
exemple sur la figure 5.
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L'embase et les moyens en forme de mors de serrage sont montés déplacables

par lintermédiaire de moyens de manouevre actionnables par un opérateur de
montage/démontage.

Ces moyens de manceuvre sont désignés par exemple par la référence générale 6
sur ces figures.

En fait ces moyens de manceuvre comprennent un coulisseau désigné par la
référence générale 7 sur ces figures, déplacable dans I'embase 2 par I'opérateur et qui
comporte a une extrémité, une surface de manceuvre par I'opérateur, désignée par la
référence générale 8 sur ces figures, a l'autre extrémité, une portion en rampe désignée
par la référence générale 9, adaptée pour coopérer avec une portion en rampe
complémentaire 10 des moyens en forme de mors de serrage 3, pour déplacer ceux-Ci
par rapport a 'embase 2 entre la premiére position écartée de montage/démontage du
systéme dans le rail et la deuxiéme rapprochée de blocage du systéme par rapport au rail
et dans sa portion intermédiaire, des moyens débrayables 11 de blocage en position du
coulisseau 7 dans I'embase 2 et donc du systéme par rapport au rail.

La surface de manceuvre 8 du coulisseau 7 est accessible pour I'opérateur a
'extrémité de 'embase 2 opposée a celle a laquelle sont prévus les moyens en forme de
mors de serrage 3, et cette surface de manceuvre peut par exemple se présenter sous la
forme d'une zone d'appui que l'opérateur accéde et pousse pour déplacer le systéme
entre sa position escamotée et sa position active.

Les moyens débrayables 11 de blocage en position du coulisseau 7 comportent
quant a eux une portion en forme de crémailléere de la portion intermédiaire de ce
coulisseau, cette partie en forme de crémaillére étant désignée par la référence générale
12 et étant adaptée pour coopérer avec une portion en forme de pignon 13 d'une roue de
blocage 14 montée a rotation dans I'embase 2.

Une autre portion de cette roue de blocage 14 se présente quant a elle sous la
forme d’'une roue a rochet désignée par la référence générale 15 sur cette figure, qui est
adaptée pour coopérer avec un cliquet d’anti-retour désigné par la référence générale 16,
déplacable par I'opérateur d’'une position active de blocage de la roue de blocage 14 vers
une position escamotée pour libérer cette roue de blocage.

En fait et comme cela est illustré, le cliquet d’'anti-retour 16 est articulé sur
lembase 2 par l'intermédiaire d'une tige d’articulation désignée par la référence générale
17 sur ces figures et il est prévu des moyens de sollicitation élastique de ce cliquet en
position active de blocage.

Ces moyens de sollicitation élastique du cliquet en position active sont par

exemple formés par un ressort en épingle, désigné par la référence générale 18 sur ces
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figures et il est prévu des moyens de déplacement du cliquet vers sa position escamotée,

actionnables par un outil mis a la disposition de I'opérateur de montage/démontage.

Dans I'exemple de réalisation illustré, les moyens de déplacement du cliquet vers
sa position escamotée comprennent une empreinte de la tige d’articulation 17 de celui-ci
dans I'embase 2, cette empreinte étant adaptée pour recevoir un outil permettant a
lopérateur d’escamoter ce cliquet par pivotement par exemple d’'un quart de tour de celui-
ci autour de I'axe de la tige d’articulation 17.

Selon I'exemple de réalisation illustré, 'empreinte est une empreinte en creux
désignée par la référence générale 19 sur ces figures, ménagée a au moins l'une des
extrémités de la tige d’articulation 17 et accessible depuis I'extérieur de 'embase 2 pour
permettre a I'opérateur d’engager I'outil dans celle-ci.

La roue de blocage 14 est également montée a rotation dans I'embase sur une
tige de montage désignée par la référence générale 20 sur ces figures.

De plus il est prévu des moyens de sollicitation élastique du coulisseau 7 en
position escamotée.

Dans I'exemple de réalisation illustré sur ces figures, ces moyens élastiques de
sollicitation sont formés par un ressort spiral désigné par la référence générale 21,
interposé entre la tige de montage 20 et la roue de blocage 14.

On notera enfin que I'embase 2, le coulisseau 7 et les moyens en forme de mors
de serrage 3 comportent des moyens de guidage de leurs déplacements relatifs.

Dans I'exemple de réalisation illustré, ces moyens de guidage comprennent des
parties en saillie de I'une des piéces adaptées pour coopérer avec des lumiéres de l'autre
piéce.

Ainsi par exemple le coulisseau 7 comporte des parties en saillie telles que la
partie en saillie désignée par la référence générale 22 sur ces figures, adaptée pour
coopérer avec une lumiere 23 de 'embase.

De méme les moyens en forme de mors de serrage 3 peuvent comporter une
lumiere 24 adaptée pour se déplacer autour d’'une partie en saillie 25 de I'embase 2.

Le fonctionnement d'un tel systéme de fixation est le suivant.

Avant son montage dans le rail, le systéme se présente comme illustré sur la
figure 1, c’'est-a-dire que le coulisseau 7 est dans sa premiére position permettant ainsi
aux moyens en forme de mors de serrage et a 'embase d'étre écartés I'un de l'autre de
facon a permettre le montage en position du systéeme de fixation et donc du siége par
rapport au rail de I'aéronef.
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Une fois le siege et le systéme de fixation en position correcte, I'opérateur enfonce

le coulisseau 7 pour le déplacer dans I'embase en actionnant la surface d’appui 8 de
celui-ci.

Lors de ce déplacement, la partie en forme de crémailléere 12 de la portion
intermédiaire de ce coulisseau 7 entraine la roue de blocage 14 en rotation amenant le
cliquet d'anti-retour 16 a franchir les crans correspondants de la portion en roue a rochet
de cette roue 14 pour éviter tout retour en arriére du coulisseau 7.

Dans le méme temps le coulisseau 7 avangant a l'intérieur de I'embase 2, sa
portion en forme de rampe 9 vient soulever les moyens en forme de mors de serrage 3 en
prenant appui sur la portion en forme de rampe complémentaire 10 de ceux-ci.

Ce déplacement permet alors au systéme de fixation de se bloquer en position par
rapport au rail, ce rail étant serré et pincé entre 'embase 2 et les parties en saillie
latérales par exemple 4 des moyens en forme de mors de serrage 3.

Lorsque l'opérateur souhaite débloquer le systeme en vue par exemple d’un
démontage du siége, il engage un outil correspondant tel que par exemple une clé a six
pans, dans I'empreinte en creux 19 de la tige d’articulation 17. Il manceuvre alors la clé
pour déplacer par exemple d’'un quart de tour, la tige d’articulation 17 et donc le cliquet 16
a l'encontre de la sollicitation élastique des moyens 18, pour libérer la roue de blocage 14.

Celle-ci sous l'effet du ressort spiral 21 entraine un déplacement du coulisseau 7
vers une position escamotée de libération des moyens en forme de mors 3. Ces moyens
en forme de mors se déplacent alors vers une position de déblocage du systeme par
rapport au rail, ce qui permet de démonter celui-ci.

Comme cela a été indiqué précédemment, les différents déplacements de ces
pieces sont guidés par lintermédiaire des parties en saillie et des lumiéres
correspondantes de ces pieces.

Il va de soi bien entendu que d’autres modes de réalisation encore peuvent étre

envisagés.
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REVENDICATIONS

1.- Systeme de fixation d’'un siege notamment d’aéronef dans un rail du reste de
cet aéronef, du type comportant une embase (2) munie a proximité de l'une de ses
extrémités de moyens en forme de mors (3) de serrage et de blocage en position du
systéme dans le rail par pincement de celui-ci entre 'embase (2) et des portions en saillie
latérale (4) de ces moyens en forme de mors de serrage (3), I'embase (2) et les moyens
en forme de mors de serrage (3) étant déplacables I'un par rapport a l'autre entre une
premiére position écartée de montage/démontage du systéme dans le rail et une
deuxiéme position rapprochée de blocage du systéme par serrage autour du rail, par
lintermédiaire de moyens de manceuvre (6) actionnables par un opérateur de
montage/démontage, caractérisé en ce que les moyens de manceuvre (6) comprennent
un coulisseau (7) déplacable dans I'embase (2) par l'opérateur et comportant a une
extrémité, une surface de manceuvre (8) par I'opérateur, a 'autre extrémité, une portion
en rampe (9) adaptée pour coopérer avec une portion en rampe complémentaire (10) des
moyens en forme de mors de serrage (3) pour déplacer ceux-ci par rapport a 'embase
entre la premiére position écartée de montage/démontage du systéme dans le rail et la
deuxiéme position rapprochée de blocage du systeme par rapport au rail , et dans sa
portion intermédiaire, des moyens débrayables (11) de blocage en position du coulisseau
(7) dans I'embase (2) et donc du systéme par rapport au rail.

2.- Systéme de fixation d’'un siége selon la revendication 1, caractérisé en ce que
la surface de manceuvre (8) du coulisseau (7) est accessible pour I'opérateur a I'extrémité
de I'embase (2) opposée a celle a laquelle sont prévus les moyens en forme de mors de
serrage (3).

3.- Systeme de fixation d’'un siége selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce
que les moyens débrayables (11) de blocage en position du coulisseau (7) comportent
une partie en forme de crémaillére (12) de la portion intermédiaire de celui-ci, adaptée
pour coopérer avec une portion en forme de pignon (13) d'une roue de blocage (14)
montée a rotation dans I'embase (2) et dont une autre portion se présente sous la forme
d’'une roue a rochet (15), adaptée pour coopérer avec un cliquet d’anti-retour (16)
déplacable par I'opérateur d’'une position active de blocage de la roue de blocage vers
une position escamotée pour libérer cette roue de blocage (14).
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4.- Systéme de fixation d'un siege selon la revendication 3, caractérisé en ce que

le cliquet d'anti-retour (16) est articulé sur I'embase par lintermédiaire d'une tige
d’articulation (17), en ce qu'il est prévu des moyens de sollicitation élastique (18) du
cliquet (16) en position active et en ce qu'il est prévu des moyens (19) de déplacement du
cliquet (16) vers sa position escamotée, actionnables par un outil mis a la disposition de

lopérateur.

5.- Systéme de fixation d’un siége selon la revendication 4, caractérisé en ce que
les moyens de déplacement du cliquet vers sa position escamotée comprennent une
empreinte (19) de la tige d’articulation (17) du cliquet (16) dans I'embase (2), adaptée
pour recevoir un outil permettant a I'opérateur d’escamoter ce cliquet (16) par pivotement
de celui-ci autour de I'axe de la tige d’articulation (17).

6.- Systeme de fixation d’'un sieége selon la revendication 5, caractérisé en ce que
empreinte est une empreinte en creux (19) ménagée a au moins I'une des extrémités de
la tige d’articulation (17) et accessible depuis I'extérieur de 'embase pour permettre a

l'opérateur d’engager I'outil dans celle-ci.

7.- Systéme de fixation d'un siége selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que 'embase (2), le coulisseau (7) et les moyens en forme
de mors (3) respectivement, comportent des moyens de guidage de leurs déplacements
relatifs.

8.- Systéme de fixation d’un siége selon la revendication 7, caractérisé en ce que
les moyens de guidage comprennent des parties en saillie (22, 25) de I'une des pieces
adaptées pour coopérer avec des lumieres (23, 24) de l'autre piéce.

9.- Systéme de fixation d'un siége selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu'il comporte des moyens de sollicitation élastique (21)
du coulisseau (7) en position escamotée.

10.- Systéeme de fixation d’'un siege selon les revendications 3, 4, 5 ou 6 et 9,
caractérisé en ce que les moyens de sollicitation élastique comportent un ressort spiral

(21) associé a la roue de blocage (14).
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11.- Systéme de fixation d’'un siége selon I'une quelconque des revendications

précédentes, caractérisé en ce que le siege est relié aux moyens en forme de mors de

serrage (3).

12.- Siege notamment d’aéronef, caractérisé en ce qu’il comporte au moins un

systéme de fixation selon I'une quelconque des revendications précédentes.
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